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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie elektro-
hydrauliczne do zdalnego i kopiowego sterowania
glowicg narzucarki formierskiej, w kétrym zasto-
sowano elektro-mechaniczny nadajnik ruchu, umoz-
liwiajacy sterowanie glowicg narzucarki wedtug
kopiatu.

Znane dotychczas urzadzenia elektro- hydraulicz-
nego sterowania glowicg narzucarki pozwalaja na
uruchomienie jej ramion w dowolnym kierunku
i zatrzymywanie ich w zgdanym miejscu za pomocy
jednej dzwigni sterowniczej przy czym glowica nie
kopiuje ruchu dZwigni sterowniczej prowadzonej po
kopiale odpowiadajgcym skrzynce formierskiej.

Wada dotychczasowych urzadzen sterowniczych
elektro - hydraulicznych jest to, ze doktadne stero-
wanie glowica narzucarki przy napelnianiu skrzyn-
ki masg formierskg jest bardzo trudne co z kolei
powoduje obnizenie jako$ci jak réwniez zwieksze-
nie czasu potrzebnego do wykonania formy.

W dotychczasowych urzgdzeniach sterowniczych
osiggniecie predko$ci formowania powyzej 0,70
m/sek jest praktycznie niemozliwe, podczas gdy op-
tymalna predko§é formowania powinna wynosié od
0,80 m/sek do 1,0 m/sek. ’

Wada dotychczasowych urzadzen sterowniczych
jest réwniez to ze, przy predko$ci formowania po-
wyzej 0,60 m/sek. roSnie gwaltownie ilo§é masy
przesypywanej poza skrzynke formierska, natomiast
przy predkosci formowania
my/sek. ilo§é przesypanej masy maleje, ale obniza si¢
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twardo$¢ formy i powieksza sie czas jej wykona-
nia. W celu usunigcia powyzszych wad postawiono
sobie zadanie opracowania takiego urzadzenizi do
sterowania glowicg narzucarki, ktére pozwalaloby
w zalezno$ci od rodzaju formy — na osiggniecie
predkosSci formowania od 0,8 m/sek. do 1 m/sek.
przy jednoczesnym zachowaniu jak najmniejszego
przesypu masy poza skrzynke formierskg oraz wy-
konywania form o zgdanej twardo$ci w jak najkrot-
szym czasie przez robotnika malo wykalifikowane-
go.

Zadanie to zostalo rozwigzane zgodnie z wyralaz-
kiem dzieki zastosowaniu w urzgdzeniu sterowni-
czym nadajnika z ukladem ramion stanowigcego
proporcjonalne pomniejszenie ramion narzucarki.
Ruch drazka sterowniczego nadajnika powoduje od-
powiednie zmiany w polozeniu ramion nadajnika.
uruchamiajgc w ten spos6b wirniki silniczkéw sel-
synowych umieszczonych w ukladzie nadajnika,
a sprzezonych przewodami elektrycznymi z odpo-
wiednimi silniczkami selsynowymi umieszczonymi
na ramionach narzucarki, przez uklad ten prad

elektryczny przeplywa tylko okresowo.

W  przypadku wychylenia ktéregokolwiek
z wirnikéw silniczkéw selsynowych nastepuje kie-
runkowy przeplyw pradu pomiedzy silniczkami
selsynowymi, ktéry nastepnie jest rozdzielany na
prostownikach i odpowiednio wzmocniony, urucha-
mia przekaZniki sterujgce doplywem pradu o od-
powiednim napieciu do zaworéw elektro-hydrau-
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licznych. W ten sposéb impulsy elektryczne zostaja
zamienione na impulsy cieszy napedowej pod ci$-
nieniem, korygujace potozenie ramion narzucarki
w stosunku do ramion nadajnika. Impulsy hydrau-
liczne doprowadzajg ramiona narzucarki do potoze-
nia takiego, ze prad pomiedzy sprezonymi wirnicz-
kami silniczkéow selsynowych nie bedzie plyngl, to
" znaczy, Zze ruchy ramion narzucarki nadgzaja za
- ruchami ramion nadajnika sterujgcego.

« -*Dalsze cechy znamienne urzadzenia elektro-hy-
draulicznego do zdalnego i kopiowego sterowania
glowica narzucarki wedlug wynalazku wynikaja

z uzytkowego opisu jego wykonania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 —
przedstawia nadajnik w,przekroju wzdluz linii

A-A na fig. 4, tig. przekr6j poprzeczny

wylacznika ruchu ramipn narzucarki wzdtuz linii
B-B na f{ig. L,‘ﬁg.’g — widok z géry ramion nadaj-
nike!;v przekrojuswzdluf linii C-C na fig. 9, fig. 4 —
widoK boézfy mauairilka w kierunku strzatki ,,W
na fig. 1 i przekréj przez srodek ekranu sterowni-
czego, fig. 5 — przekr6j wzdluz linii D-D na fig. 1
stabilizatora predko$ci najadnika, fig. 6 — przekréj
poziomy stabilizatora predkosci wzdtuz linii E-E na
fig. 5, fig. 7 — przekréj podluzny diawika predkosci
wzdtuz linii F-F- na fig. 1, fig. 8 — przekréj pozio-
my diZwigni poruszajgcej amortyzatorem predkosci
wzdluz linii G-G na fig. 7, fig. 9 — przekr6j ra-
mion nadajnika wzdtuz linii H-H na fig. 1, fig. 10 —
przekréj lampki wskaznikowej ruchu ramion wzdtuz
linii J-J na fig. 4, fig. 11 — przekr6j drazka ste-
rowniczego wzdluz linii K-K na fig. 1, fig. 12 —
0g6lny schemat elektro-hydrauliczny.

Urgzadzenie sterownicze wedlug wynalzku skiada
sie z nastepujacych zespoléw: z dwéch zawér elek-
tro-hydraulicznych sterujacych kierunkami ruchu
ramijon, z dwéch ukladéw kazidy po dwa silniczki
selsynowe sprzezone ze sobg oraz poprzez prostow-
nik i wzmacniacz sprzezone z odpowiednim zawo-
rem elektro-hydraulicznym oraz z nadajnika prze-
kazujacego implsy na wirniki rozkazujacych silnicz-
k6w selsynowych znajdujgcych sie w ukladzie dru-
gim, Nieuwidocznione na rysunku znane zawory
elektro-hydrauliczne zaopatrzone sa w dwa elektro-
magnesy, umozliwiajgce zmiane kierunku cieczy
przez zawoér.
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Zesp6l nadajnika sklada sie z drazka sterowni- -

czego 1 zaopatrzonego w pierScien la z wystepem
1b i osadzonego obrotowo na osi 2, z obejmy 3 za-
konczonej po obydwu stronach pétosiami 3a i 3b
ulozyskowanymi w korpusie 6 oraz kablaka 4 z p6l-
osiami 4a i 4b prostopadlymi do pélosi 3a i 3b réw-
niez ulozyskowanymi w korpusie 6. P6toski 3a i 1a
zaopatrzone sg w pier§cienie izolacyjne 5 zawiera-
jace styki elektryczne 5a polgczone nieuwidocznio-
nym przeljcznikiem dwupozycyjnym z elektromag-
nesami zaworéw elektro-hydraulicznych sterujacych
kierunkiem ruchu obydwu ramion narzucarki. P61-
oski 3b i 4b polgczone sg dZwignia dwuramienng 7
z nurnikami 8 dltawik6w predko$ci 9 oraz sprzeglem
klowym 10 z osig stabilizatora predkosci 11. W wy-
stepie 1b ulozyskowany jest suwliwie trzpieh 12 za-
opatrzony na koticu w przegub kulisty 13,

W korpusie 6 zamocowany jest wahliwie korpus
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14 z silniczkiem selsynowym 15 na osi 16 w korpu-
sie 14 zamocowane jest réwniez ramie 17 wraz z sil-
niczkiem selsynowym 18. Ramie 17 jest polgczone
obrotowo przegubem osiowym 19 z ramieniem 20,
ktére przegubem kulistym 13 laczy sie z drgzkiem
sterowniczym 1. Dlugo$ci ramion nadajnika 20-i 17
sg proporcjonalnie pomniejszonymi diugo$ciami ra-
mion narzucarki. Do drgzka sterowniczego 1 przy-
mocowana jest wahliwie o§ 21 na ktérej zamocowa-
na jest przegubowo w oprawie 22 zaréwka 23 lub
inna lampka elektryczna dajgca punkt §wietlny wo-
dzony po kopiale umieszczonym na przeZfroczystym
ekranie 24 nadajnika. Zaréwka 23 jest stale ‘docis-
kana do ekranu 24 sprezyna 25 poprzez o§ 21 i opra-
we 22. Do koncéw poélosiek 3b i 4b zamocowane sg
poprzez dZzwignie dwuramienng 7 diawiki predkosci
9 ktére maja za zadanie nie dopu$cié do przekro-
czenia dopuszczalnej predkosci ruchu drgzka ste-
rowniczego 1. Do pélosiek 3b i 4b poprzez sprzeglo
klowe 10 zamocowana jest o§ 2b stabilizatora pred-
koSci 11. Zadaniem stabilizatora 11 jest utrzymanie
dopuszczalnej predkoSci wodzenia glowicg narzu-
carki.

Stabilizater predkosci 11 sklada sie z nieuwidocz-
nionego na rysunku Zrédla napedu o stalej ilo$ci
obrotéw, ktére napedza przekladnie gbatg stozko-
wa 27 napedzajacg dwie przekladn zebate walco-
we 28 i 29 swobodnie obracajgce si  1a osi 26. Prze-
kladnie zebate walcowe 28 i 29 wyposazone w do-
datkowe uzebienie przeznaczone dla zapadek 30 kt6-
re przy przekroczeniu dopuszczalnej predkosci ru-
chu drazka sterowniczego 1 powoduje ograniczenie
tej predkoSci przez polgczenie drgzka sterownicze-
go 1 ze Zrédlem napedu stabilizatora, spelniajgcego
w tym przypadku funkcje hamulca ruchu drgzka
sterowniczego 1. Ruch drgzka sterowniczego 1 w
kierunku I lub II powoduje wychylenie wirnika
silniczka selsynowego 18 z jego dotychczasowego
polozenia, co powoduje jego rozsynchronizowanie
w stosunku ido wirnika silniczka selsynowego 31.
sprzezonego z osig obrotu matego ramienia narzu-
carki. Pomiedzy wirnikiem silniczkéw selsynowych
18 i 31 nastepuje kierunkowy przeplyw pradu, kt6-
ry zostaje przez prostownik 32a lub 32b skierowany
do wzmacniacza 33, a nastepnie po wzmocnieniu
do przekaZnika 34 uruchamiajgcego odpowiednia
strone zaworu elektrohydraulicznego 35.

Zawér 35 podaje dostarczong mu przez pompe
ciecz pod ci$nieniem na odpowiednig strone cylin-
dra hydraulicznego 36 poruszajgcego malym ramie-
niem narzucarki, ruch odbywa sie¢ tak dlugo jak
dlugo pomiedzy wirniczkami silniczkéw selsyno-
wych 18 i 31 przeplywa prad, to jest do czasu do-
péki male ramie narzucarki nie zajmie zgdanego
polozenia. Skierowanie drgzka sterowniczego 1
w kierunku III lub IV powoduje w sposéb opisa-
ny dla matego ramienia przemieszczenie w zgdane
polozenie duzego ramienia narzucarki. Urzadzenie
moze byé stosowane do kazdej narzucarki masy
formierskiej sterowanej hydraulicznie, nadajnik
urzadzenia umieszcza sie¢ w zasadzie na pulpicie
sterowniczym.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie elektro-hydrauliczne do zdalnego
i kopiowego sterowania glowicg narzucarki for-
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mierskiej, znamienne tym, ze posiada nadajnik
elektro-mechaniczny przeznaczony do sterowa-
nia glowicg wedlug kopialu ktéry wyposazony
jest w drazek sterowniczy (1) sprzezony prze-
gubem (13) z ramionami (20) i (17) stanowigcy-
mi proporcjonalne pomniejszenie ramion narzu-
‘carki, polaczonych ze sobg wahliwie przy pomo-
cy osi (19) i polgczonych z wirniczkami silnicz-
kéw selsynowych (18) i (15).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze
‘nadajnik wyposazony jest w iréqlo S§wiatla (23)

sprzezone z drgzkiem sterowniczYm ‘(1) dajace
punkt §wietlny okreslajacy na ekranie (24) polo-
zenie glowicy nad skrzynka formiersiy,

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne ‘tym,

ze drazek sterowniczy (1) zaopatrzony jest w dwa
kierunkowe stabilizatory predkosci (11) umozli-

- wiajace uzycie silnik6w elektrycznych jako ha-
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mulcéw, przy czym stabilizatory predkosci (11)
skladaja sie z przekladni zebatych stozkowych
(27) napedzajgcych przekladnie zebate walcowa-
ne (28) i (29) swobodnie obracajace si¢ na osi
(26), wyposazone w dodatkowe uzebienie prze-
znaczone dla zapadki (30). ’

. Urzadzenie wediug zastrz. 1 — 3, zna.mignne

tym, ze posiada uklad sterowniczy skladajacy sie
z silniczkéw selsynowych (31) i (31g) oraz (31b)
i (31¢) przez ktére przeplywa prad kierunkowy,
rozdzielany na prostownikach (32a) i (32b) oraz
(32¢) i (32d), ktéry po przejSciu przez wzmacnia-
cze (33) i (33a) uruchamia przekaznik (34) i (34a)
sterujgcy dopilywem pradu o odpowiednim na-
pieciu do zawor6w elektro-hydraulicznych (35)
(35a) dostarczajgcych ciecz pod ciSnieniem do
cylindréw (36) i (36a) sterujgcych ramionami na-
rzucarki.
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