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(54) Sisteme si procedee de asigurare a efecientei iluminarii pe baza de unde

(57) Rezumat:
1

Inventia se referd la sisteme si procedee de
asigurare a cficientei ilumindrii pe bazi de
unde, in special, la utilizarea caracteristicilor
curentului  alternativ  pentru  majorarea
eficientei sarcinii.

Sunt prevdzute variante de realizare a
cficientei iluminirii pe bazi de unde. In
calitate de exemplu, procedeul include
determinarea caracteristicii de tensiune pe baza
de undi a curentului alternativ (AC), unde
unda AC este adaptatd pentru alimentarca
sarcinii, totodatd unda AC contine portiuni de
tensiune pozitivd, portiuni de tensiune negativa
si puncte zero pe axd. Unele variante de
realizare includ determinarea primei pozitii pe
unda AC pentru crearea primei trepte cu
tensiunca de prima treaptd si aplicarea undei
AC pe prima treaptd la prima portiune
predeterminatd a sarcinii, in timp ce prima
portiune predeterminati a sarcinii are prima
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tensiune nominald, care corespunde tensiunii
de prima treapta.
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(54) Systems and methods for providing wave-based lighting efficiency

(57) Abstract:
1

The invention relates to systems and
methods for providing wave-based lighting
efficiency, in particular to the wuse of
alternating  current  characteristics  for
increasing load efficiency.

Embodiments of wave-based lighting
efficiency are provided. As an example, the
method comprises determination of the
alternating current (AC) wave-based voltage
characteristic, where the AC wave is adapted
to power the load, at the same time the AC
wave contains positive voltage sections,
negative voltage sections and zero points on

2

the axis. Some embodiments comprise
determination of the first position on the AC
wave for creating a first step with a first step
voltage and applying the AC wave on the first
step to the first predetermined portion of the
load, while the first predetermined portion of
the load has a first nominal voltage that
corresponds to the first step voltage.

Claims: 15

Fig.: 9

(54) Cucremsl u crioco0bl o0ecrieyeHus IPPeKTHBHOCTH OCBELeHHsI HA OCHOBE

BOJIH

(57) Pedepar:
1

H300peTcHAC OTHOCHTCA K CHCTCMAM H
cnocobam  obecmeueHusa 3P dexTuBHOCTH
OCBCLICHHA HA OCHOBE BOJH, B YACTHOCTH K
HCTIOTB30BAHHI0 XAPAKTEPUCTHK MEPEMECHHOTO
TOKAa U1 TOBBIMCHHUI  3(PPEKTHBHOCTH
HATPY3KH.

IIpeaycmoTpeHbl BAPHUAHTBI
OCYIICCTBICHUA 3(()CKTHBHOCTH OCBCHICHHSA
HA OCHOBE BOJH. B kauecTBe mpuMmepa, criocod
BKIIFOYACT  OMPCIOCICHHEC  XapaKTCPHCTHKH
HANPDKCHAS HA OCHOBE BOJHBI MEPEMECHHOTO
toka (AC), rae BorHa AC mpucnoco0IeHa Jis
MUTAaHWA Harpy3kw, mpu 3roM BomHa AC
COACPIKAT VYACTKH TOJIOYKATETBHOTO
HANPOKCHAS,  YYACTKH  OTPULATEIBHOTO

2
HaNMPsDKCHHUST M HYJCBBIE TOYKHM HA OCH.
Hexotopsie BAPHUAHTBI OCYLIECTBIICHHUS

BKIIFOYAIOT OINPEACICHUE TNEPBOH MOZHMIMHM HA
pomHe AC q1d CO3AaHMA TCPBOH CTYNCHH C
HATIPSHKCHACM TICPBOH CTYIICHH H TPHJIOKCHHC
BomHEl AC Ha mepBOH CTYNCHH K TICPBOH
TIPEIOTIPEACICHHON YaCTH HATPY3KH, IpPHYEM
mepBasl MPEJONPEICICHHAS YacTh HATPY3KH
HMCCT TICPBOC HOMHHATBHOC HAMPSKCHHC,
KOTOpPOE COOTBETCTBYET HANPSLKCHHIO IEPBOH
CTYIICHH.

IT. popmymer: 15

OQwur.: 9
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Descriere:
(Descrierea se publici in redactia solicitantului)

Prezenta cerere solicitd avantajele cererii preliminare a brevetului SUA Ne 62/256289,
depusd la 17 noiembrie 2015, si denumitd «Systems and Methods for Providing Wave-based
Lighting Efficiencies (Sisteme si procedee de asigurare a eficientei ilumindrii pe bazi de unde)»,
care este inclusd prin referintd in intregime.

Variantele de realizare, descrise in prezentul document, in general fac parte din sisteme si
procedee de asigurare a eficientei ilumindrii pe bazd de unde, si mai concret, la utilizarea
caracteristicilor curentului alternativ pentru cresterea eficientei a sarcinii.

Iluminareca si alte sarcini electrice primesc aceeasi tensiune si curent, ca si altd
componenti electricd, conectatd la reteaua electricd. In ciuda faptului ¢ existi mai multe tensiuni
diferite, care pot fi utilizate, in general puterea de control de alimentare primita de la priz4, care va
fi utilizatd pentru sarcind, este slaba. Respectiv, multe aparate electrice actuale regleazi curentul
primit si/sau tensiunea primit, care trebuie utilizatd pentru alimentarea aparatului electric, pentru
a furniza componentelor aparatului electric alimentare corespunzitoare. in ciuda faptului ci,
solutiile actuale asigurd furnizarea alimentdrii dorite la componentele electrice, efectul secundar
nedorit este deseori cildura. In rezultat poate apirea nevoia de ventilatoare si alte mecanisme de
ricire pentru prevenirea deteriordrii aparatului electric [1].

Sunt previzute variante de realizare a eficientii iluminirii pe bazi de unde. In calitate de
exemplu, procedeul include determinarea caracteristicii de tensiune pe bazi de undi a curentului
alternativ (AC), unde unda AC este adaptatd pentru alimentarea sarcinii, i in timp ce unda AC
contine portiuni de tensiune pozitiva, portiuni de tensiune negativa si puncte zero pe axad. Unele
variante de realizare includ determinarea primei pozitii pe unda AC pentru crearea primei trepte cu
tensiunca de prima treaptd si aplicarca undei AC pe prima treaptd asupra primei portiuni
predeterminate a sarcinii, in timp ce prima portiune predeterminatd a sarcinii are prima tensiune
nominald, care corespunde tensiunii de prima treapta.

De asemenea, sunt variante de realizare a sistemului, care includ sarcina, care contine
multiple dispozitive individuale, si componenta de calcul, care este conectatd cu sarcina.
Componenta de calcul poate contine procesor si componenta de memorie, care pastreazi logica,
care la executarea procesului conduce sistemul si determine tensiunea curentului alternativ (AC)
in mai multe perioade de timp, in timp ce tensiunca este adaptatd s alimenteze sarcina si
determinarea cel putin unui dintre multiple dispozitive individuale. In unele variante de realizare,
logica conduce sistemul si determine prima tensiune nominald pentru prima portiune
predeterminatd a sarcinii, sd determine prima pozitie in tensiunea AC pentru crearea primei trepte
cu tensiunea de prima treaptd, care corespunde cu prima tensiune nominald, si sd aplice tensiunca
AC pe prima treapta asupra primei portiuni predeterminate a sarcinii.

De asemenca, exista variante de realizare a dispozitivalui. Cel putin una din variantele de
realizare include dispozitivul de calcul, care contine logica, care la executarea procesului conduce
sistemul s determine caracteristica tensiunii, obtinutd pentru alimentarea sarcinii, unde tensiunca
contine portiuni de tensiune pozitiva, portiuni de tensiune negativa si puncte zero pe axa, si unde
sarcina contine multiple dispozitive individuale. In unele variante de realizare, logica suplimentar
conduce dispozitivului sd instaleze prima portiune predeterminati a sarcinii in bazd a cel putin
unui dintre multiple dispozitive individuale, sd determine tensiunca nominald primei portiuni
predeterminate a sarcinii si 4 determine prima pozitie de tensiune pentru crearea primei trepte cu
tensiunea de prima treapt, unde tensiunea de prima treaptd corespunde primei tensiuni nominale a
primei portiuni predeterminate a sarcinii. in unele variante de realizare, logica conduce
dispozitivul si aplice tensiunea pe prima treaptd la prima portiune predeterminati a sarcinii.

Variante de realizare, ilustrate in materialele grafice, prin natura lor sunt ilustrative si
exemplificative si nu sunt destinate sa limiteze prezenta inventie. Urmitoarea descriere detaliati a
variantelor ilustrative de realizare poate fi inteleasa fiind cititd impreund cu urmdtoarele materiale
grafice, unde structura similard este desemnata cu numere de referintd similare si in care:

- in fig. 1 este prezentat mediul electric pentru asigurarea eficientei ilumindrii pe bazd de unde,
conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document;

- in fig. 2 este prezentat dispozitivul de iluminat pentru asigurarea eficientei ilumindrii pe baza de
unde, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document;

- in fig. 3 este prezentatd altd variantd de realizare a componentei de calcul conform variantelor de
realizare, descrise in prezentul document;
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- in fig-le 4A si fig. 4B sunt prezentate unde ale curentului alternativ, care pot fi utilizate pentru
asigurarca eficientei ilumindrii pe bazd de unde, conform variantelor de realizare, descrise in
prezentul document;

- in fig-le 5A si fig. 5B sunt prezentate interfete ale utilizatorului, care oferd o platforma pentru
determinarea primei trepte de tensiune, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul
document;

- in fig-le 6A si fig. 6B sunt prezentate interfete ale utilizatorului, care oferd o platforma pentru
determinarea treptei doi de tensiune si treptei trei de tensiune, conform variantelor de realizare,
descrise in prezentul document;

- in fig-le 7A si fig. 7B sunt prezentate interfete ale utilizatorului, care oferd nivelul patru de
tensiune si nivelul cinci de tensiune pe partea din spate a undei, conform variantelor de realizare,
descrise in prezentul document;

- in fig-le 8A—8C sunt prezentate interfete ale utilizatorului, care oferd date despre treptele de
tensiune concrete, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document; si

- in fig. 9 este prezentatd o schemd-bloc de asigurare a eficientei ilumindrii pe baza de unde,
conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document.

Variantele de realizare, dezvaluite in prezentul document, includ sisteme si procedee de
asigurare a eficientei ilumindrii pe bazd de unde. Unele variante de realizare pot fi adaptate pentru
crearea a cel putin unei trepte de tensiune la furnizarea alimentirii curentului alternativ i activarii
primului set de sarcini la prima treaptd de tensiune (la prima pozitie de tensiune) si al doilea set de
sarcini la a doua treaptd de tensiune (in a doua pozitic de tensiune). Treptele de tensiune pot fi
determinate in baza calculdrii sau prognozarii nivelului de tensiune de alimentare a curentului
alternativ in prima perioada de timp, a doua perioadd de timp etc. In baza calculirii nivelului de
tensiune si primei perioade de timp, a doua perioada de timp etc., variante de realizare, descrise in
prezentul document, pot activa parti ale sarcinii, care au cerinte de tensiune, care corespund
nivelului de tensiune de alimentare in aceasta perioadd de timp. Sistemele si procedeele de
asigurare a eficientei ilumindrii pe bazid de unde se vor descrie detaliat mai jos.

Referindu-ne in continuare la materialele grafice, in fig. 1 este prezentat mediul electric
pentru asigurarea eficientei ilumindrii pe baza de unde, conform variantelor de realizare, descrise
in prezentul document. Dupi cum este ilustrat, mediul poate contine reteaua 100, centrala electricd
102, dispozitivul de iluminat 104 (sau alte sarcini) si dispozitivul de calcul de la distantd 106.
Reteaua 100 poate conecta reteaua electricd pentru furnizarea alimentdrii si/sau retelei de date
pentru transmiterea datelor (asa cum ar fi reteaua de telefonie cu comutare de uz comun, reteaua de
Internet, reteaua de comunicarea mobild etc.). Centrala electricd 102 poate conecta oricare retea
electricd, asa cum ar fi generator electric, asa cum ar fi centrald electricd pe cdrbune, centrald
electricd solard, centrald hidroelectrica, sistemul de energic eoliand, sistemul geotermal, sistemul
sau statiune pentru generarea energiei electrice. Suplimentar, centrala electricd 102 poate furniza
energie cu o fortd predeterminati de curent gi/sau tensiune si poate furniza energie sub forma de
tensiune de curent alternativ (AC). Centrala electricd 102 poate furniza energie la dispozitivul de
iluminat 104 si/sau alti sarcind, care poate utiliza alimentarea in mod corespunzitor. Dispozitivul
de calcul de la distantd 106 poate fi adaptat pentru schimbul de date, setiri etc., cu dispozitivul de
iluminat 104, centrala electricd 102 si/sau alte dispozitive in reteaua 100,

In fig. 2 este prezentat dispozitivul de iluminat 104 pentru asigurarea eficientei iluminrii
pe bazd de unde, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document. Dupd cum este
ilustrat, dispozitivul de iluminat 104 contine componenta de calcul 208 si componenta de sarcind
210. Componenta de calcul 208 poate contine procesor 212, componenta de memorie 214 (si/sau
alt purtdtor non-tranzitoriu citit de calculator), rectificator 216 si/sau alte componente pentru
realizarea functiilor, descrise in prezentul document. Componenta de memorie 214 poate contine
cod de program, logicd, schemi si/sau alt hardware, software si/sau firmware pentru
implementarca unei sau mai multor configuratii de iluminare, bazate pe alimentarca primita,
precum si cod de program pentru alegerea configuratiei de iluminare dorite. Procesorul 212 poate
primi si executa codul. Rectificatorul 216 poate primi alimentare de 1a centrala electrica 102 (fig.
1), precum si comenzi cu referire la rectificarea alimentatiei primite.

in calitate de exemplu, componenta de calcul 208 poate determina, ci alimentarea primiti
reprezintd in sine alimentarea AC cu o tensiune de 120 volti, si poate rectifica alimentarea primitd
prin intermediul comutirii cel putin a uneia dintre portiuni a tensiunii negative (sau portiunilor
tensiunii negative) pe portiune de tensiune pozitivi. In mod special, se poate determina
caracteristica alimentirii primite. Caracteristica poate include prognozarea maximi de tensiune,
perioada, tensiunea prognozatd intr-o perioadd de timp predeterminatd, prognozarea minima de
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tensiune, punctul de trecere prin zero etc. In calitate de exemplu, componenta de calcul 208 a
dispozitivului de iluminat 104 poate prognoza perioada de timp, cind alimentarea primitd si
rectificati AC va atinge nivelurile de tensiune predeterminate. Cu ajutorul informatiei date,
componenta de calcul 208 poate determina cantitatea treptelor, care trebuie s fie realizate, pentru
ca tensiunea care este primitd in esentd, intr-un volum mai mare sd fie utilizatd de segmentul de
sarcind (de exemplu, prima portiune predeterminati a sarcinii, a doua portiune predeterminatd a
sarcinii etc.) ca toatd sau in esentd toatd tensiunea si fie utilizati activ, reducind astfel formarea
caldurii.

Componenta de sarcina 210 contine multiple dispozitive individuale, asa cum ar fi unul
sau mai multe elemente de iluminat 218a, 218b si 218c, care pot lua forma unor diode emise de
lumind (LED-uri). Elementele de iluminare 218 pot fi adaptate pentru lucru in calitate de diferite
seturi sau segmente de sarcini si pot fi adaptate la baza unei variante concrete de realizare. In mod
special, analiza se poate efectua de citre componentul de calcul 208 pentru determinarca
caracteristicii de alimentare si/sau a unui sau mai multor dispozitive individuale, cum ar fi
tensiunea nominald cel putin a unui dintre multiple dispozitive individuale. In calitate de exemplu,
prima portiune predeterminatd a sarcinii poate fi determinati pe baza analizei tensiunii nominale i
determindrii dispozitivelor individuale la tensiune. In baza analizei date, componenta de calcul 208
poate fixa portiunca predeterminati a sarcinii la o treaptd concretd de tensiune. Portiunca
predeterminatd a sarcinii poate avea sarcini nominald, care corespunde nivelului de tensiune a
treptei de tensiune.

Trebuie de inteles, ci in ciuda faptului, ci elementele de iluminare 218, prezentate in fig.
2, sunt ilustrate in calitate de conectiri paralele, aceasta este doar un exemplu. in unele variante de
realizare, elementele de iluminare 218 pot fi conectate rigid in serie, in acest timp, una sau mai
multe conectiri sunt amplasate intre cel putin o parte a elementelor de iluminare 218, astfel ca
segmentele sunt conectate rigid. In mod similar, unele variante de realizare pot fi executate cu
configurare dinamica si sau programabild a elementelor de iluminare 218, astfel ca segmentele se
pot schimba in functic de alimentarea primita.

In fig. 3 este prezentats alti variantii de realizare a componentei de calcul 208, conform
variantelor de realizare, descrise in prezentul document. In ciuda faptului ci, in fig. 2 a fost
prezentatd schema generalizatd, unde au fost ardtate diverse componente de dispozitive de iluminat
104, in fig. 3 este prezentatd varianta mai detaliatd de realizare a dispozitivului de iluminat 104.
Dupa cum este ilustrat, componenta de calcul 208 contine procesor 212, care este conectat cu
rectificator 216, precum si un rezistor 304. Rezistorul 304 poate fi adoptat pentru primirea
alimentatiei din surse de alimentare si masurarea curentului AC pentru determinarea caracteristicii
undei. Rezistorul 304 poate fi adoptat pentru reducerea tensiunii, furnizate la procesorul 212,
pentru determinarea punctului de trecere prin zero, asa cum este descris detaliat mai jos. De
asemenea, este inclus rectificatorul 216, care poate contine dioda 300, condensatorul 308,
rezistorul 310, condensatorul 312 si rezistorul 314. De asemenea, este inclusi puntea de rectificare
316, care impreund cu alte clemente a schemei rectifica tensiunea de intrare, asa cum este descris
in prezentul document. In calitate de exemplu, rectificatorul 216 poate fi adaptat pentru rectificarea
tensiunii din 12 volti AC pana la 5 volti DC, pentru ca la procesorul 212 si fie posibil de furnizat
alimentare corecta.

De asemenea, sunt incluse rezistoarele 318 si 320, care Indeplinesc functia de divizor de
tensiune pentru reducerea tensiunii, furnizate la procesorul 212. De asemenea sunt prevazute
multiple tranzistori 326 si multiple codificatoare optice 328, fiecare din acestea poate fi conectat
cu segmentele elementelor de iluminare 218. Multiple tranzistore 326 si multiple codificatoare
optice 328 pot fi adaptate pentru gestionarea lucrului elementelor de iluminare 218, asa cum este
descris in prezentul document. In special, dupi determinarea treptei procesorului 212 se poate
determina, nevoia activirii portiunii predeterminate a sarcinii. Dacd trebuie activat primul
segment, procesorul trimite semnal (spre exemplu, 5 volti) spre codificatorul optic 328, dupa care
deschide tranzistorul 326, care furnizeaz3 alimentare la segmentul sarcinii, care poate fi conectat in
seric la masd. Nodul de legiturd la masi a tranzistorului 326 poate fi conectatd cu acest segment de
sarcind. Daca se¢ atinge al doilea nivel pentru utilizarea celui de al doilea segment al sarcinii, al
doilea codificator optic 328 poate primi semnal de la procesorul 212. Al doilea codificator optic
328 poate trimite semnal la al doilea tranzistor 326, deschizand astfel al doilea segment al sarcinii.
Celelalte segmente pot fi activate cu utilizarea a restul codificatoarelor optice si tranzistorilor,
prezentate in fig. 3.

Suplimentar, este inclus componenta de tranzitiec 330, care contine rezistorul 337 si 334,
precum si relee in stare solidd 336, 338. Elementul de tranzitic 330 poate fi adaptat pentru
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asigurareca functiondrii sistemului la diferite tensiuni, in acest timp, segmentele functioneazi la
tensiunca de la 80 volti pAnd la aproximativ 305 volti. In calitate de exemplu, componentul de
tranzitie 330 poate fi adaptat pentru modificarea tensiunii solului, astfel incat, dacd este primitd o
cantitate mare de alimentare, poate fi realizat releul in stare solidd 336, pe cand, daca este primita
o0 cantitate mici de alimentare, pot fi utilizate ca releul in stare solida 336, precum si releul in stare
solidd 338.

Dupd cum este ilustrat, dacd procesorul 212 determind, ci este primitd o cantitate mare de
alimentare, procesorul 212 poate trimite semnal la releul in stare solidd 336 si nodul dintre
releurile in stare solidad 336, 338, astfel deconectind releul in stare solidd 336 si conectind releul in
stare solidd 338. Deoarece releul in stare solidd 338 este legat 1a masd, releul in stare solidd 338
conecteazd segmentele sarcinii impreund pentru functionarea la un nivel mai Tnalt al tensiunii.
Daci este primitd tensiune mai micd, releul in stare solidd 336 poate fi activat, si releul in stare
solidd 338 poate fi dezactivat pentru deconectarea segmentelor sarcinii, asigurand astfel
functionarea la o tensiune mai mici.

In fig-le 4A si fig. 4B sunt prezentate undele 220a, 220b ale curentului alternativ, care pot
fi utilizate pentru asigurarea eficientei iluminarii pe bazd de unde, conform variantelor de realizare,
descrise in prezentul document. Dupa cum este ilustrat in fig. 4A, alimentarea poate fi primitd de
la centrala electricd 102 (fig. 1) sub forma de undi 220a AC, care poate fi reprezentatd sub forma
de undi sinusoidald 220. Unda sinusoidalad 220 poate traversa punctul zero pe axd (spre exemplu,
punctul, unde alimentarea se comuteaza de la polaritatea pozitiva la cea negativa, si vice verso) in
punctele zero pe axa 422a—422¢. intre punctele zero pe axd 422a—422¢, tensiunca poate creste
pand la tensiunca de varf, descreste pand la zero, creste pand la zero sau descreste pand la
tensiunea minima.

Dupa cum s-a discutat mai sus, alimentarea sinusoidald AC sau tensiunea AC pot fi
obtinute de citre rectificatorul 216, care poate converti portiunile negative ale undei sinusoidale in
pozitive, asigurand astfel unda din fig. 4B. Unda, asemenea fig. 4B, poate fi dupi aceasta utilizatd
pentru dispozitivul de iluminare 104 si/sau altd sarcina.

Respectiv, variantele de realizare, descrise in prezentul document, pot fi adaptate pentru
determinarea punctului zero pe axi 422. In punctul zero pe axd, esantionul de misurare poate fi
luat intr-o perioadd de timp predeterminatd dupd determinarea punctului zero pe axd 422. Cu
ajutorul informatiei date, pot fi realizate variantele de calcul a perioadei, tensiunea maxima gi/sau
alte caracteristici a undei. In unele variante de realizare, poate fi consultat tabelul de referinti. Cu
ajutorul informatiei date, treptele de tensiune pot fi create in punctele de tensiune prognozate.
Suplimentar, deoarece tensiunea, care a fost primitd, poate sd nu aiba o forma de undd sinusoidala
armonica (spre exemplu, din cauza tensiunii «zgomotoase» ), punctul zero pe axi 422, precum §i
esantionul de mdsurare pot fi determinate in multiple puncte. Dacd forma undei nu este
consecventd in cadrul perioadelor, pot fi introduse modificari in comportamentul prognozat al
undei si, astfel, formand trepte.

In fig-le 5A si fig. 5B sunt prezentate interfete 530a, 530b ale utilizatorului, care oferd o
platformd pentru determinarea tensiunii la prima treaptd, conform variantelor de realizare, descrise
in prezentul document. Dupi cum este ilustrat in fig. SA, unda poate avea frecventa aproximativa
de 120 Hertz si perioada, ce constituic aproximativ 1 milisecundi. Tensiunea de varf poate
constitui aproximativ 160 volti. Suplimentar in fig. 5B este prezentata tensiunea intr-o perioadi de
timp predeterminati. In special, variantele de realizare, descrise in prezentul document, pot
determina tensiunea, necesard pentru alimentarea seturilor de sarcini in dispozitivul de iluminat
104. In calitate de exemplu, dacd LED-ul consumi 2 volti, 34 de LED-uri consumi 68 volti.
Astfel, variantele de realizare, descrise in prezentul document, pot crea segmente de sarcini cu 34
de LED-uri. Suplimentar, variantele de realizare pot determina, in care perioadd de timp tensiunea
primitd va oferi aproximativ 68 volti, si vor crea primul nivel in aceasta perioada de timp.

Suplimentar, variantele de realizare pot determina, in care perioadd de timp alimentarea
va ajunge la 136 volti, si va crea al doilea nivel in aceastd perioada de timp (a doua portiune a
undei AC). Dupd cum este descris in prezentul document, nivelul tensiunii poate fi configurat ca
un declansator pentru activarea si/sau dezactivarea segmentelor sarcinii in perioada de timp aleasa,
in baza prognozdrii comportamentului undei tensiunii primite. Cu ajutorul informatiei date,
variantele de realizare pot adapta dispozitivul de iluminat 204 pentru comutarea alimentirii,
furnizate la subsetul tuturor LED-urilor, la diferite trepte de alimentare pentru corespunderca
tensiunii prognozate.

In calitate de exemplu, daci fiecare LED consumi 2 volti, dispozitivul de iluminat 204
poate directiona unda pe 34 de LED-uri pe prima treaptd, pentru a s¢ consuma toatd tensiunea.
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Acesta se poate schimba la treptele ulterioare, in baza nivelului de tensiune prognozat pe aceste
trepte. Respectiv, alimentarea nu se pierde sub formd de cildurd, dar in schimb este utilizatd in
conformitate cu seturile de LED-uri.

Trebuie de Inteles, ¢i in ciuda faptului i, in exemplul de mai sus sunt utilizate 68 volti in
calitate de prima treaptd si 136 volti in calitate de a doua treaptd, aceasta este doar un exemplu.
Acestea si/sau alte trepte pot fi create in dependenti de o realizare concreti. In mod similar, in
dependentd de consumul de alimentare in esentd de cdtre LED-uri (sau alte componente a sarcinii)
pot fi create diverse scheme de iluminare sau de utilizare.

In fig-le 6A si fig. 6B sunt prezentate interfete ale utilizatorului 630a, 630b, care ofera
platforma pentru determinarea celei de-a doua trepte de tensiune si celei de-a treia trepte de
tensiune, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document. Descrierea detaliati a
fig-lor 5A si fig. 5B, pe interfetele utilizatorului 630a si 630b, sunt ilustrate trepte, care sunt create
pe nivele aproximativ 108,6 volti si aproximativ 149,0 volti respectiv. Prin intermediul credrii
treptelor, modificarea sarcinii poate fi realizat astfel incat, sarcina in mod suficient si corespundd
tensiunii primite. lardsi, trebuie de inteles, ci aceste tensiuni de asemenea sunt doar exemple,
pentru ¢ alte tensiuni pot fi utilizate 1a crearea treptelor in dependentil de variantele de realizare.

In fig-le 7A si fig. 7B sunt prezentate interfetele utilizatorului 730a, 730b, care ofera
nivelul patru de tensiune si nivelul cinci de tensiune pe partea din spate a undei, conform
variantelor de realizare, descrise in prezentul document. Asemenea interfetelor utilizatorului 630 in
fig-le 6A si fig. 6B, treptele suplimentare pot fi create pe partea descendentd a undei de tensiune.
In special, cAnd unda de tensiune este localizatd pe nivelul aproximativ 108,0 volti, poate fi creat
nivelul, precum si cind tensiunea iardsi va ajunge pana la 68,0 volti.

In fig-le 8A—8C sunt prezentate interfetele utilizatorului 830a, 830b, 830c¢, care oferd date
concrete despre treptele de tensiune, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul
document. Dupa cum este ilustrat, pe interfata de utilizator 830a, este ilustrat grafic, unde sunt
prezentate treptele, care au fost create. In fig. 8B sunt prezentate grafic treptele create pentru
realizare. In fig. 8C este prezentat esantionul de misurare, luat pentru calcularea treptelor.

Dupd cum este ilustrat pe interfetele date de utilizator, a fost determinat punctul zero pe
axa si a fost luat esantionul de méasurare a tensiunii (fig. 8C) in perioada de timp, care este de
aproximativ 2,76 milisecunde. In baza modificirii tensiunii fati de punctul zero pe axi si
esantionul de maisurare, se poate de consultat tabelul de referintd pentru usurarca prognozairii
sinusoidale a tensiunii maxime si perioada undei. in baza informatiei date, precum si a informatiei,
referitoare la sarcind, pot fi create trepte, astfel ca segmentele de sarcind complete pot fi instalate
pe bazi de tensiune. In calitate de exemplu, primul segment al sarcinii poate avea tensiunca
nominald aproximativ 68 volti, si primul nivel de tensiune poate constitui aproximativ 68 volti.
Astfel, primul segment poate primi tensiunea intr-o cantitate predeterminati de timp pand la
aceasta treaptad de tensiune si/sau peste o cantitate de timp predeterminatd dupid aceasta. Dupi ce
tensiunea se schimba pe o valoare predeterminatd, urmatorul nivel poate activa instalarea celui de-
al doilea segment al sarcinii (care poate contine primul segment al sarcinii), astfel incat tensiunea
nominald celui de-al doilea segment al sarcinii corespunde tensiunii undei in aceasta perioada de
timp.

In fig. 9 este prezentati o schemi-bloc de asigurare a eficientei iluminirii pe bazi de
unde, conform variantelor de realizare, descrise in prezentul document. Dupd cum este ilustrat in
blocul 950, poate fi determinati tensiunea. In blocul 952, tensiunea poate fi rectificatd pentru
climinarea portiunilor negative de unde al sarcinii. in blocul 954, poate fi misurat punctul de
trecere peste zero al sarcinii. In blocul 956, poate fi calculati schimbarea tensiunii in timp. in
blocul 958, treapta poate fi determinat in baza schimbdrii tensiunii, iar dupd aceasta creatd. Crearea
treptei poate include crearea declangatorului intr-o perioadd de timp predeterminatd, care deschide
sau inchide trecerea curentului electric pe segmentul de sarcini. In blocul 960, tensiunii poate fi
alocati dupa primul set de sarcini (dupa prima treaptd) in prima perioada de timp. In blocul 962,
tensiunea poate fi alocata dupa al doilea set de sarcini in a doua perioada de timp.

Dupd cum este ilustrat mai sus, sunt descoperite diverse variante de realizare a eficientei
ilumindrii pe bazd de unde. Prin intermediul credrii uneia sau mai multor trepte de tensiune,
tensiunea poate fi alocatd dupd subseturi de sarcini, care poate fi schimbati in baza schimbdrii (sau
schimbdrii prognozate) a tensiunii primite. Aceasta asigura o utilizare mai eficientd a tensiunii §i
micsoreaza incilzirea sarcinii. Astfel, schimbarea utilizarii sarcinii este destul de rapida, pentru ca
aceasta si nu fie observata de utilizator.

In ciuda faptului, cd variantele concrete de realizare si aspectele prezentei inventii au fost
ilustrate si descrise in prezentul document, alte schimbdri si modificari diverse pot fi efectuate fara
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retragerea de la esenta si domeniul de aplicare a prezentei inventii. Mai mult ca atat, desi diverse
aspecte au fost descrise in prezentul document, astfel de aspecte nu trebuie utilizate obligatoriu in
combinatic. Respectiv, se presupune, prin urmare, ci revindecirile atasate al inventiei cuprind
toate schimbdrile si modificdrile, care fac parte din cadrul volumului variantelor de realizare,
prezentate si descrise In prezentul document.

Trebuie de inteles, cd variantele de realizare, descoperite in prezentul document, includ
sisteme, procedee si purtdtoare non-tranzitorii citite de calculator pentru asigurarca eficientei
ilumindrii pe bazd de unde. De asemenea, trebuie de inteles, ci variantele de realizare sunt doar
exemplificative si nu sunt destinate sd limiteze domeniul de aplicare a prezentei inventii.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. EP 2658348 A2 2012.04.23

(57) Revendicari;

1. Procedeu de asigurare a eficientei ilumindrii pe baza de unde, care include:

determinarea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, caracteristicile de tensiune pe baza undei
de curent alternativ (AC), in timp ce unda AC este adaptatd pentru a furniza sarcina, in timp ce
sarcina are prima portiune predeterminatd cu prima tensiune nominald si a doua portiune
predeterminata cu a doua tensiune nominald, si in timp ce unda AC contine portiuni de tensiune
pozitiva, portiuni de tensiune negativa si puncte zero pe axa;

determinarea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, a primei pozitii pe unda AC, care trebuie
sd fie utilizatd pentru crearea primei trepte de tensiune cu tensiunea de prima treaptd, aplicabild
asupra undei AC;

crearea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, primei trepte de tensiune pentru aplicarea
asupra undei AC; si

aplicarea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, undei AC pe prima treaptd de tensiune la
prima portiune predeterminatd a sarcinii, in timp ce prima tensiune nominald corespunde tensiunii
de prima treaptd a primei trepte de tensiune.

2. Procedeu, conform revendicdrii 1, care include rectificarea undei AC pentru
modificarea cel putin a unei dintre portiuni de tensiune negativa in portiunea de tensiune pozitiva.
3. Procedeu, conform revendicdrii 1, care include:

determinarea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, a celei de a doua pozitii pe unda AC
pentru crearea celei de a doua treaptd de tensiune cu tensiunea de a doua treapta; si

aplicarea, cu ajutorul dispozitivului de calcul, a undei AC pe a doua treaptd de tensiune la a
doua portiune predeterminatd a sarcinii, in timp ce a doua tensiune nominald corespunde tensiunii
de a doua treapta.

4. Procedeu, conform revendicdrii 1, in care sarcina contine o serie de diode emititoare
de lumina.
5. Procedeu, conform revendicarii 1, care include determinarca tensiunii nominale

pentru cel putin una din urmétoarele: sarcina, primei portiuni predeterminate a sarcinii sau celei de
a doua portiune predeterminati a sarcinii.

6. Procedeu, conform revendicirii 1, care include determinarea primei portiuni
predeterminate a sarcinii, in baza analizei undei AC si determinarea dispozitivelor individuale in
sarcind.

7. Procedeu, conform revendicdrii 1, in care caracteristica tensiunii pe baza undei AC
include cel putin una din urmitoarele: punctul zero pe axd, perioada undei AC si tensiunca
maximi a undei AC.

8. Sistem pentru asigurarea eficientei sarcinii pe bazi de unde, care contine:

o sarcind, care include multiple dispozitive individuale;

o componentd de calcul, care este conectatd cu sarcina §i contine un procesor i o
componentd de memorie, care pastreaza logica, care, la executarea procesului, conduce sistemul sa
execute cel putin urmétoarele:
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determinarea tensiunii curentului alternativ (AC) in mai multe perioade de timp, in timp ce
tensiunea este adaptatd pentru alimentarea sarcinii;

determinarea primii portiuni predeterminate a sarcinii, care include cel putin unul din
multiplele dispozitive individuale;

determinarea primei tensiuni nominale pentru prima portiune predeterminati a sarcinii;

determinarea primei pozitii in tensiunea AC, care trebuie utilizatd pentru crearea primei
trepte cu tensiunea de prima treaptd, care corespunde primei tensiuni nominale;

crearea primei trepte; si

aplicarea tensiunii AC la prima treaptd citre prima portiune predeterminata a sarcinii.

9. Sistem, conform revendicdrii 8, care contine o componentd de tranzitie, care
determind valoarea tensiunii primite si in baza valorii tensiunii primite, modificd tensiuneca de la
sol.

10.  Sistem, conform revendicirii 8, in care componenta de memorie pdstreazd logica,
care conduce sistemul sd execute cel putin urmatoarele:

determinarea celei de a doua portiune pe unda AC pentru crearea celei de a doua treaptd cu
tensiune de a doua treapti;

aplicarea undei AC pe treapta doi si asupra celei de a doua portiune predeterminatd a
sarcinii, in timp ce cea de a doua portiune predeterminata a sarcinii are a doua sarcind nominala,
care corespunde tensiunii de a doua treapti; si

determinarea tensiunii nominale pentru cel putin una din urmitoarele: sarcinii, la prima
portiune predeterminati a sarcinii sau a doua portiune predeterminat a sarcinii.

11.  Dispozitiv pentru asigurarea eficientei sarcinii pe baza de unde, care contine:

un dispozitiv de calcul, care contine logicd, care la executarea procesului conduce
dispozitivul sd execute cel putin urmdtoarele:

determinarea caracteristicii tensiunii, obtinutd pentru alimentarea sarcinii, In timp ce
tensiunea contine portiuni de tensiune pozitiva, portiuni de tensiune negativa si puncte zero pe axa,
in timp ce sarcina contine multiple dispozitive individuale;

alocarea primei portiuni predeterminate a sarcinii pe bazi a cel putin unul dintre multiplele
dispozitive individuale;

determinarea tensiunii nominale a primei portiuni predeterminate a sarcinii;

determinarea primei pozitii a tensiunii, care trebuie utilizatd pentru crearea primei trepte cu
tensiune de prima treaptd, in timp ce tensiunca de prima treaptd corespunde primei tensiuni
nominale a primei portiuni predeterminate a sarcinii;

crearea primei trepte; si

aplicarea tensiunii la prima treaptd citre prima portiune predeterminati a sarcinii.

12.  Dispozitiv, conform revendicirii 11, in care logica conduce dispozitivul sd execute
cel putin urmdtoarele:

determinarea celei de a doua portiune de tensiune pentru crearea celei de a doua treaptd cu
tensiunea de a doua treapta; si

aplicarea tensiunii la a doua treapt cdtre a doua portiune predeterminatd a sarcinii, in timp
ce cea de a doua portiunea predeterminati a sarcinii are a doua tensiune nominald, care corespunde
cu tensiunea de a doua treapta.

13.  Dispozitiv, conform revendicdrii 11, in care sarcina contine o seric de diode
emititoare de lumind.

14.  Dispozitiv, conform revendicdrii 11, in care instalarea primei portiuni
predeterminate a sarcinii este executatd in baza analizei tensiunii §i a caracteristicilor ale
multiplelor dispozitive individuale in sarcind.

15.  Dispozitiv, conform revendicirii 11, in care prima treaptd este creatd in baza unui
nivel de tensiune presupus intr-o perioada de timp predeterminata.

Agentia de Stat pentru Proprietatea Intelectuala
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisinau, Republica Moldova
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