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Uklad automatycznej regulacji posuwu elektrod stalowniczych
piecow lukowych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycznej
regulacji posuwu elektrod stalowniczych piecow
tukowych.

Stan techniki. Znany uklad automatycznej regu-
lacji posuwu elektrod piecéw lukowych, zawiera
regulator, ktérego jedno wejscie jest polaczone po-
przez przelacznik rodzaju pracy z czlonem pomia-
‘rowo-poréwnawczym. Drugie wejsScie regulatora
jest polaczone z zasilaczem stabilizowanym, ktory
réwniez lgczy sie z transformatorem zasilajgcym.
Czlon pomiarowo-poréwnawczy . jest . polaczony.
'z przekladnikiem pradu tuku, oraz poprzez prze-
kladnik rodzaju regulowanej wielkoéci z prvekla-
dnikiem napieciowym tuku i ze #16dlcm napiecia
odniesienia. Wyjscia czlonu syncaronizacji sa po-
laczone poprzez uzwojenia pierwotne transforma-

torow zaplonowych z transformatorem zasilajacym. :
Uzwojenia wtérne transformatoréw zaplonowych sg

polaczone z bramkami tyrystoréw lacznika nawro-
tnego, laczacego sie¢ trojfazowq z silnikiem. W ka-
zdej galezi lacznika jest wlaczony szeregowo z ty-
rystorami dlawik z rdzeniem ferromagnetycznym.

Wada opisanego ukladu jest jego sklonno$é do
wpadania w oscylacje z uwagi na specyfike pracy
pieca lukowego, a ponadto uklad ten nadaje sie
tylko do stosowania przy piecach redukcyjnych.

Istota wynalazku. Uklad automatycznej regulacji
posuwu elektrod zawiera blok zasilania polgczony
z wejsciem sterownika tranzystorowego, ktdérego
wyjécie laczy si¢ z nawrotnym lgcznikiem tyrysto-
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.. rowym, wlaczonym w obwdd zasilania silnika asyn-
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chronicznego. Czlon pomiarowo-poréwnawczy jest
polaczony poprzez przekaznik tréjpolozeniowy,
o regulowanej strefie nieczulo$ci i czasie op6Znie-
nia zadzialania, z jednym z wej$é regulatora hamo-
wania. Drugie wejscie regulatora hamowania jest
polaczone z czujnikiem wirowania, o dzialaniu dy-
skretnym, sprzegnietym z silnikiem asynchronicz-
nym. Wyjscie regulatora hamowania jest polaczone
z wejsSciem sterownika tyrystorow.

Zaleta ukladu automatycznej regulacji posuwu
elektrod stalowniczych piecéw lukowych, wedlug
wynalazku jest uproszczona konstrukcja oraz
zmniejszona ilo$¢ elementéw nastawczych i regu-
lacyjnych. Ponadto uklad odznacza sie duzg nieza-

“-wodnoscig i pewnos$cig dzialania w poréwnaniu ze

znanym ukladem.

Przyklad wykonania. Przedmiot wynalazku jest
uwidoczniony w przykladowym wykonaniu na ry-
sunku, ktéry przedstawia schemat blokowy ukladu.

Uklad zawiera czlon pomiarowo-poréwnawczy 1
na ktoérego wejscie sg podane sygnaly napiecia
i pradu luku, a jego wyjscie jest polaczone z elek-
tronicznym przekaznikiem tréjpolozeniowym 2.
Wyjscie przekaznika 2 jest polaczone z jednym
wejsciem regulatora hamowania 3, ktérego drugie
wejscie jest polaczone z czujnikiem wirowania 4,
sprzegnietym z silnikiem asynchronicznym 5. Wyj-
$cie regulatora hamowania 3 jest polgczone po-
przez sterownik tyrystoré6w 6 z nawrotnym 1gcz-



nikiem tryrystorowym 7. PrzekaZnik tréjpolozenio-
wy 2, regulator hamowania 3 i sterownik tyrysto-
row 6 sg polaczone z blokiem zasilajacym 8.
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Dzialanie ukladu automat’ycznej regulacji posu- '

wu elektrod stalowniczych piecow lukowych; we-
diug wynalazku polega na tym, ze na wyjsciu czlo-
nu pomiarowo-poréwnawczego pojawia sie sygnal
bedacy roéznica wyprcstowanych napieé proporcjo-
nalnych do nagpiecia i pradu luku.

Biezunowo$¢ sygnalu wyjsciowego 1 jest zalez-
na od kierunku odchylenia sie elektrody od polo-
zenia zadanego. Sygnal ten steruje przekaznikiem
tréjpolbieniov_vym 2, ktory znakozmienny sygnal
nierdbwnowagi, przetwarza na kombinacje dwu sy-
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mowanie silnikiem przeciwpradem. W przekaiﬁi-
ku tréjpolozeniowym 2 strefe nieczulosci reguluje
sig tak, ze reaguje z opodznieniem na pojawienie
sie sygnalu sterujacego na jezo wejsciu a natych-
miastowo na zanik sygnalu sterujgcego na jego
wejsciu.

Zastrzezenic patentowe

Uklad automatycznej regulacji posuwu elektrod
stalowniczych piecéw lukowych zawierajacy czlon
Fomiarowo-poréwnawczy, polaczony z elektronicz-
nym przekaznikiem trojpotozeniowym oraz blok za-
silania polgczony ze sterownikiem tyrystorow, kté-
ry lgczy sie z nawrotnym lgcznikiem tyrystorowym,
wigczonym w obwodd zasilania silnika asynchroni-
cznezo, znamienny tym, .ze trdéjpolozeniowy prze-
kaznik (2) o regulowanej strefie nieczulos$ci i cza-
sie opOznienia zadzialania jest polgczony z jednym
z wej$é regulatora hamowania (3), ktérego drugie
wejscie jest polaczone z czujnikiem wirowania
(4), o dzialaniu dyskretnym, ktory jest sprzegniety
z silnikiem asynchronicznym (5), natomiast wyjs-
cie regulatora hamowania (3) jest polaczone z wej-

gnalow logicznych [0, 1], ktére pojawiaja sie na 15
jego zaciskach wyjsciowych. Sygnaly wyjsciowe
przekaznikd 2 steruja pracg regulatora hamowania
3. Regulator hamowania 3 stanowi uklad logiczny,
ktéry z kombinacji sygnaléw logicznych, przycho-
dzacych z tréjpolozeniowego przekaznika 2 i z czuj- 20
nika wirowania 4, wypracowuje sygnal, ktory jest
podawany do sterownika tyrystoréw 6. Sterownik
tyrystorow 6 wysterowuje odpowiednie grupy ty-
rystorow w laczniku nawrotnym 7, ktéry spowo-
duje jazde elektrody w doét lub w gore, albo ha- 25 <ciem sterownika tyrystorow (6).
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