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(57) HReZeni se tyké zapojeni elektrického
pohonu sdzeciho dstroji s ¥izenou rozted{
vysadby v Fddcich, zejména prostokoiené
sadby, Zapojeni sestdvd ze sanimale (3)
dréhy, bloku (4) zaddni roztede vysadby,
#{dicich a vykonovych obvodl (6, 8, 10{,
krokovych motord (12, 14, 16) se snima&i T T T T e e ey

(11, 13, 15) poloh a elektromagnetd (17,
18, 19) sédzecich radlifek, Snfma& (3) drd-
hy Jje spojen s vlelkovym kolem (1), jehoZ
primér je takovy, aby impulsy ze snimade
(3) drdhy odpovidaly urdité ujeté drdze.
Tyto impulsy jsou zavedeny do bloku (4) za-
ddni roztede vysadby, ktery obmahuje obvo-
dy predvolby a &ftale poldtu pulsd ze sni-
male (1) dréhy.
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Vynélez se tykéd zapojeni elektirického pohonu sédzeciho dstroji s ¥izenou roztedi
vysadby v Fddcich, zejména prostokofené sadby.

Pohony sdzecich Gstroji saze¥d prostoko¥ené sadby nebo sazedd predpdatované sadby
se zemnim balem jsou konstruovédny na mechanickém prinecipu. Zésadnim poZadavkem p¥i vy-
sadbd je zaji¥téni pravidelného rozmisténi sazenic v predepsanych vzddlenostech v Fdd-
cich., Doposud pou¥ivané sazele zeji¥fuji uvedeny poZadavek mechanickjymi pFevody. Pri
zménd po¥adované roztefe sadby je nutno vyménit pFevodové kola, coZ je jednak zdlouha=-
vé, jednak je pro kaidou hodnotu roztede sadby zapot¥ebi zv1d3tni pdr pFevodovych kol.
Slo¥itost rozvodu k jednotlivym sekcim cely stroj komplikuje a zt8Zuje zmdnu mezifddko-
vé vzddlenosti, pFidem? naprostd pFesnost vysadby neni zarudena,

Vy%e uvedené nedostatky odstranuje zapojeni elektrického pohonu sdzeciho datroji
s ?{zenou roztedi vysadby podle vyndlezu, jeho% podstata spo¥ivd v tom, Ze vlené kolo
je mechanicky spojeno jednak s tahafem a jednak se snimadem drdhy, ktery Je spojen se
vetupem bloku zadéni roztele vysadby, jehoZ prvni aZ n~ty Fidiei vystup bloku zaddni
rozteSe vysadby je jednotlivd spojen se zapinacim vstupem prvniho aZ n-tého ¥idietfho
a vykonového obvodu motoru, jeho¥ vystup je jednotlivd spojen s vystupem prvniho a% n-
tého snimade polohy, mechanicky spojeného s prvnim a¥ n-tym krokovym motorem, pFilemZ
prvnf ovlddaci vystup prvniho a¥ n-tého ¥idiefho vykonového obvodu motoru je jednotli-
v& spojen 8 prvnim a¥ n-tjm krokovym motorem, zatimco druhy ovlddaci vystup prvanfho
a% n-tého ¥idiecfho a vykonového obvodu motoru je jednotlivé epojen s elektromagnetem
prvni af n-té sdzeci radlifky, kde n je p¥irozené &islo 1 ai 6.

Zapojeni podle vynélezu umo¥nuje, %e rozted vysadby je ddna pouze nastavenim pred-
volby,

Zapojeni elektrického pohonu sdzeciho dstroji podle vynélezu je zndzorndno na vy-
kresu,

Vlie&né kolo )1 je mechanicky spojeno s tahalem 2 a se snimadem 3 dréhy, Vystup sni-
made 3 drdhy je spojen se vstupem bloku 4 zadéni roztede vysadby. Prvni ¥idici vystup
5 bloku 4 zadéni roztede vysadby je spojen se zapinacim vetupem prvniho #idiciho a vy-
konového obvodu 6 motoru. Druhy ¥idici vystup 7 bloku 4 zaddni roztede vysadby je spo~
jen se zapinacim vetupem druhého F{diciho a vykonového obvodu 8 motoru, N-ty Fidici vy-
gtup 9 bloku 4 zaddn{ roztele vysadby je spojen se zapinacim vstupem n~tého ¥{diciho
a vykonového obvodu 10 motoru, Vypinaci vetup prvniho ¥idicfho a vykonového obvodu 6
motoru je spojen s vystupem prvniho snimade 11 polohy, mechanicky spojeného s prvnim
krokovym motorem 12, Vypinaci vetup druhého ¥fdicfho a vykonového obvodu 8 motoru je
spojen s vystupem druhého snimade 13 polohy, mechanicky spojeného 8 druhym krokovym mo=-
torem 14, Vypinaci vstup n-tého #idiciho a vykonového obvodu 10 motoru je spojen s vy~
stupem n-tého snimale 15 polohy, mechanicky spojeného s n-tym krokovym motorem 16,
Prvni ovlddaci vy¥stup prvniho ¥fdiefho a vykonového obvodu 6 motoru je spojen & prvnim
krokovym motorem 12, Prvni ovlddaci vystup druhého ¥idiciho a vykonového obvodu 8 mo-
toru je spojen s druhym krokovym motorem 14, Prvni ovlddaci vystup n-tého Ffdiciho a
vykonového obvodu 10 motoru je spojen s n-tym krokovym motorem 16. Dile je druhy ovld~
daei{ vystup prvniho ¥idicfho a vykonového obvodu 6 motoru spojen & elektromagnetem 17
prvni sézeci radliky, druhy ovlddac{ vystup druhého Fidicfho & vykonového obvodu 8
motoru je spojen s elekiromagnetem 18 druhé sédzeci radlifky. Druhy ovlddaci vystup n-
tého Fidiciho a vykonového obvodu 10 motoru je spojen s elektromagnetem 13 n-té sdzeci
radlicky. Prvni napdjec{ svorka 20 a druhd napdjeci svorke 21 jsou spojeny s tahalem 2.

Zapojeni podle vyndlezu pracuje takto.

Impulsy ze snimale 3 drdhy jsou vedeny do bloku 4 zadéni roztede vysadby., Po dosa~
Zeni shodného stavu pFedvolby a naditaného podtu pulsd se aktivuje prvni ¥idiei vystup
5, druhy ¥{dic{ vystup 7 aZ n-ty ¥{dic{ vystup 9 bloku 4 zadédni roztele vysadby a zéro-
ven se nuluje obsah &itafe., Aktivac{ prvniho #fdicfho vystupu 5, druhého #idiciho vystu-
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pu 7 aZ n-tého ¥{dicfho vystupu 9 dojde pres prvni ¥idici a vykonovy obvod 6 motoru,
druhy Fidiei a vikonovy obvod 8 motoru a¥ n~ty ¥idic{ a vykonovy obved 10 motoru k zaw
pnut{ prvnfho krokového motoru 12, druhého krokového motoru 14 aZ n-tého krokového mo-
foru 16, Krokové motory se oté¥eji do doby, nef prvni snimag 11 polohy, druhy snimad 13
polohy a% n~ty snima& 15 polohy vyflou podet pulsd odpovidajici pYemist¥ni sazenice do
pofadované polohy. Soufasnd zaplsobi elektiromsgnet 17 prvni sdzeci radlilky, elektro-
magnet 18 druhé sdzeci radlilky aZ elektromagnet 19 n-té sédzeci radlicky.

Zapojeni elektrického pohonu sédzeciho Gstroji podle vyndlezu lze kromd pouZiti v
zem&ddlestvi, vyufit i v primyslu p¥i F{zeni automatizovaného provozu vyroby.

PREDMET VYNELEZU

Zapojeni elektrického pohonu sdzeciho Ustro]i s Fizenou roztedi vysadby, vyznadu-
jief se tim, Ze vledné kolo (1) je mechanicky spojeno jednak s tahadem (2) a jednak se
snimadem (3) drdhy, ktery je spojen se vstupem bloku (4) zaddni roztede vysadby, jeho?
prvni aZ n-ty Fidici vystup (5, 7, 9) bloku (4) zaddni roztede vysadby je jednotlivd
spojen se zapinacim vstupem prvniho a% n-tého ¥idictho a vfkonového obvodu (6, 8, 10)
motoru, jehoZ vypinaci vstup je jednotlivd spojen s v¥stupem prvniho aZ n-tého snimade
(11, 13, 15) polohy, mechanicky spojeného s prvanim a¥ netym krokovym motorem (12, 14,
16), pF¥idemZ prvni ovlddaci vystup prvniho 8% n-tého ¥{diciho a vykonového obvodu (6,
8, 10) motoru je jednotlivé spojen s prvnim af n-tym krokovym motorem (12, 14, 16),
zat{mco druhy ovlddaci vy¥stup prvniho a¥ n-tého ¥{dicfho a vykonového obvodu (6, 8, 10)
motoru je jednotlivé spojen s elektromagnetem (17, 18, 19) prvni a% neté sdzeci rad-
1i8ky, kde n je pPfirozené 3islo 1 a% 6,

1 vykres
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