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@ Appareil xérographique pour I'impression d'étiquettes.

@ L'appareil comporte de maniére connue un tambour

photosensible (1), sur lequel des images latentes sont
formées par du toner qui est ensuite transféré sur des éti-
quettes collées provisoirement sur un ruban (A), un dispo-
sitif d'entrainement (9, 10) du ruban et un dispositif (8) de
fixation du toner. Si le ruban (A) devient lache (A’) par sui-
te d'un entrainement insuffisant quand les intervalles entre
les étiquettes passent entre les rouleaux (8A, 8B) du dis-
positif de fixation (8), ce relachement est détecté par
exemple a l'aide d'un élément photorécepteur (18). Un cir-
cuit de commande réagit alors de maniére & augmenter
provisoirement la vitesse de transport du ruban ou la pres-
sion de serrage dans le dispositif (8) de fixation du toner,
sans modifier la vitesse du tambour (1). Au lieu de détec-
ter un relachement du ruban, on peut le prévenir en détec-
tant l'arrivée des intervalles entre les étiquettes et en aug-
mentant la pression de serrage durant leur passage entre
les rouleaux (8A, 8B).
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Description

La présente invention a pour objet un appareil
xérographique pour limpression d'étiquettes sur un
ruban continu comprenant une bande de support et
des étiquettes découpées a la forme voulue et
fixées provisoirement sur la bande de support, I'ap-
pareil comportant un tambour photosensible rotatif
et des moyens de fixation de toner. L'invention vise
notamment & éliminer tout relachement pouvant in-
tervenir dans le ruban en amont du dispositif de
fixation du toner.

Pour préparer des étiquettes, il est courant d'utili-
ser un ruban continu, confectionné par découpage
d'étiquettes taillées a la forme voulue dans des
feuilles et par collage provisoire de ces étiquettes
en série, a des intervalles appropriés, sur une face
d'une bande de support revétue d'un agent favori-
sant un décollement ultérieur. Alors qu'auparavant
limpression des informations voulues sur les éti-
quettes se faisant le plus souvent au moyen d'une
imprimante thermique, on commence & utiliser aus-
si des appareils d'impression xérographique a cet
effet.

Bien que les étiquettes individuelles soient sépa-
rées les unes des autres par des coupures, dans
certains cas elles sont disposées de maniére jointi-
ve sur le ruban, sans intervalles entre elles, tandis
que dans dautres cas les étiquettes, découpées
dans des feuilles et débarrassées des chutes, sont
disposées sur la bande a des intervalles détermi-
nés. Ce dernier type de ruban continu a étiquettes
est le plus largement employé pour diverses rai-
sons, notamment parce que l'on peut choisir libre-
ment la forme des étiquettes, qui peut avoir des an-
gles arrondis ou étre circulaire, triangulaire, hexago-
nale, en forme de fleur ou autre, parce que le
ruban présente des zones n'ayant pas la méme
transparence, que l'on peut donc utiliser pour de-
tecter le pas de I'arrangement des étiquettes sur la
bande sans avoir besoin de marques spéciales ou
d'artifices similaires et parce que les étiquettes sont
plus faciles a détacher de la bande de support.

La fig. 1 montre un ruban continu connu A com-
portant des étiquettes L découpées et collées a des
intervalles déterminés sur une bande de support S.
Les zones D de la bande S qui ne sont pas recou-
vertes par les étiquettes L présentent généralement
un revétement fait dun agent de décollement a
base de silicone. L'épaisseur du ruban continu A
est différente dans les zones D et dans les zones
ou se trouvent les étiquettes L.

Lors de lutilisation d'un appareil xérographique
usuel, la vitesse périphérique du tambour photo-
sensible et celle du dispositif de fixation du toner
sont précisément égales et elles déterminent la vi-
tesse de transport du ruban continu. Si l'impression
des étiquettes se fait sur un ruban continu A du
type décrit ci-dessus, dans un appareil xérographi-
que usuel, un glissement se produit entre ies rou-
leaux du dispositif de fixation du toner et le ruban
A passant entre ces rouleaux, a cause du trop fai-
ble coefficient de friction des zones D revétues de
I'agent de décollement, ainsi qu'aux transitions en-
tre les zones ou se trouvent les étiquettes L et les
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zones D comprenant uniquement la bande support
S, c'est-a-dire que l'entrainement du ruban A subit
un glissement dans le dispositif de fixation du to-
ner. |l en résulte que la vitesse de transport du ru-
ban en continu devient plus faible dans le dispositif
de fixation du toner que sur le tambour photosensi-
ble, de sorte que la partie du ruban située en
amont du dispositif de fixation du toner est rela-
chée et prend du mou. En cas dimpression conti-
nue ou prolongée, l'ampleur de ce reldchement
croit progressivement et finit par devenir une cause
d'obstruction.

La présente invention a pour but d'éviter l'incon-
vénient susmentionné, en créant un appareil xéro-
graphique pour limpression d'étiquettes qui permet
d'éliminer tout relachement dans le ruban en amont
du dispositif de fixation du toner.

Un appareil selon un premier aspect de linven-
tion est défini par la revendication 1, et un appareil
selon un second aspect de l'invention est défini par
la revendication 2.

Linvention et ses avantages apparaitront mieux
dans la description suivante de différents exempies
de réalisation, en référence aux dessins annexés,
dans lesquels:

la fig. 1 est une vue en perspective d'un ruban
continu a étiquettes, plié en accordéon,

la fig. 2 est une vue latérale schématique d'une
premiére forme de réalisation d'un appareil xérogra-
phique selon linvention, pour imprimer des etiquet-
tes sur le ruban de la fig. 1,

la fig. 3 est un schéma-bloc d'un dispositif de
commande de vitesses agissant sur un moteur du
dispositif de fixation du toner,

la fig. 4 est un schéma-bloc d'un dispositif de
commande de la pression de contact appliquée par
un moteur de pression du dispositif de fixation du
toner,

la fig. 5 est une vue latérale d'un mécanisme de
commande de pression du dispositif de fixation du
toner,

fa fig. 6 est un schéma d'un circuit commandant
des arréts d'un moteur,

la fig. 7 est une vue partielle en plan d'un méca-
nisme pour ajuster les positions de roues a picots
et d'éléments de détection en fonction de la largeur
du ruban continu a étiquettes,

les fig. 8 et 9 sont des vues explicatives d'une
autre forme d'un appareil xérographique ayant des
moyens de convoyage du ruban continu en aval du
dispositif de fixation du toner,

la fig. 10 est un schéma-bloc d'un dispositif de
commande d'un moteur commandant la pression de
contact dans le dispositif de fixation du toner, pour
réduire cette pression pendant le passage des zo-
nes du ruban qui ne comprennent que la bande de
support,

la fig. 11 est une vue latérale d'un mécanisme
de commande de pression dans le dispositif de
fixation du toner, utilisé en combinaison avec le dis-
positif de commande de la fig. 10,

la fig. 12 est une vue schématique d'un appareil
xérographique dans lequel le ruban continu est
transporté dans le sens inverse dans une mesure
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prescrite, aprés évacuation des étiquettes impri-
meées,

la fig. 13 est un schéma-bloc d'un dispositif de
commande du transport en avant et en arriére du
ruban continu,

la fig. 14 est une vue en perspective d'un ruban
continu a étiquettes du type en rouleau,

la fig. 15 est une vue schématique d'un appareil
xérographique susceptible d'étre équipé d'un dispo-
sitif de nettoyage sur le dispositif de fixation du to-
ner,

la fig. 16 est une vue agrandie du dispositif de
nettoyage de l'appareil de la fig. 15,

la fig. 17 est un schéma-bloc d'un dispositif de
commande servant principalement 4 commander le
dispositif de fixation du toner,

la fig. 18 est une vue latérale expliquant le mou-
vement d'un chargeur de transfert d'image par rap-
port a un tambour photosensible et le déplacement
d'un abaisseur de papier agencé pour séparer le
ruban continu du tambour photosensible,

les fig. 19, 20 et 21 représentent des exemples
particuliers de réalisation de I'abaisseur de papier,
la fig. 22 est une vue en perspective illustrant un
cas dans lequel limpression s'étend au-dela d'une
etiquette dans la zone du ruban comprenant uni-
quement la bande de suppon,

la fig. 23 est un schéma-bloc d'un circuit de com-
mande de I'appareil xérographique,

la fig. 24 est une vue en plan d'un ruban continu
a étiquettes, et

la fig. 25 est un organigramme de commande de
l'impression.

Le ruban continu A en accordéon représenté a la
fig. 1 comporte des trous & picots P le long des
deux bords de sa bande support S et il est plié sur
des perforations M prévues pour permettre de le
séparer facilement en trongons de longueur unitai-
re. Le ruban en accordéon convient pour l'impres-
sion continue de données différentes, puisque les
étiquettes L portant les données voulues peuvent
ensuite étre facilement détachées et que l'appareil
d'impression n'a pas besoin d'étre pourvu d'un mé-
canisme enrouleur comme c'est le cas lorsque I'on
emploie un ruban en rouleau.

La fig. 2 représente un appareil xérographique
pour limpression d'étiquettes, utilisant un ruban
continu & étiquettes du type représenté a la fig. 1.
Dans cette figure, on voit un tambour photosensible
1, un faisceau lumineux 2 émis par un laser a
semi-conducteur, par un dispositif & diodes électro-
luminescentes ou par un moyen analogue capable
d'émettre un faisceau lumineux en fonction de don-
nées d'image provenant dun moyen de formation
d'une image latente électrostatique, une brosse de
nettoyage 3, un chargeur photosensibilisateur 4, un
développeur 5 et un chargeur de transfert dimage
6. Le numéro de référence 8 désigne un dispositif
de fixation de toner composé d'un rouleau chauf-
feur 8A et d'un rouleau auxiliaire 8B. Le numéro 10
désigne l'une de deux roues a picots disposées en-
tre le tambour 1 et le dispositif 8 et ayant des pi-
cots 10a régulierement espacés sur leur pourtour
pour s'engager pour les trous P du ruban continu
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A. Les deux roues a picots 10 se trouvent sous les
bords opposés du ruban continu A et elles sont
montées de maniére connue sur un arbre entrai-
neur carré 9, pour que l'on puisse les déplacer sy-
métriquement par rapport au milieu du ruban A afin
d'ajuster leur position a la largeur du ruban A que
l'on utilise. Le numéro 11 désigne I'un de deux gui-
des du papier, pris entre un bossage de la roue a
picots 10 et un flasque 10b et engagé sur une che-
ville 14 de fagon a étre mobile avec la roue 10
dans le sens de la largeur du ruban A, mais a étre
blogué contre la rotation. Un bras 12 du guide 11,
s'étendant en direction du tambour 1, constitue un
guide 12a pour le papier. Tandis que les picots 10a
des roues 10 assurent un certain guidage du ruban
continu A, les guides 12a opérent en combinaison
avec les picots 10a pour agrandie la zone guidée.
Le numéro 15 désigne l'un de deux arceaux de
guidage de type connu, qui sont mobiles avec les
roues 10 dans le sens de la largeur du ruban conti-
nu A et qui sont, par exemple, fixés au guide 11 de
fagon & pouvoir basculer entre une premiére posi-
tion ouverte, dans laquelle le ruban A est libre, et
une seconde position fermée dans laquelle le ruban
est tenu par les arceaux. Le numéro 16 désigne un
support monté sur un bras 13 formé par un prolon-
gement d'un des guides 11 en direction du disposi-
tif de fixation du toner 8. Le support 16 porte un
élément photo-émetteur 17 et un élément photoré-
cepteur 18 placé de fagon a surveiller la quantité
de lumiere réfléchie par une partie de bord du ru-
ban continu A, plus précisément une partie non
touchée par les trous P. La position de I'élément
photo-émetteur 17 et de I'élément photorécepteur
18 varie latéralement avec la position du guide de
papier 11 de fagon a s'ajuster automatiquement a
la largeur du ruban continu A que l'on utilise.

Le tambour photosensible 1 et la roue a picots
10 sont entrainés par un moteur commun au
moyen d'un mécanisme de transmission commun
(qui ne sont pas représentés) de fagon a tourner a
la méme vitesse periphérique. Le dispositif de fixa-
tion du toner 8 est entrainé indépendamment du
tambour, par un moteur 20 commandé, comme le
montre la fig. 3, par un dispositif composé d'un cir-
cuit 21 de commande du moteur, d'un circuit de
commande de vitesses 22 et d'un comparateur d'in-
tensité de lumiére 23.

Le comparateur d'intensité de lumiére 23 délivre
au circuit 22 un signal de commutation de vitesse
selon que le signal de sortie de I'élément photoré-
cepteur 18 en fonction de la quantité de lumiére ré-
flechie par le ruban continu A est supérieur ou infé-
rieur & un niveau de référence (constitué de préfé-
rence par une gamme de référence ayant une
largeur prédéterminée). La vitesse périphérique du
dispositif de fixation du toner 8 est alors commutée
entre une vitesse égale et une vitesse supérieure a
celle du tambour 1.

Dans l'agencement ci-dessus, les moyens produi-
sant le faisceau 2, le tambour photosensible 1 et
les autres mécanismes fonctionnels sont comman-
dés par un dispositif (non représenté) commandant
I'appareil comme un tout pour imprimer des infor-
mations sur les étiquettes L du ruban continu A.
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En référence a la fig. 2, le ruban continu A arrive
de la gauche, des images formées par du toner
sont transférées du tambour photosensible 1 aux
étiquettes L devant le chargeur 6 de transfert d'ima-
ges, le ruban continu A avance jusqu'au dispositif
de fixation du toner 8 ou les images sont fixées sur
les étiquettes, et ensuite le ruban continu A des éti-
quettes imprimées est évacué vers la droite.

Du fait que, dans le ruban continu A représente
a la fig. 1, les étiquettes L sont disposées sur la
bande de support S & des intervalles détermings, il
existe ici et 14 des zones D constituées uniquement
par la bande de support S. Ces zones D ont une
surface revétue dun agent de décollement et pre-
sentant un faible coefficient de frottement. De plus,
I'épaisseur du ruban continu A dans ces zones D
est différente de celle des zones ou se trouvent les
étiquettes L. Par conséquent, quand le ruban conti-
nu A passe & travers le dispositif de fixation du
toner 8, le rouleau chauffeur 8A tend a rebondir sur
le rouleau auxiliaire 8B et ce phénoméne, s'ajoutant
au faible coefficient de frottement dans les zones
D, est la cause d'un glissement entre le dispositif
de fixation 8 et le ruban A.

C'est pourquoi le ruban A a tendance a devenir
lache en amont du dispositif de fixation 8, comme
indiqué par un trait mixte en A’ dans la fig. 2. Dans
la lumiére émise par I'élément photo-émetteur 17,
ce relachement réduit la proportion de lumiére réfié-
chie par le ruban A vers I'élément photorécepteur
18, dont le signal de sortie diminue. Quand ce si-
gnal tombe au-dessous d'un niveau de reférence
déterminé dans le comparateur 23, celui-ci délivre
un signal de commutation de vitesse au circuit de
commande de vitesse 22. Il en résulte une éléva-
tion de la vitesse du moteur 20 actionnant le dispo-
sitif de fixation du toner, dont la vitesse périphéri-
que devient supérieure a celle du tambour 1 et des
roues 10, de sorte que le relachement se résorbe
progressivement.

Une fois que le ruban continu A n'est plus lache,
le signal de sortie de I'é¢lément photorécepteur 18
remonte au-dessus du niveau de référence et par
conséquent la vitesse périphérique du dispositif de
fixation du toner 8 revient a celle du tambour 1 et
des roues 10.

Dans la forme de linvention décrite ci-dessus, le
relachement du ruban continu A est éliminé par
commande de la vitesse des rouleaux du dispositif
de fixation de toner 8. On décrira maintenant une
autre forme de réalisation dans laquelle le relache-
ment du ruban continu A est absorbé par comman-
de de la force de serrage appliquée au ruban conti-
nu A pour le faire avancer dans le dispositif de fixa-
tion du toner 8. Ce dispositif est entrainé par une
source motrice séparée de celle qui entraine le
tambour photosensible 1. De plus, la vitesse des
rouleaux du dispositif de fixation du toner est plus
élevée que celle du tambour 1. On fait varier la vi-
tesse de transport du ruban continu A en augmen-
tant ou en diminuant la pression de contact entre le
rouleau chauffeur 8A et le rouleau auxiliaire 8B.

En référence a la fig. 4, le comparateur 23 déli-
vre des signaux de commande de commutation de
pression, pour commander la pression de contact
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dans le dispositif de fixation 8 selon que le signal
de sortie de I'élément photorécepteur 18, résultant
de la quantité de lumiére réfiéchie par le ruban A,
est supérieur ou inférieur au niveau de référence.
En particulier, quand ledit signal de sortie est infé-
rieur au niveau de référence, le comparateur 23 dé-
livre un signal de commande «H» visant & augmen-
ter la pression de contact entre les rouleaux 8A et
8B. Ce signal «H» se répercute a travers un multi-
vibrateur monostable 24, puis a travers un circuit
de commande de rotation avant 26 et un circuit pi-
Jote 28 pour faire tourner en avant un moteur 29 de
commande de pression du dispositif de fixation du
toner pendant une durée déterminée. Quand le si-
gnal regu par I'élément photorécepteur 18 remonte
au-dessus du niveau de référence, le comparateur
23 délivre un signal de commande «L» visant a fai-
re diminuer la pression de contact entre les rou-
leaux 8A et 8B. Ce signal «L» se répercute a tra-
vers un multivibrateur monostable 25, puis a travers
un circuit 27 de commande de rotation arriere et le
circuit pilote 28 pour faire tourner le moteur 29 en
arriére pour une durée déterminée.

Le mécanisme de commande de pression du dis-
positif de fixation du toner 8 est représenté a la fig.
5. Chaque extrémité du rouleau chauffeur 8BA est
montée de maniére rotative & une extrémité d'un le-
vier de support 31, porté de maniére pivotante par
un arbre 32 et ayant une cheville proéminente 31a
a son autre extrémité. Un levier de commande 33
comporte une extrémité montée de maniere pivo-
tante sur l'arbre 32, un bras 33A s'étendant en re-
gard de la cheville 31a et une cheville proéminente
33b prés de son autre extrémité. Un ressort de
compression 34 placé entre les leviers 31 et 33
tend principalement a faire pivoter le levier de sup-
port 31 dans le sens horaire et a exercer ainsi une
pression sur le rouleau chauffeur 8A. Une came 37
et une roue dentée 38 solidaire de la came sont
montées de maniére rotative a une extrémité d'un
levier de réglage de pression 35, lequel est suppor-
té de maniére pivotante par un arbre 36 et compor-
te une cheville proéminente 35a & son autre extre-
mité. La came 37 est en contact glissant avec la
cheville 33b du levier de commande 33. Le ressort
39 pousse le levier de commande 33 dans le sens
anti-horaire, ui appliquant une force qui tend a sé-
parer le rouleau chauffeur 8A du rouleau auxiliaire
8B. Une roue dentée 40 est engrenée sur la roue
38 et elle est fixée sur l'arbre d'un moteur (non re-
présenté) destiné a commander la pression entre
les rouleaux 8A et 8B. Une came 41 fixée sur l'ar-
bre du moteur 29 (fig. 4) est en contact glissant
avec la cheville 35a du levier de réglage de pres-
sion 35.

Comme on I'a expliqué plus haut, quand un relé-
chement apparait dans le ruban continu A, le signal
de sortie de I'élément photorécepteur 18 chute, par-
ce que le ruban A réfléchit vers I'élément photoré-
cepteur 18 une moindre proportion de la lumiére
venant de I'élément photoémetteur 17 et, quand le
niveau de ce signal tombe au-dessous du niveau
de référence, le comparateur 23 délivre un signal
«H» induisant le moteur 29 a tourner en avant pour
une durée déterminée. Il en résulte que la came
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41, dont une partie de faible hauteur était initiale-
ment en contact avec la cheville 35a, tourne
jusqu'a une position dans laquelle c'est sa partie
haute qui est en contact avec la cheville 35a. Cela
fait pivoter le levier de réglage 35 dans le sens ho-
raire, de sorte que la came 37 monte tandis que la
roue 38 tourne sur la roue 40. Ainsi, la came 37
pousse la cheville 33b vers le haut et fait donc pi-
voter le levier de commande 33 dans le sens horai-
re en repoussant le ressort 34. Par conséquent, la
force de compression accumulée dans le ressort 34
entre les leviers 33 et 31 augmente et détermine
donc une pression de contact plus élevée entre les
rouleaux 8A et 8B.

Comme la vitesse périphérique des rouleaux du
dispositif de fixation du toner est un peu plus éle-
vée que celle du tambour photosensible 1 et des
roues 10, l'augmentation de la pression de contact
entre les rouleaux 8A et 8B augmente la vitesse de
transport du ruban continu A & travers le dispositif
de fixation du toner 8, si bien que le relachement
du ruban continu A se résorbe.

Une fois que le relachement du ruban A a été
€liminé, le signal de sortie de I'élément photorécep-
teur 18 remonte au-dessus du niveau de référence,
de sorte que le comparateur 23 délivre un signal
«L» agissant a travers le multivibrateur monostable
25 et le circuit de commande 27 de fagon que le
moteur de commande de pression 29 tourne dans
le sens inverse pour une durée déterminée. Ceci
fait tourner la came 41 jusqu'a ce qu'elle s'appuie
sur la cheville 35a par sa partie a faible hauteur au
lieu de sa partie la plus haute. De ce fait, le levier
de réglage 35 tourne dans le sens anti-horaire sous
l'effet du ressort 39 pendant que la cheville 35a du
levier 35 suit la came 41. Il en résulte une diminu-
tion de la force de compression dans le ressort 34,
donc une diminution de la pression entre les rou-
leaux 8A et 8B et ceci réajuste la vitesse de trans-
port du ruban continu A dans le dispositif 8 & la vi-
tesse du tambour photosensible 1.

Dans chacune des deux formes de réalisation
décrites ci-dessus, une instabilité peut se produire
si la largeur de bande du niveau de référence est
trop étroite. On peut éviter ce probléme en élargis-
sant de maniére appropriée cette largeur de bande
ou en dotant le circuit d'une fonction de temporisa-
tion afin d'espacer les opérations de rotation en ar-
riére.

Pendant les périodes ol aucune fixation de toner
n'est effectuée dans le dispositif 8, le rouleau
chauffeur 8A se sépare du rouleau auxiliaire 8B
grace a un moteur (non représenté) qui fait tourner
la roue dentée 40 dans une mesure déterminée.
Cette rotation se transmet & la roue 38 et a la
came 37 solidaire de celle-ci, jusqu'a ce que la par-
tie de faible hauteur de la came soit en face de la
cheville 33b. Il en résulte que le levier de comman-
de 33 tourne dans le sens anti-horaire pendant que
la cheville 33b suit la came 37. Au cours de la ro-
tation du levier 33, son bras 33a bute contre la
cheville 31a et dés ce moment le levier de support
31 tourne aussi dans le sens anti-horaire, de sorte
que le rouleau 8A se sépare du rouleau 8B.

Dans 'agencement représenté en fig. 5, la came
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37, entrainée par un moteur pour rapprocher et
écarter les rouleaux 8A et 8B, et la came 41 entrai-
née par le moteur 29 pour régler la pression entre
les rouleaux BA et 8B, sont formées par des com-
posants indépendants. Toutefois, une autre exécu-
tion est possible, sous la forme d'un agencement
dans lequel les deux opérations sont effectuées au
moyen d'une seule came.

Dans I'agencement illustré par la fig. 4, les multi-
vibrateurs monostables 24 et 25 sont utilisés pour
déterminer la durée de rotation du moteur de com-
mande de pression 29, et 'ampleur effective de la
rotation de la came 41 est réglée par une comman-
de en boucle ouverte.

Dans une autre exécution, il est possible de ré-
gler I'ampleur de la rotation de la came 41 par une
commande en boucle fermée, sans utiliser un multi-
vibrateur. Comme le montre la fig. 6, ceci peut se
faire par exemple en raccordant une borne du mo-
teur 29 a un montage paralléle constitué par un in-
terrupteur de fin de course SH et une diode DH, et
l'autre borne & un montage paralléle constitué par
un interrupteur de fin de course SL et une diode
DL. Ce dispositif est agencé de fagon que linter-
rupteur SL soit ouvert et l'interrupteur SH soit fermé
quand la cheville 35a est en contact avec la partie
basse de la came 41. Si un signal de rotation en
avant est délivré a ce moment, un courant traverse-
ra linterrupteur SH, le moteur 29 et la diode DL
comme l'indique la fleche en trait continu de la
fig. 6, et le moteur 29 tournera dans le sens avant
pour faire tourner la came 41 jusqu'a la position ou
sa partie haute est en contact avec la cheville 35A,
ce qui ferme linterrupteur SL et ouvre linterrupteur
SH, de sorte que le moteur 29 s'arréte.

La fermeture de linterrupteur SL établit un état
d'attente d'un signal de rotation en arriére. Quand
un tel signal est délivré, un courant va traverser
linterrupteur SL, le moteur 29 et la diode DH com-
me lindique la fleche en traits interrompus et le
moteur 29 va tourner dans le sens inverse pour fai-
re tourner la came 41 jusqu'a ce que linterrupteur
SH se ferme et que l'interrupteur SL s'ouvre quand
la partie haute de la came est en contact avec la
cheville 35a, et alors le moteur s'arréte.

Bien que le guide de papier 11 combiné aux
roues a picots 10 se trouve en aval du tambour
photosensible 1 dans les deux exemples décrits ci-
dessus, il est aussi possible qu'il s'étende en amont
du tambour. D'autre part, le systéme de détection
de relachement par réflexion peut étre remplacé
par un systéme de détection par transmission d'un
rayonnement. En outre, au lieu d'un seu! élément
photorécepteur, il est possible d'utiliser une rangée
de capteurs a différents niveaux ou un capteur a
plusieurs étages et de subdiviser en plusieurs éta-
ges la gamme de commande de la vitesse de rota-
tion ou de la pression de contact.

En outre, au lieu du moyen de convoyage du ru-
ban a l'aide des roues & picots 10, on peut utiliser
un dispositif tracteur a picots dans lequel la bande
continue de support des étiquettes est appliquée
contre la surface supérieure d'une courroie sans fin
supportée par deux poulies espacées latéralement
et elle est transportée a la vitesse de la courroie
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par engagement de picots de la courroie dans les
trous de la bande de support.

Bien qu'il soit possible d'utiliser soit un dispositif
de convoyage & roue a picots, soit un dispositif de
convoyage & courroie a picots dans lequel un che-
min de convoyage plat de longueur déterminée est
formé par une courroie sans fin portée par deux
poulies espacées, le dispositif a roue a picots
s'avére avantageux, comme le montrera la compa-
raison suivante.

Comme le dispositif & courroie augmente la du-
rée requise pour que linformation transférée au ru-
ban continu A (sur les étiquettes L) sorte du dispo-
sitif de fixation du toner 8 sous une forme impri-
mée, il prolonge lintervalle de temps entre I'entrée
des données et le moment ol I'on peut contrdler vi-
suellement linformation a la sortie. En outre, le
trongon du ruban A qui reste entre le dispositif 8 et
le tambour 1 une fois que toutes le étiquettes impri-
mées sont sorties et qui est inutilisable pour l'im-
pression devient plus long, ce qui augmente la lon-
gueur de ruban mise au rebut. Un autre inconvé-
nient est que l'appareil xérographique devient plus
long dans la direction de transport du ruban.

Quand on utilise un dispositif & roue a picots, la
faible longueur de l'appareil xérographique dans la
direction du ruban présente l'avantage de permettre
de rapprocher le tambour photosensible 1 et le dis-
positif de fixation du toner 8, évitant ainsi les incon-
vénients susmentionnés du dispositif & courroie a
picots. En outre, le systéme & roues & picots peut
étre utilisé en combinaison avec un guide de papier
évitant que le ruban continu A ne serpente.

D'autre part, le ruban continu a étiquettes peut
étre un ruban en rouleau au lieu d'étre un ruban en
accordéon. L'emploi d'un ruban en rouleau est par-
ticulierement avantageux dans les cas ou les mé-
mes données doivent étre imprimées de maniére
répétitive et en grande quantité. Dans un appareil
utilisant un ruban & étiquettes en rouleau sans
trous a picots, un dispositif d'entrainement & rou-
leaux est utilisé a la place du dispositif a roues ou
courroie a picots. Il est également préférable d'équi-
per l'appareil d'un mécanisme pour enrouler le ru-
ban aprés impression.

Dans un appareil xérographique pour l'impression
d'étiquettes qui utilise un ruban continu fabriqué par
fixation provisoire d'étiquettes découpées dans une
feuille sur une bande de support, les exemples pre-
cédents montrent des appareils perfectionnés qui
préviennent une obstruction en surveillant un éven-
tuel relachement du ruban continu par suite d'un
glissement dans le dispositif de fixation du toner et
en éliminant immédiatement ce relachement et qui
permettent en outre l'impression voulue d'étiquettes
sans gaspiller le ruban. Ces appareils sont donc
trés pratiques.

Comme on l'a mentionné plus haut, I'élément
photoémetteur 17 et I'élément photorécepteur 18
portés par le support 16 du bras 13 du guide de
papier 11 doivent avoir une position appropriee par
rapport a la largeur du ruban continu A. Un méca-
nisme a cet effet est représenté a la fig. 7.

Les roues 10 & picots 10a sont montées sur un
arbre d'entrainement 9 de fagon a tourner avec lui
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mais & pouvoir coulisser dans la direction axiale de
l'arbre 9. En dessous de l'arbre 9 se trouvent un pi-
gnon 43 qui est uniquement rotatif et une paire de
plaques de réglage de largeur 44 et 45, pourvues
de crémailléres 44a et 45a qui sont engagées sur
le pignon 43. Une partie verticale de la plaque 44,
a l'extrémité de celleci prés de la roue 10, forme
une fourchette 44b dans laquelle la roue 10 peut
tourner. La plaque 45 a la méme forme et est dis-
posée symétriquement. Ainsi, les roues & picots 10
peuvent étre déplacées symétriquement dans le
sens de la largeur du ruban A par le mécanisme
constitué par les plaques de réglage 44 et 45 et le
pignon 43. Comme les positions de I'élément photo-
émetteur 17 et de I'élément photorécepteur 18 sont
fixes par rapport au guide 11, ces €léments ont
automatiquement la position voulue par rapport au
bord du ruban continu A.

Quand le ruban continu A est remplacé par un
ruban d'une autre largeur, on corrige la position des
roues 10 pour ladapter au nouveau ruban au
moyen du mécanisme représenté a la fig. 7. Com-
me cette opération déplace aussi le guide 11, les
éléments 17 et 18 montés sur le support 16 se re-
trouvent placés de fagon a émettre et recevoir de la
lumiére en face du bord du ruban continu A et ils
sont ainsi mis automatiquement dans la position ou
ils peuvent remplir leur fonction de détection pour
éliminer un relachement du ruban continu A.

Afin d'assurer que les roues a picots 10 ne puis-
sent pas étre déplacées par des vibrations ou des
effets similaires aprés avoir été mises dans la posi-
tion appropriée, les plaques de réglage de largeur
44, 45 et/ou le pignon 43 comportent un mécanis-
me de verrouillage qui les blogue provisoirement en
place.

Comme indiqué plus haut, au lieu du dispositif
de convoyage a roues a picots, il est possible d'uti-
liser un dispositif de convoyage a courroie dans le-
quel le ruban continu & étiquettes repose sur la
face supérieure d'une courroie sans fin supportée
par deux poulies espacées et entrainant le ruban
par engagement des picots de la courroie dans les
trous du ruban. Quand ce dispositif d'entrainement
a courroie est utilisé, les éléments de détection
sont montés de maniére non rotative sur un élé-
ment qui peut se déplacer dans le sens de la lar-
geur du ruban continu en réponse a une ma-
nceuvre de réglage de largeur.

Vu qu'un reldchement du ruban est susceptible
d'apparaitre juste en amont du dispositif de fixation
du toner 8 d'un appareil xérographique, quand on
utilise un ruban continu A constitué d'une bande de
support S portant des étiquettes découpées L qui
sont fixées provisoirement et séparées par des in-
tervalles déterminés D, il est important de minimiser
la probabilité d'apparition d'un tel relachement. Une
fagon de faire consiste a installer un moyen de
convoyage du ruban continu imprimé A au-dela du
dispositif de fixation du toner 8 et de régler la vites-
se de ce moyen de convoyage a une valeur supé-
rieure a celle du transport du ruban dans le disposi-
tif de fixation du toner 8.

Une forme de réalisation selon cette conception
connue est illustrée par la fig. 8. L'appareil repré-
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senté comporte un moyen de convoyage de ruban
47 du type a courrocie a picots, installé en aval du
dispositif de fixation du toner 8. Le moyen de con-
voyage 47 est d'un type usuel, comportant une
courroie sans fin 48 pourvue de picots 48a a espa-
cements réguliers, destinés & s'engager dans les
trous P du ruban continu A, des poulies 49 et 50 et
un sabot 51 pour presser le papier. La rotation d'un
moteur 52 du dispositif de fixation du toner est
transmise par une courroie de synchronisation 53
au rouleau auxiliaire 8B, lequel est couplé au
moyen de convoyage 47 par une courroie de syn-
chronisation 54. Si I'on donne la valeur 100 a la vi-
tesse périphérique V1 des rouleaux du dispositif de
fixation du toner, la vitesse V2 de la courroie sans
fin 48, c'est-a-dire la vitesse périphérique de la
poulie 49, est choisie entre 101 et 103. Cet éche-
lonnement des vitesses périphériques peut étre réa-
lisé, par exemple, par un choix approprié¢ des dia-
meétres des deux poulies reliées par la courroie 54.

Dans cette réalisation, puisque la vitesse V2 des
moyens de convoyage 47 situés en aval du dispo-
sitif de fixation 8 transporte le ruban continu A a
une vitesse représentant de 101 4 103% de la vi-
tesse V1 de I'entrainement des rouleaux du disposi-
tif de fixation 8, il en résuite un effet de traction qui
empéche l'apparition du glissement décrit plus haut.
Cela supprime donc tout relachement éventuel du
ruban continu A en amont du dispositif de fixation
8. La limite supérieure de la vitesse V2 des
moyens de convoyage 47 a été fixée a 103% de la
vitesse V1 du dispositif 8 sur la base d'essais mon-
trant que des vitesses de convoyage supérieures &
103% tendent & déchirer le ruban A a I'endroit des
perforations, en raison de la traction excessive
exercée sur le ruban. Cependant, il existe tout de
méme des risques de déchirement et cette solution
ne constitue qu'un palliatif.

La cause premiére de l'apparition d'un relache-
ment dans le ruban continu A est le glissement en-
tre les rouleaux du dispositif de fixation du toner et
les zones D du ruban continu, c'est-a-dire des zo-
nes constituées uniquement de la bande de support
S. Vu ceci en combinaison avec le fait que les zo-
nes D ne regoivent pas dimpression, on a conclu
qu'il était possible d'éliminer la cause du relache-
ment du ruban continu en prévoyant: (a) d'installer
un moyen de convoyage du ruban continu A déja
imprimé dans une position se trouvant en aval du
dispositif de fixation du toner 8 suivant le principe
de la fig. 8, et/ou (b) d'agencer ies moyens d'entrai-
nement du ruban de fagon que, pendant le temps
ol une zone D située entre des étiquettes succes-
sives L passe a travers le dispositif 8, l'entraine-
ment du ruban se fasse avec une pression de con-
tact plus faible entre le rouleau chauffeur 8A et le
rouleau auxiliaire 8B.

Une forme de réalisation appliquant cette dernié-
re conception sera decrite maintenant en référence
aux fig. 9 a 11. La réalisation selon la fig. 9 différe
de celle de la fig. 8 en ce qu'elle est agencée de
fagon que les vitesses périphériques du dispositif
de fixation 8 et des moyens d'entrainement 47
soient identiques et elle comporte un détecteur 55
d'intervalles entre les étiquettes. Le détecteur 55 se
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compose d'un élément photo-émetteur 55A et d'un
élément photorécepteur 55B et est disposé sur le
parcours du ruban continu A. L'éiément photorécep-
teur 55B délivre un signal haut ou bas selon que la
zone du ruban continu passant entre les deux élé-
ments est constituée uniquement de la bande de
support S ou de la bande S recouverte d'une éti-
quette L.

Un circuit 56 de donnée d'intervalle, branché
comme le montre la fig. 10, délivre un signal de
commande de commutation de pression pour com-
mander la pression de contact entre le rouleau
chauffeur 8A et le rouleau 8B, sous la forme d'im-
pulsions retardées d'un certain nombre de pas (a
savoir des pas du moteur 52), sur la base de la vi-
tesse de transport du ruban continu A et de la dis-
tance entre le détecteur 55 et le dispositif de fixa-
tion 8. En particulier, quand le détecteur 55 détecte
sur le ruban A un intervalle entre étiquettes, c'est-a-
dire une zone D comprenant uniquement la bande
de support S, le circuit de donnée dintervalle 56
délivre un signal haut «H», pour réduire la pression
de contact entre les rouleaux 8A et 8B en agissant
sur un moteur 60 de commutation de pression par
lintermédiaire d'un circuit de commande de rotation
avant 57 et d'un circuit pilote 59 du moteur. Par
contre, quand le détecteur 55 détecte une zone du
ruban A constituée par la bande de support S re-
couverte d'une étiquette L, le circuit 56 délivre un
signal bas «B» ayant pour effet de rétablir la pres-
sion de contact entre les rouleaux 8A et 8B, par
actionnement du moteur 60 pour une durée déter-
minée, par l'intermédiaire d'un circuit de commande
de rotation arriére 58 et du circuit pilote 59.

Le mécanisme faisant varier la pression de con-
tact entre le rouleau chauffeur 8A et le rouleau
auxiliaire 8B est représenté a la fig. 11. Ce méca-
nisme ressemble & celui de la fig. 5, dont il differe
par le fait que c'est normalement la partie haute de
la came 41 qui est en contact avec la cheville 35a.

Dans cette réalisation, quand le détecteur 55 de-
tecte sur le ruban continu A une zone D constituée
uniquement par la bande de support S, le circuit 56
réepond en émettant un signal de commande de
commutation de pression «H», de sorte que le cir-
cuit de commande rotation avant 57 et le circuit pi-
lote 59 font tourner en avant le moteur de com-
mutation de pression 60 dans le dispositif de fixa-
tion du toner. La came 41 tourne jusqu'a ce que sa
partie de faible hauteur soit en contact avec la che-
ville 35a. Durant cette opération, comme la cheville
35a suit le contour de la came 41 et fait tourner le
levier de réglage de pression 35 dans le sens anti-
horaire, la roue 38 roule sur la roue 40 et fait tour-
ner simultanément la came 37, permettant au levier
de commande 33 de tourner dans le sens anti-ho-
raire sous la force du ressort 39. Du fait que la for-
ce de compression du ressort 34 sera ainsi réduite
lors du passage dune zone D du ruban continu
dans le dispositif de fixation 8, la pression de con-
tact entre les rouleaux BA et 8B sera réduite juste-
ment & ce moment ia.

Durant le temps ou la pression de contact entre
les rouleaux 8A et 8B est réduite, le ruban continu
A est transporté par les moyens de convoyage 47
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a une vitesse égale a la vitesse périphérique des
rouleaux du dispositif de fixation du toner.

En revanche, quand le détecteur 55 détecte une
partie du ruban A comprenant une étiquette L, le
circuit 56 délivre un signal de commande de com-
mutation de pression «B» qui fait tourner en arriere
le moteur 60 sous l'effet des circuits 58 et 59. La
came 41 tourne alors jusqu'a ce que sa partie hau-
te soit en contact avec la cheville 35a. Pendant que
le levier de réglage de pression 35 tourne dans le
sens horaire, la roue 38 roule le long de la roue 40
en entrainant la came 37. Celleci pousse alors la
cheville 33b vers le haut, faisant tourner le levier 33
dans le sens horaire a l'encontre de la force du
ressort 39, si bien que la force accumulée dans le
ressort 34 entre le levier de commande 33 et le le-
vier de support 31 revient de sa valeur réduite a sa
valeur normale. Par conséquent, pendant le temps
ou une étiquette du ruban continu A traversera le
dispositif de fixation du toner 8, la pression de con-
tact entre le rouleau chauffeur 8A et le rouleau
auxiliaire 8B remontera au niveau normal nécessai-
re pour une fixation correcte du toner sur I'etiquette
L.

Les opérations précédentes s'accomplissent de
maniére répétitive en réponse a I'état du ruban con-
tinu A détecté par le détecteur 55, selon que la
partie du ruban A aliant passer dans le dispositif de
fixation 8 comprend ou non une étiquette. Siil le
faut, on peut prévoir des commutateurs électriques
ou mécaniques pour assurer des positions correc-
tes de fin de course ou la partie haute et la partie
basse de la came 41 sont correctement alignées
avec la cheville 35a.

Bien que les réalisations illustrées par les fig. 9
et 11 soient prévues avec des meécanismes trac-
teurs a courroies a picots, il est aussi possible de
les utiliser avec des mécanismes de roues & picots.

Comme on l'a expliqué plus haut, la partie du ru-
ban continu A restant entre le tambour photosensi-
ble 1 et le dispositif de fixation du toner 8 une fois
que toutes les étiquettes imprimées sont sorties de
I'appareil reste vierge et est habituellement jetée au
rebut. La mise au rebut de ce trongon est particu-
lierement anti-économique puisqu'un tel trongon est
produit & chaque opération dimpression, c'est-a-
dire qu'il importe de réduire autant que possible la
grandeur de ce rebut. Un exemple d'un appareil xé-
rographique agencé pour minimiser la quantité du
ruban continu a étiquettes A devant étre mise au
rebut est illustré aux fig. 12 et 13.

Comme le montre la fig. 12, cette forme de réali-
sation de l'appareil comporte un boitier 66 pourvu
d'une entrée 67 et d'une sortie 68 pour le ruban
continu A. Un couteau 69 pour couper le ruban
continu A est installé a la sortie 68. Le numéro 70
désigne une paire de rouleaux de convoyage. La
distance entre le tambour photosensible 1 et le
couteau 69 est indiquée par a. Cette distance est
égale a un multiple entier m du pas ¢ des eétiquet-
tes collées provisoirement sur la bande de support
S du ruban A. Comme le pas ¢ varie avec la lon-
gueur des étiquettes L, la distance a sera de préfé-
rence égale & un commun multiple des pas c des
différents types de rubans a utiliser dans I'appareil.
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La distance entre le tambour 1 et la roue a picots
10 est indiquée par b.

Dans l'agencement selon la fig. 12, le ruban con-
tinu A est transporté par les rouleaux 70 a partir de
l'entrée 67 du boitier 66 et des images en toner
sont transférées du tambour 1 aux étiquettes indivi-
duelles L devant le chargeur de transfert d'image 6,
aprés quoi le ruban est transporté par les roues a
picots 10 jusqu'au dispositif de fixation du toner 8,
ou sont fixées les images, puis il est évacué par la
sortie 68.

Comme le montre la fig. 13, durant le déroule-
ment normal de limpression et de la fixation du to-
ner, un signal de transport normal 71 est délivré a
un dispositif de commande de convoyage 72 afin
qu'un circuit pilote 73 et un moteur de convoyage
74 entrainent les roues a picots 10 pour faire avan-
cer le ruban continu A. Bien que la présente dis-
cussion porte principalement sur le convoyage du
ruban, il est bien entendu que le fonctionnement du
tambour 1, des roues 10 et du dispositif 8 peut étre
combiné de fagon que I'on ait des vitesses périphé-
riques identiques a ces différents endroits.

Aprés l'achévement du transfert d'image sur les
étiquettes L, un signal d'achévement 75 est envoye
a une premiére mémoire 76 de valeur fixe qui con-
tient ladite distance fixe a et, en réponse & ce si-
gnal, un signal de position de coupe 77 est délivré
a travers le circuit de commande de convoyage 72
et le circuit pilote 73 du moteur pour que le moteur
de convoyage 74 fasse tourner les roues 10 en
avant jusqu'a ce que la derniére étiquette L ayant
requ les données imprimées (qui se trouve alors
immédiatement en aval du tambour) soit avancée a
travers le dispositif de fixation 8 jusqu'a une posi-
tion de délivrance immédiatement en aval du cou-
teau 69, tandis que la premiére étiquette non impri-
mée se trouve immeédiatement en amont du cou-
teau 69. A ce moment, on peut couper le ruban
continu A entre ces deux étiquettes en soulevant
obliquement sa partie située hors de la sortie 68 de
facon & l'appliquer contre le couteau 69.

Leffot appliqué au couteau 69 pendant cette
opération de coupe est détecté et converti en un si-
gnal transmis & un circuit de commande automati-
que 78 qui, aprés un retard prédéterminé, induit un
organe de calcul 82 a délivrer un signal de marche
arriere 79. Plus particulierement, I'organe de calcul
82 calcule le signal de marche arriére 79 sur la
base de la distance b stockée dans une seconde
mémoire 80 de valeur fixe, ainsi que du pas ¢ des
étiquettes, enregistré dans un organe de sélection
du pas 81, et ce signal est transmis & travers le cir-
cuit de commande de convoyage 72 et le circuit pi-
lote 73 afin que le moteur 74 entraine les roues 10
dans le sens inverse pour retirer le ruban continu A
sur une longueur déterminée par la relation:

cen>b>ce(n-1)

ol n est un entier inférieur 4 m, et m est le nombre
d'étiquettes présentes entre le tambour 1 et le cou-
teau 69, c'est-a-dire que le ruban recule de
¢ « {m-n). il en résulte que le ruban continu A re-
vient jusqu'a une position ol l'avant de sa partie
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non imprimée reste engagée par ses trous P sur
les roues 10 a picots 10a et que le bord avant de
'une des étiquettes non imprimées se trouve en
face du tambour photosensible 1. Pendant ce re-
tour en arriere du ruban continu A, il est préférable
que le chargeur de transfert dimage 6 s'écarte du
tambour 1 et que le rouleau chauffeur BA s'écarte
du rouleau auxiliaire 8B.

Bien que l'exemple ci-dessus prévoit que le si-
gnal de marche arriére soit produit automatique-
ment par le couteau, il est aussi possible de le pro-
duire manuellement.

Le transport du ruban continu A en arriere com-
me décrit ci-dessus réduit la longueur de ruban qui
part au rebut parce qu'elle ne peut pas étre impri-
meée.

Quand le ruban continu A fabrigué comme décrit
plus haut traverse le dispositif de fixation du toner
8, il est soumis a un échauffement et une pression
par le rouleau chauffeur 8A et le rouleau auxiliaire
8B, en vue de fixer le toner sur les étiquettes. Ce-
pendant, la chaleur et la pression appliquées aux
étiquettes L induisent le revétement adhésif de la
face arriere des étiquettes L a s'étaler sur la zone
du ruban A comprenant uniquement la bande de
support S. Une partie de cet adhésif peut se coller
au rouleau chauffeur 8A.

De plus, dans le cas d'un ruban continu A du
type en rouleau, comme le montre la fig. 14, I'adhé-
sif se répand parfois pendant que le ruban est en-
core enroulé et alors il se colle au dos de la bande
S située en dessus et peut ensuite se transférer au
rouleau auxiliaire 8B au cours du travail.

Un tel collage de I'adhésif aux rouleaux du dispo-
sitif de fixation du toner risque d'empécher le ruban
continu A de sortir normalement de I'appareil, le ru-
ban pouvant alors s'enrouler autour de l'un ou
lautre des rouleaux et créer une obstruction ou
d'autres problémes similaires. De plus, I'adhésif ne
se colle pas dans la méme mesure a toutes les
parties des rouleaux, de sorte que les surfaces des
rouleaux deviennent irrégulieres et produisent une
fixation non uniforme du toner.

Les fig. 15 a 17 illustrent une forme de réalisa-
tion avec laquelle on évite les problémes ci-dessus
en équipant le dispositif de fixation 8 d'un mécanis-
me pour nettoyer les rouleaux 8A et 8B. En réfé-
rence a la fig. 15, le boitier 66 de I'appareil xéro-
graphique comporte une sortie 84 ayant une ouver-
ture plus grande que la sortie 68 de l'appareil de la
fig. 12. En outre, deux tiges 85 sont prévues entre
le dispositif de fixation 8 et la sortie 84 pour sup-
porter de maniére amovible un dispositif de net-
toyage 86 décrit ci-dessous.

Comme le montre la fig. 16, le dispositif de net-
toyage 86 comporte des éléments de support 86a
supportant des tampons de feutre 87 appliqués
contre le rouleau chauffeur 8A et le rouleau auxiliai-
re 8B, des crochets 86b s'accrochant de maniére
amovible sur les tiges 85, et une poignée 86c. La
poignée 86c¢ est faite d'un élément en forme de pin-
ce qui s'ouvre verticalement quand le dispositif 86
est retiré des tiges 85.

Lorsqu'il apparait, au cours du fonctionnement de
l'appareil xérographique, que le fonctionnement du
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dispositif de fixation du toner risque d'étre affecté
parce que la chaleur et la pression servant a fixer
le toner ont eu pour effet que de l'adhésif des fa-
ces arriere des eétiquettes s'est répandu sur la par-
tie du ruban ne comprenant que la bande de sup-
port S et a été pris par le rouleau chauffeur 8A et/
ou le rouleau auxiliaire 8B, il devient nécessaire de
nettoyer le dispositif 8.

Dans ce cas, on arréte |'appareil et I'on monte le
dispositif de neftoyage 86 comme le montre la
fig. 16. Pour ce faire, on pince la poignée 86¢ entre
les doigts pendant que l'on accroche les crochets
86b sur les tiges 85. Quand cet accrochage est ef-
fectué, on relache la poignée 86¢ et le dispositif de
nettoyage 86 est retenu élastiquement entre les ti-
ges 85 tandis que les tampons de feutre 87 sont
appliqués élastiquement contre les rouleaux 8A et

B

Le ruban continu A ne se trouve pas dans le dis-
positif de fixation 8 quand l'appareil est arrété et on
suppose que, dans l'étape finale de la précédente
opération d'impression, la bande de support a été
coupée entre une étiquette imprimée et une étiquet-
te non imprimée, aprés quoi le ruban continu A a
été retiré en marche arriére dans la mesure possi-
ble sans sortir des roues a picots 10.

Les tampons de feutre 87 du dispositif de net-
toyage 86 sont imprégnés d'hexane normal, d'acé-
tate d'éthyle, d'alcool ou d'un autre solvant. Quand
on enclenche linterrupteur général de l'appareil et
gue l'on met le dispositif de fixation du toner 8
dans un mode de nettoyage, le rouleau chauffeur
8A est entrainé indépendamment en rotation par
une source motrice séparée, sans étre chauffé. |l
en résulte que le rouleau chauffeur 8A et le rouleau
auxiliaire 8B tournent en glissant sur les tampons
de feutre 87 et que l'adhésif collé sur leurs surfa-
ces est enlevé. Il est possible de déterminer une
durée fixe de l'opération de nettoyage, ou de per-
mettre la poursuite de cette opération jusqu'a ce
que l'on quitte le mode de nettoyage.

Vu l'utilisation d'un des solvants susmentionnés
comme agent de nettoyage, il est important que le
dispositif de fixation de toner 8 ne soit pas chauffé
durant le nettoyage. Quand l'appareil est enclenché
dans le mode normal de fonctionnement, le rouleau
chauffeur BA est chauffé habituellement dés qu'il
est mis en fonctionnement. Si toutefois le dispositif
de nettoyage 86 est installé, ce fait est détecté par
un capteur ou un élément similaire et le mode de
fonctionnement normal de l'appareil est invalidé.
Ainsi, l'appareil ne peut prendre son mode de fonc-
tionnement normal qu'aprés retrait du dispositif de
nettoyage 86.

D'autre part, le mode de nettoyage du dispositif
de fixation 8 ne peut pas étre enclenché quand le
dispositif 86 n'est pas installé. Vu gu'il est dange-
reux de commencer le mode de nettoyage peu
aprés lachévement d'une opération d'impression,
du fait que le rouleau 8A est encore chaud, il est
préférable d'équiper I'appareil d'un moyen d'afficha-
ge qui regoit un signal d'un capteur de température
ou d'une minuterie qui indique si linstallation du
dispositif de nettoyage 86 est possible ou non.

La fig. 17 montre une forme de réalisation com-
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portant un tel affichage, ou I'élément du systeme de
commande fournissant l'information quant & la pos-
sibilité d'installer le dispositif 86 est un capteur de
température. Quand l'interrupteur général de l'appa-
reil est enclenché, une information est tout d'abord
affichée pour indiguer si la température du dispositif
de fixation de toner 8 (c'est-a-dire du rouleau
chauffeur 8A) est tombée assez bas pour permettre
linstallation du dispositif de nettoyage 86. Plus spé-
cialement, un contrdleur 88 affiche l'information per-
tinente sur un affichage 90 en se fondant sur le si-
gnal quil regoit d'un capteur de température 89.
Par exemple, le message «Attendre» peut étre affi-
ché s'il n'est pas encore permis d'installer le dispo-
sitif, et le message «Prét» si c'est permis.

Dans le cas ou aucune commande de mode de
nettoyage n'est délivrée a partir d'un panneau de
commande 91 au cours d'une durée prédéterminée
aprés l'enclenchement de linterrupteur général,
l'appareil se met automatiquement dans le mode
normal d'impression, & condition que le signal ve-
nant d'un détecteur de nettoyage 92 indique que le
dispositif de nettoyage n'est pas installé.

Dans le cas contraire, si une commande de
mode de nettoyage provient du panneau de com-
mande 91 pendant la durée prédéterminee suivant
'enclenchement, I'entrée dans ie mode normal d'im-
pression est empéchée.

Si le dispositif de nettoyage 86 est mis en place
a la suite du message «Prét» apparaissant sur l'af-
fichage 90, le mode de nettoyage est établi sur la
base d'un signal de «Dispositif installé» provenant
du détecteur de nettoyage 92 et un circuit de com-
mande 94 du mode de nettoyage actionne un mo-
teur 96 faisant tourner les rouleaux du dispositif de
fixation du toner 8. Dans ces conditions, un circuit-
pilote de chauffage 97 n'est pas mis en marche, de
sorte que le rouleau chauffeur 8A n'est pas chauffé.

Une fois que le dispositif 86 est enlevé apres
achévement du nettoyage, il y a commutation du
mode de nettoyage au mode normal d'impression
sur la base d'un signal de «Nettoyeur non installé»
provenant du détecteur de nettoyage 92. Par con-
séquent, un circuit 93 de commande du mode nor-
mal dimpression actionne tout d'abord le circuit de
commande de chauffage 97, puis il met en marche
ou en attente un moteur 95 entrainant le tambour
photosensible et le moteur 96 entrainant le disposi-
tif de fixation du toner.

Bien que cet exemple se rapporte & un cas dans
lequel les rouleaux 8A et 8B sont nettoyés pendant
qu'ils sont pressés 'un contre l'autre, ie méme con-
cept de nettoyage peut s'appliquer a un appareil
dans lequel ces rouleaux sont séparés lun de
lautre aprés achévement de l'opération d'impres-
sion. Dans ce cas, il suffit de modifier la structure
du dispositif de nettoyage pour l'adapter aux posi-
tions des rouleaux séparés l'un de l'autre et de pré-
voir des moyens pour entrainer les deux rouleaux
séparés.

Quand l'appareil xérographique n'est pas en train
de fonctionner, le chargeur de transfert dimage 6
est déplacé dans une position rétractée par rapport
au tambour photosensible t; quand l'appareil fonc-
tionne, il revient & sa position active prés du tam-
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bour photosensible. Un changement du ruban conti-
nu A est effectué parfois quand l'appareil est dans
I'état inactif. L'opération de changement du ruban
continu A consiste a évacuer la longueur de ruban
non imprimé restant dans l'appareil et a charger &
nouveau ruban continu A dans l'appareil. Il est
alors nécessaire d'éviter un contact entre le ruban
continu A et le tambour photosensible 1. C'est
pourquoi il est prévu un abaisseur de ruban qui in-
tervient en méme temps que le déplacement du
chargeur de transfert dimage 6 vers une position
rétractée par rapport au tambour 1, de maniére que
le ruban continu A se sépare du tambour au mo-
ment ol le chargeur 6 se rétracte. Cet abaisseur
de ruban commande aussi la trajectoire du ruban
continu A au moment ol celui-ci est chargé dans
l'appareil, afin de l'empécher d'entrer en contact
avec le tambour 1.

Quand le chargeur de transfert dimage 6 revient
a sa position active, I'abaisseur de ruban retourne
simultanément & une position dans laquelle it n'in-
tervient pas dans le transport du ruban continu A.

Comme on l'a expliqué plus haut, dans un ruban
continu A comprenant des étiquettes collées provi-
soirement sur une bande de support S, l'adhésif
des étiquettes se répand parfois sur la partie du ru-
ban constituée uniquement par ia bande de support
S. Lors d'un changement de ruban quand l'appareil
est dans l'état inactif, l'ancien ruban frotte sur
l'abaisseur de ruban pendant qu'on le tire a l'exté-
rieur, puis la trajectoire du nouveau ruban chargée
dans l'appareil est commandée par l'abaisseur de
ruban. Il résulte de ce contact que de I'adhésif est
susceptible de se coller sur I'abaisseur de ruban.

Quand un ruban continu A est chargé dans un
appareil dont |'abaisseur de ruban est souillé par un
adhésif, le ruban ne passe pas convenablement
dans la zone de l'abaisseur de ruban et il se peut
qu'une ou plusieurs de ces étiquettes L soient arra-
chées par contact avec I'adhésif. Ceci pose de sé-
rieux problémes si une étiquette arrachée L se col-
le sur le tambour photosensible 1. Une cause ma-
jeure de collage de l'adhésif sur un abaisseur de
ruban de type usuel est que cet abaisseur est for-
mé d'un simple rouleau cylindrique qui est en con-
tact linéaire avec le ruban continu A sur toute sa
largeur.

La fig. 18 montre comment les positions du char-
geur de transfert dimage 6 et d'un abaisseur de ru-
ban 100 sont coordonnées par le fait qu'ils sont
installés sur une plaque de support commune 101.
Dans cet exemple, la plague de support 101 est
montée de maniére pivotante sur un arbre 102 et
elle est sollicitée dans le sens horaire par un res-
sort 103. La plaque de support 101 présente en
outre une partie coudée 101a et des bras 101b et
101c. La plaque 101 est agencée pour supporter le
chargeur de transfert dimage 6 sur toute sa lon-
gueur, correspondant a la largeur du tambour 1, un
bras 101b étant prévu de chague c6té de la plaque
de support 101. La paire de bras 101b supporte un
abaisseur de ruban 100 constitué par un corps ro-
tatif et susceptible de se déplacer en combinaison
avec le chargeur de transfert dimage 6, entre une
premiére position indiquée en trait continu dans la
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figure, ou il n'est pas en contact avec le ruban con-
tinu A et permet a ce ruban de s'appliquer contre le
tambour photosensible 1, et une seconde position
dessinée en traits mixtes, dans laquelle il est en
contact avec le ruban continu A (du coté des éti-
quettes) et il maintient ce ruban A a distance du
tambour 1.

Un suiveur de came 104 est monté de maniére
pivotante sur le bras 101c. La position extréme de
la plaque de support 101 dans le sens horaire,
c'est-a-dire sa position quand le chargeur de trans-
fert dimage 6 se trouve en position active, est dé-
terminée par un arrét 105 opposé a la partie cou-
dée 101a. Une commutation d'état actif/non actif
est effectuée par un élément a came 106 suscepti-
ble de tourner dans les deux sens indiqués par la
double fleche et dont la surface de came 106a
coopére avec le suiveur 104,

Dans le présent exemple, I'abaisseur de ruban
100 est un corps rotatif constitué par une rangée
de rouleaux 100A a section triangulaire, comme le
montre la fig. 19. Dans une autre exécution, I'abais-
seur de ruban 100 peut étre un corps rotatif consti-
tué par une barre cylindrique 100B comportant une
série d'anneaux proéminents 100b séparés par des
intervalles déterminés comme le montre la fig. 20,
ou par un barreau cylindriqgue coudé 100C rempla-
cant les bras 101b et portant un fil métallique 100d
enroulé en hélice sur lui.

On a constaté qu'avec l'utilisation d'un abaisseur
de ruban 100 tel que représenté aux fig. 19, 20 et
21, la quantité d'adhésif se collant a l'abaisseur de
ruban 100 diminue et les étiquettes ne sont pas ar-
rachées au cours du chargement d'un nouveau ru-
ban continu A dans l'appareil. On présume que la
raison de la diminution de la quantité d'adhésif se
collant & 'abaisseur de ruban 100 d'un type décrit
ci-dessus est que le contact avec le ruban continu
A n'a lieu qu'en des points distincts sur la largeur
du ruban.

Un autre probléme se présentant dans les appa-
reils xérographiques usuels qui utilisent un ruban
continu dans lequel des étiquettes prédécoupées
sont collées provisoirement avec des intervalles sur
une bande de support sera décrit en référence a la
fig. 22. Comme le montre cette figure, si l'on intro-
duit dans l'appareil une donnée d'impression cou-
vrant une zone plus large que la taille d'une seule
étiquette L, ou également si un décalage intervient
entre la position de l'étiquette et la position de I'm-
pression, une partie de l'impression est faite sur la
bande de support S et non sur l'étiquette L. Par
exemple, la figure montre que «123» est imprimé
en partie au-dela d'un bord de ['étiquette.

La bande de support «S» est revétue d'un agent
de décollement tel qu'une huile de silicone, pour
permettre de détacher facilement les étiquettes de
la bande de support S. Par conséquent, le toner
déposé sur la bande de support S s'en va facile-
ment. Ainsi, lorsqu'une image de toner, formée par
adhérence du toner sur une image latente, est ainsi
transférée sur la surface du ruban continu A et que
celui-ci passe ensuite dans le dispositif de fixation
8, le toner des zones situées hors de I'etiquette ad-
hére au rouleau chauffeur 8A. Dans la prochaine
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opération d'impression, le toner ainsi transféré au
rouleau 8A est susceptible d'étre transféré a une
étiquette ou a une partie d'étiquette ne devant pas
étre imprimée, ce qui représente une souillure.

En outre, si 'on emploie un feutre pour nettoyer
la surface du rouleau chauffeur A, sa durée de ser-
vice est raccourcie. De plus, s'il est fait usage
d'une brosse de neutralisation électrique en aval du
dispositif de fixation du toner 8, pour éliminer I'élec-
tricité statique sur le ruban continu A, cette brosse
se salit beaucoup plus vite. En outre, le toner tom-
bant des rouleaux du dispositif de fixation et de la
surface du ruban continu salit l'intérieur de l'appa-
reil.

Ces problémes peuvent étre résolus grace a une
comparaison entre I'étendue des étiquettes (taille)
et I'étendue des données imprimees, et I'élimination
de toute donnée d'impression tombant en dehors
de l'é¢tendue des étiquettes, avant limpression.
Comme ceci garantit qu'il n'y aura pas d'impression
sur les zones apparentes de la bande de support
S, il n'y aura pas de dép6t de toner sur ces zones
et cela empéchera le toner de salir le dispositif de
fixation 8 et l'intérieur de l'appareil. Comme |'éti-
quette est imprimée malgré le fait qu'une partie des
données d'impression a été omise, l'opérateur pour-
ra se rendre compte du probléme par un contréle
visuel de limpression.

La fig. 23 est un schéma-bloc d'un circuit de
commande 110 de I'appareil xérographique, destiné
a effectuer l'impression comme décrit ci-dessus. Un
contréleur I/O 112 commandé par une unité centra-
le (CPU) 111 est raccordé au tambour photosensi-
ble 1, & un dispositif 7 de formation d'une image la-
tente électrostatique délivrant le faisceau 2, au
chargeur photosensibilisateur 4, au développeur 5,
au chargeur de transfert dimage 6 et au dispositif
de fixation du toner 8. Le numéro 113 désigne un
détecteur d'étiquettes qui se trouve entre les rou-
leaux convoyeurs 70 et le dispositf de transfert
dimage et qui est également raccordé au contré-
leur /O 112. Le contrdleur 112 est également rac-
cordé a un contréleur d'interface 114 agencé pour
analyser des signaux provenant d'un clavier ou
d'une unité de commande extérieure (non représen-
tés), a une mémoire morte (ROM) 115 de program-
me et & une mémoire vive (RAM) 116 de données.

Le contrdleur diinterface 114 est agencé pour re-
cevoir non seulement des données dimpression,
mais également des données de taille représentées
par la fig. 24. En particulier, il recoit les données
concernant la taille du ruban continu A, celle des
étiquettes L et celle des intervalles entre les éti-
quettes. Par exemple, la largeur W du ruban conti-
nu A est donnée en millimétres (comme les autres
données ci-dessous) sous le format (d2d1d0) ou dO
est le chiffre des unités, d1 le chiffre des dizaines
et d2 le chiffre des centaines. Les valeurs des di-
mensions P, F, X, Y, GW, GP etc. sont données de
la méme maniére. En outre, la longueur (pas) K en-
tre deux plis est donnée par (h2h1h0) et la largeur
F des bandes de perforations est donnée par (f0).
La largeur X des étiquettes est donnée par (x1x0),
leur longueur Y par (y1y0), la largeur GW des inter-
valles correspondant aux zones D a détecter est
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donnée par (gw0) et l'intervalle GP dans le sens de
la longueur est donné par (gp0). Les lignes perfo-
rées M sont supposées étre au milieu de GP.

La commande d'impression de l'appareil xérogra-
phique sera décrite en référence a lorganigramme
de la fig. 25 qui illustre le fonctionnement du circuit
110 suivant le programme enregistré dans la mé-
moire morte 115. Dans I'étape S1, l'opérateur don-
ne la taille de la page (W, K, F) comme on l'a indi-
qué. La procédure passe alors a l'étape S2 dans
laquelle sont données la taille des étiquettes (X, Y)
et la taille des intervalles (GW, GP), puis a I'étape
S3 dans laquelle sont introduites les données d'im-
pression. Dans l'étape suivante S4, les données
dimpression sont «dessinées» dans la mémoire
116. Bien que les données dites dessinées soient
les mémes que les données dimpression, on les
appellera ainsi dans cette explication.

Le processus passe ensuite a I'étape S5 dans la-
quelle est opéré un test pour savoir si les donnees
dessinées se trouvent entiérement a l'intérieur de la
largeur des étiquettes, sinon la partie des données
dessinées se trouvant & l'extérieur est éliminée
dans I'étape S6. Si les données dessinées se trou-
vent dans les limites de la largeur des étiquettes
dans l'étape S5, le processus passe a l'étape S7
dans laquelle un test détermine si les données des-
sinées se trouvent entiérement & lintérieur des éti-
quettes dans le sens de la longueur, sinon la partie
des données dessinées se trouvant a l'extérieur est
¢liminée dans I'étape S6. Le processus passe alors
4 I'étape S8 dans laquelle s'effectue réellement im-
pression.

Puisque les tests indiquent si les données a im-
primer s'étendent ou non au-dela de I'é¢tendue des
étiquettes L et que toute partie de ces données
sortant des limites d'une étiquette est éliminée
avant impression, on évite un dép6t de toner sur
les zones du ruban A ou la bande de support S est
apparente. Par exemple, si les données correspon-
dent a limpression «123» illustrée & la fig. 24, seu-
le la partie tombant dans la premiére zone L1 sera
imprimée, tandis que la partie tombant dans la se-
conde zone L2, c'est-a-dire la partie du chiffre 3 re-
présentée en traits interrompus, ne sera pas impri-
mée. En observant les premiéres étiquettes impri-
mées de cette maniére, l'observateur remarquera
qu'une partie des informations & imprimer manque
parce qu'elle s'étendait au-dela du bord de I'étiquet-
te. Il pourra donc ajuster les données d'entrée de
maniére appropriée pour obtenir l'impression vou-
lue.

Revendications

1. Appareil xérographique pour l'impression d'éti-
quettes sur un ruban continu (A) comprenant une
bande de support (S) et des étiquettes (L) décou-
pées a la forme voulue et fixées provisoirement sur
la bande de support, I'appareil comportant un tam-
bour photosensible (1) agencé pour tourner a une
vitesse périphérique prescrite, des moyens de fixa-
tion de toner, et des moyens de convoyage (10)
disposés entre le tambour photosensible et les
moyens de fixation de toner et agencés pour en-
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trainer le ruban a une vitesse égale a la vitesse pé-
riphérique du tambour photosensible, caractérisé en
ce qu'il comporte:

— un moteur (20) servant a entrainer uniquement
les moyens de fixation de toner,

— des moyens de détection (17, 18) disposés entre
les moyens de convoyage et les moyens de fixation
de toner et agencés pour détecter un relachement
dans le ruban (A’), et

— des moyens de commande de vitesse (21-23)
agencés pour recevoir un signal des moyens de
détection et pour augmenter la vitesse dudit moteur
(20) en cas de relachement du ruban.

2. Appareil xérographique pour l'impression d'éti-
quettes sur un ruban continu (A) comprenant une
bande de support (S) et des étiquettes (L) décou-
pées & la forme voulue et fixées provisoirement sur
la bande de support, l'appareil comportant un tam-
bour photosensible rotatif (1), des moyens de fixa-
tion de toner (8), et des moyens de convoyage (10,
47) disposés en aval du tambour photosensible et
agencés pour entrainer le ruban, caractérisé en ce
qu'il comporte
- des moyens de variation de pression (31-41)
agencés pour faire varier une force de serrage ap-
pliquée au ruban pour l'entrainer dans les moyens
de fixation du toner,

— des moyens de détection (17, 18, 55) disposés
entre le tambour photosensible (1) et les moyens
de fixation du toner (8) et agencés pour détecter un
relachement (A) ou des zones d'épaisseur réduite
(D) dans le ruban, et

— des moyens de commande de pression (23-28,
56-60) agencés pour recevoir un signal des
moyens de détection et pour faire varier la force de
serrage par les moyens de variation de pression en
cas de détection d'un relachement (A} ou respecti-
vement d'une zone d'épaisseur réduite (D) dans le
ruban.

3. Appareil selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que les moyens de convoyage (10, 48)
comportent des picots d'entrainement (10a, 48a)
agencés pour s'engager dans des trous (P) ména-
gés dans les deux bords de la bande de support
(S).

4. Appareil selon la revendication 3, caractérisé
en ce que les moyens de convoyage (10) sont
ajustables & la largeur du ruban et en ce que les
moyens de détection (17, 18) sont couplés mécani-
quement aux moyens de convoyage.

5. Appareil selon la revendication 2, caractérisé
en ce que le dispositif de fixation du toner (8) com-
porte au moins deux rouleaux opposés (8A, 8B)
entre lesquels le ruban (A) passe et subit ladite for-
ce de serrage, en ce que les moyens de variation
de pression comportent un levier de support (31),
sur lequel est monté l'un (8A) de ces rouleaux, et
un mécanisme a cames (33—41) commandé par les
moyens de commande de pression (23-29, 56-60)
et attaquant le levier de support (31) au moyen
d'un ressort (34) pour produire élastiquement ladite
force de serrage.

6. Appareil selon la revendication 5, caractérisé
en ce que le mécanisme & cames comporte une
premiére came (41), couplée a un moteur (29, 60)



3 CH 686 942 A5

des moyens de commande de pression et produi-

sant par sa rotation une variation de la force du
ressort (34), et une seconde came (37) susceptible

de faire pivoter le levier de support (31) pour écar-

ter et rapprocher les rouleaux (8A, 8B) dans n'im- 5
porte quelle position de la premiére came (41).

7. Appareil selon la revendication 2, caractérisé
en ce que les moyens de convoyage (47) sont dis-
posés en aval du dispositif de fixation du toner (8},
en ce que les moyens de détection comportent un 10
détecteur d'intervalies (55), disposé en regard du
ruban (A) et sensible & une différence d'épaisseur
due a la présence ou l'absence d'une étiquette (L)
sur la zone du ruban se trouvant devant lui, et en
ce que les moyens de commande de pression 15
(56-60) comportent un élément a retard (56) déli-
vrant un signal (H, B) de commande avec un retard
correspondant au temps de parcours du ruban en-
tre le détecteur (55) et le dispositif de fixation du
toner (8). 20

8. Appareil selon la revendication 3, caractérisé
en ce que les moyens de convoyage (10) sont dis-
posés entre le tambour photosensible (1) et le dis-
positif de fixation du toner (8) et sont assujettis a
un circuit de commande (71-82) agencé pour com- 25
mander un recul du ruban (A) sur une distance dé-
terminée (b), aprés impression d'une série d'étiquet-
tes.

9. Appareil selon l'une des revendications 1 a 8,
caractérisé en ce que le dispositif de fixation du to- 30
ner (8) comporte un dispositif de nettoyage de rou-
leaux (86) qui est amovible, un détecteur (92) indi-
quant la présence ou l'absence du dispositif de net-
toyage (86), et un circuit de commande (88-97)
agencé pour empécher un chauffage du dispositif 35
de fixation quand le dispositif de nettoyage (86) est
présent.

10. Appareil selon l'une des revendications 1 2 9,
caractérisé en ce qu'un abaisseur de ruban (100),
s'appuyant sur le ruban (A) a proximité du tambour 40
photosensible (1), est pourvu d'éléments rotatifs
proéminents (100a, 100b, 100c) ayant des arétes
s'appuyant en des points distincts sur le ruban.

11. Appareil selon l'une des revendications 1 a
10, caractérisé en ce qu'il est pourvu d'un circuit de 45
commande d'impression (110) comprenant des
moyens (114, 116) pour recevoir et mémoriser des
données de taille du ruban et des étiquettes, ainsi
que des données d'impression, et des moyens de
calcul (111) agencés pour comparer les données  5p
d'impression et les données de taille et pour suppri-
mer avant impression, le cas échéant, des données
diimpression tombant en dehors des étiquettes (L).

55

60

65
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