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Wywrot stojakéw hydraulicznych obudéw zmechanizowanych

Przedmiotem wynalazku jest wywrot stojakéw hydraulicznych obudéw zmechanizowanych (Aosowanych
w podziemiach kopalri do zabezpieczenia stropu w wyrobiskach $cianowych.’

Znane sy linie montazowe przeznaczone do montazu stojakéw hydraulicznych, sktadajace sie z kilku
odcinkéw wykonanych w postaci ram jezdnych po ktérych poruszajg si¢ wozki montazowe. Obieg zamknigty
woézkéw montazowych jest realizowany za pomocg podajnikéw i uchylnych ptyt sterowanych hydraulicznie lub
'—j@hy@'éi’efpo'torach jezdnych  wykonanych jako konstrukcja zamknigta bez korica. Odcinki takich linii

montazowych sq rozmieszczone w ksztatcie litery U, a odcinek kontrolny jest usytyowany prostopadle do
odcinka $rodkowego linii montazowej. Wzdtuz odcinkéw linii rozmieszczone sq stanowiska montazowe, na
ktérych wykonywane s kolejne operacje montazowe stolalféw Stojaki w koricowej fazie montazu na koricowym
odcinku lini montazowej znajduja si¢ na wézkach montazowych w pozycji poziomej. Celem przemieszczenia ich
na odcinek kontrolny zachodzi koniecznos¢ odwrdcenia stojakéw hydraulicznych do pozycji pionowej. Pozycja
_pionowa wymagana jest z uwagi na to, ze stanowiska préb stojakdw pracujq w uktadzie pionowym. Ze wzgledu
na znaczny cigzar-jak igabaryty stojakéw manipulacje zwigzane z doprowadzeniem stojaka z pozycji poziomej

‘ wplonoquq bardzo utrudnione i narazajq pracowmkéw wykonywujacych te operacje na state zagrozenie
wypadkowe.

Celem wynalazku jest skonstruowanie takiego urzadzenia ktére bedzie obracato stojak z pozycji poziomej
w pionowgq bez udziatu obstugi linii montazowej.

Cel ten osiggnieto za pomoca wywrotu do stojakéw hydraulicznych obudéw zmechamzowanych bedacego
przedmiotem wynalazku. Istota tego: wywrotu polega na tym, Ze sktada sie z ptyty na ktérej umieszczone s
kons,o’lki. Do konsolek przymocowane s uchylnie ramiona podstawy podtrzymujacej. Migdzy ramionami
znajduje sie sitownik hydruliczny dwustronnego dziatania, przy czym cylinder sitownika przymocowany jest
obrotowo w czesci przedniej ptyty, natomiast rdzennik do podstawy podtrzymujacej. Po dwu bokach podstawy
. znajdujg si¢ uchylne ramiona chwytowe osadzone na sworzniach. Ramiona chwytowe w swej czeéci przedniej
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posiadajg pétokragte szczeki,aw czesci tylnej potaczone s3 z ‘sitownikiem dwustronnego dziatania. Sitownik
osadzony jest na state na konsolkach wspierajacych umieszczonych w czesci dolnej podstawy podtrzymulacej
Taka konstrukcja wywrotu zapewnia catkowite bezpieczeristwo pracownikéw obstugujacych lini¢ montazowa
stojakéw oraz eliminuje wszelkie reczne czynno$c| zwigzane z doprowadzemem stogaka z pozycu poziomej do
pionowe;j.

Przedmiot wynalazku przedstawvony jest w przyktadowym wykonamu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia wywrot w widoku z boku, a fig. 2 ten sam wywrot_w widoku:z géry.

Jak uwidoczniono na rysunku wywrot sktada si¢ z ptyty 1 na ktérej umieszczone s3 konsolki migdzy
ktérymi znajduje si¢ rowek 2 o ksztatcie p6tokragtym. W konsolkach za pomocg sworznia 3 przymocowane sq
uchylnie ramiona podstawy podtrzymujacej 4. Migdzy ramionami podstawy 4 znajduje sig sitownik hydrauliczny
5, ktérego cylinder’ 7, osadzony jest obrotowo w rowku 2 ptyty 1, natomiast rdzennik 6 przymocowany jest
réwniez obrotowo do podstawy 4. Po bokach podstawy 4 znajduja sig uchylne ramiona chwytowe 8 wyposazone
w przedniej czesci w szczeki 9 o ksztatcie odpowiadajacym zewnetrznej srednicy stojaka. Ramiona 8 osadzone ]
w podstawie 4 za pomoca sworzni 10. Tylne czeéci ramion chwytowych 8 potaczone s sitownikiem
hydraulicznym dwustronnego dziatania 11, ktéry umieszczony jest na state na konsolkach 12 znajdujacych sie
w dowolnej czeéci podstawy 4. :

Przemieszczanie stojakéw hydraulicznych z pozycji poziomej w pionowa za pomocg wywrotu wedtug
wynalazku odbywa si¢ w nastgpujacy sposéb. Po przesunigciu zmontowanego stojaka hydraulicznego
zamocowanego na wézku montazowym do korica linii montazowej w miejsce gdzie znajduje si¢ wywrot, zwalnia
si¢ zaciski mocujgce stojak ra wézku, a nastgpnie ruchamia wywrot. Uruchomienie zasilania sitownika 5
powoduje wysuwanie si¢ rdzennika 6, ktéry unosi do géry podstawe 4. Réwnoczeénie uruchamia sie sitownik
dwustronnego dziatania 11, ktérego rdzenniki zsuwajgc si¢ do cylindra powodujq rozchylenie si¢ ramion
chwytnych 8. Z chwilg dojécia ramion chwytnych 8 do pozycji poziomej przesterowujé sig zasilanie sitownika 11
i szczeki 9,0bejmujacych stojak hydrauliczny unieruchamiajac go w podstawie 4. Przetaczenie zasilania sitownika
5 powoduje zsuwanie sie rdzennika 6 w cylinder 7 i réwnoczeénie przechylenie podstawy 4 wraz z zamocowanym
stojakiem hydraulicznym z pozycji poziomej w pionowa. Po dojsciu podstawy 4 do pozycji poziomej,
umieszczony pod nig sitownik wchodzi wrowek 2 w ptycie 1. Po zwolnieniu nacisku szczek 9, stojak
przetransportowywany, jest za pomocg znanych urzadzeri d2Zwigowych na stanowisko préb stojakéw.

Zastrzezenije patentowe

Wywrot stojakéw hydraulicznych obudéw zmechanizowanych, sktadajacy sie z ptyty z konsolkami
w ktérych umieszczone s3 uchylne ramiona podstawy, miedzy ktérymi znajduje sie sitownik hydrauliczny,
Znamienny tym,Ze w podstawie (4) osdzone s3 za pomocg sworzni (10) uchyine ramiona (8) na koricu
ktérych znajdujg sie szczeki (9) o ksztatcie odpowiadajacym s$rednicy stojaka wprawiane w ruch za pomoca
sitownika hydraulicznego dwustronnego dziatania (11) osadzonego na konsolkach (12) i potaczonego
przegubowo z ramionami (8).
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