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Patent trwa od dnia 14 grudnia 1953 r.

Maszyny elektryczne pradu stalego z polem
poprzecznym w dotychczasowym  wykonaniu
charakteryzuja sie. tym, Zze na komutatorze
normalnej dwubiegunowej maszyny pradu sta-
tego umieszczona jest dodatkowa para szczotek
zwartych, przesunietych o 99° wzgledem szczo-
tek roboczych. Podczas pracy na biegu luzem w
obwodzie szczotek zwartych indukuje sie sila
elektromagnetyczna rotacji — pochodzzca od
strumienia, wytwarzanego przez uzwojenie
wzbudzajgce, umieszczone na biegunach glow-
nych. Ta sila elektromotoryczna przepedza
przez obwdéd szczotek zwartych prad, ktory
przeplywajac przez uzwojenie twornika stano-
wi site magnetomotoryczna, wytwarzajacg stru-
mien poprzeczny. Strumien ten indukuje z ko-
lei site elektromotoryczng na szczotkach robo-
czych. Po zamknieciu szczotek roboczych przez
uzwojenie twornika plynie prad wypadkowy
bedacy wynikiem nakladania sie pradu w ob-

wodzie szczotek roboczych i szczotek zwartych.

W zwigzku z tym w maszynach z polem po-
przecznym w dotychczasowym wykonaniu prad
obwodu roboczego i prad szczotek zwartych
przeptywaja przez WwspoOlne uzwojenie tworni-
ka. Fakt ten %twa’f%a te niedogodnosé, ze za-
chodza trudnosci w doborze wlasciwego stosun-
ku elektromagnetycznych stalych czasowych
cbwodu poprzecznego i obwodu podluznego ro-
boczego. Zwykle stala czasowa obwodu po-
przecznego jest duzo wigksza od statej czaso-
wej obwodu podluznego, co jest przyczyng po-
wstawania niekorzystnych przebiegéw prado-
wych podczas pracy w stanach nieustalonych
(podczas zmiany napiecia maszyny lub zmiany
aoporu, obwodu roboczego powstajg duze przete-
zenia, badZz oscylacje pradu roboczego). Zja-
wiska te pogarszaja wybitnie wlaSciwosei ru-
chowe maszyn z- polem poprzecznym jako ge-

neratoré6w spawalniczych, badZ wzmacniaczy
maszynowych.

Poza tym we wzmacniaczach maszynowych
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Witoeniedia "przy  bardzo matych -staty
sowych (ze wzrostem wspélczynnika wzmoc-
nienia stata czasowa rosnie).
maszynach pradu stalego z polem

s

nym, wykonanych z jednym uzwo;enjbm twor-,

nika, wspélnym dla obwodu popqzecznego,:
podiuznego, trudno jest regulowh§ wspolczim=
nik samoindukcji Wwzajemnej oraz opOrmoH
- obu .obwodéw, a zatem trudno jest dobra¢ ngj

korzystniejszy z punktu widzenia przebiegéw'
stosunek stalej czasowej obwo-
du poprzecAndgs’ do ‘stalej’ czasowej- Jdb%du'-.

nieustalonyc

podluznego.

Maszyna pradu stalego g pp}em po.pmecmy{n
wedlug wynalazku posiada dwa odizolowane od
siebie uzwojenia, umieszczone w zlobkach te-
go samego twornika i przylaczone do dwéeh:
oqdzlelnych komutatoréow. Najkorzystniejsze 2z
punktu widzenia konstrukcyjnego jest umiesz-
ézeme komutatol;ow po obu sironach twornika.

Na ]ednym komutatorze umieszczone sg szczot—‘

ki zwarte (obwodu poprzecznego) — .na,_drugim,
szczotki robocze (obwodu podiuznego). Schemat
ideowy takiego uzwojenia - przedstawmny Jest
na fig. 1 rysunku. e

Dzieki zastosowaniu oprocz uzw03ema 1 ob-
wodu roboczego oddzielnego uzwojenia 2,
" wytworzenia amperozwojow pola poprzecznego
zwiekszaja s1e znacznie mozhwosm wplywana
na stale czhSowe obu obwodow, mozna bowiem
oba uzwojenia wykonaé¢ z rozmaitymi opornos-
ciami, stosujac rézne — odpowiednio dobrane
liczby pretow, przekroje, wreszcie materlaly o
roznych .opornos$ciach.

Ponadto na wspolezynniki  samoindukeji
mozna wplywac przez rozmaite usytuowanie
uzwojeni w ztobkach: np. uzwojenie, umieszczo-
ne na dnie zlobkow posiada wspolczynnik sa-
moindukeji wiekszy, niz uzwojenie, umieszczo-
ne w warstwach zewnetrznych. Tg drogg moz-
na regulowac Téwniez wspolczynnik indukcji
wzajemnej obu uzwojen.

Dochodzi tu réwniez mozliwos¢é umieszczenia

obu uzwojen w roznych zlobkach (np. uzwoje-
nia szczotek zwartych w zlobkach parzystych,
a uzwojenia szczotek roboczych w zlobkach
‘nieparzystych).
. Dzieki mozliwo$ci dowolnego wyboru liczby
pretéw obu uzwojen mozna dobiera¢ najko-
rzystniejszy stosunek sit elektromotorycznych
rotacji, indukowanych w obwodzie poprzecz-
nym i podluznym.

Maszyna stwarza roéwniez dogodne warunki
do przekrecania i ulatwiania pod dowolnym
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dla_

katem ‘szczotek obwodu zwartego (poprzeczne-
g0) oraz obwodu roboczego. Mozliwosé te moz-
‘ha wyzyskaé¢ do regulacji napigeia lub pradu w

Reasumujqz ‘Wi phwodme roboczym podluznym,

e§zyn1e z dodatkowym uzwojeniem moz-
L na zast‘os wa¢ szczotki poprzeczne (zwarte) tak-
8 na obl. komutatorach. W tym przypadku
.oti‘zymu]e si¢ kombinowane wzbudzanie stru-
mlema poprzecznego z obu uzwojen, stwarza-
..jace dodatkowe mozliwosci wplywania na pa-
rametry statyczne i dynamiczne maszyny.
Schemat ideowy ;aklego uzwo;;eqla przedstawia
g 2 rysinkd ¢ 0. *

Poza wyze; oplsanyml zmianami w uzwojeniu
tWonllka m%szyﬁla rhe roézni sie od maszyn z
poprzecznym polem w dotychczasowym wyko-
_haniu. Obwdéd magnetyczny oraz uzwojenie sto-
“jana' wykoftane $§ w TozZnaity “sposéb w zalez-
no$ci od przeznaczenia maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna elektryczna pradu statego z polein
poprzecznym, znamienna tym, ze w zlobkach
_twornika umieszczone s3 dwa oddzielne
" uzwojenia pradu stalego jedno- dwu- lub
wielowarstwowe, wzajemnie od siebie od-
izolowane i przylaczone do dwoéch niezalez-
"mnych odizolowanych od siebie komutatoréw.
Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze na jednym komutatorze umieszczone s3
+ szczotki  robgcze. obwodu, ; podiuinego, a na
.-drugim — szczotki zwarte obwodu poprzecz-
nego. ,

Maszyna wedlug zastrz: 2, znamienna tym,
ze szczotki zwarte sa umieszczone na obu
* komutatorach.

Maszyna wedlug zastrz. 1 — 3, znamienna
tym, ze obydwa uzwojenia twornika posia-
dajg stosunek liczby pretéw, ich przekro-
" jéw oraz opornoéci wilasciwych, odpowiada-
jacy 2adanemu stosunkowi amperozwojéw
sil elektromotorycznych i oporéw obu uzwo-
jen.

Maszyna wedlug zastrz.. 1 — 3, znamienna.
' tym, ze obydwa uzwojenia sa usytuowane
~'wzgledem siebie w tych samych lub r6z-
nych zlobkach w ten sposéb, by uzyskaé
zadane wspélczynniki samoindukeji  tych
uzwojen.
Maszyna wedlug zastrz. 1 — 5, znamienna
tym, ze obydwa komutatory sa wykonane z
réznymi $rednicami i réznymi liczbami wy-
cinkow.

Zygmunt Gogolewlsk‘i
Wiestaw Gabrys



Do opisu patentowego nr 39640

fig 1

-

fig. 2



	PL39640B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


