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Piéce 3 main médicale, notamment de dentisterie.

L'invention concerne une piéce & main médica-
le, notamment de dentisterie, droite ou coudée, com~-
portant un arbre d'entrainement monté de fagon a
pouvoir tourner 8 1l'intérieur et servant a faire
tourner un outil, par exemple un foret, monté a une
extrémité de la piéce & main, arbre qui comporte, &
son extrémité libre €loignée de l1l'outil, un organe
d'entrainement monté& sans pouvoir tourner qui peut
étre amené en prise avec un organe d'entrainement
monté sans pouvoir tourner sur l'extré&mité libre
cb6té outil d'un arbre de commande monté de fagon &
pouvoir tourner dans une piéce d'entrainement pou-
vant étre raccordée 3 la pi&ce 3 main, au moins un
des organes d'entralinement é&tant monté de fagon &
pouvoir se déplacer axialement, & l'encontre de
1'action d'un ressort, en s'écartant de 1l'extrémité
libre de son arbre, le couplage sans possibilité de
rotation entre l'organe d'entrainement mobile axiale~-
ment et son arbre &tant en outre constitués par des
€léments de guidage axial en prise l'un avec l'autre
et disposés sur ledit organe d'entrainement et sur
son arbre. A

Une piéce d main du type mentionné ci-dessus
est connue d'aprés la demande de brevet allemand
No. 28 10 044. Dans cette pié&ce 3 main connue, les
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gléments de guidage axial de l'arbre de l'organe
d'entrainement mobile axialement se présentent sous
la forme d'une broche transversale qui est logé&e dans
un pergage radial traversant de l'arbre et dont les
deux extrémitds ressortent des deux extrémités du
percage diamétralement opposées, tandis que les &lé-
ments de guidage axial de l'organe d'entrainement,
mobile axialement et comportant un manchon qui entou-
re son arbre, sont constitués par deux fentes axia-
les diamétralement opposées ménagées dans la paroi
du manchon et recevant les extrémités de la broche
transversale. Mis 3 part que la réalisation du per-
cage radial est relativement difficile et que les
&léments de guidage axial sont constitués au total
par guatre éléments individuels, 3 savoir le pergage
radial dans l'arbre, la broche transversale et les
deux fentes axiales dans le manchon, et représentent
par consdquent une dépense relativement importante
en moyens techniques, le pergage radial dans l'arbre
provogque surtout un affaiblissement important du
matériau. »

L'invention a pour but une pi&ce & main de
ce type dans laquelle la réalisation des éléments de
guidage axial ne provogue qu'une faible dépense en
moyens techniques et aucun affaiblissement notable
du matériau. '

Ce probléme est résolu suivant l}invention
grice au fait que les &léments de guidage axial de
1'arbre de l'organe d'entrainement mobile axialement
ne sont situés gue sur la paroi extérieure de 1'ar-
bre.

Les avantages obtenus suivant 1l'invention
résident essentiellement dans le fait qgue, &tant
donné que les &léments de guidage axial sont dispo-

s&s uniquement sur la paroi extérieure de l'arbre
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de l'organe d'entrainement mobile axialement, un
affaiblissement important du matériau -comme le pro-
vogque la réalisation d'un pergage radial- est évité,
la suppression du percage radial représentant en
outre une réduction de la dépense en moyens techni-
ques.

L'invention sera mieux comprise & la lecture
de la description détaillée qui va suivre et &
1'examen des dessins annex&s qui représentent, &
titre d'exemple non limitatif, un mode de réalisa-
tion de l'invention. _

La figure 1 est une vue de cbté, partielle-
ment en coupe, d'une pié&ce & main de dentisterie
avec la piéce d'entrainement ;

la figure 2 est une vue en coupe, & échelle
agrandie, de 1l'extrémité &loignée de 1l'outil de la
piéce & main ;

la figure 3 est une vue en coupe suivant la
ligne III-III de la figure 2 de la section indiguée
par un cercie en pointillés sur la figure 2 ; et

la figure 4 représente l'extrémité &loignée
de 1l'outil de l'arbre d'entrainement de la piéce a

"main, l'organe d'entrainement é&tant partiellement

supprimé.

La piéce 3 main 1 comporte un arbre d'entrai-
nement 2, monté & 1'intérieur de fagon & pouvoir
tourner et s'étendant sensiblement sur toute la lon-
gueur de la piéce & main, qui sert & faire tourner
un outil 3 monté 3 une extrémité de la pié&ce & main.
A son extrémité libre, &loignée de l'outil, l'arbre
d'entrainement 2 comporte un organe d'entrainement
4 monté rigidement qui peut &tre amené en prise avec
un organe d'entrainement 7 monté& sans possibilité
de rotation sur l'extrémité libre, cdté outil, d'un
arbre de commande 6 monté de fagon 3 pouvoir tourner
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dans une piéce d’'entrainement 5 qui peut étre raccor-
dée 3 la piéce & main 1. )

Au‘moins'un des organes d'entrainement 4, 7
est monté de fagon & pouvoir se déplacer axialement,
en s'éloignant de l'extrémité libre de son arbre 2
ou 6, & l'encontre de l'action d'un ressort 8, des
dléments de guidage axial ¢, 10 en prise 1l'un avec
l1'autre &tant disposés sur l'organe d’entrainement
et sur son arbre pour assurer un couplage sans rota-
tion entre l'organe d'entrainement mobile axialement
et son arbre. .

Dans le mode de réalisation représenté, 1l'or-
gane d'entrainement 4 de l'arbre d'entrainement 2
est monté de fagon & pouvoir se déplacer axialement ;
en variante, ce pourrait é&tre également'l'organe
d'entrainement 7 de l'arbre de commande 6 ou méme
les deux organes d'entrainement qui soient montés de
fagon 3 pouvoir se déplacer axialement.

Comme le montre notamment la figure 4, les
éléments de guidage axial 10 de l'arbre 2 de 1l'orga-
ne d'entrainement 4 mobile axialement sont situés
sur la paroi extérieure de l'arbre 2. L'organe d'en-
trainement 4 mobile axialement comporte comme c'est
le cas pour l'organe d'entrainement suivant la deman-
de de brevet allemand No. 28 10 044, un manchon 11
qui entoure 1l'arbre 2 Guilui est associé, mais d la
différence de 1l'grgane d'entrainement connu, les &lé-
ments de guidage axial 9 de l'organe d'entralnement
4 ne sont disposés que sur la paroi intérieure de
l'organe d'entrainement. Cette mesure contribue de
fagon particuliérement avantageuse 3 la diminution
de l'affaiblissement du matériau.

Les figures 2 & 4 montrent notamment que les
éléments de guidage axial 9 de l'organe d'entraine-

ment 4 mobile axialement sont constitués par quatre
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avancées 12 dirigées vers l'intérieur et disposées
de fagon équidistante sur la périphérie, un &lément
de guidage axial 10 de l'arbre 2 étant respective-
ment associé& 3 chacune de ces avancées.

Les éléments,de guidage axial 10 de 1l'arbre
2 sont disposés 3 une certaine distance de 1'extré-
mité libre, c'est-3-dire é&loignée de l'outil, de
l'arbre 2 et sont constitués par quatre méplats 13
ménagés dans la paroi extérieure de 1l'arbre 2.et dis-
posés de fagon équidistante sur la périphérie. Les
éléments de guidage axial 9 de l'organe d'entraine-
ment 4 mobile axialement sont disposés au niveau de
1'extrémité opposée & l'autre organe d'entrainement
7.

Comme on peut le voir notamment sur la figu-~
re 4, les avancées 12 dirigées par 1'intérieur sont
respectivement disposées & l'extrémité d'une lan-
guette é€lastique 15 respectivement formée par deux
fentes paralléles 14 ménagées dans la paroi du man-
chon 11; Les avancées 12 se présentant de ce fait
sous la forme de crochets s'appuient respectivement,
au niveau de leur paroi latérale &loignée de 1l'outil,
contre la paroi latérale proche de l1l'outil des mé-
plats 13. La force élastique des languettes &lasti-
ques 15 est dirigée vers l'intérieur du manchon 11.
Les fentes 14 partent de l'extré&mité du manchon 11
qui est opposée 3 l'autre organe d'entrainement 7.
Les méplats 13 et les fentes 14 représentent des af-
faiblissements pratiquement négligeables de 1'arbre

2 ou de l'organe d'entrainement 4.

Comme on le voit en outre sur les dessins,
une bague de fermeture 16 entoure le manchon 11 dans
la ré&gion des avancées 12 et maintient les avancées
12 en prise avec les méplats 13 de l'arbre 2, par
1l'intermédiaire des languettes 15. La bague de
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fermeture 16 peut &tre déplacée, 3 partir de la ré-
gion des avancées 12, de la position de fermeture
représentée sur la figure 2, en direction de l'ex-
trémité cb6té outil de la piéce & main, dans la posi-
tion d'ouverture représentée sur la figure 4. Lorsque
les languettes 15 sont alors repliées vers l'exté-
rieur, & l'encontre de leur action &lastique, et que
de cette maniére les avancées 12 se dégagent des
méplats 13, comme indiqué sur la figure 4 1'organe
d'entralinement 4 peut 8tre enlevé vers la droite, par>
exemple pour changer l'arbre 2. La bague de fermeture
16 comporte une collerette annulaire 17 s'avangant
vers l'intérieur qui, dans 1la position de fermeture,
s'appuie sur la paroi frontale annulaire 18 du man-
chon 11 qui est opposée & l'autre organe d'entraine-~
ment 7. Afin que la bague de fermeture 16 puisse

étre déplacée sans obstacles vers la gauche dans la
position d'ouverture représentée sur la figure 4

pour rendre accessibles les avancées 12 ou les lan-
gﬁettes 15, la collerette annulaire 17 a un diamétre
intérieur correspondant au diamétre total de l'arbre
d'entrainement 2. De fagon avantageuse, le ressort

8 agissant sur 1l'organe d'entrainement 4 mobile axia-
lement s'appuie contre la surface de la collerette
annulaire 17 qui est opposée & l'autre organe d'en-
trainement 7. Le ressort 8 se présente sous la forme
d'un ressort hélicoidal enroulé& autour de l'arbre 2
de l'organe d'entrainement 4 mobile axialement, et
dont l'extrémité tournée vers l'autre organe d4d'en-
trainement, c'est-d-dire éloignée de l'outil, s'ap-
puie contre la surface de la collerette annulaire 17
opposée a.l'autre organe d'entrainement, c'est-a-
dire cbté outil, et dont l'extrémité opposée a 1l'au-
tre organe d'entrainement 7 s'appuie contre une par-

tie 19 de pidce & main ne pouvant pas se déplacer
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axialement et formée par un palier de l'arbre 2.
Les éléments de guidage axial dans la piéce
3 main connue d'aprés la demande de brevet allemand
No. 28 10 b44, 4 savoir notamment la broche trans-
versale logée dans le pergage radial de l'arbre
d'entrainement, mais &galement les fentes axiales
dans l'organerd’entrainément, rendent impossible de

-~

donner une constitution creuse a l'arbre d'entraine-
'a la région
de 1l'outil 3, étant donné que la broche transversale
bloquerait ou empécherait le passage de fluide ou le
passage d'une conduite de fluide, par exemple un con-
ducteur de lumiédre. A ceci s'ajoute que dans le cas
de 1l'utilisation d'un liquide ou d'un gaz en tant
que fluide, ce fluide s'é&chapperait par l'intervalle
entre le percage radial et la broche transversale et
encore par les fentes axiales. Il en va tout autre-
ment dans la piéce 3 main 1 représentée sur les
dessins car ici aussi bien l'arbre d'entrainement 2
de la piéce & main 1 que 1l'arbre de commande 6 de la
piéce d'entrainement 5 comportent respectivement un
espace creux axial 20 ou 21, espaces creux dans les-
quels, grlce & la constitution représentée et expli-
quée des éléments de guidage axial 9, 10, des fluides
peuvent circuler sans obstacle et pratiquement sans
perte d'une ouverture de sortie 22, jusqu'i la ré-
gion de l'outil 3.

Un tel fluide peut &tre un agent de refroi-
dissement, par exemple de l'air, de 1l'eau, un mélan-
ge d'air et d'eau, ou également de la lumiére, dans
quel cas un conducteur de lumiére 23, 24 dont 1l'ex-
trémité qui se trouve 3 l'extrémité cdté outil de 1la
piéce & main est dirigée vers la région de travail
de 1l'outil, en passant par l'ouverture de sortie 22,
est disposé dans 1l'espace creux axial 20 ou 21,
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conducteur dont l'extrémité é&loignée de 1l'outil est

tournée, de fagon connue et non représentée, vers

10

une source de lumiére et qui peut &tre constituée
par des fibres de verre rassemblées en faisceau,
une matiére synthétique ou un matériau semblable.
Bien entendu, l'invention n'est nullement
limitée au mode de réalisation de l'exemple décrit
et représenté, elle est susceptible de nombreuses
variantes accessibles 3 1l'homme de l'art, suivant
les applications envisagées et sans s'é&carter pour

cela du cadre de 1l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Pidce 3 main médicale (l), notamment de

dentisterie, droite ou coudé&e, comportant un arbre
d'entrainement (2) monté de fagon & pouvoir tourner
3 1'intérieur et servant 3 faire tourner un outil
(3), par exemple un foret, monté & une extrémité de
la piéce & main, arbre qui comporte, & son extrémité

libre éloignée de 1l'outil, un organe d'entrainement

. (4) monté& sans pouvoir tourner qui peut &tre amené

en prise avec un organe d'entrainement (7) monté

sans pouvoir tourner sur l'extrémité libre cdté

outil d'un arbre de commande (6) monté de fagon &
pouvoir tourner dans une pi&ce d'entrainement (5)
pouvant &tre raccordée a la pi&ce i main, au moins

un des organes d'entrainement (4, 7) é&tant monté de
fagon & pouvoir se déplacer axialement, & l'encontre
devl'action d'un ressort (8), en s'écartant de 1l'ex-
trémité libre de son arbre (2 ou 6), le couplage

sans possibilité de rotation entre l'organe d'entrai-
nement mobile axialement et son arbre &tant en outre
constitué par des éléments de guidage axial en prise
1'un avec l'autre et disposés sur ledit organe d'en-
trainement et sur son arbre, caractérisée par le fait
que les &l&ments de guidage axial (9, 10) de l'arbre
(2 ou 6) de l'organe d'entrainement (4 ou 7) mobile
axialement ne sont situés que sur la paroi extérieure
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10

de 1l'arbre.

2., Piéce & main suivant la revendication 1,
caractérisée en ce que l'organe d'entrainement (4 ou
7) mobile axialement comporte un manchon (11), entou-
rant son arbre (2 ou 6), sur la paroi intérieure du—
quel sont disposés les éléments de guidage axial
(9) dudit organe d'entrainement.

3. Piéce 3 main suivant la revendication 2,
caractérisée en ce que les éléments de guidage axial
(9) de l'organerd'entrainement (4 ou 7) mobile axia~
lement sont constitu@s par une ou plusieursravancées
(12) dirigées vers l'intérieur auxquelles est respec-
tivement associé un élé&ment de guidage axial (10) de
l'arbre (2 ou 6) dudit organe d'entrainement.

4. Piéce d main suivant 1l'une quelcongue des
revendications 1 3 3, caractérisée en ce que les
8léments de guidage axial (10) de l'arbre (2 ou 6)
de l'organe d'entrainement (4 ou 7) mobile axiale-
ment sont disposés 3 une certaine distance de l'ex-
trémité libre dudit arbre.

5. Pi&ce 3 main suivant 1'une quelconque des
revendications 1 a 4, caraétérisée en ce que les
éléments de guidage axial (10) de l'arbre (2 ou 6)
de l'organe d'entrainement (4 ou 7) mobile axiale-
ment sont constitués par un ou plusieurs méplats (13)
ménagés dans la paroi extérieure dudit arbre.

6. Pidce 3 main suivant 1l'une quelcongue des
revendications 1.3 5, caractérisée en ce que sur
l'organe d'entrainement (4 ou 7) mobile axialement
et sur son arbre (2 ou 6) sont respectivement dis-
posés quatre éléments de guidage axial (9, 10) ré-
partis sur la périphérie dudit arbre.

7. Piéce i main suivant 1'une des revendica-

tions 1 & 6, caractédris&e en ce que les éléments de

guidage axial (9) de l'organe d'entrainement (4 ou
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11

7 mobile_axialeﬁent sont disposés sur son extrémité
qui ‘est opposée a 1'autre organe d'entrainement (7
ou 4).

8; Pidce 3 main suivant l'une quelconque des
revendications 2 3 7, caractérisée en ce que la ou les
avancées (12) dirigées vers l'intétieur est (sont)
disposée(s) su’ une languette gdlastique (15) formée
respectivement par deux fentes (14) paralléles ména-

-~ gées dans le manchon (11).

9. Piéce d main suivant la revendication 8,
caractérisée en ce que les fentes (14) partent de
1'extrémité du manchon (11) qui est opposée a l'au-
tre organe d'entrainement (7 ou 4).

10. Pidce 3 main suivant 1'une quelconque
des revendications 2 & 9, caractérisée en ce qu'elle
comporte une bague de fermeture (16) qui entoure le
manchon (11) dans la région de la (dés) avancée(s)

et qui maintient la (ou les) avancée(s) en prise

avec le (ou les) élément(s) de guidage axial (10) de
1'arbre (2 ou 6) de l'organe d'entrainement (4 ou 7)
mobile axialement.

11. Pi&ce 3 main suivant la revendication 10,
caractérisée en ce que la bague de fermeture (16)
peut &tre éloignée axialement de la région de ou des
avancées (12).

12. Pidce 3 main suivant 1l'une des revendica-
tions 10 ou 11, caractérisée en ce que la bague de
fermeture (16) comporte une collerette annulaire
(17) qui fait saillie vers 1'intérieur et s'appuile
contre la paroi frontale annulaire (18) du manchon
qui est opposée 3 l'autre organe d'entrainement (7
ou 4).

13. Pigce 3 main suivant la revendication 12,
caractérisée en ce que la collerette annulaire (17)

possé&de un diamétre intérieur qui correspond au



10

15

20

25

2525465

12

diamdtre extérieur total de l'arbre (2 ou 6).

14. Pi&ce & main suivant la revendication 12
et/ou 13, caractérisée en ce que le ressort (8) qui
agit sur l'organe d'entrainement (4 ou 7) mobile
axialement s'appuie contre la surface de la colle-
retbe annulaire (17) qui est opposée & l'autre orga-
ne d'entrainement (7 ou 4).

15, Piéce a main suivant la revendication 14,
caractérisée en ce que le'ressbrt (8) se présente
sous la forme d'un ressort hélicoidal qui entoure
1'arbre (2 ou 6) de l'organe d'entrainement (4 ou 7)
mobile axialement et dont 1l'extrémité@ tournde vers
1'autre organe d'entrainement (7 ou 4) s'appuie con-
tre la surface de la collerette annulaire (17) qui,
est opposée & l'autre organe d'entrainement, et
l'extrémité qui est opposée 3 l'autre organe d'en-
trainement s'appuie contre une partie (19) de la pié-
ce d main qui ne peut pds.se déplacer axialement.

16. Piéce a main suivant 1l'une gquelconque
des revendications 1 & 15, caractérisée en ce que
l'arbre d'entrainement (2) de la piéce 3@ main (1)
comporte un espace axial creux (20) pour le passade
d'un fluide.

17. Piéce & main suivant 1l'une quelconque
des revendications.l d 16, caractérisée en ce gque
l'arbre de commande (6) de la pié&ce d'entrainement
(5) comporte un percgage axial creux (21) pour le pas-
sage d'un fluide.
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