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本发明涉及餐饮用具技术领域，尤其是一种

智能公筷、公勺，包括公筷或公勺的本体，本体内

部设置有一个中空的腔体，在腔体内部固定有电

路板，在电路板上设置有角度传感器、处理芯片

和警示装置，在腔体内部还设置有电池，所述电

池为电路板上的角度传感器、处理芯片和警示装

置供电。本发明所得到的一种智能公筷、公勺，其

能有效实现公筷公勺在作为私筷私勺使用时发

出警示，提醒使用，减少误用的概率，使得公筷公

勺的使用更加普及。
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1.一种智能公筷、公勺，包括公筷或公勺的本体，其特征是：本体内部设置有一个中空

的腔体，在腔体内部固定有电路板，在电路板上设置有角度传感器、处理芯片和警示装置，

在腔体内部还设置有电池，所述电池为电路板上的角度传感器、处理芯片和警示装置供电。

2.根据权利要求1所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：所述警示装置为震动器。

3.根据权利要求2所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：在公勺或公筷的本体的中部

或上部设置有导光指示灯圈，导光指示灯圈的内侧壁位于腔体内部，在腔体内部的电路板

上设置有LED指示灯，LED指示灯与导光指示灯圈相对应，LED指示灯发出的光通过导光指示

灯圈照射到本体外部。

4.根据权利要求3所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：在本体的顶部开设有与腔体

连通的开口，在开口出设置有端盖，所述端盖与本体之间密封配合连接。

5.根据权利要求1或2或3或4所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：公筷的本体内部的

腔体延伸至本体的下端，在公筷的本体内的腔体下端设置有温度传感器，所述温度传感器

通过导线连接至电路板上的处理芯片。

6.根据权利要求5所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：公筷的本体的下半部分为金

属筷体，公筷的本体的上半部分为非金属筷体；或者公筷的本体全部为金属筷体或者非金

属筷体；或者公筷的本体的下端及上端为金属筷体，公筷的本体的中间部位为非金属筷体。

7.根据权利要求1或2或3或4所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：公勺的本体内部的

腔体延伸至勺体范围内，在勺体范围内的腔体内设置有温度传感器，温度传感器通过导线

与电路板上的处理芯片连接。

8.根据权利要求7所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：公勺的本体的勺体为金属勺

体。

9.根据权利要求1或2或3或4所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：所述的电池为可充

电电池；在腔体内部设置有无线充电模块，无线充电模块通过电路板上的处理芯片与电池

连接。

10.根据权利要求1或2或3或4所述的一种智能公筷、公勺，其特征是：公筷或公勺的本

体尾部设置有拆卸部分，所述电池设置在拆卸部分内部，电池的正负极均通过导线连接至

拆卸部分与本体对接端，本体与拆卸部分连接后，电池的正负极的导线与电路板对接并为

各元件供电。
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一种智能公筷、公勺

技术领域

[0001] 本发明涉及餐饮用具技术领域，尤其是一种智能公筷、公勺。

背景技术

[0002] 随着疫情的发展，人们对外出用餐的卫生也越来越讲究，所以公筷公勺的使用必

然成为趋势。但是在实际使用公筷公勺的过程中，人们并不习惯在公筷公勺、私筷私勺之间

的自由切换，一不注意的情况下，公筷公勺就作为私筷私勺使用，从而失去了公筷公勺的意

义。

发明内容

[0003] 本发明的目的是为了解决上述技术的不足而提供一种智能公筷、公勺，其能识别

用餐者即将把公筷公勺作为私筷私勺使用而发出警示提醒。

[0004] 为了达到上述目的，本发明所设计的一种智能公筷、公勺，包括公筷或公勺的本

体，本体内部设置有一个中空的腔体，在腔体内部固定有电路板，在电路板上设置有角度传

感器、处理芯片和警示装置，在腔体内部还设置有电池，所述电池为电路板上的角度传感

器、处理芯片和警示装置供电。电路板上的电路布置可以如图5所示。

[0005] 上述技术方案，在处理芯片内设置合适的角度范围，该角度范围落在用餐者使用

筷子、勺子往嘴里送食物时的一个合理角度范围，其角度范围一般为30-50度，即筷子处于

水平状态时，角度传感器所感应的角度为0，当筷尖倾斜向上且筷子与水平的角度在30-50

度时，警示装置动作产生警示；当角度传感器识别公筷、公勺的本体处于设定角度范围内

时，处理芯片控制警示装置发出警示，提醒用餐者该筷子勺子为公筷公勺，避免直接用公筷

公勺食用，从而确保公筷公勺的正常使用意义，使用餐更为安全。

[0006] 所述警示装置为震动器。震动器能发出震动，使用餐者可快速意识到自己手中的

是公筷公勺。当然警示装置不仅仅只能是震动器，其他能快速反应，提醒用餐者的警示装置

均可，如蜂鸣器，角度传感器触发时蜂鸣器立即发出警示音提醒用餐者；也或者警示装置为

指示灯形式，触发时指示灯快速闪烁。警示装置还可以为多种形式的组合，如震动器、蜂鸣

器、指示灯中的两种或三种。

[0007] 在公勺或公筷的本体的中部或上部设置有导光指示灯圈，导光指示灯圈的内侧壁

位于腔体内部，在腔体内部的电路板上设置有LED指示灯，LED指示灯与导光指示灯圈相对

应，LED指示灯发出的光通过导光指示灯圈照射到本体外部。该结构的设计，所述导光指示

灯圈为透明材质，可透光。可通过LED指示灯发出的指示状态显示公筷、公勺的状态，包括电

池处于低电量时，或者内部结构故障时等。

[0008] 在本体的顶部开设有与腔体连通的开口，在开口出设置有端盖，所述端盖与本体

之间密封配合连接。该结构更加便于对公筷、公勺本体内部的电池的更换。当然可以在端盖

上设置有开关，用于切断或连通电池与电路板之间的电路，在不使用的时候可以将电源关

闭，节省电能。
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[0009] 公筷的本体内部的腔体延伸至本体的下端，在公筷的本体内的腔体下端设置有温

度传感器，所述温度传感器通过导线连接至电路板上的处理芯片。该结构的设计，可利用温

度传感器检测食物的温度，并通过LED指示灯的颜色或者闪烁频率等方式提醒用餐者是否

存在高温危险，使用餐更加舒适。

[0010] 公筷的本体的下半部分为金属筷体，公筷的本体的上半部分为非金属筷体；或者

公筷的本体全部为金属或非金属筷体；或者公筷的本体的下端及上端为金属筷体，公筷的

本体的中间部位为非金属筷体。该结构的设计，能使得公筷的下端更好的传递热量，以确保

温度传感器对食物的温度检测更加准确灵敏，同时能更好的区分公筷公勺与私筷私勺。

[0011] 其中上述所涉及的公筷本体的下端、下部为筷尖，用于夹菜的部位，公筷本体的上

端、上部为筷根，用于手握持的部位，公筷本体的中部为中间部位，位于筷尖和筷根之间的

部位。

[0012] 公勺的本体内部的腔体延伸至勺体范围内，在勺体范围内的腔体内设置有温度传

感器，温度传感器通过导线与电路板上的处理芯片连接。作为优化，温度传感器的位置设置

在勺体的中心处。该结构的设计，能利用公勺检测食物尤其是汤品的温度，使食用更加安

全，避免烫伤等情况。

[0013] 公勺的本体的勺体为金属勺体。该结构能更好的传递热量，以确保温度传感器检

测的稳定性。

[0014] 所述的电池为可充电电池。在腔体内部设置有无线充电模块，无线充电模块通过

电路板上的处理芯片与电池连接。能有效节约电池的使用量，增加电池的使用寿命，而且充

电更加简单方便。

[0015] 公筷或公勺的本体尾部设置有拆卸部分，所述电池设置在拆卸部分内部，电池的

正负极均通过导线连接至拆卸部分与本体对接端，本体与拆卸部分连接后，电池的正负极

的导线与电路板对接并为各元件供电。以提升电池更换效率。在本体为金属材质时，可以将

电池的负极利用金属外壳与本体外部的触点连接，电池的正极位于圆心，直接和电路板对

应的电极导通。

[0016] 本发明所得到的一种智能公筷、公勺，其能有效实现公筷公勺在作为私筷私勺使

用时发出警示，提醒使用，减少误用的概率，使得公筷公勺的使用更加普及。

附图说明

[0017] 图1为本发明实施例2的公筷结构示意图；

图2为本发明实施例3的公筷结构示意图；

图3为本发明实施例5的公勺结构示意图；

图4为本发明实施例6的公勺结构示意图；

图5为本发明的电路示意图。

具体实施方式

[0018] 下面通过实施例结合附图对本发明作进一步的描述。

[0019] 实施例1：

本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公筷，包括公筷的本体1，本体1内部设置有一
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个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传感器5、处理芯片4

和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度传感器5、处理芯

片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。

[0020] 实施例2：

如图1、图5所示，本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公筷，包括公筷的本体1，本

体1内部设置有一个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传

感器5、处理芯片4和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度

传感器5、处理芯片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。在公筷的本体1的中部设置

有导光指示灯圈9，导光指示灯圈9的内侧壁位于腔体2内部，在腔体2内部的电路板3上设置

有LED指示灯10，LED指示灯10与导光指示灯圈9相对应，LED指示灯10发出的光通过导光指

示灯圈9照射到本体1外部。在本体1的顶部开设有与腔体2连通的开口，在开口出设置有端

盖8，所述端盖8与本体1之间密封配合连接。公筷的本体1内部的腔体2延伸至本体1的下端，

在公筷的本体1内的腔体2下端设置有温度传感器11，所述温度传感器11通过导线连接至电

路板3上的处理芯片4。公筷的本体1的下端及上端为金属筷体，公筷的本体1的中间部位为

非金属筷体。所述电池7设置在金属筷体内部，可将金属筷体作为连接电路板3与电池7的导

线，所以端盖8拧送至与电池7脱离时，电源断开。

[0021] 公筷的本体1尾部可以设置有拆卸部分，所述电池7设置在拆卸部分内部，电池7的

正负极均通过导线连接至拆卸部分与本体1对接端，本体1与拆卸部分连接后，电池7的正负

极的导线与电路板3对接并为各元件供电。

[0022] 实施例3：

如图2所示，本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公筷，包括公筷的本体1，本体1内

部设置有一个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传感器

5、处理芯片4和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度传感

器5、处理芯片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。在公勺或公筷的本体1的中部或

上部设置有导光指示灯圈9，导光指示灯圈9的内侧壁位于腔体2内部，在腔体2内部的电路

板3上设置有LED指示灯10，LED指示灯10与导光指示灯圈9相对应，LED指示灯10发出的光通

过导光指示灯圈9照射到本体1外部。在本体1的顶部开设有与腔体2连通的开口，在开口出

设置有端盖8，所述端盖8与本体1之间密封配合连接。公筷的本体1内部的腔体2延伸至本体

1的下端，在公筷的本体1内的腔体2下端设置有温度传感器11，所述温度传感器11通过导线

连接至电路板3上的处理芯片4。公筷的本体1的下端及上端为金属筷体，公筷的本体1的中

间部位为非金属筷体。

[0023] 所述的电池7为可充电电池。在腔体2内部设置有无线充电模块12，无线充电模块

12通过电路板3上的处理芯片4与电池7连接。

[0024] 实施例4：

本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公勺，包括公勺的本体1，本体1内部设置有一

个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传感器5、处理芯片4

和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度传感器5、处理芯

片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。

[0025] 实施例5：
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如图3、图5所示，本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公勺，包括公勺的本体1，本

体1内部设置有一个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传

感器5、处理芯片4和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度

传感器5、处理芯片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。

[0026] 在公勺的本体1的中部设置有导光指示灯圈9，导光指示灯圈9的内侧壁位于腔体2

内部，在腔体2内部的电路板3上设置有LED指示灯10，LED指示灯10与导光指示灯圈9相对

应，LED指示灯10发出的光通过导光指示灯圈9照射到本体1外部。在本体1的顶部开设有与

腔体2连通的开口，在开口出设置有端盖8，所述端盖8与本体1之间密封配合连接。

[0027] 公勺的本体1内部的腔体2延伸至勺体范围内，在勺体范围内的腔体2内设置有温

度传感器11，温度传感器11通过导线与电路板3上的处理芯片4连接。公勺的本体1的勺体为

金属勺体。

[0028] 公勺的本体1尾部可以设置有拆卸部分，所述电池7设置在拆卸部分内部，电池7的

正负极均通过导线连接至拆卸部分与本体1对接端，本体1与拆卸部分连接后，电池7的正负

极的导线与电路板3对接并为各元件供电。

[0029] 实施例6：

如图4所示，本实施例描述的一种智能公筷、公勺中的公勺，包括公勺的本体1，本体1内

部设置有一个中空的腔体2，在腔体2内部固定有电路板3，在电路板3上设置有角度传感器

5、处理芯片4和警示装置，在腔体2内部还设置有电池7，所述电池7为电路板3上的角度传感

器5、处理芯片4和警示装置供电。所述警示装置为震动器6。

[0030] 在公勺的本体1的中部设置有导光指示灯圈9，导光指示灯圈9的内侧壁位于腔体2

内部，在腔体2内部的电路板3上设置有LED指示灯10，LED指示灯10与导光指示灯圈9相对

应，LED指示灯10发出的光通过导光指示灯圈9照射到本体1外部。在本体1的顶部开设有与

腔体2连通的开口，在开口出设置有端盖8，所述端盖8与本体1之间密封配合连接。

[0031] 公勺的本体1内部的腔体2延伸至勺体范围内，在勺体范围内的腔体2内设置有温

度传感器11，温度传感器11通过导线与电路板3上的处理芯片4连接。公勺的本体1的勺体为

金属勺体。

[0032] 所述的电池7为可充电电池。在腔体2内部设置有无线充电模块12，无线充电模块

12通过电路板3上的处理芯片4与电池7连接。
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