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Contact électrique double auto-nettoyant.

@ Le contact électrique double auto-nettoyant entre
un conducteur mobile (1) et deux conducteurs fixes

(2, 3) est établi par un mécanisme maneton-bielle (15,
16) par 'intermédiaire d’un ressort prébandé (18).

En fin de course de fermeture, une piéce d’entraine-
ment (24, 26) liée au maneton, fait tourner une piéce
oscillante (5, 11, 12) qui assure un glissement (29, 30)
du conducteur mobile sur les conducteurs fixes, sous une
pression comparable a la pression normale de service,
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REVENDICATIONS

1. Contact électrique double auto-nettoyant, actionné par
un mécanisme maneton-bielle (16, 17) avec interposition d’'un
ressort prébandé (19), caractérisé en ce qu’il posséde une piéce
unique oscillante d’auto-nettoyage (5, 11, 12) assurant d’une
part, pendant le mouvement rotatif de fermeture du conducteur
mobile (1), Particulation de celui-ci sur I'un des conducteurs
fixes en coopérant avec une empreinte ou une rainure (4) évasée
ménagée a 'une des extrémités du dit conducteur mobile, et
assurant d’autre part, en fin du mouvement de fermeture du
mécanisme maneton-bielle, un glissement sous pression du con-
ducteur mobile (1) sur les deux conducteurs fixes (2, 3) avec les-
quels il coopére, ceci par 1’effet d’une rotation imposée 4 la
piéce oscillante d’auto-nettoyage, par ’action d’une piéce
d’entrainement (24) liée au maneton du dit mécanisme, aprés
’effacement d’une butée mobile (25), liée au dit maneton,
laquelle interdisait jusqu’alors la rotation de ladite pigce oscil-
lante.

2. Contact électrique double auto-nettoyant conforme a la
revendication 1, caracterisé en ce que la rotation de la piéce
oscillante d’auto-nettoyage (5, 11, 12), a partir d’une butée fixe
(13), est empéchée, tant que le conducteur mobile (1) n’est pas
en contact sous pression avec les conducteurs fixes (2, 3) par
une butée (25) appartenant 4 la piéce d’entrainement (24) qui va
finalement actionner ladite piéce oscillante, de préférence par
I'intermédiaire d’un galet (12) porté par celle-ci.

3. Contact €léctrique double auto-nettoyant conforme a la
revendication 1, caractérisé en ce que la piéce d’entrainement
(24) liée au maneton de mécanisme maneton-bielle du conduc-
teur mobile agit sur la piéce oscillante d’auto-nettoyage (5, 11),
en fin de manoeuvre, par 'intermédiaire d’au moins un galet
(12), ledit galet pouvant étre en matériau isolant.

4. Ensemble de contacts électriques doubles auto-nettoyants
conformes a la revendication 1, caractérisé en ce qu’ils travail-
lent en paralléle et coopérent avec une méme piéce oscillante
d’auto-nettoyage (5, 11, 12). :

5. Ensemble de contacts électriques doubles auto-nettoyants
selon la revendication 4, caractérisé en ce que chaque conduc-
teur mobile (1) est muni sur sa face dorsale d’une rainure trans-
versale d’articulation, de section droite en forme de X (4), qui
coopeére avec une lame de la piéce oscillante d’auto-nettoyage
(5) et aussi d’un téton barrant ladite rainure qui coopére avec
une encoche de ladite lame pour interdire un déplacement
transversal du dit conducteur mobile.

Un contact électrique est dit auto-nettoyant lorsque, au
cours de ’opération de fermeture du contact, les conducteurs
sont soumis & un déplacement relatif sous pression apreés leurs
prise de contact. L’expérience montre que les forces de frotte-
ment développées pendant ce glissement améliorent souvent la
qualité intrinséque du contacte électrique en affaiblissant la
chute de tension entre les parties en contact.

De nombreuses réalisations de contacts auto-nettoyants sont s

connues, qu’il s’agisse de contacts glissants ou de systémes

oll la déformation de conducteurs, sous la pression de contact,
entraine un glissement au point de contact, ou encore de systé-
mes dans lesquels un mécanisme spécial d’auto-nettoyage assure
un glissement relatif des conducteurs, en déplagant, aprés la
prise de contact, le support sur lequel le conducteur mobile est
articulé.

La présente inventiom est relative & un contact électrique
auto-nettoyant de ce dernier type, dans lequel un conducteur
mobile rigide coopére avec deux conducteurs fixes rigides en
établissant entre eux un pont conducteur, la rotation du con-
ducteur mobile (articulé avec jeu sur Pun des conducteurs fixes)
s’effectuant sous I'action d’un mécanisme maneton-bielle avec
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interposition d’un ou plusieurs ressorts prébandés, assurant dés
la prise du contact une pression de contact du méme ordre de
grandeur que la pression finale,

Dans le contact auto-nettoyant de I’invention 1’auto-net-
toyage est assuré au moyen d’un mécanisme d’une grande sim-
plicité.

Le contact électrique double auto-nettoyant actionné par un
mécanisme maneton-bielle avec interposition d’un ressort pré-
bandé est, selon I'invention, caractérisé en ce qu’il posséde une
piéce unique oscillante d’auto-nettoyage assurant d’une part,
pendant le mouvement rotatif de fermeture du conducteur
mobile, Particulation de celui-ci sur I'un des conducteurs fixes
en coopérant avec une empreinte ou une rainure évasée ména-
gée a 'une des extrémités du dit conducteur mobile, et assurant
d’autre part, en fin du mouvement de fermeture du mécanisme
maneton-bielle, un glissement sous pression du conducteur
mobile sur les deux conducteurs fixes avec lesquels il coopére,
ceci par 'effet d’une rotation imposée a la piéce oscillante
d’auto-nettoyage, par ’action d’une piéce d’entrainement liée
au maneton du dit mécanisme, aprés I’effacement d’une butée
mobile, liée au dit maneton, laquelle interdisait jusqu’alors la
rotation de ladite piéce oscillante.

Dans une réalisation du contact électrique auto-nettoyant
conforme a I’invention, la rotation de la piéce oscillante d’auto-
nettoyage, a partir d’une butée fixe, est empéchée tant que le
conducteur mobile n’est pas en contact sous pression avec les
conducteurs fixes, par une butée appartenant & la piéce
d’éntrainement qui va finalement actionner ladite piéce oscil-
lante, de préférence par I'intermédiaire d’un galet porté par
celle-ci.

I’invention a également pour objet un ensemble de contacts
électriques travaillant en paralléle et coopérant avec une méme
pi€ce oscillante d’auto-nettoyage.

Dans une réalisation particuliére de ce genre, chaque con-
ducteur mobile est muni sur sa face dorsale d’une rainure trans-
versale d’articulation, de section droite en forme de X, qui coo-
pere avec une lame de la piéce oscillante d’auto-nettoyage et
aussi d’un téton, barrant ladite rainure, qui coopére avec une
encoche de ladite lame pour interdire un déplacement transver-
sal du dit conducteur mobile.

Dans un mode de réalisation de I'invention, le bras lié au
maneton du mécanisme maneton-bielle du conducteur mobile
agit sur la piéce oscillante d’auto-nettoyage, en fin de manoeu-
vre, per 'intermédiaire de galets pour réduire I’effort d’auto-
nettoyage, lesdits galets pouvant étre en matériaux isolant.

Les deux figures schématiques du dessin annexé, relatives &
un mode particulier de réalisation de I'invention vont bien faire
comprendre celle-ci.

On voit sur la figure 1 le conducteur mobile 1 qui coopére
avec les deux conducteurs fixes 2 et 3. Ledit conducteur mobile
est muni d’une rainure transversale 4 dans laquelle est engagé la
piece oscillante d’auto-nettoyage 5 constituée par une lame pliée
articulée par son palier 6 sur un tourillon 7 qui coopére avec un
alésage du plot 8 lié, de préférence par soudure, i la piéce cou-
dée 9, laquelle est fixée sur le conducteur 3 par des boulons non
représentés. La forme particuliére en X de la rainure 4 assure,
grice a sa partie resserrée 10, I'articulation libre du conducteur
mobile 1 par rapport au conducteur fixe 3 tout en le solidari-
sant de la position de la piéce d’auto-nettoyage 5, qui est munie
d’un bras 11, équipé d’un galet 12. v

Dans la position représentée sur la figure, le conducteur
mobile 1 est ouvert et le mouvement de rotation de la piéce
oscillante d’auto-nettoyage 5 est interdit, d’une part par sa
butée en 13 sur le plot 8 et d’autre part par son appui en 14 par
Iintermédiaire du galet 12 sur la rampe 25. Le mécanisme de
manoeuvre du conducteur mobile 1 est constitué par I’arbre 15,
le maneton 16 et la bielle 17 assemblée sur le maneton par ’axe
18, la poussée étant transmise par le ressort 19, prébandé par



le tirant 20 muni d’une téte de retenue 21, ledit ressort étant
centré par la coupelle 22 sur la bielle 17 et par le lamage 23 sur
le conducteur mobile 1. On voit enfin, liée au maneton 16, la
pi¢ce d’entrainement 24 dont la partie 26 va coopérer en fin de

fermeture du conducteur mobile 1 avec le galet 12 du bras 11 de s

la pi¢ce oscillante d’auto-nettoyage 5 pour la faire tourner,
ainsi que le montre la figure 2.

Les conducteurs fixes 2 et 3, ainsi que Parbre 15 sont fixés
et isolés entre eux par des moyens non figurés, supposés con-
nus.

Pendant son mouvement de fermeture, la piéce oscillante 5
est immobilisée par "appui du galet 12 sur la rampe 25.

On voit sur la figure 2 le maneton 16 dans la position qui
correspond a la prise de contact en 26 de la piéce d’entraine-
ment 24 avec le galet 12, alors que le conducteur mobile 1 est
déja en contact, sous pression, avec les conducteurs fixes 2 et 3.

La manoeuvre de fermeture est achevée lorsque le maneton
16 est en position 27, figurée en tirets. Le galet 12 est venu en
position 28, figurée en tirets. La piéce oscillante a tourné
autour de I’axe 7. L’extrémité 29 du conducteur mobile a été
repoussée en 30, réalisant ainsi la course d’auto-nettoyage.

Dans la réalisation représentée sur les figures, la course
d’auto-nettoyage dépend de la forme de la piéce d’entrainement
24 et de la longueur du bras 11. Une course de 2 & 3 mm est
considérée comme suffisante.

Chaque conducteur mobile est de préférence muni d’un té-
ton non figuré, constitué par exemple par une goupille fendue
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qui débouche dans sa rainure d’articulation 4 pour coopérer
avec une encoche non figurée de la piéce oscillante 5, fixant
ainsi trés simplement la position transversale du dit conducteur
mobile par rapport aux parties fixes 8, 9 et 3.

Lorsque I’articulation du conducteur mobile 1 est réalisée,
gréce 4 une empreinte évasée de celui-ci plutdt que par une rai-
nure transversale, la position transversale du conducteur mobile
est naturellement fixée par la languette de la piéce oscillante
d’auto-nettoyage qui coopére avec cette empreinte.

Dans un mode de réalisation de I’invention, une méme piéce
oscillante d’auto-nettoyage, munie de deux paliers 6 et d’un
bras 11 est actionnée par une piéce d’entrainement unique 24 et
peut coopérer avec plus-de dix conducteurs mobiles 1.

Le contact électrique double auto-nettoyant selon I’inven-
tion a été congu pour des applications & des sectionneurs, dans
lesquels I’ouverture et la fermeture des conducteurs mobiles
s’effectue hors tension. Mais il est clair que le contact peut
s’appliquer sans changement & des appareils interrupteurs ou
des court-circuiteurs dans lesquels il existe, 4 coté des contacts
auto-nettoyants brevetés, au moins un contact d’interrupteur,
capable de fermer tout le courant avant la prise de contact des
conducteurs mobiles brevetés, de sorte que la tension aux bor-
nes de ceux-ci, au moment de la fermeture, n’excéde pas la faj-
ble chute de tension de contact préexistante. Au moment de
’ouverture, les conducteurs mobiles brevetés s’ouvriront alors,
naturellement, avant la coupure du circuit par le contact inter-
rupteur,

1 feuille dessins
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