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Suuntauslaitteisto, joka k&sitt&d ripustus-
kehikon (9), joka on ripustettu sydttShihna-
laitteeseen (13) ensimméiselld akselilla
(21) ja johon sy&ttdsuppilo (15) on ripus-
tettu toisella, olennaisesti kohtisuoraan
ensimmdiseen akseliin (21) nshden olevalla
akselilla (7), jolloin suppilo (15) on sovi-
tettu pydrimdén pystysuoran symmetria-akse-
lin (37) ymp8ri, ja lissksi tukikehikon
(19), joka kannattaa suuntaushihnaa (31) ku-
ten myds t&m#n k&dyttdlaitteita (32, 33, 34,
35), jolloin tukikehikkoa (19) voidaan kal-
listaa sydtt&suppilon (15) suhteen ohjaus-
m3nndlls (41), joka kytkee sen systt8suppi-
loon (15). Laite on tunnettu siit4, ettid tu-
kikehikko (19) on varustettu suuntauksen
korjauslaitteistolla (50).
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Riktanordning, som omfattar en upphdngnings-
ram (9), som &r upphsngd pa& en matarbeltan-
ordning (13) medelst en f&rsta axel (21) och
ddr matartratten (15) &r upphingd medelst en
andra i huvudsak vinkelr&t mot den f&rsta
axeln (21) varande axel (7), varvid tratten
(15) &r anpassad att rotera runt en lodr&t
symmetriaxel (37), och dessutom en st&dram
(19), som uppbdr riktbandet (31) &vensom
drivanordningar (32, 33, 34, 35) f&r detta,
varvid st&dramen (19) kan lutas i relation
till matartratten (15), med en styrkolv
(41), som kopplar denna till matartratten
(15). Apparaten kd&nnetecknas av att stddra-
men (19) &r fdrsedd med en korrigeringsa-
nordning (50) f&6r inriktningen.
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Parannettu viljan suuntauslaite - F&rb&ttrad riktanordning
fér sé&d

Rakeinen materiaali kuten ravintoviljat, erityisesti vehn§,
maissi, ja vastaavat varastoidaan joko pystysuoraan siilois-
sa tai vaakatasossa ilmastoiduissa varastorakennuksissa.
Viimeksi mainittu tekniikka on hiljattain k&ynyt l&pi huo-
mattavan kehityksen, koska se mahdollistaa paremman s&ilymi-

sen pienemmilld varastoinvestoinneilla.

Kuljetettaessa viljaa, joko merelld tai joissa, tapahtuu
t&m8& normaalisti lastiruumissa, jotka on t&ytett&va sopivien
laitteiden avulla.

Sekd vaakatasoisessa varastoinnissa ett&d kuljetuksissa vilja
sy&tet&8n tavallisesti suuntauslaitteistoon, jota joskus
kutsutaan "ahtaajaksi". T&llainen laite on suunniteltu vas-
taanottamaan k&sitelt&vd vilja suppilosta tai kourusta, joka
on ripustettu kuljetushihnan alle. Vilja putoaa kourusta
hihnalle, jota kdytet&&n suurella nopeudella ja joka suuntaa
viljan haluttuun suuntaan. T&llaisia laitteita on suunnitel-
tu k8sittelem&sn niinkin suuria kuljetuksia kuin 600

tonnia per tunti (kts DE-A-3 104 345 ja AU-B-524 720).

N&illa vilja voidaan varastoida kerrokseen, jonka paksuus on
jopa 10 metri&, ja suunnata suurusluokkaa 20 metrid tai
enemmdn olevalle et8isyydelle. Kuten edelld on kerrottu
kyseess8 oleva laite on ripustettu viljan suuntauksen ai-
heuttaman, suuntaushihnaan kohdistuvan vastavaikutuksen v&-
hent&miseksi.

Viljan suuntauksen aiheuttama vastavaikutus johtaa suuntaus-
hihnan siirtymiseen, siten ettd se k&&ntyy ripustusakselinsa
ympdri ja hihnan tasapainoasento saavutetaan materiaalivir-
rasta riippuen.

Tosiasiassa tdmd virtaus v8ltt&m&tt&8 vaihtelee, koska sydtts
el aina voi olla tasaista. Sy&t8ss&8 suppiloon esiintyy tosia-
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siassa satunnaisia vaihteluita, joita aiheuttaa esim. viljaa
tuovien kuorma-autojen tai t&ysper&vaunujen perdkkdisyys,
tai muut materiaalisy6t6n vaihtelut mydt&virtaan suppilosta.

Jotta voitaisiin yll&pitd8 vaakatasoon n&hden annettu suun-
tauskulma, t8ytyy kdyttdjédn vdltt&m&ttd jatkuvasti s&&tsi
suuntauslaitteiston kallistumaa.

Esill8 olevalla keksinn6ll& aikaansaadaan erilaisia paran-
nuksia vallitsevan tekniikan tasoisiin laitteisiin, jotka
mahdollistavat suuntauslaitteiston kulmajérjestelyn tai
-asennon sdilymisen riippumatta sy&tetyn materiaalin vaihte-
Juista.

Suuntauslaite ké&sitt&d pddasiassa ripustuskehikon, joka on
ripustettu sydttShihnalaitteeseen ensimméisell8 akselilla
ja johon sy6tt&suppilo on ripustettu toisella, p&8asiassa
kohtisuoraan ensimm&iseen akseliin n&hden olevalla akselil-
la, jolloin suppilo on sovitettu py8rim8&n pystysuoran
symmetria-akselin ymp&ri, ja lis&ksi tukikehikon, joka kan-
nattaa suuntaushihnaa kuten my8s t&m&n k&ytt&laitteita, jol-
loin tukikehikkoa voidaan kallistaa sydtt&suppilon suhteen
ohjausm&nn&lld, joka kytkee sen syb6tt6suppiloon. Keksinnén
mukaan tukikehikko on varustettu suuntauksen korjauslait-
teistolla.

Esilld olevan keksinndn mukaan suuntauksen korjauslaitteisto
k&sitt88 heilurilaitteiston, jossa heiluri voi v&r&hdelld
kahden tunnistimen v&1ill&, joiden asemaa voidaan muuttaa ja
jotka sy&ttdvdt ohjaussignaalin tukikehikon kulma-asentoa
ohjaavalla m&nné&lle.

Erd8ssd edullisessa suoritusmuodossa tunnistimet ovat metal-
lintunnistimia, jotka ovat epdherkkisd p&lylle ja jotka ha-
vaitsevat metallisen heilurin l&sn&olon.
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Tunnistimet on jdrjestetty tukilevylle, joka on k&&ntyvi tu-
kikehikolla ja kulma-asentoon nshden siirrett&vissi s&&ts-
sylinterin avulla, joka on asennettu tukilevyn ja tukikehi-
kon v&lille.

On todettu, ettd annetulla materiaalivirtauksella k&ytt&j&
vol sd8t88 suuntaushihnan tukikehikon kulma-asentoa; materi-
aalivirtauksen vaihdellessa vaihtelee my8s ripustettuun
suuntauslaitteistoon kohdistuva vastavaikutus, josta seuraa
ettd tukikehikon asento muuttuu. Heiluri, joka p&sasiassa
pit8d pystysuoran asentonsa tulee silloin toisen tunnistimen
vaikutuskenttddn, joka l8hett&d vastaavan signaalin ohjaus-
méntd&dn tukikehikon asennon korjaamiseksi, jotta suunnattu
materiaali purkautuisi olennaisesti samasta kohdasta.

On edullista, ettd tukikehikko on k&&ntyvi sydtt8suppilon
suhteen akselilla, joka on my8s suuntaushihnaa k&ytt&vé&n
rummun pySrimisakseli. On todettu, ett# t&m& j&rjestely mah-
dollistaa materiaalin purkauskulman helpon suuntauksen.

Keksint8d selostetaan yksityiskohtaisemmin viitaten kuvioi-
hin, joissa ‘

kuv. 1 on periaatteellinen kuvanto vallitsevan tekniikan ta-
soisesta suuntauslaitteesta, joka on ripustettu kuljetti-
meen, joka sy&ttd8 suppiloa, ja

kuv. 2 on sivukuvanto keksinn®n mukaisesta laitteistosta.

Keksinndn mukainen numerolla 11 merkitty suuntauslaitteisto
on ripustettu numerolla 13 merkittyyn kuljetushihnaj&rjes-
telmddn. Viimeksimainittua voidaan nostaa tai laskea milli
tahansa soveltuvalla laitteella, kuten sylinterill4 14, joka
sopii kdyttOpaikan erilaisiin geometrisiin kuvioihin. Lait-
teisto 11 ké&sitt4s pssdasiassa suppiloh 15, joka on tarkoi-
tettu sy8tt&mddn numerolla 17 merkittyd¥ suuntauslaitteistoa,
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joka on asennettu suppilon 15 alle. Suppilo 15 on ripustettu
ripustuskehikkoon 9 akselilla (k&&ntyv&) 7, kun taas kehikko
9 on ripustettu akselilla 21 sy&tt&laitteistoon 13. Lisé&ksi
suppilo on j&rjestetty kehikkoon 9, siten ettd se voi
k&4ntys keskeisen symmetria-akselin 37 ympéri.

Suuntauslaitteisto sijaitsee kehikolla 19, joka on asennettu
akselin 23 varaan k&&ntyvdsti suppiloon 15 suhteen.

Suuntaus aikaansaadaan hihnalla 31, jota kdytet&&n suurella
nopeudella moottorilla 32 rumpujen 33, 34, 35 vdlityksellsd,
jotka kirist&év&t hihnaa 31.

Kun viljaa ei sydtetd, laitteisto, joka kdsitt&4d suppilon 15
ja suuntauslaitteiston 17, ottaa ennalta m&&rdtyn tasapai-
noasennon. Laitteiston rakenne on sellainen, ett& t&md asen-
to vastaa olennaisesti suppilon 15 keskiakselin 37 pystysuo-
raa asentoa.

vallitsevassa tekniikan tasossa voidaan suuntauslaitteiston
kulmakallistusta s#4t&4% m#nn#lls 41, joka on asennettu sup-
pilon 15 ja kehikon 19 vélille.

T41lainen, t&114 tavalla asennettu laitteisto altistuu sup-
pilosta 15 ja suuntauslaitteistosta 17 koostuvan laitteiston
virsdhtelyille, joita sy&tetty materiaalivirta aiheuttaa
vaihtelevan materiaalim&srén, suuntauksen aiheuttamasta vas-
tavaikutuksesta johtuen.

K&ytt&j4 joutuu siksi manuaalisesti kdytt&m&&n ohjaussylin-
teri¥ 41 yllipit#skseen vakiosuuntauskulmaa tédllaisessa val-
litsevan tekniikan tasoisessa rakenteessa.

T&m3n haitan v&hent#miseksi keksinn8ss8 ehdotetaan numerolla
50 merkityn suuntauksen korjauslaitteen k&ytt&&nottoa. Se
kdsittd heilurilaitteen, jossa heiluri 51 on siten jdrjes-
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tetty, ett8 se voi vir#dhdelld kahden tunnistimen 53 ja 55,
kuten esim. metallintunnistimen v&l1ill&. N&m& on asennettu
tukilevylle 57, joka on ripustettu tukikehikkoon 19 ja sovi-
tettu siirrett&dvaksi kulma-asennon suhteen s&&tésylinterin
59 avulla, joka on asennettu tukilevyn 57 ja kehikon 19 vé&-
lille. TH114 sylinterilld 59 asetetaan haluttu muutettavissa

oleva arvo.

Tukikehikon 19 kulma-asennon muuttamiseksi ei mdnt&dn 41
kohdisteta suoraan toimenpiteitd, kuten vallitsevan teknii-
kan tasoisissa laitteissa, vaan ohjaussylinteri& 59 ohjataan
siirt3m&%n tunnistimia 55 ja 57. J&8lkimm&#iset antavat sitten
signaalin, joka siirret&&n mént&sn 41 kehikon 19 kulma-
asennon ohjaamiseksi tai suuntauslaitteen asennon ohjaami-
seksi, kunnes heiluri, joka pysyy olennaisesti pystysuoras-
sa asennossa, ei en#3 tule tunnistimien vaikutuskenttddn,
eli kunnes heiluri sijatsee kahden tunnistimen v&lissd, joka
vastaa haluttua asetettua arvoa.

Kun materiaalivirtauksen seurauksena suuntauslaitteistoon
kohdistuva vastavaikutus muuttaa suuntauslaitteiston asentoca
ja t&8m&n seurauksena materiaalin purkauskohta muuttuu, tulee
heiluri 51 toisen tunnistimen 53 tai 55 vaikutuskenttaén.
T8m& tunnistin k&ytt88 silloin m&nt&& 41, joka korjaa kehi-
kon 19 asentoa kunnes heiluri 51 taas sijaitsee tunnistimien
v8lissi.

Tapauksissa, joissa k#ytt&j4 haluaa muuttaa kehikon 19 asen-
toa purkauskohdan muuttamiseksi, h&n voi vaikuttaa ohjaussy-
linteriin 59 toisen halutun arvon asettamiseksi.

Kehikon 19 asentaminen siten, ettd se on k&&ntyvd8 suppilon
15 suhteen akselilla 23 on todettu erityisen edulliseksi,

joka akseli 23 my¥s muodostaa suuntaushihnaa 31 kd&ytt&vén

rummun 35 pydSrimisakselin.
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Keksinn®n mukainen parannettu laitteisto mahdollistaa huo-
mattavasti helpomman k&dsittelyn ja mahdollistaa materiaalin
poistokohdan m&&ritt&misen huomattavasti tarkemmin. Kuvattu
suuntauksen korjausleitteisto on todettu erityisen sopivaksi
kyseiseen k8yttssn, jossa rankat kdytt8olosuhteet, kuten p&-
lyinen ilma vallitsevat.

Keksinn®n mukainen laitteisto ei my&sk&&n k8ytdnndssd ole
endi herkks vastavaikutukselle, eli materiaalivirran vaihte-
Juille.

On aivan selvdi, ettd esilld oleva keksintd ei ole rajoitet-
tu esitettyihin edullisiin suoritusmuotoihin, vaan vaatimuk-
set m84drittelevdt sen laajuuden.
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Patenttivaatimukset:

1. Viljan suuntauslaitteisto, joka k&sitt88 p&dasiassa
ripustuskehikon (9), joka on ripustettu sydttdhihnalait-
teeseen (13) ensimmidiselld akselilla (21) ja johon sydt-
tdsuppilo (15) on ripustettu toisella, p&dasiassa koh-
tisuoraan ensimmdiseen akseliin (21) nadhden olevalla ak-
selilla (7), jolloin suppilo (15) on sovitettu pydrimd&n
pystysuoran symmetria-akselin (37) ympdri, ja lis&ksi tu-
kikehikon (19), joka kannattaa suuntaushihnaa (31) kuten
myds témén kdyttblaitteita (32, 33, 34, 35), jolloin tuki-
kehikkoa (19) voidaan kallistaa sydttosuppilon (15) suh-
teen ohjausmdnndlld (41), joka kytkee sen sydttdsuppiloon
(15), tunnettu siitd, ettd tukikehikko (19) on

varustettu suuntauksen korjauslaitteistolla (50).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen suuntauslaitteisto,
tunnettu siitd, ettd suuntauksen korjauslaitteisto
(50) k&sittidsd heilurilaitteiston, jossa heiluri (51) voi
vdrdhdellsd kahden tunnistimen (53, 55) v&lilla, joiden
asemaa voidaan muuttaa ja jotka sybttédvdt ohjaussignaalin
tukikehikon (19) kulma-asentoa chjaavalle m&nndlle (41).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen suuntauslaitteis-
to, tunnettu siitd, ettd tunnistimet (53, 55) on
jarjestetty tukilevylle (57), joka on k&&ntyvd& tukikehi-
kolla (19) ja kulma-asentoon ndhden siirrettdvissd tuki-
levyn (57) ja tukikehikon (19) v&lille asennetulla s&&-
tosylinterilla (59).

4., Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen suuntauslaitteis-
to, tunnettu siitd, ettd tunnistimet (53, 55)

ovat metallintunnistimia.

5. Jonkin edellisten patenttivaatimuksista 1 - 4 mukainen
suuntauslaitteisto, t unne t t u siitd, ettda tukikehik-
ko (19) on akselin (23) varassa kddntyva suppilon (15) suh-
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8

teen, joka akseli (23) on my®s suuntaushihnaa (31) kdyt-
tavdn rummun (35) pySrimisakseli.

Patentkrav:

1. Riktanordning for s&d, som omfattar huvudsakligen en
upphéngningsram (9), som &r upphéngd p& en matarbeltanord-
ning (13) medelst en fdrsta axel (21) och dar matartratten
(15) &r upphingd medelst en en andra, i huvudsak vinkelrat
mot den fdrsta axeln (21) varande axel (7), varvid tratten
(15) &r anpassad att rotera runt en lodrdt symmetriaxel
(37), och dessutom en stdram (19), wvilken uppbdr riktban-
det (31) avensom drivanordningar (32, 33, 34, 35) f&r det-
ta, varvid stddramen (19) kan lutas i relation till ma-
tartratten (15), med en styrkolv (41), som kopplar denna
till matartratten (15), k annetecknad darav, att
stddramen (19) 4r f6rsedd med en korrigeringsanordning (50)

f6r inriktningen.

2. Riktanordning enligt patentkravet 1, k 8 n n e -
t e c k n a d didrav, att korrigeringsanordningen (50) fo6r
inriktningen omfattar en pendelanldggning, i vilken en
pendel (51) kan vibrera mellan tva avk&nningsorgan (53,
55), vilkas l&age kan &ndras och vilka matar en styrsignal
till kolven (41) som styr stddramens (19) vinkellége.

3. Riktanordning enligt patentkravet 1 eller 2, k@& nne -
t ecknad dirav, att avkénningsorganen (53, 55) &r
anordnade pa en stbddskiva (57), vilken &r svéngbar stbddra-
men (19) och forskjutbar i ett vinkelldge medelst en mellan
stddskivan (57) och stbdramen (19) monterad reglercylinder
(59).

4. Riktanordning enligt patentkravet 2 eller 3, k & nn e -
t ec knad darav, att avkdnningsorganen (53, 55) &r
metalldetektorer.
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5. Riktanordning enligt ndgot av de f¥regdende patentkra-
ven 1 - 4, kdnnetecknad d&8rav, att stddramen
(19) &r sviangbar kring en axel (23) i f&rhdllande till
tratten (15), vilken axel (23) ocksd@ &r rotationsaxel fé&r
trumman (35) som driver riktbandet (31).



.....
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