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Ulelem vynalezu je umoznsni zakladani
souddsti deldimi podavacimi zdvihy do
pracovnich prostori lisd, pfipadné zakla-
déni raznych souldsti do pracovnich ‘pros-
tort riznych zatfizeni.

Uvedeného Ulelu se dosahné automatic-
kym podavadem podle vynadlezu, ktery se
skléddad z nosniku, regulovatelného pohon-
ného mechanismu a Soupatka. Na hiideli
regulovatelného pohonného mechanismu je
umisténa valka, ktera je spraZena pomoci
ojnice se Soupatkem. Regulovatelny pohon-
ny mechanismus, spinal, svorkovnice a
vypina& jsou upevnény na spodni pevné
dagti. Na nosniku je umistén vrchni sa-

© .mostatny kxyt.

Vynélez je moZno vyuZit pro podavani
‘goudasti delsimi podavacimi zdvihy do
pracovnich prostori riznych lisovacich
ndstroji, upnutych na mechanickych, hyd-
raulickych nebo pneumatickych lisech

a podobng.
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Vyndlez se tykd automatického podévaée soud¢dsti do pracov-
nich prostort ndstrojl upnutych na riznych strojnich zaiizenich,
nap¥. na hydraulickych, pneumatickych nebo mechanickych lisech,
ddle pro zakldddni souldsti do pracovnich prostord rdznjch zarf-
zeni.

.Znémé podévaée, napi. automaticky podévaé soudsti k listm
AO 197 931, maji vlastni pohomy regulovatelny mechanismus, kte-
ry Je spifaZen s poddvaci rukou a spinaci listou, tato ovlddd spi-
na& pro vykonini jednoho cyklu smykadla lisu. Tento poddva& nenf
moZno pouZit napr. pro hydraulické lisy.
Jiny zndmy podavaé s regulovatelnym pohonnym mechanismem mé& na
hrideli umist&nou valku pro ovldddni Soupdtka a vafku spinade
strojnfho za¥izeni. Tento podava® nenf moZno vyuzit pro del¥i po-
ddvaci zdvihy.
Jiné zndmé podévaée Soupdtkové, karuselové, pneumatické, otodné
apod. maji pohyb odvozen od pohybu smykadla lisu. P¥i vy$¥ich pra-
covnich rychlostech nejsou spolehlivé.

Uvedené nevyhody odstranuje automaticky podévaé souddsti po-
dle vyndlezu, ktery se sklddd z nosniku, regulovatelného: pohonné-
ho mechanismu a Soupatka. Podstata vyndlezu spodivd v tom, Z%e na
hrideli regulovatelného pohonného mechanismu je umist&na valka,
kterd je spifaZena pomoci ojnice se Soupdtkem. Regulovatelny pohon-
ny mechanismus, spina&, svorkovnice a vypina& Jsou upevnény na
spodnf pevné &dsti. Na nosniku je umf{st&n vrchn{ samostatny kryt.

Automaticky poddva¥ umo¥huje zaklédin{ souddsti del¥imi po-
déavacimi zdvihy do pracovnich prostoru hydraulickych 1isl apod.,
pi¥fpadné zakldddni souddstf{ do jinych za¥izenf.

Po odstranéni vrchniho samostatného krytu je umoZné&n snadny p¥i-
stup pro kontrolu, serizeni, pfipadné& vymé&mu spinade.
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Vyndlez Jje popsdn pomoci piFikladu automatického podavade

vystriZki do zakléddaci ¥asti protlafovaciho nistroje, ktery Je
zndzorn&n na pfipojenych vykeesedh kde na obe. 1 je pldorys 2afieni
a v obr. L ! je bokorys v (asteénem Yeau.

Na protladovacim’ ndstroji 9 Je p¥ipevnén pomoci drZdku 10

nosnik 7. Na nosniku 7 Je pripevné&n ndsypnik 11 a suvné uloZeno
Soupdtko 4, ve kterém jJe upevnéna poddvaci ruka 12. K nosniku 7
Je pPipevnéna pomoci ramen 13 spodni pevnd &4st 6 s elektromoto-
rem 5. Na hf¥ideli elektromotoru 5 je pripevn&na vatka 2, kterd

Jje spPaZena se Soupdtkem & ojnici 3. Na spodni pevné &dsti je pri-
pevnén vypinal 14, svorkovnice 15 a elektricky spina® 16. Na nos=-
niku je umist&n vrchni samostatny kryt 8. Elektromotor 5 je za-
pojen pfes vypinad 14 a reguldtor otddek na stejnosmérny zdroj
Pidfciho obvodu lisu. Elektricky spinal 14 je zapojen do ¥idlci-
ho obvodu lisu.

4

Funkce podévac”:e podle vyndlezu je ndsledujici:

Zapnutim obvodu elektromotoru vypinaem 14 se uvede do pohy-
bu Zoupdtko 4. Vysti¥iZek 17 propadne z ndsypniku 11 na nosnik 7
pri zadni krajni poloze Soupdtka 4 s poddvaci rukou 12. DalsSim po-
hybem Soupdtka 4 se premisti vystriZek 17 poddvaci rukou 12 do
zaklddac{ &dsti 18 protlalovaciho ndstroje 9. Pri zp&tném pohybu
poddvaci ruky 12 prepne vatka 2 piepinaci kontakty elektrického
spina&e 16 zapojené v ¥idlcim lisu. VytvdFend souldst je odstra-
néna ze zaklddaci &asti 18 protladovaciho ndstroje 9 napi¥. od-
fouknutim stladeného vzduchu. Optimdlni podet cykll smykadla lisu
za minutu se sefidi pomoci regulatoru otédlek zabudovaného v elek-
trickém rozvdd&si lisu.

Vyndlez je moZno pouZit pro poddvéni souldsti delsimi podd-
vacimi zdvihy do pracovnich prostori riznych lisovacich ndstroja,
upnutych na mechanickych, hydraulickych lisech apod., ddle pro
zakldddni rtznych souldsti do pracovnich prostort rtznych zarize-
ni.



ﬂ4-
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1. Automaticky podévaé souddsti sloZeny z nosniku, regulOvatelné-

ho pohormého mechanismu a Soupdtka, vyznaleny tim, Ze na hi{f-
deli regulovatelného pohonného mechanismu /1/ je umisténa va¥-
ka /2/, kterd je spraZena pomoc{ ojnice /3/ se Soupdtkem /4/.

2. Automaticky podévaé dle bodu 1, vyzna&eny tim, Ze regulovatel-
ny pohonny mechanismus /5/, spina® /16/, svorkovnice /15/ a
vypina& /14/ jsou upevniny na spodni pevné ¥dsti /6/.

3. Automaticky podévaé dle bodu 1 a 2, vyznadeny tim, Ze na nos-
niku /7/ je um{stén vrchni samostatny kryt /8/.

R vikvesy
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