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Predmetom vynédlezu je zapojenie auto-
matického vedenia zvaracieho hordka po
zvarovom spoji so stiasnou kontrolou kva-
lity zvaru pomocou akustickej emisie.

Pri zvarani tvarove ndroénych zvarovych
spojov alebo pri zvdrani velkorozmernych
zvarkov, kde dielce si zostavené s velkymi
odchylkami, je potrebné zvaraci hordk
viest presne nad miestom spoja a takto za-
bezpetovat dokonal§ a rovnomerny prievar
v celej jeho dizke. V sitasnosti si zndme
zariadenia, ktoré priamo mechanicky Kko-
pirujicim sposobom vedd zvaraci hordk nad
spojom. Dalej je zndme snimanie elektro-
kontaktné, fotoelektrické, indukiné, pneu-
matické, radioaktivne a pod. V3etky tieto
zariadenia majG znatne obmedzené pouZi-
tie, nakolko si pomerne zloZité, ich snima-
ge st velkych rozmerov, o ma za ndasle-
dok, Ze nie je moZné zvaranie v stiesne-
nych priestoroch. DalSou nevyhodou je, Ze
neumoZziiuji zaroveil vykondvat aj kontro-
lu kvality zvarového spoja.

Vys8ie uvedené nedostatky sa vynalezom
do zna®nej miery odstrédnia. Zapojenim
podla vyndlezu, ktorého podstata spofiva
v tom, Ze dvojica snimafov akustickej emi-
sie je pripojend na dva zosilovafe strieda-
vého pradu, ktoré st pripojené na zdroj
sietovej frekvencie, na ktorého vystup je

sériovo pripojeny zosilova¢ striedavého
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priadu, servomotor a redukcia otdcok, ku
ktorej je pripojeny zvdraci horak, priCom
lubovolny z dvojice snimadov je pripojeny
cez zosilovad striedavého pridu na frek-
vendny filter, ten na vykonovy zosilovat,
podita¢ impulzov, digitdlno-analégovy pre-
vodnik, na ktorého vystup je pripojeny
signalizatny indikdtor hodnoty akustickej
emisie. .
Zapojenim podla vyndlezu sa dosiahne,
7e zvaracia hubica je vedend presne po
zvarovom spoji, ¢im sa dosiahne dokonaly
a rovnomerny prievar zvarového spoja po
celej dlZke, za sicasnej kontroly priebehu
procesu, kontrolovaného na
principe snimania akustickej emisie.

Zapojenie pre automatické vedenie 2zva-
racieho hordka po zvarovom spoji so si-
¢asnou kontrolou kvality zvaru pomocou
akustickej emisie je zndzornené na pripo-
jenom vykrese. Snimace 1 a 2 si pripojené
na zosilovade striedavého pridu 4 a 5,
ktoré st pripojené na zdroj sietovej frek-
vencie 3, na ktorého vystup je sériovo
pripojeny zosilovac¢ striedavého pridu 6,
servomotor 7 a redukcia otdCok 8, ku kto-
rej je pripojeny zvédraci hordk 8, k servo-
motoru 7, zosilovatu striedavého pradu 6
a zdroju sietovej frekvencie 3 je paralelne
pripojend korigujica spétnd vézba, tvorend
tachogenerdtorom 10 a RC Clenom 11, pri-
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¢om Iubovolny snimad 1, 2 je pripojeny cez
zosilovade striedavého prtdu 4, 5 na frek-
venény filter 12, ten na vykonovy zosilovad
13, potitad impulzov 14, digitdlno-analégo-
vy prevodnik 15, na ktorého vystup je pri-
pojeny signalizany indikédtor hodnoty akus-
tickej emisie 18.

Snimafe 1 a 2, umiestnené symetricky
vzhladom na zvarové hrany 16 na povrchu
zvarenca 17, snimaji akustické udalosti zo
zvarového spoja. V pripade presného cho-
du zvéracieho horédka 9 po zvarovom spoji
si snimafe 1 a 2 rovnako vzdialené od
zdrojov akustickej emisie tak, Ze tdto ich
dosiahne v rovnakom d&ase. V pripade vy-
chylenia zvdracieho hordka 9 z miesta zva-
rového spoja je poru$end symetria a akus-
tickd emisia dosiahne jeden z dvojice sni-
macov skoér napr. snimaf 1 a tento je
aktivovany a vy$le signdl cez zosilovaé
striedavého pridu 4 k zdroju sietovej frek-
vencie 3, ktory cez zosilova& striedavého
pradu 6 spusti do chodu servomotor 7, kto-
ry cez redukciu otddok 8 usmerni zvéraci
horak 9 na stred zvarového spoja. V pripa-
de vybodenia zvédracieho hordka 9 smerom
k snimafu 2 je aktivovany snimaé& a celd
¢innost sa opakuje opaénym smerom. Pre
korigovanie pohybu zvaracieho hordka 9 je
v zapojeni zaradeny tachogenerdtor 10 a

4

RC ¢len 11, ktorymi je vytvorend spitnd
vdzba. Zapojenim podla vyndlezu moZno
vykondvat zdroveil aj kontrolu kvality zva-
roveho spoja pofas zvdrania, najmé vznik
trhlin za hortica v zvarovom spoji. Signaly
akustickej emisie snimané lubovolnym sni-
macom 1, 2, ktory je pripojeny na zosilovaé
striedavého pridu 4, 5, ktorym st zosilova-
né, odkial prech&dzaju na frekvenény fil-
ter 12 a znovu si zosilované vo vykonovom
zosilovadi 13 a si registrované &itadom im-
pulzov 14. V pripade vytvorenia trhliny
V zZvarovom spoji sa zvySi miera akustickej
emisie. PoCet impulzov akustickej emisie
sa prevadza digitdlno-analégovym prevod-
nikom 15 na napitie. Ak zvy§Sené napitie
zodpovedajiice zvySenej miere akustickej
emisie prekro¢i nastavend prahovid hodno-
tu je toto indikované signalizatnym indi-
katorom hodnoty akustickej emisie 18.

Zapojenie podla vyndlezu nédjde uplatne-
nie tam, kde je jeho pouZitie vyhodnejsie
ako doteraz zndmym systémom, najmé kde
sa Ziada kontrola zvédracieho procesu vzhla-
dom na zvySenidi prevddzkovi bezpe&nost
zvdranych hrubostennych zvarencov, kde
opakované kladenie zvarovych hidsenic
kladie zvySené poZiadavky na zvédradov pri
ru¢nom oblikovom zvArani.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre automatické vedenie zva-
racieho hordka po zvarovom spoji so sii-
Casnou kontrolou kvality zvaru pomocou
akustickej emisie sa vyznatuje tym, Ze sni-
macfe (1, 2) sd pripojené na zosilovade
striedavého pridu (4, 5), ktoré st pripoje-
né na zdroj sietovej frekvencie (3), na kto-
rého vystup je sériovo pripojeny zosilovad
striedavého pradu (6), servomotor (7) a
redukcia otdcok (8}, ku ktorej je pripojeny
zvaraci hordk (9), k servomotoru (7), zo-

silovatu striedavého priadu (6) a zdroju
sietovej frekvencie (3) je paralelne pripo-
jend korigujica spédtnad vézba, tvorend ta-
chogenerdtorom (10) a RC ¢lenom (11),
pri¢om lubovolny snimag& (1, 2) je pripoje-
ny cez zosilova¢ striedavého pridu (4, 5)
na frekven&ny filter (12), ten na vykonovy
zosilovat (13), potita¢ impulzov (14) a di-
gitdlno-analégovy prevodnik (15), na kto-
rého vystup je pripojeny signalizadny in-
dikator hodnoty akustickej emisie (18).

1 vykres
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