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Vynélez'ae tfké rota¥niho transformétoru se vstupnim vihutim, stojicim
magretickym obvodem V'provéaéni 5edno£ézovém, pripadne vicefdzovém, slofe-
nfm z plechd situovangch rovnobéiné s osou rotace rotujictho- vystupniho vi~
nut{ ulo%eného na sloupki, pi{padnd sloupcich magnetického jha, oddéleného
od atojlct ¥édstil magngtického obvodu -vzduchovou mezereu. . - : .

Rotaénich transformétord se s vyhodou poufivé pro bezkontaktn{ napéje-

nf budietho vinut{ synchromnich totivych elektrickych stroji. Jednim 2z rede-

n{, vfhodnym zejména pro synchronn{ elektromotory je u¥itd rotatniho trans-
formétorﬁ 8 rotujict ¥dsti magnetického obvodu ve tvaru prstence, izolovand

pavinutého na h¥ideli rota¥nihe transformétoru. Stojict ¥4st magnetického
obvodu, napr. ve tvaruv“UQ,lobepiné rotujici pratenec z telnich stran. Ro-
tain{ tranaformétory, usporddané podle predchéze jletho popisu a i ostatni
.znémé provedéni,-které'jadu vhodné pro napdjeni budictho vimut{ synchronnich.
elektromotord, maji i iadu nevyhod. Nevyhody spodivaj{ mimeo Jjiné v kompliko-
vané vyrobé rotujiciho pratence, ktery mus{ byt nejménd v jedné osové rovi-
né rogdelen. Obepnuti pratence stojici ¥4sti magnetickéhe obvodu ve tvaru

wy" vy!aduje‘uziti'&zduchovych'mezerﬁo stejné, nebo vetsL délee,vneﬁ gint.
axidlnt vlle pohybu rotoru synchronniho stroje, 8 nim% je pak prsteneé ro-
ta¥niho transformitoru spojen. Pou%iti rotadntho transformédtoru s rotujicim
prstencen pro,ponalubﬁiné stroje vede X nutnosti u¥it{ ciz{ ventilace trans-
formétoru, nebe releni xomplikovaného zplsobu jeho chlazeni, protoZe malé
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rfchlosti proudeni chladiciho vzduchu u pomalube!nych stroaﬁ zna&ne snizuai
odvod tepla z aktivnich téstl transformétoru, zejména pak z rota&ntho sekun~
dérniho vinuti. Pri porude rota¥niho transformétoru s prstencovym aédren, _
zejména pri poruée rotaénihe vinuti je pak treba demontovat a rozebrat cely
transformdtor. : ‘

Uvedené nevyhody odstraﬁuge rotadni transformdtor podle vynélezu. Jeho:
podstatou Je, Ze atoaici S4st magnetického obvodu Jje bezatykove oddelena od
rota¥afl ¥4sti magnetického obvodu a vi¥i rota¥ni &dsti jJe suvné nastavitelnd
na ¥&douci velikost vzduchové mezery. Rotujfci vystupn{ vinuti je. unisténo
ne jméné Ra jednom rotujfcim sloupku, Jehoz osa rotace je kolmd na podélnou
osu sloupku a osu civek vystupntho vinut{. Délka rotujiciho sloupku Jje vetsL
ne% nejvétdi primér listénych segmentd stojicf ¥dsti magnetického obvodu.

Stojict ¥4at magnetlckého obvodu je s vyhodou reéena ve tvaru misky,
jeji% svislé dno tvori nejméné jeden svisly sloupek se vstupnim vinutim, Ste-
nu m1sky otevienou smerem k rotuaicimu sloupku tvori 1iatené segmenty.

Zv143t vyhodnym relenim je, kdy% svialy sloupek stojic{ &dsti magnet1c-
kého obvodu Jje rozdifen v kolmy stredovy néstavec pripadné néstavce opatrené
vatupnim virutim, které je uloZeno souose s osou rotace rotainich sloupkd.
Vyhody TeSen{ rote¥ntho transformétoru podle vynélezu spodivaji predeviim
v Jednoduché technologii jeho vyroby, a to jak magnetického obvodu, tak i i~
vek vstupniho a vystupniho vinutf. Dal3i vyhodou je snadné nastaven{ a uZiti
men3f vzduchové mezery rozdeluaici magneticky obvod a to po konedné montd#i
" synchronaiho stroje. PFi vyrobe jsou nininélni ‘néroky na presnost tvaru sto-
jiei ¥éati magmetického obvodu. Resen! podle vyndlezu umoZfiuje zlepSené vliast-
ni chlazen{ rota&niho transformétoru zejména pri jeho u¥itf pro pomalubeﬁné
stroje. Velkou vyhodou je rychld demontd’ rotujictho vystupatho vinutl. pri
kontroldch a opravéch transformdtoru. UmoZiiuje to sradnd pri{stupnost k rotu-
jicimu vystupnimu vinuti kde postaluje prosté odsunuti stojicich dsti tranms—
formédtoru. Bezloiiskové provedeni rotadnfho transformétoru podle vyndlezu,
ktery nemé vlastnfl hridel, zaaiéfuae i Jjeho vyﬁéi provoznil apolehlivoat,
Jednoduchost a ni%31 méroky na Jeho ﬁdrzbu v provozu.

Na pripoaeném v¥kresu jsou znézorneny schematicky ave’ alternativy rotad-
niho transformdtoru v trifdzovém proveden{ podle vynélezu., Obr. 1 znézoriuje
' éeini pohled pa rotadn{ transformétor ve sméru‘oay'rotaee rota¥ni &4sti, obr.-
2 znézorfiuje bo¥ni Pohled na provedeni transformdtoru z obr. 1l a obr. 3 zné-
zorfiuje boéni pohled na alternativni provedeni stojfcl édsti nngnet. obvodu.

Rota¥ni transformédtor podle obr. 1 a 2 je tvoren.stoaici-ééati 1 mag-_
netického'obvodu a rotalnf &dsti 2 magnetického obvodu. Obe Zésti L a 2
magnetickfch obvodd jsou sloZeny z trafoplechd, které lze smadno strihat

a razit. Stojfc{ &d4st ) magnetického obvodu je Pe¥ena ve tvaru misky, je~
Jii svislé dno tvori neotocny svisly alonpek 3 uaporédany do hvezdy a opa-
theny vstupnim vinutim 4. Obvod misky je vytvoren z 113tenych segmentd 35,
‘které jsou dotvarovény priblizné do vélcového tvaru a staZeny vdlcovou. ‘bandé-
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¥1 6. Rotujief sloupek 7 rota¥ni ¥4sti -2 magnetického obvodu-jelprove- '
den ve tvaru listeného hranolu, na ném¥ jsou ulo¥eny civky vystupniho vinuti
8. Osa vystupntho vinat{ 8 Jje kolmd na osu rotace sloupku. 7. Délka rotu-
jilefho sloupku .7- je vet3{ ne¥ nejvét3i primér listenych segmentdé 5 sto-~
jfct 84sti 1 magnetického obvodu. Rotujici sloupek T je'izolované letmo
uchycen na hrfdeli 9 synchronnfho stroae. Stojfef 2ést ) magnetlckého
obvodu nems primy dotvk 8. rotadnf{ Zd4sti 2 magnetického obvodu, ale ae " jed-
nodude suvné prestavitelné na %4douctf velikost vzduchové mezery . ';g. V alter-
nativnim provedeni svislého sloupku 3 stojfc{ ¢d4sti ] mapnetického'obvo-
du (obr. 3 ) je provedeno rozéireni hveézdicoviteé usporédanjch ramen svislého
sloupku v kolmé,atredové néstavece 11, opatrené vstupnim v1nutim 4.

Predmet vyndleszu

1. Rota&ni transformétor se vstupnim vinutim, stojfeim magnetickfm obvodem
v provedeni jednofézovém, pripaedné vicefdzovém, slofenfm z plechd situova-~
nfch rovnobé¥né & osou rotace rotujiciho vystupniho vinutf ulo%eného na
sloupku pripadné sloupcich magnetického jha, oddéleného od stojfci &ésti
magnefického obvodu vzduchovou mezerou, vyznaujici se tim, %e stojici
sést (1) magnetlckého obvodu je bezstykove oddelena od. rota&ni &4sti (2) .
magtenického obvodu a vidi rotadni 2dsti je suvné nastavitelnd na Zédouci
velikost vzduchové mezery (10), priéem% rotujfct vystupnt vinuti (8) je -
umiateno nejméné na jednom rotujfcim sloupku (7),; Jjeho% osa rotace je kol~
mé na jeho podélnou osu a.osu civek vystupniho vinuti (8) a délka. rotuji-
ctho sloupku (7) je vet¥{ ne% nejvetst prﬁmer listenych segmentd (5) sto- -
jlct ddsti (1) magnetlckého obvodu.

2. Rotatni tranaformétor podle bodu 1, vyznaéuaici se tim, e stoaici tdst
(1) magnetického obvodu je Tefena ve tvaru misky, jeji{¥ svislé dno tvori .
ne jméné jeden svisly sloupek (3) se vstupnim vinutim (4), piiéemz stenu

‘misky, otevrienou smérem k rotujicimu sloupku (7) tvort llstené segmenty
(5)

3. Rota¥ni transtormétor podle bodd 1 a 2, vyznaéuaici se tim, Ze svisly
sloupek (3) atojfel &dsti (1) magnetlckého obvodu je roz¥iren v kolmy
atredovy néstavec (11) opatreny vatupnin vinutim (4), které je uloZeno
souose 8 osou rotace rotaénich sloupkd (7).

oy
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obr. 1

Cena K&s 2,40

Vytladili Nitrianske tladiarne, néro_dg:& podnik, Nitra
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