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(54) Verfahren zur Aufzeichnung von Daten

(57) Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Aufzeich- Fig.1
nung von Daten, die durch die Manipulation eines | ,
Tieres (2) generiert werden, wobei die Daten von 3 S ]

einer Sendevorrichtung (4) an eine Empfangsvor-
richtung (3) Ubertragen werden, wobei fir die Uber-
tragung der Daten ein Netzwerk umfassend die
Sendevorrichtung (4), die Empfangsvorrichtung (3)
und das Tier (2) aufgebaut wird, und wobei das Tier
(2) anhand eines Identifikationscodes erkannt und
die Daten dem Tier (2) zugeordnet werden. Die P~ D s
—

Daten der Manipulation werden erst nach Abschluss
der Manipulation und bei positiver Erledigung der
Manipulation Ubersandt.
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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Aufzeichnung von Daten, die durch die
Manipulation eines Tieres (2) generiert werden, wobei die Daten von einer Sende-
vorrichtung (4) an eine Empfangsvorrichtung ‘(3) {ibertragen werden, wobei fiir die
Ubertragung der Daten ein Netzwerk umfassend die Sendevorrichtung (4), die
Empfangsvorrichtung (3) und das Tier (2) aufgebaut wird, und wobei das Tier (2)
anhand eines Ildentifikationscodes erkannt und die Daten dem Tier (2) zugeordnet
werden. Die Daten der Manipulation werden erst nach Abschluss der Manipulation
und bei positiver Erledigung der Manipulation Ubersandt.

Fig. 1
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Aufzeichnung von Daten, die durch die
Manipulation eines Tieres generiert werden, wobei die Daten von einem Sender
an einen Empfanger Obertragen werden, wobei fir die Ubertragung der Daten ein
Netzwerk umfassend den Sender, den Empfanger und das Tier aufgebaut wird,
und wobei das Tier anhand eines Identifikationscodes erkannt und die Daten dem
Tier zugeordnet werden, sowie ein System zur Aufzeichnung von Daten, die durch
die Manipulation eines Tieres generiert werden, wobei das System ein Netzwerk
fur die Ubertragung der Daten umfasst, wobei das Netzwerk zumindest einen
Sender und zumindest einen Empfanger umfasst, die zur Kommunikation Gber die
Haut des Tieres ausgebildet sind, und wobei der Sender und/oder der Empfanger
einen Datenspeicher umfasst, in dem ein Software-Programm hinterlegt ist.

Zur Erhaltung der Gesundheit von Tieren ist es mitunter erforderlich, diesen Tieren
(vorsorglich) Medikamente zu verabreichen. in der Herdenhaltung stelit dies aber
mitunter ein Problem dar, beispielsweise wenn sémtliche Tiere geimpft werden
sollen. Oft erfolgt die Aufzeichnung der durch die Medikation generierten Daten
manueil, wobei die Daten vorerst handschriftlich festgehalten und erst spéater in ein
EDV-System Ubertragen werden. Es gibt allerdings auch mobile Geréate, die den
Dateneintrag durch den Arzt an Ort und Stelle erméglichen. Dateneingaben wah-
rend der Verabreichung von Medikamenten beim Tier sind jedoch schwierig, da
Tiere bedingt durch den durch die Impfung ausgel&sten Stress nicht still stehen.
Es kann damit auch nicht garantiert werden, dass die verabreichte Medikation
auch tatséchlich dem Tier verabreicht wurde. Beispielsweise kann es vorkommen,
dass bei einer plétzlichen Bewegung des Tieres die Kanule einer Impfpistole her-

ausgezogen wird und der Impfstoff ,ins Leere" abgegeben wird. Gerade bei sehr
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groflen Tierherden kann es in der Folge vorkommen, dass diese Fehlimedikation
nicht erkannt wird und in der Folge Tiere ohne entsprechenden Impfschutz vor-

handen sind.

Netzwerke zur Uberwachung von Kérperfunktionen eines Tiers sind im Stand der
Technik bereits vielfach beschrieben worden. Beispielsweise beschreibt die EP 2
208 458 A1 ein derartiges Netzwerk umfassend mindestens zwei verschiedene,
mit dem Korper des Tieres verbindbare Netzwerkknoten, wobei mindestens zwei
der Netzwerkknoten jeweils mindestens eine medizinische Funktion aufweisen,
insbesondere eine diagnostische Funktion und/oder eine Medikationsfunktion, wo-
bei die Netzwerkknoten eingerichtet sind, um Uber den Kérper des Tieres unmit-
telbar miteinander zu kommunizieren und Daten und/oder Befehle auszutauschen.
Dieses Netzwerk kann auch Aktoren in ,Drug Delivery“-Systemen aufweisen, so-
dass also die automatische Verabreichung von Medikamenten méglich ist. Das
System zielt also darauf ab, dass aufgrund der Messung eines Parameters ein
Medikament verabreicht wird, wenn der Parameter aullerhalb des Normbereiches
liegt. Ob das Medikament tatsachlich verabreicht worden ist, kann direkt nicht
festgestellt werden, sondern nur ber die Verfolgung der Verénderung des Para-

meters.

Die Aufgabe vorliegender Erfindung besteht darin, die medizinische Manipulation
an Tieren mit einer héheren Sicherheit auszugestalten.

Diese Aufgabe wird einerseits mit dem eingangs genannten Verfahren und ande-
rerseits mit dem eingangs genannten System geldst, wobei bei dem Verfahren
vorgesehen ist, dass die Daten der Manipulation erst nach Abschluss der Manipu-
lation und bei positiver Erfedigung der Manipulation Gibersandt werden, und bei
dem System vorgesehen ist, dass das Software-Programm eine Speicherung der
Daten so [ange verhindert, bis vom Sender der positive Abschluss der Manipulati-
on Ubermittelt wird.

Von Vorteil ist dabei, dass nicht nur die Daten aus der Manipulation am Tier auto-
matisch aufgezeichnet werden kénnen, also die manuelle Datenerfassung vermie-

den wird, wodurch die Datensicherheit und auch die Vollstandigkeit des Datensat-
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zes verbessert werden, sondern dass die Datenerfassung nicht automatisch mit
der Auslésung einer Aktion generiert wird, sondern erst, wenn diese Aktion auch
tatsachlich positiv abgeschlossen ist. Es kdnnen also in der Folge Datensétze zu
Tieren selektiert werden, die die Entsprechende Eintragung der Aktion, beispiels-
weise der Impfung, der Besamung, der Temperaturmessung, etc., nicht aufwei-
sen, sodass erkannt wird, bei welchen Tieren die Aktion wiederholt werden muss.
Aufgrund der automatischen Datenibertragung wahrend der Aktion, kann bei-
spielsweise die fehlerhafte Aktion bei einer Massenimpfung sofort wiederhoit wer-
den, sodass also der Tierarzt nicht ein zweites Matl bestelit werden muss. Durch
die Einbindung des Tieres selbst in das Netzwerk, also insbesondere die Daten-
Ubertragung Uber die Haut des Tieres, kann vermieden werden, dass bei grofien
Herden Fehlerdaten verwendet werden, die beispielsweise generiert werden kon-
nen, wenn die Daten liber Funk ausgetauscht werden, da aufgrund des geringen
Platzes, beispielsweise wahrend einer Impfung, Netzwerkknoten nicht nur die Da-
ten des richtigen Tieres sondern auch die Daten unmittelbar benachbarter Tiere
auslesen kdnnen.

Nach einer AusflUhrungsvariante ist vorgesehen, dass die Daten nur unter der Vo-
raussetzung, dass das Netzwerk wahrend der Manipulation nicht unterbrochen
wurde, (bersandt werden. Es wird damit erreicht, dass, beispielsweise wenn bei
einer Impfung die Impfpistole, die im Netzwerk den Sender bildet, unbeabsichtigt
aus dem Tier herausgezogen wird bevor die Impfung abgeschlossen ist, also der
impfstoff verabreicht wurde, eine weitere Erhéhung der Datensicherheit bzw. Ver-
meidung von fehlerhaften Daten aus der Manipulation am Tier einfach realisierbar
ist, da durch das Herausziehen der Impfpistole aus dem Tier die Datenleitung Gber
den Korper, insbesondere die Haut, des Tieres unterbrochen wird.

Es ist aber auch méglich, dass bei einer negativen Erledigung der Manipulation
ein Fehlercode Ubersandt wird, wodurch die Auswertung fur die Nachmedikation
oder wiederholende Manipulation am Tier durch Selektion der Datensatze mit
Fehlercode vereinfacht werden kann.

N2011/00900
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Vorzugsweise weist der Sender eine Identifikationssignatur auf, die vor, zu Beginn
oder wahrend der Manipulation an den Empfanger Gbertragen wird und/oder wird
als Manipulation dem Tier ein Substanz verabreicht wird, wobei der Substanz eine
Identifikationssignatur zugeordnet ist, die vor, zu Beginn oder wahrend der Mani-
pulation an den Empfénger lbertragen wird und/oder wird die Manipulation mit
einer Manipulationsvorrichtung durchgefithrt, wobei die Manipulationsvorrichtung
eine ldentifikationssignatur aufweist, die vor, zu Beginn oder wahrend der Manipu-
lation an den Empfénger Ubertragen wird und/oder wird die Manipulation von ei-
nem Manipulator durchgefihrt, wobei der Manipulator eine Identifikationssignatur
aufweist, die vor, zu Beginn oder wahremd der Mearnpulsimr arr derr Empfanger
ibertragen wird. Mit zumindest einer dieser Ausfilhrungsvarianten, wobei in der
'bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung samtliche dieser Ausfilhrungsvarian-
ten verwirklicht sind, wird die Automatik der Datenzuordnung weiter erhoht,
wodurch die Sicherheit der Richtigkeit der zugeordneten weiter verbessert werden
kann. Es kann auf diese Weise eire zumindest Grolteils lickenlose Erfassung der
an der Manipulation beteiligten Elemente bzw. Aktoren erreicht werden. Zudem
kann mit der Datenerfassung zur der Substanz auch eine automatische Lagerhal-
tung fir diese Substanz erreicht werden bzw. kann der Aufzeichnungspflicht bei
aufzeichnungspflichtigen Medikamenten, beispielsweise Antibiotika einfacher
nachgekommen werden, d.h. es kann der Nachweis der Ubereinstimmung der
eingekauften Menge zur verabreichten Menge, rascher realisiert werden, wobei
die Daten gegebenenfalls direkt an die entsprechende Behdrde weitergeleitet
werden kénnen, sodass auch nachtragliche Manipulationen ausgeschlossen wer-
den kénnen.

Die Daten werden vorzugsweise drahtlos an einen Datenverarbeitungsanlage
ibertragen, wodurch das nachtragliche Einlesen der Daten in die Datenverarbei-
tungsaniage entfallt, insbesondere auch nicht vergessen werden kann. Es ist da-
mit eine entsprechende Entlastung des Tierhalters bzw. des Manipulators erreich-
bar.

Vorzugsweise wird in das Netzwerk eine am Tier angebrachte elektronische Tier-

marke eingebunden, um damit die Zuordnung der Daten zu dem betreffenden Tier

N2011/00900
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zu vereinfachen. Es konnen damit die Daten auch in dieser Tiermarke hinterlegt
werden, sodass sie beispielsweise durch Auslesen der Daten mit einem mobilen
Lesegerat auch unmittelbar vor Ort zur Verfiigung stehen.

Es kann auch vorgesehen werden, dass durch die Berithrung des Tieres mit der
Manipulationsvorrichtung dem Tier zugehdrige Daten an die Manipulationsvorrich-
tung Ubertragen und vorzugsweise auf dieser angezeigt werden. Es kann damit
erreicht werden, dass in der Manipulationsvorrichtung die Daten des Tieres, ins-
besondere dessen ldentifikationscode hinterlegt werden kann, sodass die Manipu-
lationsvorrichtung zu einem spateren Zeitpunkt erkennen kann, ob ein bestimmtes
Tier bereits behandelt worden ist oder nicht. Bei bereits erfolgter Behandlung kann
damit eine Sperre in der Manipulationsvorrichtung ausgelést werden, die eine
neuerliche Behandlung verhindert. Andererseits ist damit auch eine visuelle Kon-
trolle durch den Manipulator, also beispielsweis den Arzt méglich, ob er das richti-
ge Tier vor sich hat.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform des Systems ist die Manipulationsvorrich-
tung durch eine Impfpistole oder ein Fieberthermometer oder eine Besamungsein-
richtung gebildet.

Das Netzwerk des Systems kann weiter eine elektronische Tiermarke umfassen,
wobei insbesondere der Empfanger durch die Tiermarke gebildet sein kann.

Nach einer Ausflhrungsvariante dazu kann die Tiermarke einen Netzwerkknoten
in einem Ortungssystem bilden. Es ist damit méglich, ein bestimmtes Tier in einer
groferen Herde zu orten, sodass eine (Nach)Behandlung eines bestimmten Tie-
res rascher durchgefithrt werden kann, indem das Tier rascher aufgefunden wer-
den kann. Dies ist insbesondere von Vorteil, wenn bei einigen wenigen Tieren eine
Fehlbehandiung durch Nichtverabreichung einer Substanz erfolgt ist.

Zum besseren Verstéandnis der Erfindung wird dieée anhand der nachfolgenden
Figuren néher erldutert.

Es zeigen jeweils in schematisch vereinfachter Darstellung:

N2011/00900
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Fig. 1 eine schematische Darstellung der Impfung eines Tieres;
Fig. 2 eine erste Ausfiihrungsvariante einer Empfangerschaltung;
Fig. 3 eine zweite Ausfihrungsvariante einer Empféangerschaltung;
Fig. 4 eine Ausflihrungsvariante einer Senderschaltung.

Einfihrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiih-
rungsformen gleiche Teile mit gleichen BeZugszeichen bzw. gleichen Bauteilbe-
zeichnungen versehen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthal-
tenen Offenbarungen sinngemaf auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen
bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen ibertragen werden kénnen. Auch sind die in
der Beschreibung gewéhlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. auf
die unmitielbar beschriebene sowie dargestellie Figur bezogen und sind bei einer

Lageédnderung sinngemaR auf die neue Lage zu lbertragen.

In Fig. 1 ist ein System 1 zur Aufzeichnung bzw. Erfassung von Daten, die durch
die Manipulation eines Tieres 2 bzw. an einem Tier 2 generiert werden.

Die Manipulation an dem Tier 2 ist bevorzugt die Verabreichung einer Substanz,
insbesondere eines Medikaments oder eines Impfstoffes, vorzugsweise in flissi-
ger Form, die Besamung des Tieres 2 oder die Messung der Kérpertemperatur
des Tieres 2. Prinzipiell sind aber auch andere Manipulationen am Tier 2 vorstell-

bar, insbesondere Manipulationen, bei denen dem Tier 2 etwas verabreicht wird.

Das System 1 umfasst in der einfachsten Ausfiihrungsvariante zumindest eine
Empfangsvorrichtung 3 fiir Daten, zumindest eine Sendeeinrichtung 4 fiir Daten,
wobei die zumindest eine Empfangsvorrichtung 3 und die zumindest eine Sende-
vorrichtung 4 wahrend der Durchfihrung des Verfahrens nach der Erfindung zu

einem Netzwerk fiir die Datenlibertragung zusammengefasst sind.

In dieses Netzwerk zur Datentibertragung wird zumindest wahrend der Ubertra-
gung der Daten, die durch die Manipulanten des Tieres 2 bzw. am Tier 2 generiert
werden, also beispielsweise wahrend der Verabreichung der Substanz oder wah-

rend der Messung der Kérpertemperatur oder wéhrend der Besamung, vorzugs-

N2011/00900
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weise das Tier 2 selbst, insbesondere die Haut des Tieres 2, eingebunden. Das
Tier 2 wird dabei zur Leitung von tierspezifischen Daten verwendet. Tierspezifi-
sche Daten kénnen beispielsweise der Name des Tieres 2, eine Identifikations-
code des Tieres 2, das Gewicht des Tieres 2, das Alter des Tieres 2, etc. Diese
Daten kénnen in einer elektronischen Tiermarke 5, insbesondere einer elektroni-
schen Ohrmarke, oder einem, insbesondere implantierten, Mikrochip enthalten
sein, d.h. einer entsprechenden Speichereinrichtung fiir diese Daten, die die Tier-
marke 5 umfasst. Ebenso ist es moglich, dass diese Daten zentral gespeichert
werden, beispielsweise in einer elektronischen Datenverarbeitungsanlage 6, z.B.
einem PC, aus dem sie iiber die Tiermarke ausgelesen werden. Es sind aber auch
Mischvarianten méglich, beispielsweise dass die Tiermarke 5 lediglich die Ken-
nung des Tieres 2 enthélt und dieser Kennung in der Folge aus der Datenverarbei-
tungsanlage 6 die weiteren tierspezifischen Daten zugeordnet werden. Im ein-
fachsten Fall gentigt jedoch die Kennung des Tieres 2, d.h. der dem Tier zugeord-
nete Identiflkationscode, um die wéhrend der Manipulation generierten Daten ein-
deutig dem Tier zuordnen zu kénnen.

Vorzugsweise wird eine elektronische Ohrmarke verwendet. Derartige Ohrmarken
sind bereits aus dem Stand der Technik bekannt, beispielsweise aus der von der
Anmelderin stammenden AT 509 892 A, die in diesem Umfa'ng der Ausfiihrungen
zu der Tiermarke zum Inhait gegenstandlicher Anmeldung gehért. Demzufolge
kann die Tiermarke 5 eine elektronische Schaltung aufweisen, die eine oder meh-
rere der folgenden Baugruppen umfasst: einen Reed-Kontakt, mit welchem der
Tiermarke ein- und/oder ausgeschalten werden kann, eine Funkschnittstelle, einen
Transponder, eine Antenne der Funkschnittstelle, zumindest einen Infrarot-
Sensor, einen Vibrations-Motor, zumindest eine Lichiquelle, inshesondere zumin-
dest eine Leuchtdiode, einen Kompass, einen Lagesensor, einen Bewegungs-
sensor, einen Beschleunigungssensor, Mittel zur Ortung, insbesondere einen
GPS-Empfanger, einen Mikrocontroller, zumindest einen Lichtsensor, zumindest
einen Receiver, zumindest einen Gassensor, einen Akkumulator bzw. eine Batte-
rie undfoder einen Stromgenerator. Bezliglich der Funktionen der einzelnen Be-
standteile der elektronischen Schaltung wird auf die AT 509 892 A verwiesen.

N2011/00900
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Die Empfangsvorrichtung 3 ist zumindest wahrend der Manipulation am Tier 2
zum Datenaustausch bzw. zur Datentibermittiung mit der Datenverarbeitungsan-
lage 6 verbunden. Sie kann aber auch laufend bzw. standig mit der Datenverarbei-
tungsanlage in Kontakt stehen. In der bevorzugten Ausfihrungsvariante ist die
Empfangsvorrichtung 3 allerdings in die Datenverarbeitungsanlage 6 integriert,

d.h. sie bildet mit dieser eine Einheit.

Die zumindest eine Empfangsvorrichtung 3 und die zumindest eine Sendevorrich-
tung 4 kénnen dem Stand der Technik fiir derartige Vorrichtungen entsprechend

ausgebildet bzw. aufgebaut sein.

Die Sendevorrichtung 4 ist bei dieser Ausfilhrungsvariante an einer Manipulati-
onsvorrichtung 7 angeordnet bzw. bildet mit dieser einen integralen Bestandteil.
Vorzugsweise ist die Sendevorrichtung 4 mit der Manipulationsvorrichtung 7 so
verbunden, dass eine Trennung von dieser nur unter Zuhilfenahme von Werkzeug
mdglich ist.

Die Manipulationsvorrichtung 7 ist in der in vollen Linien in Fig. 1 dargesteliten
Ausfiihrungsvariante eine Impfpistole. Sie kann aber beispielsweise auch durch
einen im Grundaufbau aus dem Stand der Technik bekannten Besamungsgurtel 8
(in Fig. 1 strichliert dargestellt) oder eine Temperaturmessvorrichtung, insbeson-

dere ein Thermometer, gebildet sein.

Fir den Fall, dass mit der Manipulationsvorrichtung 7 dem Tier 2 eine Substanz,
insbesondere ein Medikament oder ein Impistoff oder eine Besamungsflissigkeit,
verabreicht werden soll, kann diese einen Behalter 9 aufweisen, in dem die Sub-

stanz enthalten ist.

Die Manipulationsvorrichtung 7 wird zumindest wahrend der Manipulation vor-

zugsweise in das Netzwerk zum Datenaustausch eingebunden.

Die Tiermarke 5 bildet vorzugsweise einen Netzwerkknoten in einem Ortungssys-
tem, mit dem das Tier 2 geortet werden kann. Derartige Ortungssysteme sind be-

reits aus dem Stand der Technik bekannt.

N2011/00800
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Die Ortung hzw. Lokalisierung kann in an sich bekannter Weise erfolgen, bei-
spielsweise mittels der aus dem Stand der Technik bekannten ,time difference of
arrival Methode. Da diese Methoden aus dem Stand der Technik bekannt sind,

sei hierzu auf die einschlagige Literatur verwiesen.

Das Ortungssystem kann mehrere Sende- und Empfangsmodule (in Fig. 1 nicht
dargestelit) aufweisen, wobei die Tiermarke 5 eines dieser Sende- und Emp-
fangsmodule bildet. Auch die Empfangsvorrichtung 3 und/oder die Sendevorrich-
tung 4 kénnen als derartige Sende- und Empfangsmodule ausgebildet sein. Zu-
mindest eines dieser Sende-und Empfangsmodule, bevorzugt mehrere, sind als
so genannte Ankerknoten mit fixer Position fir die Lokalisierung und den bevor-
zugt kabellosen Datentransport ausgebildet. Die weiteren Sende- und Empfangs-
module kdnnen hinsichtlich der Ortskoordinaten variable (Anker)knoten bilden,
deren Ortskoordinaten Uiber die fixen Ankerknoten beispielsweise mittels Triangu-
lation bestimmt werden kdnnen.

Die Position des oder der Sende- und Empfangsmodule kann in der Datenverar-
beitungsanlage 6 erfolgen.

Das Ortungssystem kann folgendermafen aufgebaut sein. Das aus den Anker-
knoten gebildete Ankerknotennetzwerk kommuniziert untereinander mit dem
802.11s Standard (Draft, Mesh Netzwerk)
(hitp://de.wikipedia.org/wiki/lEEE_802.11s). Der Datenaustausch im Netzwerk mit
Clients (13, 14, 15, 16) erfolgt iiber den 802.11.bgn Standard
(hitp://de.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.11) zu den Ankerknoten oder Uber ein
drahtloses Netzwerk, insbesondere das Internet. Die Lokalisierung der Sende- und
Empfangsmodule erfolgt tiber den 802.15.4a
(http://de.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.15.4 oder
http://de.wikipedia.org/wiki/Ultrabreitband) Standard zu den Ankerknoten.

Die Berechnung der Position der Tiermarke 5 kann auch in dem oder den Anker-
noten durchgeflihrt werden. Es ist dazu mdéglich, dass in jedem Sende- und Emp-
fangsmodul einer Tiermarke 5 eine Liste verfigbarer Ankerknoten gespeichert ist

und aus dieser Liste fur die Bestimmung der Position der Tiermarke 5 fiir jede

N2011/00900
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neue Positionsberechnung ein anderer Ankerknoten ausgewahit wird. Dazu kann
jedes Sende- und Empfangsmodul ein Lokalisierungsprotokoll zu einer zentralen
Recheneinheit senden, wobei im Lokalisierungsprotokoll die Kennung des zur Po-
sitionsberechnung zu verwendenden Ankerknotens mit gesendet wird, und dass,
sobald das Lokalisierungsprotokoll und ein Lokalisierungssignal bei dem oder den
(horchenden) Ankerknoten eintrifft/eintreffen von der zentralen Recheneinheit Pro-
tokollpakete an den entsprechenden Ankerknoten fiir die Positionsberechnung
gesendet werden.

Es sind aber auch andere Realsierungen des Ortungssystems, wie sie im Stand
der Technik beschrieben sind, mdglich.

Es ist weiter bevorzugt, wenn ein Manipulator 10, also beispielsweise ein Tierarzt,
zumindest wahrend der Manipulation am Tier 2 in das Netzwerk zum Datenaus-
tausch eingebunden wird. Dazu kann der Manipulator einer Sendevorrichtung 11,
die gegebenenfalls zusétzlich als Empfangsvorrichtung ausgebildet sein kann,

versehen sein, beispielsweise in Art einer Armmbandubhr.

Die bevorzugte Verfahrensweise zur Aufzeichnung von Daten aus der Manipulati-

on des Tiere_s 2 sieht folgenden Verfahrensablauf vor.

Beispielsweise in Fall einer Impfung des Tieres 2 durch den Manipulator 10, also
den Tierarzt, wird dieser bevorzugt von dem System 1 personifiziert erkannt. Dazu
ist in der Sendevorrichtung 11, die der Manipulator tragt, eine Identifikationssigna-
tur gespeichert, die vor, zu Beginn oder wahrend der Manipulation an die Emp-
fangsvorrichtung 3, also insbesondere die Datenverarbeitungsanlage 6, ibertra-
gen wird. Diese Dateniibertragung erzeugt tiber eih entsprechendes Software-
Progfamm in der Datenverarbeitungsanlage 6 einen Eintrag in ein Impfprotokoill,
beispielsweise des Namens des Manipulators 10 und gegebenenfalls der Uhrzeit

und des Datums der Manipulation bzw. der Datenerfassung.

Die Ubertragung der Daten des Manipulators 10 kann direkt an die Datenverarbei-
tungsanlage 6 drahtlos erfolgen, oder es werden entsprechende Ankerknoten bzw.
mobile Sende- und Empfangsmodule als Zwischenstation zwischen dem Manipu-
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lator 10 und der Datenverarbeitungsanlage 6 verwendet. Gegebenenfalls kann die
Tiermarke 5 des zu impfenden Tieres 2 die Daten des Manipulators 10 empfangen
und an die Datenverarbeitungsanlage 6 Gbertragen.

Weiter ist in der Manipulationsvorrichtung 7, d.h. in der dieser zugeordneten Sen-
devorrichtung 4, eine entsprechende Identifikationssignatur bzw. —codierung (der
Ausdruck Signatur wird in der Beschreibung mit dem Ausdruck Code synonym
verwendet) hinterlegt, die ebenfalls an die Datenverarbeitungsanlage 6 tbertragen
fakultativ Gbertragen wird, sofern es fiir die Nachvollziehung der Manipulation am
Tier 2 von Bedeutung ist, mit welcher Manipulationsvorrichtung 7 die Manipulation
durchgefiihrt wurde. Beispielsweise kann dies fiir die Fehlersuche von Vorteil sein,
wenn wahrend der Manipulation ein durch die Manipulationsvorrichtung hervorge-
rufener Fehler auftritt.

Die zu verabreichende Substanz, also in diesem Beispiel der Impfstoff, ist bevor-
zugt ebenfalls mit einer eine ldentifikationssignatur versehen, beispielsweise ei-
nem Barcode auf der Verpackung, die vor, zu Beginn oder wahrend der Manipula-
tion an den Empfanger Ubertragen werden kann. Die |dentifikationssignatur kann
beispielsweise {ber eine Lesevorrichtung der Manipulationsvorrichtung 7 ausgele-
sen und an die Datenverarbeitungsanlage in der beschriecbenen Weise vorzugs-
weise drahtlos Gbermittelt werden. Andererseits besteht auch die Mdglichkeit,
dass die Substanz selbst, inshesondere deren Verpackung, eine Sendeeinrichtung
aufweist, die die Identifikationssignatur an die Datenverarbeitungsanlage 7 tber-
tragt. Dies kann beispielsweise erfolgen, wenn die Substanz in die Manipulations-
vorrichtung 7 eingesetzt bzw. eingefillt wird, wozu die Sendevorrichtung der Sub-
stanz einen entsprechenden Sensor aufweisen kann. Andererseits kann die Uber-
tragung auch dadurch ausgeldst werden, dass die Sendevorrichtung der Substanz
Daten des Tieres 2 aus der Tiermarke 5 erhélt sobald die Manipulationsvorrich-
tung 7 das Tier 2 beriihrt und damit Gber das Tier 2 Daten dessen Daten an die
Sendevorrichtung der Substanz bertragen werden, die das Senden der Sub-
stanzdaten ausiésen.

N2011/00900



[ )
L]
L
»
-

-12 - PR P

In der Tiermarke 5 ist ebenfalls eine Identifikationssignatur fir das Tier 2 hinter-
legt, die die eindeutige Zuordnung der wahrend der Mahipulation generierten Da-
ten zu diesem Tier 2 erméglicht. Zur Ubertragung der Daten kann die Tiermarke 5
eine entsprécﬁende Sendevorrichtung aufweisen. Ebenso kdnnen diese Daten bei
Kontakt der Manipulationsvorrichtung 7 mit dem Tier 2 durch die Manipulationsvor-
richtung 7 und die dadurch erzeugte ,Datenleitung” ausgelesen und von deren
Sendevorrichtung 4 an die Datenverarbeitungsanlage 6 Gbertragen werden. Alter-
nativ dazu kann dies auch iiber die fakultativ vorhandene Sendevorrichtung der
Substanz erfolgen.

Die eigentliche Manipulation des Tieres 2 besteht in der Verabreichung des impf-
stoffes. Die dabei generierten Daten, d.h. die positive Bestatigung, dass der Impf-
stoff auch tatsachlich verabreicht wurde werden zwingend an die Datenverarbei-
tungsanlage 6 Gbertragen, nachdem der Impfstoff verabreicht wurde. Dies kann
beispielsweise erkannt werden, indem die Impfpistole einen Sensor aufweist, der
erkennt, dass ein Abzug 12 der Impfpistole tatsachlich betatigt wurde. Nachdem
die Injektion des Impfstoffes danach im Bruchteil einer Sekunde erfolgt, ist die
Wahrscheinlichkeit, dass die Impfpistole wahrend dieses kurzen Zeitintervalls aus
dem Tier 2 herausgezogen und damit der Impfstoff ins Leere abgegeben wurde,
relativ gering. Es wird also mit dem erfindungsgemaRen Verfahren eine deutliche
hdhere Sicherheit erreicht, dass der Dateneintrag in einem Impfprotokoll, dass der
Impfstoff tatsachlich verabreicht wurde, richtig ist.

Um jedoch auch diese kurze Zeitspanne der Fehlerméglichkeit zu vermeiden,
kann vorgesehen sein, dass die Daten der Verabreichung der Substanz nur Uber-
mittelt werden, wenn wahrend der Verabreichung die Datenleitung tiber das Tier 2
zur Tiermaske 5 nicht unterbrochen wurde, also das Netzwerk zwischen Manipula-
tionsvorrichtung 7 und Tiermarke 5 wéhrend der gesamten Zeitdauer der Verab-

reichung der Substanz bestanden hat.

Die Detektion, dass die Substanz die Manipulationsvorrichtung 7 verlassen hat,
kann auch auf andere Weise erfolgen, beispielsweise {iber eine Stromungssensor,

etc..
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Im der einfachsten Ausfiihrungsvariante werden also jene Daten erst nach der
erfolgten Manipulation Ubertragen, die mit der Manipulation unmittelbar zusam-
menhéangen, also in dem Beispiel die Verabreichung des Impfstoffes bzw. der

Substanz.

Prinzipiell ist es aber auch mdéglich, dass die Daten zwar (ibertragen werden, aber
aufgrund der fehlenden Bestétigung des positiven Abschlusses, beispielsweise
der Betatigung des Abzuges 12 der Impfpistole, von der Datenverarbeitungsanla-

ge 6 nicht in das entsprechende Protokoll eingetragen werden.

Vorzugsweise werden noch weitere mit der Manipulation im Zusammenhang ste-
hende Daten (bermittelt, insbesondere Daten zur Identifikation des Manipulators
10, zur |dentifikation der verabreichten Substanz, zur Identifikation der Manipuiati-
onsvorrichtung 7, etc., sodass aus dem in der Datenverarbeitungsanlage 6 er-
zeugten Protokoll eine liickenlose Dokumentation der Manipulation (wer, was,
wann, gegebenenfalls wo) méglich ist. h ' '

In der Ausfihrungsvariante der Erfindung als Besamung des Tieres 2 kann der
positive Abschluss der Manipulation anhand des leeren Behdlters 9 detektiert
werden, wozu dieser Behalter © einen entsprechenden Sensor und gegebenen-
falls eine entsprechende Sendevorrichtung, sofern die Daten nicht Ober die Tier-
marke 5 selbst {ibertragen werden, aufweisen kann. Nachdem die Schlauchieitung
des Besamungsgurtels 8 relativ weit in das Tier 2 eingefiihrt wird, ist die Wahr-
scheinlichkeit, dass diese Schlauchleitung unbeabsichtigt herausgezogen wird,
vernachiassigbar klein. Es sei in diesem Zusammenhang darauf hingewiesen,
dass die Besamung ein Vorgang ist, der sich Giber einen relativ langen Zeitraum
erstreckt, wahrenddessen sich die Tiere 2 Ublicherweise frei bewegen kénnen. Es
ist daher von Vorteil, wenn, wie voranstehend ausgefihrt, das System 1 in ein Or-

tungssystem eingebettet ist bzw. dieses umfasst.

Im Falle der Temperaturmessung des Tieres 2 kann der Endpunkt der Tempera-
turmessung bei sich nicht weiter erhdhender Temperatur im Thermometer detek-
tiert werden, wie dies bei elektronischen Thermometern bekannt ist, bei denen

beispielsweise der Endpunkt der Temperaturmessung (ber ein akustisches Signali
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angezeigt wird. In der Anwendung bei Tieren 2 wird aber bevorzugt ein elektri-
sches Signal erzeugt, das die Dateniibertragung auslést bzw. den positiven Ab-
schluss der Temperaturmessung bestatigt. Dass dabei das Thermometer wahrend
der Messung tatsachlich im Tier 2 steckt, tblicherweise wird die Temperatur im
After des Tieres 2 gemessen, kann durch den Datenaustausch aufgrund der Da-

tenleitung Uber den Kérper des Tieres 2 bestimmt werden.

Generell kann bei einem nicht positiven Abschluss der Manipulation ein Fehler- - -
code erzeugt werden, beispielsweise in der Tiermarke oder in der Sendevorrich-
tung 4 der Manipulationsvorrichtung 7, der an die Datenverarbeitungsanlage 6
ibertragen wird und in das entsprechende Protokoll eingetragen werden kann.

Mit Ausnahme des Datenaustausches unmittelbar am Tier 2 (tber den Korper des
Tieres 2, insbesondere die Haut, werden die Daten im Netzwerk vorzugsweise

drahtios Gbertragen.

In Hinblick auf die Dateniibertragung Uber die Haut sei an die einschlagige Litera-
tur verwiesen. Es sei dazu nur so viel angemerkt, dass durch kapazitive Kopplung
der Kérper eines Tieres 2, die diesen berithrende Manipulationsvorrichtung 6 und
gegebenenfalls der Manipulator tiber das Tier 2 miteinander zu einem Netzwerk

verbunden werden.

Nach einer Ausfuhrungsvarianie kann vorgesehen werden, dass durch die Berlih-
rung des Tieres 2 mit der Manipulationsvorrichtung 6 dem Tier 2 zugehérige Daten
an die Manipuiationsvorrichtung 6 ibertragen und vorzugsweise auf dieser ange-
zeigt werden kénnen. Sollte diese Funktion stérend sein, beispielsweise weil bei
jeder unbeabsichtigten Berlhrung eines Tieres 2 diese Daten angezeigt werden,
kann diese Funktion bei Bedarf an der Manipulationsvorrichtung auch ausgeschal-
tet bzw. deaktiviert werden.

Das Verfahren nach der Erfindung hat den Vorteil, dass automatisch zu jeder Ma-
nipulation, also insbesondere jeder Medikation, am Tier 2 Daten zum Durchfih-
renden, also zum Manipulator 10, und/oder zum Ort der Manipulation und/oder

zum Zeitpunkt der Manipulation gespeichert werden. Bei einem positiven Ab-
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schiuss der Manipulation, also insbesondere wenn die Substanz verabreicht wur-
de oder die Temperatur gemessen wurde, werden die Daten zumindest die unmit-
telbar mit dieser Manipulation zusammenhéngenden Daten vorzugsweise (ber ein
Funknetz von einem Netzwerkknoten (beispielsweise die Impfpistole, d.h. die Ma-
nipulationsvorrichtung 7 bzw. der dieser zugeordneten Sendevorrichtung 4, an das
Netzwerk zur Dateniibertragung und damit an eine zentrale Datenbank der Daten-
verarbeitungsanlage 6 gesendet. Es kénnen damit auch die Wartezeiten fir den
Verkauf und den Verzehr der Substanz berechnet und dem Manipulator 10 ange-

-zeigt werden. Es ist damit auch méglich, dass die relevanten Daten automatisch
oder halbautomatisch an eine zentrale Stelle (Bund/Land/Organisation) weiterge-
leitet werden. Vorzugsweise werden bei einer Beriihrung des Tieres 2 durch den
Manipulator 10 aufgrund der induktiven Kopplung die Tierdaten dieses Tieres 2
aus einer Liste von Tieren auf einem mobilen Gerat, z.B. einem Tablett-PC oder
einem Smart Phone, ausgewahlt und angezeigt. Die Substanz kann Gber die Ma-
nipulationsvorrichtung 10, also das Verabreichungsgerat, dem Tier zugeordnet
werden, beispielsweise Uber RFID, Barcodeerkennung, NFC.

Es kénnen also Aufzeichnungen zu Medikamenten/Medikationen, Impfungen, Be-
samungen und Temperaturmessungen bei Tieren automatisiert werden. Der Ma-
nipulator 10, das Tier 2 und die Substanz und gegebenenfalis die Manipulations-
" vorrichtung habeh vorzugsweise jeweils eine Sende und/oder Empfangseinheit fiir
-die induktive Kopplung mit dem Tier 2 und fir die drahtiose Kommunikation mit
dem Netzwerk.

Als Daten kénnen gespeichert werden: personliche Daten des Manipulators 10,
Tier-1D, Medikamentenart, Medikamentenmenge, Verabreichungsart, Datum, Zeit,
Ort/Position aufgrund der Positionserkennung (x,y,z Koordinaten). Weitere Daten
kdénnen bei Bedarf ebenfalls (ibertragen werden.

Es kann mit dem System auch der Warenbestand (beispielsweise der Medikamen-

te) automatisch Uber die Datenverarbeitungsanlage 8 abgeglichen werden.

Die Speicherung kann bis zum positiven Abschluss der Manipulation verhindert

werden. Dazu kann ein entsprechendes Software-Programm in der Datenverarbei-
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tungsanlage 6 hinterlegt sein. Es besteht aber auch die Mdglichkeit, dass dieses
Programm in einem Speicher der Sendevorrichtung 4 und/oder einem Speicher

der Empfangsvorrichtung 3 hinterlegt ist, und die Ubertragung der Daten bis zur
Meldung des positiven Abschlusses verhindert.

Es ist weiter mit den tierspezifischen Daten des Tieres 2, die beispielsweise in der
Datenverarbeitungsanlage 6 und/oder der elektronischen Tiermarke 5 hinterlegt
sind, z.B. der Art des Tieres 2, das Alter des Tieres 2, das Gewicht des Tieres 2,
efc., moglich, dass die Menge an zu verabreichender Substanz in der Datenverar-
beitungsaniage 6 oder in der Manipulationsvorrichtung 7 berechnet wird, sodass
die jeweils richtige Menge an Substanz automatisch von der Manipulationsvorrich-
tung 7 abgegeben wird.

Die Erfindung hat gerade bei grofRen Tierherden (z.B. Schweine, Schafe, Kuhe,
etc.) den Vorteil, beispielsweise bei einer Massenimpfung, die einzelnen Tiere 2
automatisch mit einer gréBeren Sicherheit als ,erledigt’ markiert werden kénnen,
wodurch Zeit eingespart und die Arbeit erleichtert werden kann. Durch die einfa-
che Beriihrung des Tieres 2 kann ein Ubertragungsweg bereitgestellt werden,
tiber den sich eine eindeutige Identifikation des Tieres 2 realisieren Iasst, insbe-
sondere im Zusammenspiel mit der elektronischen Tiermarke 5. Es kann also eine
kapazitive Kopplung eines Signals aus dem drahtlosen Netzwerk auf das Tier 2
erfolgen. Mit anderen Worten ausgedriickt, kann eine ,Mensch-Tier-Kopplung*

zum Datenaustausch realisiert werden.

Beziiglich der drahtiosen Dateniibertragung sei auf den einschlagigen Stand der
Technik dazu verwiesen, insbesondere die Modulation des Tragersignals zur Da-

tentbertragung.

Fig. 2 zeigt eine erste Ausfilhrungsvariante einer méglichen Schaltung 13 der

Empfangsvorrichtung 3 (Fig. 1) in Form eines Blockschaltbildes.

Es sei an dieser Stelle erwahnt, dass es unterschiedlichste Mdglichkeit zur Ausbil-
dung der Schaltungen der Empfangsvorrichtung 3 bzw. der Sendevorrichtung 4

gibt und es nicht moglich ist, diese alle an dieser Stelle anzufiihren. Die Darstel-
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lungen in den Fig. 2 bis 4 haben daher nur einen erlauternden und keinen ein-
schrankenden Charakter.

Die Schaltung 13 umfasst bzw. besteht aus einer Elektrode 14, die ein Signal 15
liefert und am Tier 2 (Fig. 1) angebracht wird. Dieses Signal 15 wird in einem akti-
ven Bandpass 16 (OPV-Schaltung mit hoher Eingangsimpedanz = passiver Hoch-
pass) verarbeitet. Der aktive Bandpass 186 ist elektrisch leitend mit der Elektrode
14 verbunden. An den Bandpass 16 anschlieRend ist ein logarithmischer Verstér-
ker 17 angeordnet, der schiiefllich ein Ausgangssignal 18 liefert, das, wie die Fig.

3 zeigt, deutlich unterschiedlich zum erfassten Signal 15 ist.

Sollte dabei der Grundpegel des Ausgangssignals 18 zu grolk sein, besteht die
Mdglichkeit, ein schmalbandiges Filter mit einer Mittenfrequenz in Hohe der Tra-

gerfrequenz vorzusehen.

In Fig. 3 ist ein Blockschalibild einer weiteren Ausfuhrungsvariante der Empfangs-
vorrichtung 3 dargestellt. Diese umfasst wieder die Elektrode 14 und den damit in
elektrischer Verbindung stehenden aktiven Bandpass 16. An den Bandpass 16
anschlieBend ist ein nicht logarithmischer Verstarker 17 angeordnet. Mit dem Ver-
starker 17 ist ein Hilllkurvendetekior 19 verbunden, der wiederum weiter zu verar-
beitende Ausgangssignal 18 liefert.

Eingangsseitig kann in dieser Schaltung 13 ebenfalls ein Filter vorgesehen wer-
den, mit dem Stérungen oberhalb und unterhalb der Tragerfrequenz herausgefii-

tert werden kénnen.

Der Verstarker 17 kann bei dieser Ausfithrungsvariante aus, insbesondere drei,

Operationsverstarkern aufgebaut sein.

Mit dem Hullkurvendetektor 19 ist es méglich einerseits die negative Halbwelle
des verstarkien Wechselsignals weg zu schneiden und andererseits kann mit der
positiven Halbwelle ein Kondensator aufgeladen werden. Damit kann am Konden-
sator die Einhillende des Signals abgegriffen werden, deren Welligkeit umso ge-

ringer ist, je groRer die Zeitkonstante t der R-C-Kombination ist.
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Zum Abschneiden der negativen Halbwelle kann eine Diode verwendet werden.
Insbesondere wird eine Diode mit einer geringen Flussspannung verwendet, um
einen moglichst hohen Anteil des Ausgangssignals zum Laden des Kondensators

verwenden zu kénnen.

Bei beiden Ausfithrungsvarianten der Schaltung 13 kann das Ausgangssignal 18
an einen Mikrokontroller abgegeben werden. Um bei der Ausfiihrungsvariante der
Schaltung 13 nach Fig. 3 ein besseres Rechtecksignal zu erhalten kann dem Hiuill-

kurvendetektor 19 ein Komparator nachgeschaltet werden.

Fig. 4 zeigt eine Ausfihrungsvariante einer Schaltung 20 der Sendevorrichtung 4
(Fig. 1). Diese umfasst einen Taktgenerator 21. Der Taktgenerator 21 umfasst
bzw. besteht aus zwei NAND-Gattern 22, vorzugsweise in CMOS Technologie.
Die NAND-Gatte 22 bilden gemeinsam mit einem Kondensator 23, einem Wider-
stand 24 und einem Potentiometer 25 einen oszillierenden Schaltungsteil.

Bevorzugt ist ein drittes NAND-Gatter 22 mit der Ausgangsseite des Taktgenera-
tors 21 verbunden. Mit diesem dritten NAND-Gatter 22 kann eine weitere Sig-
nalaufbereitung erfolgen, indem damit die dem Rechtecksignal tiberlagerte Lade-
und Entladekurve des Kondensators entfernt wird.

Ausgangsseitig an das zweite oder das dritte NAND-Gatter 22 angeschlossen um-
fasst diese Schaltung 20 noch eine Spule 26 und mit dieser verbunden einen

Kondensator 27. Zudem umfasst diese Schaltung noch Sendeelektroden 28.

Die Datenlibertragung kann mit einem OOK Verfahren erfolgen, d.h. dass die Mo-
dulation bereits iber das Ein-/Ausschalten einer Versorgungsspannung (bei-

spielsweise von einer 5 V Gleichspannungsquelle) realisiert werden kann.

Wird das zu Qbertragende Signal von einem Mikrokontroller bereitgestellt, kann
dieser direkt zur Versorgung der Schaltung verwendet werden, sofern dieser ge-
nigend Strom am Ausgang treiben kann. Es besteht aber auch die Moglichkeit die
Schaltungsversorgung mit einem selbstsperrenden Feldeffekttransistor zu modu-
lieren, der sich nahezu leistungslos von einem Mikrokontroller steuern l3sst. Er-

folgt die Versorgung direkt mit dem Mikrokontroller kann ein Entstérfilter vorgese-
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hen werden, das beispielsweise aus einem Parallelfilter und einer Ferritspule in

Serie besteht, wie dies in Fig. 4 dargestellt ist.

Die Ausfiihrungsbeispiele zeigen mogliche Ausflhrungsvarianten des Systems 1,
wobei an dieser Stelle bemerkt sei, dass auch diverse Kombinationen der einzel-
nen Ausfiihrungsvarianten untereinander méglich sind und diese Variationsmdég-
lichkeit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch gegensténdiliche Er-

findung im Kénnen des auf diesem technischen Gebiet tatigen Fachmannes liegt.

Der Ordnung halber sei abschlieRend darauf hingewiesen, dass zum besseren
Versténdnis des Aufbaus des Systems 1 dieses bzw. dessen Bestandteile teilwei-
se unmafstablich und/oder vergroBert und/oder verkleinert dargestellt wurden.
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Empfangsvorrichtung

Sendevorrichtung
Tiermarke

Datenverarbeitungsanlage
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Behalter
Manipulator

Sendevorrichtung
Abzug

Schaltung
Elektrode

Signal

Bandpass
Verstarker
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Schaltung

Taktgenerator
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Kondensator
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Patentanspriiche

1. Verfahren zur Aufzeichnung von Daten, die durch die Manipulation
eines Tieres (2) generiert werden, wobei die Daten von einer Sendevorrichtung (4)
an eine Empfangsvorrichtung (3) Ubertragen werden, wobei fur die Ubertragung
der Daten ein Netzwerk umfassend die Sendevorrichtung (4), die Empfangsvor-
richtung (3) und das Tier (2) aufgebaut wird, und wobei das Tier (2) anhand eines
|dentifikationscodes erkannt und die Daten dem Tier (2) zugeordnet werden,
dadurch gekennzeichnet, dass die Daten der Manipulation erst nach Abschluss

der Manipulation und bei positiver Erledigung der Manipulation {ibersandt werden.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Daten
nur unter der Voraussetzung, dass das Netzwerk wahrend der Manipulation nicht

unterbrochen wurde, (bersandt werden.

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass bei einer

negativen Erledigung der Manipulation ein Fehlercode Gbersandt wird.

4. Verfahren nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
Sendevorrichtung (4) eine Identifikationssignatur aufweist, die vor, zu Beginn oder
wahrend der Manipulation an die Empfangsvorrichtung (3) ubertragen wird.

5. Verfahren nach Anspruch 1 bis 4, dass als Manipulation dem Tier (2)
eine Substanz verabreicht wird, wobei der Substanz eine Identifikationssignatur
zugeordnet ist, die vor, zu Beginn oder wahrend der Manipulation an die Emp-

fangsvorrichtung (3) Gbertragen wird.

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeich-
net, dass die Manipulation mit einer Manipulationsvorrichtung (7) durchgefuhrt

wird, wobei die Manipulationsvorrichtung (7) eine Identifikationssignatur aufweist,
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die vor, zu Beginn oder wahrend der Manipulation an die Empfangsvorrichtung (3)

Ubertragen wird.

7. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeich-
net, dass die Manipulation von einem Manipulator (10} durchgefihrt wird, wobei
der Manipulator (10) eine Identifikationssignatur aufweist, die vor, zu Beginn oder
wahrend der Manipulation an die Empfangsvorrichtung (3) Ubertragen wird.

8. Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch gekennzeich-
net, dass die Daten drahtlos an eine Datenverarbeitungsanlage (6) Ubertragen

werden.

9. Verfahren nach einem der Ansprilche 1 bis 8, dadurch gekennzeich-
net, dass in das Netzwerk eine am Tier (2) angebrachte elekironische Tiermarke
(5) eingebunden wird.

10. Verfahren nach einem der Anspriiche 6 bis 9, dadurch gekennzeich-
net, dass durch die Beriihrung des Tieres (2) mit der Manipulationsvorrichtung (7)
dem Tier (2} zugehdrige Daten an die Manipulationsvorrichtung (7) Gbertragen und

vorzugsweise auf dieser angezeigt werden.

1. System (1) zur Aufzeichnung von Daten, die durch die Manipulation
eines Tieres (2) generiert werden, wobei das System (1) ein Netzwerk fir die
Ubertragung der Daten umfasst, wobei das Netzwerk zumindest eine Sendevor-
richtung (4} und zumindest eine Empfangsvorrichtung (3) umfasst, die zur Kom-
munikation (iber die Haut des Tieres (2) ausgebildet sind, und wobei die Sende-
vorrichtung (4) und/oder der Empfangsvorrichtung (3) einen Datenspeicher um-
fasst, in dem ein Software-Programm hinterlegt ist, dadurch gekennzeichnet, dass
das Software-Programm eine Speicherung der Daten so lange verhindert, bis von

der Sendevorrichtung (4) der positive Abschluss der Manipulation ibermittelt wird.

12, System (1) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass das

Netzwerk weiter eine Manipulationsvorrichtung (7) umfasst.

N2011/00900



13. System (1) nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Ma-
nipulationsvorrichtung (7) durch eine impfpistole oder ein Fieberthermometer oder

eine Besamungseinrichtung gebildet ist.

14. System (1) nach einem der Anspriiche 11 bis 13, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Netzwerk eine elektronische Tiermarke (5) umfasst, insbeson-

dere der Empfanger durch die Tiermarke gebildet ist.

15. System nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass die elektro-
nische Tiermarke (5) einen Netzwerkknoten in einem Ortungssystem bildet.
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Patentanspriiche

1. Varfahren zur Aufzeichnung von Daten, die durch die von einem Manipulator
(10) durchgefiihite Manipulation eines Tieres (2) generiert werden, wobei die
Daten von einer Sendevorrichtung (4) an eine Empfangsvorrichlung (3) Uber-
tragen werden, wobei fur die Ubertragung der Daten ein Netzwerk umfassend
die Sendevorrichtung (4), die Empfangsverrichtung (3) und das Tier (2} aufge-
baut wird, und wobei das Tier (2) anhand eines Identifikationscodes erkannt
und die Daten dem Tier (2) zugeordnet werden, wobei als Teil der Daten der
Manipulation die Identitét des Manipulators (10) erfasst wird,

dadurch gekennzsichnet, dass

die Identitat des Manipulators (10) durch eine Sendevorrichtung (11) beige-
stelit wird, welche der Manipulator (10) mitfihrt, in welcher eine Identifikations-
signatur fur den Manipulator (10) gespeichert ist, wobei die Sendevorrichtung
im Fall einer Manipulation an einem Tier (2) Teil des Nelzwerkes wird und die
zum Manipulator {10) gehorenden ldentifikationssignatur aussendet.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sendevorrich-
tung (11) als Ubertragungsweg beim Senden den Korper des Manipulators
(10) verwendst und dazu Signale kapazitiv in den Koérper des Manipulators
einkoppelf.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass als Manipu-
lation eine Substanz an ein Tier (2) verabreicht wird und dass die gespeicher-
ten Daten mindestens umfassen: Identitit des Tieres (2), Art und Menge der
verabreichten Substanz, Ort und Zeitpunkt der Manipulation, Identitét des Ma-
nipulators (10).

4,  Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass

. die Daten nur unter der Voraussetzung, dass das Netzwerk wéhrend der Ma-
nipulation nicht unterbrochen wurde, (ibersandt werden.

5.  Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
bei einer negativen Erledigung der Manipulation ein Fehlercode Gbersandt
wird,

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
die Sendevorrichtung (4) eine ldentifikationssignatur aufweist, die vor, zu Be-
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ginn oder wahrend der Manipulation an die Empfangsvorrichtung (3) iibertra-
gen wird,

7. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
als Manipulation dem Tier (2) eine Substanz verabreicht wird, wobei der Sub-
stanz eine Identifikationssignatur zugeordnet ist, die vor, zu Beginn oder wéh-
rend der Manipuiation an die Empfangsvorrichtung (3} tiberiragen wird.

38, Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
die Manipulation mit einer Manipulationsvorrichtung (7) durchgefihrt wird, wo-
bei die Manipulationsvorrichtung (7) eine identifikationssignatur aufweist, die
vor, zu Beginn oder wihrend der Manipulation an die Empfangsvorrichtung (3)
Gibertragen wird.

9. Verfahren nach einem der Ansprliche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
in das Netzwerk eine am Tier (2) angebrachte elektronische Tiermarke (5)
eingebunden wird,

10. Verfahren nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass durch die
Berithrung des Tieres (2) mit der Manipulationsvorrichtung (7) dem Tier (2)
zugehorige Daten an die Manipulationsvorrichtung (7} Ubertragen und vor-
zugsweise auf dieser angezeigt_ werden. |

11, System (1) zur Aufzeichnung von Daten, die durch die von einem Manipulator
(10) durchgefhrte Manipulation eines Tieres (2) generiert werden, wobei das
System (1) ein Netzwerk fir die Obertragung der Daten umfasst, wobei das
Netzwerk zumindest eine Sendevorrichtung (4) und zumindest eine Emp-
fangsvorrichtung (3) umfasst, die zur Kommunikation tber die Haut des Tieres
(2) ausgebildet sind, und wobei die Sendevorrichtung (4) und/oder der Emp-
fangsvorrichtung (3} einen Datenspeicher umfasst, in dem ein Software-
Programm hinterlegt ist,
dadurch gekennzeichnet, dass

das System eine Sendevorrichtung (11) umfasst, welche durch den Manipula-
tor (10) mitgefUhrt ist, wobei in der Sendevorrichtung (11) eine Identifikations-
signatur fir den Manipulator (10) gespeichert ist und wobei die Sendevorrich-
tung {11) durch ein Softwareprogramm dazu steuerbar ist, die ldentifikations-
signatur im Fall einer Manipulation auszusenden.

NACHGEREICHT
01/10/2013 11:37 Nr.: R765 P.007/008




01-10-"13 11:16 VON- MKW 07732371135 T-825 PO008/0008 F-541

12. System nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Manipulator
(10) ein Mensch ist und dass die Sendevorrichtung (11) zur Kommunikation
tiber die Haut des Manipulators (10) ausgebildet ist.

13.  System nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Soft-
ware-Programm eine Speicherung der Daten so lange verhindert, bis von der
Sendevorrichtung (4) der positive Abschluss der Manipulation (ibermittelt wird.

14.  8ystem (1) nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass das Netzwerk
weiter eine Manipulationsvarrichtung {7) umfasst die durch eine Impfpistole
oder ein Fieberihermometer oder eine Besamungseinrichtung gebildet ist.

15. System (1) nach einem der Anspriche 11 bis 14, dadurch gekennzeichnet,
dass das Netzwerk eine elekironische Tiermarke (5) umfasst, insbesondere
der Empfanger durch die Tiermarke gebildet ist.

16. System nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die slektronische
Tiermarke (5) einen Netzwarkknoten in einem Ortungssystem bildet.
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