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Mechanizm regulacji poprzecznego

potozenia rynny przenosnika scianowego y

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest mechanizm regulacji
poprzecznego potozenia rynny przenos$nika $cianowego, znajdujacy
zastosowanie w szczegolnosci przy prowadzeniu scian w warunkach stabo
zwigztych spagow.

Znany jest na przyklad z polskiego opisu patentowego nr 145701
zespot obudoWy ostlonowo - podporowej, wyposazony w uktad korekcji
nachylenia przenosnika, skladajacy si¢ z sitlownika korekcyjnego
zamocowanego poprzez przeguby z jednej strony do zastawki przenosnika
Scianowego, a z drugiej strony do przedniej czesci uktadu przesuwnego.
Poprzez odpowiednie rozsunig¢cie lub zsunigcie sitownika korekcyjnego
uzyskuje si¢ przechylenie rynny przenosnika do zadanej pozycji, a przez to
odpowiednie ustawienie trasy maszyny urabiajacej, poruszajacej sie¢ po
przenosniku.

Znany jest ponadto, na przyktad z polskiego opisu prawa ochronnego
Ru-53628, uklad korekcji nachylenia przenosnika gorniczego
z wykorzystaniem silownika korekcyjnego, potaczonego z zastawka rynny

oraz z przednia cz¢scia ukladu przesuwnego, w ktorym zastawka



przenosnika polaczona jest z belka ukladu przesuwnego przegubem
walcowym, a przegub laczacy zastawke z silownikiem korekcyjnym jest
przegubem o dwdch stopniach swobody.

W innym rozwiazaniu, na przyklad wedlug polskiego zgloszenia
patentowego P.325068, urzadzenie do odchylania trasy przenosnika ma
ksztattowy segment polaczony przegubowo i wychylnie z koncéwka
przenosnika i lacznikiem zamontowanym do przenosnika. Ksztattowy
segment ma co najmniej jeden wzdluzny, ksztalttowy otwor, a od strony
spagu wyposazony jest w plozg.

Cechg charakterystyczng znanych uktadow korekcji potozenia rynny
przenosnika jest to, ze stanowia one integralng czgs¢ zaréwno przenosnika
Scianowego, jak i obudowy Scianowej. Stad tez wyposazenie kompleksu
Scianowego w taki uktad korekcji wymaga odpowiedniego wykonania
uktadow przesuwnych sekcji obudowy oraz przenosnika scianowego,
niezaleznie od faktycznej przydatnosci tego uktadu w trakcie prowadzenia
Sciany. Powoduje to wzrost kosztow wykonania kompleksu $cianowego, co
nie zawsze w praktyce znajduje uzasadnienie.

Celem wzoru uzytkowego jest opracowanie takiej konstrukcji
mechanizmu regulacji poprzecznego polozenia rynny przenosnika
Scianowego, ktora bedzie mogla by¢ montowana lub demontowana
w kompleksie Scianowym w zaleznosci od aktualnych warunkéow
technicznych prowadzenia sciany, co relatywnie obnizy koszty wykonania
kompleksu s$cianowego, a zarazem pozwoli na rozszerzenie mozliwosci
stosowania takiego uktadu korekcji.

Istota wzoru uzytkowego polega na tym, Zze mechanizm korekcji
sklada si¢ z dolnego tacznika zamocowanego z jednej strony przegubowo
sworzniem do belki uktadu przesuwnego, a z drugiej strony obrotowo
sworzniem do wspornika rynny przenosnika $cianowego. Dolny tacznik

wyposazony jest w poétke, do ktorej jednym koncem przegubowo za



pomoca sworznia przytaczony jest silownik dwustronnego dzialania,
pelniacy role sitownika korekcyjnego, zamocowany drugim koncem
réwniez przegubowo za pomoca sworznia do zlokalizowanej powyzej
dolnego tacznika dzwigni dwuramiennej. Dzwignia dwuramienna
polaczona jest na sztywno zlokalizowanym w jej czesci Srodkowej
sworzniem oraz drugim sworzniem zlokalizowanym przy jej drugim koncu
ze wspornikiem rynny przenosnika §cianowego.

Ze wzgledu na korzystny ukltad sit 1 ze wzgledow
wytrzymatosciowych dzwignia dwuramienna zbudowana jest z dwodch
identycznych i rownoleglych wzgledem siebie Scian, a o§ wzdtuzna
sitownika dwustronnego dziatania lezy w pionowej wzdluznej ptaszczyznie
symetrii dZwigni dwuramienne;.

Korzystnym jest rowniez, gdy dzwignia dwuramienna w widoku
bocznym jest zalamana w swej czesci Srodkowej z wierzchotkiem
zalamania zwréconym w kierunku dolnego tacznika, co utatwia mocowanie
sworzni tej dzwigni dwuramiennej w typowych otworach wspornika rynny
przenosnika $cianowego, bez kolizji z oprzyrzadowaniem rynny
przenosnika Scianowego.

Zasadniczg zaleta mechanizmu wedlug wzoru uzytkowego jest
mozliwo$¢ jego montazu na typowo wykonanych uktadach przesuwnych
obudowy zmechanizowanej i typowo wykonanych rynnach przenosnika
scianowego. Stad tez w przypadku wystapienia warunkéw gorniczych
wymagajacych korekcji potozenia rynny przenosnika, dla przyktadu
migkkich spagéw, mozliwym jest wprowadzenie tych mechanizméw do
kompleksu $cianowego jako przystawek, bez koniecznosci przebudowy
elementow konstrukcyjnych. Adaptacja otworéw wspornika rynny
przenosnika do osadzania sworzni mechanizmu korygujacego odbywa sie
kazdorazowo w prosty sposob, poprzez wkiadki ksztaltowe umieszczane

w tych otworach.



Wzér uzytkowy zostal przedstawiony na rysunku, gdzie
fig. 1 przedstawia mechanizm regulacji poprzecznego potaczenia rynny
w widoku bocznym, a fig. 2 — mechanizm regulacji w widoku z gory.

Do belki 1 ukladu przesuwnego obudowy (fig.1) gorniczej
zamocowany jest przegubowo za pomocg pionowego sworznia 2 dolny
facznik 3, wyposazony z drugiego konica w ucha 4, ktérymi obrotowo
wzgledem osi obrotu 0 potaczony jest ze wspornikiem 5 rynny 6
przenosnika scianowego za pomoca sworznia 7. Dolny tacznik 3 posiada
od géry zachodzaca na belke 1 uktadu przesuwnego potke 8 wyposazong
w ucha 9, w ktérych za posrednictwem sworznia 10 mocowany jest
przegubowo jeden koniec sitlownika dwustronnego dziatania 11, petniagcego
role silownika korekcyjnego. Drugi koniec tego sitownika dwustronnego
dziatlania 11 zamocowany jest przegubowo sworzniem 12 do konca
dzwigni dwuramiennej 13, zlokalizowanej powyzej potki 8. Dzwignia
dwuramienna 13 potaczona jest na sztywno sworzniem 14 zlokalizowanym
w jej srodkowej czgsci oraz drugim sworzniem 15 zlokalizowanym przy jej
drugim koncu ze wspornikiem 5 rynny 6 przenosnika sScianowego. W
zaleznosci od konkretnego wykonania wspornika 5 jego otwory
wspolpracujace ze sworzniami 7,14,15 moga mieé zamocowane wkladki
ksztaltowe 16 ustalajace geometri¢ polaczenia. DZwignia dwuramienna 13
(fig. 2) sktada si¢ z dwoch rownoleglych do siebie i identycznych
scian 13°,13”, przy czym o§ wzdluzna 01 silownika dwustronnego
dzialania 11 lezy w pionowej, wzdtuznej ptaszczyznie symetrii P dzwigni
dwuramiennej 13. DZwignia dwuramienna 13 w widoku bocznym jest
katowo zalamana w swej czgsci srodkowej, z wierzchotkiem 17 tego

zalamania skierowanym w kierunku dolnego gcznika 3.
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Zastrzezenia ochronne
Mechanizm regulacji poprzecznego potozenia rynny przenosnika
$cianowego usytuowany od strony odzrobowej przenosnika
i rozmieszczony wzdluz trasy, wyposazony w sitownik
dwustronnego dziatania ustalajacy poprzeczne polozenie rynny,
wspotpracujacy  z ukladem przesuwnym przenosnika $cianowego
znamienny tym, ze sktada si¢ z dolnego tacznika /3/ zamocowanego
z jednej strony przegubowo sworzniem /2/ do belki /1/ ukladu
przesuwnego, a z drugiej strony obrotowo wzgledem osi
obrotu /0/ sworzniem /7/ do wspornika /5/ rynny /6/ przenosnika
$cianowego, ktory to dolny tacznik /3/ wyposazony jest w potke /8/,
do ktorej jednym koncem przegubowo za pomoca sworznia /10/
potaczony jest sitownik dwustronnego dziatania /11/, zamocowany
drugim koncem réwniez przegubowo za pomoca sworznia /12/ do
zlokalizowanej powyzej dolnego Iacznika /3/ dzwigni
dwuramiennej /13/, ktora z kolei polaczona jest na sztywno
zlokalizowanym w jej czg¢sci srodkowej sworzniem /14/, a takze
drugim sworzniem /15/, zlokalizowanym przy jej drugim koncu, ze

wspornikiem /5/ rynny /6/ przenosnika scianowego.



2. Mechanizm wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze dzwignia
dwuramienna /3/ sktada si¢ z dwdch identycznych i réwnoleglych
wzgledem siebie $cian /13°,13”°/, a 0§ wzdluzna /0i/ sitlownika
dwustronnego dziatania lezy w pionowej, wzdluznej plaszczyznie

symetrii /P/ dzwigni dwuramiennej /13/.

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze dzwignia
dwuramienna /13/ w widoku bocznym jest zalamana w swej czesci

srodkowej w kierunku dolnego tacznika /3/.
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