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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

Sustav sakupljanja otpada (10) koji sadrZi jedan ili viSe spremnika za otpad (20) za prihvat otpada (50), serverski
sustav (100) za prijem jednog ili vise signala putem beZicne komunikacijske mreze (70) iz jednog ili vise
senzorskih sklopova (30, 40) sadrzanih na jednom ili vi§e spremnika za otpad (20) za otkrivanje statusa otpada za
jedan ili vide spremnika (20), te se serverskim sustavom (100) upravlja iz prijema jednog ili viSe signala radi
izraCunavanja optimalne strategije za jedno ili viSe vozila za skupljanje otpada (150) radi skupljanja otpada iz
jednog ili viSe spremnika za otpad (20), senzorski sklopovi (30, 40) iz jednog ili viSe spremnika (20) svaki sadrZe
sklop senzora statusa otpada za odredivanje volumena otpada u odgovarajuéem spremniku otpada (20) i senzor za
odredivanje prostorne lokacije za odredivanje prostorne lokacije odgovarajuéeg spremnika otpada (20),

naznaden time da senzorski sklop (30, 40) sadrzi korisnicki aktivirani ulazni senzor za omogucavanje da korisnik
signalizira serverskom sustavu (100) da se traZi sakupljanje otpada iz spremmika (20) koji je povezan sa
senzorskim sklopom (30, 40) kako bi se iz njega pokupio otpad (50), te je predvideno jedno ili vise vozila za
skupljanje otpada (150) sa senzorskim sklopovima vozila za otkrivanje prostornih lokacija jednog ili viSe vozila
(150) i njihovog statusa o kapacitetu otpada uglavnom u realnom vremenu radi dinamickog modificiranja
optimalne strategije uglavnom u realnom vremenu tijekom sakupljanja otpada (50) iz jednog ili viSe spremnika za
otpad (20); te na optimalnu strategiju utjeCe barem stupanj pristupa odredenog vozila odredenom spremniku
otpada.

Sustav sakupljanja otpada (10) prema zahtjevu 1, naznacen time da serverski sustav (100) radi tako da koristi
Monte Carlo simulaciju radi pretraZivanja viSe-dimenzijskog prostora pretraZivanja definiranog s parametrima (A)
koji utjecu na jedan ili viSe spremnika za otpad (20) radi odredivanja optimalne strategije.

Sustav sakupljanja otpada (10) prema bilo kojem od zahtjeva 1 i 2, naznalen time da su postavljeni jedan ili vise
senzorskih sklopova (30, 40) od jednog ili viSe spremnika (20) radi odredivanja da li otpad (50) je ili nije u stanju
fermentacije Sto bi moglo predstavljati opasnost za zdravlje, te radi odredivanja i slanja odgovarajuce informacije u
serverski sustav (100) koji nadzire sustav prikupljanja otpada (10), te jedan ili viSe senzorskih sklopova sadrze
kombinaciju senzora temperature i senzora za metan radi mjerenja razine fermentacije /ili biorazgradnje otpada
(50).

Sustav sakupljanja otpada (10) prema bilo kojem od prethodnih zahtjeva, naznaden time da serverski sustav (100)
obuhvaca korisnicki portal radi omogucavanja konkurentnih ponuda od jednog ili viSe operatora jednog ili vise
vozila (150) radi sakupljanja otpada (50) iz jednog ili viSe spremmnika otpada (20).

Sustav sakupljanja otpada (10) prema zahtjevu 4, naznacen time da je serverski sustav (100) postavljen:

da generira jedan ili viSe signala za izraCunavanje mno$tva ponuda za posao za prijem mnos$tva ponuda od jednog
ili viSe operatora jednog ili viSe vozila (150) za sakupljanje otpada (50) iz jednog ili viSe spremnika otpada (20);

da prima jedan ili viSe signala od jednog ili vi§e operatora jednog ili viSe vozila (150) za otkrivanje jednog ili viSe
statusa vozila jednog ili viSe vozila (150);

da odabire najniZu ponudu iz mno$tva ponuda koje su dane od jednog ili viSe operatora jednog ili vise vozila (150)
za sakupljanje otpada (50) iz jednog ili viSe spremnika otpada (20);

da izvjeStava jednog ili viSe operatora jednog ili viSe vozila (150) o odabiru najniZe ponude; i

da prati ponudu za posao sve do prikupljanja otpada (50) iz jednog ili viSe spremnika otpada (20).

Sustav sakupljanja otpada (10) prema zahtjevu 5, naznafen time da se jedan ili vise signala koriste za
izraCunavanje mno$tva ponuda za posao, pri ¢emu je mnostvo ponuda za posao bazirano na signalima dobivenim
iz senzorskog sklopa o statusu otpada (30, 40) i senzora za odredivanje prostornog poloZaja spremnika i vrste
vozila i statusa.

Sustav sakupljanja otpada (10) prema zahtjevu 5 ili 6, naznacen time da je sustav (100) postavljen za prijam
statusa vozila od jednog ili viSe operatora jednog ili vi§e vozila (150), pri ¢emu je status vozila prethodno unesen
pomocu jednog ili viSe operatora jednog ili viSe vozila (150).

Postupak za upravljanje sustavom sakupljanja otpada (10) koji sadrZi jedan ili viSe spremnika za otpad (20) za
prihvat otpada (50), serverski sustav (100) za prijem jednog ili viSe signala putem beZi¢ne komunikacijske mreze
(70) iz senzorskih sklopova (30, 40) sadrZzanih na jednom ili viSe spremnika za otpad (20) za otkrivanje statusa
otpada iz jednog ili viSe spremnika (20), te postupak obuhvaca:

- upravljanje serverskim sustavom (100) za primanje jednog ili viSe signala iz senzorskog sklopa (30, 40); 1

- izraCunavanje iz jednog ili vie signala optimalne strategije za jedno ili viSe vozila za sakupljanje otpada (150)
radi sakupljanja otpada iz jednog ili viSe spremnika za otpad (20)

- ukljucivanje u svaki od senzorskih sklopova (30, 40) iz jednog ili viSe spremmika (20) sklopa senzora statusa
otpada za odredivanje volumena otpada u odgovarajuéem spremniku otpada (20), i senzora za odredivanje
prostorne lokacije za odredivanje prostorne lokacije odgovarajuéeg spremnika otpada (20), naznaen time da
postupak dodatno obuhvaca

- postavljanje da senzorski sklop (30, 40) sadrZi korisnicki aktivirani ulazni senzor za omogucavanje da korisnik
signalizira serverskom sustavu (100) da se traZi sakupljanje otpada iz spremmika (20) koji je povezan sa
senzorskim sklopom (30, 40) kako bi se iz njega pokupio otpad (50),

- osiguravanje jednog ili vide vozila za skupljanje otpada (150) sa senzorskim sklopovima vozila za otkrivanje
prostornih lokacija jednog ili viSe vozila (150) 1 njihovog statusa o kapacitetu otpada uglavnom u realnom vremenu
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radi dinami¢kog modificiranja optimalne strategije uglavnom u realnom vremenu tijekom sakupljanja otpada (50)
iz jednog ili viSe spremnika za otpad (20),

pri ¢emu na optimalnu strategiju utjece barem stupanj pristupa odredenog vozila odredenom spremniku otpada.
Postupak prema zahtjevu 8, naznacen time da postupak obuhvaca:

(c) upravljanje serverskim sustavom (100) radi koriStenja Monte Carlo simulacije radi pretraZivanja viSe-
dimenzijskog prostora pretraZivanja definiranog s parametrima (A) koji utjecu na jedan ili viSe spremnika za otpad
(20) kako bi se odredila optimalna strategija.

Postupak prema zahtjevu 8 ili 9, naznacen time da postupak obuhvaca:

(d) upravljanje s jednim ili viSe senzorskih sklopova (30, 40) iz jednog ili viSe spremnika (20) radi odredivanja da
li otpad (50) je ili nije u stanju fermentacije i/ili stanju bioraspadanja Sto bi moglo predstavljati opasnost za
zdravlje;

(e) odredivanje i slanje odgovarajuce informacije u serverski sustav (100) koji nadzire sustav prikupljanja otpada
(10);

(f) uredivanje da jedan ili vise senzorskih sklopova sadr7ze kombinaciju senzora temperature i senzora za metan
radi mjerenja razine fermentacije i/ili biorazgradnje otpada (50).

Postupak prema bilo kojem od zahtjeva 8 do 10, naznalen time da postupak obuhvaca osiguravanje putem
serverskog sustava (100) korisnickog portala za omogucavanje konkurentne ponude od operatora jednog ili vise
vozila (150) za sakupljanje otpada (50) iz jednog ili viSe spremnika otpada (20).

Softverski proizvod snimljen na ne-postojanom strojno ¢itljivom mediju za pohranu podataka, naznacen time da
se softverski proizvod moZe izvrSiti na ra¢unalnom hardveru (100, 110) za provedbu postupka prema bilo kojem
od zahtjeva 8§ do 11.
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