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Description
Domaine Technique

[0001] La présente invention est dans le domaine du
repassage, et plus particulierement celui de I'apprentis-
sage de I'utilisation d’un dispositif de repassage.

Art Antérieur

[0002] Lerepassage de linge peutse pratiquer al'aide
d’un fer a repasser qu’un utilisateur tient dans la main et
manipule en faisant glisser le fer chaud sur le linge a
repasser de maniére appropriée. Un exemple d’un sys-
teme de fer a cet usage est décrit dans la publication
WO02011/004295. L’expérience de I'utilisateur et les spé-
cificités du fer a repasser, mais aussi celles de la planche
a repasser et du linge sont déterminants pour manipuler
correctement et efficacement le fer a repasser et ainsi
obtenir un bon résultat de repassage. L’'expérience de
I'utilisateur peut se construire par des situations empiri-
ques ou l'utilisateur fait simplement des essais avec son
fer a repasser et observe le résultat. Selon les circons-
tances, l'utilisateur aura besoin de plus ou moins de
temps pour atteindre un résultat satisfaisant, et ce résul-
tat ne sera pas forcément au rendez-vous si l'utilisateur
est amené a changer et adopter un nouveau fer a repas-
ser.

[0003] Un des probléemes que l'invention se propose
de résoudre est I'amélioration du processus d’apprentis-
sage d'utilisation de son fer a repasser. Il pourrait bien
entendu aussi s’agir d’un dispositif combiné de fer et
planche a repasser.

Résumé de I'invention

[0004] Dans un premier aspect, I'invention propose un
systeme de repassage avec coach, tel que défini dans
la revendication indépendante 1, comprenant un fer a
repasser; le fer a repasser comprenant au moins un ac-
célérometre; au moins un magnétometre; au moins un
gyroscope; le systeme de repassage comprenant en
outre une unité de détermination du mouvement du fer
a repasser configurée pour exploiter des signaux prove-
nant des accéléromeétre, magnétometre et gyroscope, et
calculer un ou plusieurs de la liste comprenant un axe
de tangage, un axe de lacet, un axe de roulis; et un sys-
téeme d’apprentissage multimédia configuré pour notam-
ment exploiter des résultats provenant de I'unité de dé-
termination du mouvement, comparer les résultats avec
un objectif a atteindre pour ces résultats, sélectionner
une séquence multimédia a présenter a I'utilisateur en
fonction de la comparaison.

[0005] Dans un mode de réalisation préféré, le syste-
me de repassage comprend en outre un terminal multi-
média, un dispositif de communication sans fil configuré
pour diffuser les résultats provenant de I'unité de déter-
mination du mouvement vers le terminal multimédia, le
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terminal multimédia étant configuré pour inclure le sys-
teme d’apprentissage.

[0006] Dans encore un mode de réalisation préférée,
le dispositif de communication sans fil est un dispositif
bluetooth®.

[0007] Dans encore un mode de réalisation préférée
le terminal multimédia est un smartphone.

[0008] Dans encore un mode de réalisation préférée
le systéme d’apprentissage multimédia est en outre con-
figuré pour enseigner a l'utilisateur une fonction détermi-
née intégrée au systéme de repassage.

[0009] Dans un deuxieme aspect, l'invention propose
une méthode de coach pour repassage a l'intention d’'un
utilisateur, tel que défini dans la revendication indépen-
dante 6, comprenant une mesure du mouvement d’un
fer a repasser; une comparaison des mesures de mou-
vement a un objectif a atteindre pour le mouvement; et
une formulation de consignes a I'intention de I'utilisateur
sur la base du résultat de la comparaison des mesures,
les consignes étant formulées pour inciter I'utilisateur a
ajuster le mouvement afin de réaliser I'objectif a atteindre
pour le mouvement.

[0010] Dans encore un mode de réalisation préférée,
I'étape d’émission de consignes implique un terminal
multimédia.

[0011] Dans encore un mode de réalisation préférée,
des signaux sont échangés entre le fer a repasser et le
terminal multimédia au moins d’un dispositif de commu-
nication sans fil.

Bréve description des dessins

[0012] L’invention sera mieux comprise au vu de la
description détaillée d’exemples de réalisation et en ré-
férence aux figures, dans lesquelles

la figure 1 illustre un systeme de repassage selon
un exemple de réalisation de l'invention;

lafigure 2illustre des écrans produits sur un terminal
multimédia selon un mode de réalisation préféré de
I'invention; et

la figure 3 contient un organigramme représentatif
d’'un mode de réalisation de la méthode selon l'in-
vention.

Description détaillée

[0013] La figure 1 illustre dans sa partie médiane un
utilisateur tenant a sa main un fer a repasser par la poi-
gnée de celui-ci.

[0014] Le fer a repasser est un élément d’un systeme
de repassage avec coach.

[0015] Le terme coach est utilisé pour désigner un en-
semble de caractéristiques coopérant pour produire un
effet d’enseignement a l'utilisateur, notamment durant
une session de repassage.

[0016] Ainsile fer a repasser comprend au moins un
accélérometre, au moins un magnétometre, et au moins
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un gyroscope. Dans [l'illustration de la figure 1 ces trois
éléments sont intégrés, par exemple dans la poignée du
fer a repasser. Dans un mode de réalisation préféré, le
fer a repasser comprend un capteur avec 9 axes dont
des accélérométres pour les 3 dimensions de I'espace
dénommeées ici X, y, z, des gyroscopes pour X, y, z, et
des magnétomeétres pourx, y, z. Les capteurs de ce type
sont connus de 'Homme du métier, et utilisés déja dans
de nombreux dispositifs électroniques de sorte que nous
ne les décrirons pas plus en détalil ici.

[0017] Danslafigure 1, a titre d’exemple, les fonctions
des accélérometres sont indiquées par du texte super-
posé ala photo de I'utilisateur, accompagnées de fleches
montrant quelles directions du fer sont respectivement
mesurées.

[0018] Le systeme de repassage comprend en outre
une unité de détermination du mouvement du fer a re-
passer configurée pour exploiter des signaux provenant
des accéléromeétre, magnétometre et gyroscope, et cal-
culer un ou plusieurs de la liste comprenant un axe de
tangage, un axe de lacet, un axe de roulis.

[0019] L'unité de détermination du mouvement du fer
arepasser peut par exemple comprendre un module de
logiciel exécuté sur un terminal multimédia. Ce dernier
peut étre intégré dans le fer a repasser, mais dans un
mode de réalisation préféré ce dernier peut étre un smart-
phone.

[0020] Le graphique illustré en bas a droite de I'utilisa-
teur dans lafigure 1 montre des résultats de mesure dans
le temps pour 3 directions d’accélérométres, tels qu’af-
fichés sur un écran de smartphone exécutant le module
de logiciel pour l'unité de détermination du mouvement
du fer a repasser.

[0021] Le graphique illustré en bas a gauche de I'utili-
sateur dans la figure 1 montre des résultats de mesure
dans le temps pour un gyroscope, tels qu’affichés sur un
écran de smartphone exécutant le module de logiciel
pour I'unité de détermination du mouvement du fer a re-
passer.

[0022] Le systeme de repassage comprend en outre
un systéme d’apprentissage multimédia configuré pour
notamment exploiter des résultats provenant de l'unité
de détermination du mouvement, comparer les résultats
avec un objectif a atteindre pour ces résultats, et sélec-
tionner une séquence multimédia a présenter a I'utilisa-
teur en fonction de la comparaison. Au final le capteur
intégré au fer est un moyen qui rend possible d’optimiser
le geste de I'utilisateur en le comparant au geste idéal
représenté par exemple dans une vidéo interactive,
transformant le systéme en coach.

[0023] La figure 2 contient 3 affichages sur un smart-
phone, produits par le systeme d’apprentissage pour ex-
ploiterdes résultats provenantde I'unité de détermination
du mouvement. Les trois affichages sont représentés en
mode "paysage" sur la page de la figure 2, de sorte que
I'affichage de gauche est en bas de la page et celui de
droite en haut de la page.

[0024] Celuide gauche dans la figure 2 montre le sys-
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téeme d’apprentissage dans un mode destiné a enseigner
un mouvement de repassage. La partie du haut de I'af-
fichage montrant le bras de Il'utilisateur tenant le fer a
repasser estreprésentative d’une vidéoillustrantle mou-
vement partiel ou total a imiter par 'utilisateur. La moitié
du bas de I'affichage est un texte expliquant a I'utilisateur
I'objectif de 'enseignement et les consignes a suivre. Un
bouton en bas de I'écran d’affichage permet de démarrer
la session d’apprentissage en soi.

[0025] Celui du milieu dans la figure 2 montre un autre
écran du mode destiné a enseigner le mouvement de
repassage, mais plutét pendant que I'utilisateur bouge
le fer a repasser et que le mouvement du fer a repasser
est mesuré et analysé pour le comparer avec 'objectif a
atteindre. La partie du bas indique un message "synchro-
nisation parfaite" signifiant que I'utilisateur a atteint son
objectif.

[0026] Celui de droite dans la figure 2 montre le sys-
téeme d’apprentissage dans un mode destiné a enseigner
al'utilisateur une fonction déterminée intégrée au syste-
me de repassage. Dans I'exemple illustré la caractéris-
tique vise a enseigner I'activation d’'une fonction ventila-
teurcorrespondant a une soufflerie de latable arepasser,
au moyen d’'un bouton ventilateur qui se situe a I'avant
du fer a repasser. D’autres exemples de fonctions déter-
minées sont envisageables dans d’autres exemples de
réalisation nonillustrés ou discutés ici, les fonctions étant
connues en soi.

[0027] Dans I'exemple de réalisation discuté ci-des-
sus, avec le capteur avec 9 axes dont des accélérome-
tres pour les 3 dimensions de I'espace dénommeées ici
X, Y, z, des gyroscopes pour x, y, z, etdes magnétometres
pour X, Yy, z, 'unité de détermination du mouvement du
fer a repasser est configurée pour calculer un axe de
tangage, un axe de lacet et un axe de roulis, et ces trois
valeurs sont utilisées pour détecter comment le fer est
déplacé, posé sur la table a repasser, en l'air ou dans
tout autre position dynamique ou statique. Dans un mode
de réalisation préféré, un accélérometre du type PCB,
basé sur notamment des capteurs piezo, livre des résul-
tats pour détecter le mouvement en 2 a 3 axes, et il est
ainsi possible de détecter si un mouvement correct est
effectué par l'utilisateur en arriére et de coté.

[0028] Dans un autre mode de réalisation préféré, le
systéme de repassage qui comprend un terminal multi-
média, comprend en outre un dispositif de communica-
tion sans fil configuré pour diffuser les résultats prove-
nant de l'unité de détermination du mouvement vers le
terminal multimédia, le terminal multimédia étant confi-
guré pour inclure le systeme d’apprentissage. Le dispo-
sitif de communication sans fil peut par exemple étre un
dispositif bluetooth®.

[0029] La figure 3 illustre un organigramme de la mé-
thode inventive de coach pour repassage.

[0030] La méthode de coach pour repassage a l'inten-
tion d'un utilisateur comprend une mesure 30 du mou-
vement d’'un fer a repasser; une comparaison 32 des
mesures de mouvement 31 a un objectif a atteindre 33
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pour le mouvement; et une formulation 34 de consignes
35 a I'intention de I'utilisateur sur la base du résultat de
la comparaison des mesures, les consignes étant formu-
lées pour inciter I'utilisateur a ajuster le mouvement afin
de réaliser I'objectif a atteindre pour le mouvement.
[0031] Lesexemples de systémes et de méthodes dé-
crites ci-dessus ne sont pas limitatifsviva. La portée de
invention est donnée par les revendications.

Revendications

1. Un systéme de repassage avec coach, comprenant
un fer a repasser;
caractérisé en que
le fer a repasser comprend
au moins un accéléromeétre;
au moins un magnétometre;
au moins un gyroscope;
le systéme de repassage comprenant en outre
une unité de détermination du mouvement du fer a
repasser configurée pour exploiter des signaux pro-
venant des accélérométre, magnétometre et gyros-
cope, et calculer un ou plusieurs de la liste compre-
nant un axe de tangage, un axe de lacet, un axe de
roulis;
un systéme d’apprentissage multimédia configuré
pour notamment exploiter des résultats provenant
de l'unité de détermination du mouvement, compa-
rer les résultats avec un objectif a atteindre pour ces
résultats, sélectionner une séquence multimédia a
présenter a l'utilisateur en fonction de la comparai-
son.

2. Le systeme de repassage de la revendication 1,
comprenant en outre un terminal multimédia, un dis-
positif de communication sans fil configuré pour dif-
fuser les résultats provenant de 'unité de détermi-
nation du mouvement vers le terminal multimédia,
le terminal multimédia étant configuré pour inclure
le systéme d’apprentissage.

3. Le systeme de repassage de la revendication 2,
dans lequel le dispositif de communication sans fil
est un dispositif bluetooth.

4. Le systeme de repassage de I'une quelconque des
revendications 2 et 3, dans lequel le terminal multi-
média est un smartphone.

5. Le systeme selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 4, dans lequel le systéeme d’apprentissage
multimédia est en outre configuré pour enseigner a
I'utilisateur une fonction déterminée intégrée au sys-
teme de repassage.

6. Une méthode de coach pour repassage a I'intention
d’un utilisateur, caractérisé en ce qu’elle comprend
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une mesure du mouvement d'un fer a repasser au
moyen de signaux provenant au moins d’un accélé-
rometre, d'un magnétometre et d’'un gyroscope, et
du calcul d’'un ou plusieurs de la liste comprenant un
axe de tangage, un axe de lacet, un axe de roulis;
une comparaison des mesures de mouvement a un
objectif a atteindre pour le mouvement;

une formulation de consignes a l'intention de I'utili-
sateur sur la base du résultat de la comparaison des
mesures, les consignes étant formulées pour inciter
I'utilisateur a ajuster le mouvement afin de réaliser
I'objectif a atteindre pour le mouvement.

La méthode de coach pour repassage de la reven-
dication 6, dans laquelle I'étape d’émission de con-
signes implique un terminal multimédia.

Patentanspriiche

Bigelsystem mit Coach, umfassend:

ein Bugeleisen;
dadurch gekennzeichnet, dass
das Biigeleisen umfasst:

mindestens einen Beschleunigungsmes-
ser;

mindestens ein Magnetometer;
mindestens ein Gyroskop;

wobei das Biigelsystem ferner umfasst:

eine Einheit zur Bestimmung der Be-
wegung des Blugeleisens, die dazu
ausgestaltet ist;, vom Beschleuni-
gungsmesser, Magnetometer und Gy-
roskop kommende Signale auszuwer-
ten und eine oder mehrere aus der Liste
zu berechnen, die eine Nickachse, eine
Gierachse, eine Wankachse umfasst;

ein Multimedia-Lernsystem, das dazu
ausgestaltet ist, insbesondere von der
Einheit zur Bestimmung der Bewegung
kommende Ergebnisse auszuwerten,
die Ergebnisse mit einem fiir diese Er-
gebnisse zu erreichenden Ziel zu ver-
gleichen, eine dem Benutzer in Abhan-
gigkeit vom Vergleich anzuzeigende
Multimediasequenz auszuwahlen.

Blgelsystem nach Anspruch 1, umfassend ferner
ein Multimedia-Endgerat, eine drahtlose Kommuni-
kationsvorrichtung, die dazu ausgestaltet ist, die von
der Einheit zur Bestimmung der Bewegung kom-
menden Ergebnisse zum Multimedia-Endgerat zu
senden, wobei das Multimedia-Endgerat dazu aus-
gestaltet ist, das Lernsystem zu enthalten.
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Bigelsystem nach Anspruch 2, wobei die drahtlose
Kommunikationsvorrichtung eine Bluetooth-Vor-
richtung ist.

Blgelsystem nach einem der Anspriiche 2 und 3,
wobei das Multimedia-Endgerat ein Smartphone ist.

System nach einem der Anspriiche 1 bis 4, wobei
das Multimedia-Lernsystem ferner dazu ausgestal-
tet ist, den Benutzer eine bestimmte in das Blgel-
system integrierte Funktion zu lehren.

Coach-Methode zum Buigeln fir einen Benutzer, da-
durch gekennzeichnet, dass sie umfasst:

ein Messen der Bewegung eines Bligeleisens
mittels von Signalen, die mindestens von einem
Beschleunigungsmesser, einem Magnetometer
und einem Gyroskop kommen, und Berechnen
von einer oder mehreren aus der Liste, die eine
Nickachse, eine Gierachse, eine Wankachse
umfasst;

ein Vergleichen der Bewegungsmessungen mit
einem fiir die Bewegung zu erreichenden Ziel;
ein Formulieren von Anweisungen fir den Be-
nutzer auf der Grundlage des Ergebnisses des
Vergleichs der Messungen, wobei die Anwei-
sungen formuliert werden, um den Benutzer da-
zu zu bewegen, das fiir die Bewegung zu errei-
chende Ziel zu verwirklichen.

Coach-Methode zum Biigeln nach Anspruch 6, wo-
bei der Schritt des Aussendens von Anweisungen
ein Multimedia-Endgerat impliziert.

Claims

Ironing system with a coach, comprising an iron;
characterized in that

the iron comprises

at least one accelerometer;

at least one magnetometer;

at least one gyroscope;

the ironing system further comprising

a unit for determining the movement of the iron con-
figured to make use of signals originating from the
accelerometer, magnetometer and gyroscope, and
calculate one or more from the list comprising a pitch
axis, a yaw axis, a roll axis;

amultimedia learning system configured in particular
to make use of the results originating from the move-
ment determining unit, compare the results with an
aim to be achieved for these results, and select a
multimedia sequence to be presented to the user
depending on the comparison.

Ironing system according to Claim 1, further com-
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prising a multimedia terminal, a wireless communi-
cation device configured to broadcast the results
originating from the movement determining unit to
the multimedia terminal, the multimedia terminal be-
ing configured to include the learning system.

Ironing system according to Claim 2, in which the
wireless communication device is a Bluetooth de-
vice.

Ironing system according to either one of Claims 2
and 3, in which the multimedia terminal is a smart-
phone.

System according to any one of Claims 1 to 4, in
which the multimedia learning system is further con-
figured to teach the user a particular function inte-
grated in the ironing system.

Ironing coaching method intended for a user, char-
acterized in that it comprises
ameasurement of the movementofan iron by means
of signals originating at least from an accelerometer,
a magnetometer and a gyroscope, and the calcula-
tion of one or more from the list comprising a pitch
axis, a yaw axis, a roll axis;

a comparison of the movement measurements with
an aim to be achieved for the movement;

a formulation of instructions intended for the user on
the basis of the result of the comparison of the meas-
urements, the instructions being formulated to en-
courage the user to adjust the movement in order to
achieve the aim to be achieved for the movement.

Ironing coaching method according to Claim 6, in
which the instruction broadcasting step involves a
multimedia terminal.
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