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(57) Sammendrag

En arkstabel er anordnet i en inngangsstabler (44) og
féres gjennom en nipp (N;) dannet av samvirkende materul-
ler og fjernerenheter, som tjener til adskillelse av ark
og mate dem ved et tidspunkt mot en akselerasjonsenhet som
innbefatter akselerasjonsruller (68, 70, 72) og samvirken- n\r
de mellomhjul (90-96) for & danne et gap mellom tilliggen- *
de ark for telling av arkene. De akselererte arkene biir
sd matet inn 1 en utgangsstabler (120). Belter (76, 78,
86, 88) kopler drev fra stasjonsdrivruller for 4 akselere-
re drivruller (80, 82, 84) dreibare om en akse koaksialt
med matexuller ogsd samvirkende med stasjonare fgringer
(66, 66°) for & bevirke at arkene gis en viss akselerasjon
£¢r de ndr akselerasjonsnippene. Elastiske elementer (180)
samvirker med materullen for i fastholde et ark i tilfel~
le av en plutselig stopp i lgpet av normal drift for 4
forhindre arkene fra & fremfgres til akselerasjonsnippen.

. Anvendelsen av endelgse belter som en del av akselera-
sjonsanordningen muliggjgr behandling og telling av ark i
et stgrre omrdde av arkets lengde, mens det unngds behovet
for ¢gkende stgrrelse pd materullene.

(56) Anforte publikasjioner BRD (DE) patent nr. 3238528,
USA (US) patent nr. 3771783, 3944210, 4114870.

&



1

Foreliggende oppfinnelse angdr en anordning for & adskille
ark fra en arkstabel og fremfering av arkene ett av gangen
ved avstandsintervaller for & forenkle neyaktig telling av
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arkene som angitt i innledningen til krav 1.

Mekaniseringen av dokumentbehandling og tellingsaktivite-
tene er et felt som har blitt utviklet i en betydelig:
grad. Det er tilgjengelig apparater for & behandle, telle
og stable ark, slik som papirpenger, sjekker, matmerker og
lignende ved relativt hgye hastigheter. En slik anordning
er Dbeskrevet i US-patent nr. 3.771.783. Denne mekaniske
anordningen anvender typisk samvirkende mate- og fjerne-
innretninger som danner en pressnipp gjennom hvilken ark
passerer, idet mate- og fjerneinnretningen samvirker for &
sikre matingen av arkene pd en enkelfilmdte mot et utmat-
ningssted. Akselerasjonsinnretningen anbrakt ved en av-
stand nedstrgms av samvirkningsmate- og fjerneinnretningen
tilveiebringer en akselerasjonsnipp gjennom hvilken arkene
passerer. Formidlet med en plutselig akselerering av arkene
er 3 danne gap mellom tilliggende ark, hvis gap er nyttig

for telling av arkene.

Anordningen vist ved det ovenfor nevnte US-patentet nr.
3.771.783, ved hvilken akselerasjonsnippen er adskilt fra
mate~ og fjernenipéen; men idet ingen positive drivinnret-
ninger er anordnet derimellom medfgrer den ulempen at
krgllete eller gdelagte ark kan bli utsatt for ytterligere
krglling eller folding i dette "fritt-fall" omrddet fgrer
til en utvikling av dokument- og behandlingstelleanordnin-
gen beskrevet i DE-C 3238528

sém beskriver materuller montert pa en felles akse

med et akselerasjonsmellomhjul, som samvirker med en akse-
lerasjonsvalse som danner en akselerasjonsnipp med aksele-
rasjonsmellomhijul for plutselig 3 akselerere arkene nir de
passerer gjennom akselerasjonsnippen hvorved arkene som
beveges mellom nippen dannet av matevalser og fjerneren-
heter og akselerasjonsnippen alltid er positivt drevet av
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matevalsene som beveges mot akselerasjonsnippen  for a
|
forhindre odeleggelse av typer som kan forekomme i anordnin-
gen beskrevet i Us-patent nr. 3 771 783 fra & forekomme

gjennom bruken av anordningen beskrevet i DE-C 3228528.

i
'

Foreliggende oppfinnelse er en forbedring av anordningen
beskrevet i DE-C 3228528 ved hvilken arkene som har lengder
som varierer over et betydelig sterre st¢r£elsesomréde er
tilpasset uten nedvendigheten for & oke fstwrrelsen pa
matevalsen og ved hvilken positive drev er tilveiebragt for
ark som beveger seg mellom nippen dannet aQ materuller og
fjernerenheter og akselerasjonsnippene ?annet mellom
akselerasjonsvalser og akselerasjonshjul, idet det positive
drevet gir en forakselerasjon til arkene fat deres ankomst
ved akselerasjonsnippene. :

i
i

Fra US-patent nr. 3 944 210 er det kjent eb anordning ved
hvilken en nipp er dannet mellom en akselerasjonsrulle og en
mellomhjelperulle nedstrems fra materulleéippen som gir
plutselig akselerasjon til arket sgsom blir tilfert. Ved denne
konstruksjonen blir det ikke foretatt noed"tilpasning til
arklengden. ' :

Hovedtrekket ved oppfinnelsen er & tilveiebringe en mate-
anordning som gir utmerket styring overf arkene nar de
passerer gjennom anordningen og som bevirker at arkenes
separeringsakselerasjon tilferes arkene relativt gradvis og
som er tilpasset til & kunne héandtere arkstorrelse innenfor
store omrader i retning av arkmateren. fDette blir til-
veiebragt i det vesentlige ved anbringelée av belter som
strekker seqg fra den gvre akselerasjonsrull#n eller -rullene
til nedre akselerasjonsrulle eller -rullene med foringer som
samvirker med beltet for & pafore aksele&asjonen relativt
gradvis til arkene og som har en glatt, kontinuerlig flate
som forhindrer enhver pressing av arkene f en buet stilling
pd tvers av bevegelsesretningen til arkene. Nazrmere bestemt
tilveiebringes ovenfornevnte ved hjelp av eé anordning av den

'
I
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innledningsvis nevnte art hvis karakteristiske trekk fremgar
av krav 1. Ytterligere trekk ved oppfinnelsen fremgar av de

ovrige underkravene.

Akselerasjonsdrivruller montert pa en andre felles akse
anordnet i en avstand fra hverandre og parallelt med den
forste fellesaksen og gir drev til ovenfor nevnte frihjul-
monterte akselerasjaonsdrevne ruller gjennom elastiske,

endelgse drivbelter.

Elastisk monterte akselerasjonsmellomhjul samvirker med hver
av ovenfor nevnte akselerasjonsdrivruller som danner
akselerasjonsnipper som samvirker for & gripe et ark tilfert
dertil, idet akselerasjon av arket tilveiebringer ad-
skillelse mellom tilliggende ark for telling sid vel som
for en hurtig retting av akselerte ark mot en ytre staber

for deres oppsamling.

En stasjonzr fgring samvirker med materuller og drivbelter
som strekker seg mot ovenfor nevnte mate- og fjernenipper
og akselerasjonsnipper og samvirker med materuller og O-
ringbelter for & fgre ark mot akselerasjonsnipper. Arkene
utsettes for noe samvirkning med drivbelter og har en
viss akselerasjon tilfgrt der fgr entringen av akselera-
sjonsnippene for & redusere avbruddet av akselerasjons-
virkningen p3d arkene som forekommer ved arten beskrevet i
nevnte DE-C 3228528 som derved reduserer betyde-
lig den plutselige akselerasjonen gitt til arkene som be-
tydelig ogsd reduserer st¢yeﬁ generert av anordningen og
dessuten risikoen for & gdelegge arket som blir Dbehandlet
og talt.

Det er derfor et formdl med foreliggende oppfinnelse &
tilveiebringe en ny anordning for & behandle og telle ark
ved hvilken arkene beveges mellom mate/fjernenippen dannet
av samvirkende mate- og fjerneanordning mot en akselera-
sjonsnipp som gir positiv drev gjennom virkning av enten
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en av mateinnretningene eller akselerasjodsvenderetningen
eller begge ndr arket beveges gjennom det mellomliggende

omrddet. |
| .
Et ytterligere formdl ved oppfinnelsen er & tilveiebringe
en ny anordning for & behandle og telle arﬁ som innbefat-
ter et endelgst akselerasjonsbelte som étrekker seqg fra
omrddet av mateinnretningen til en posisjoh nedstrgms av
hateinnretninggn hvorved beltene samvirk%r med akselera-
sjonsmellomhjul hvorved beltene er i det minste delvis
forsynt med en viss forakselerasjon til arﬁet fgr entrin-

gen av akselerasijonsnippen.

Ovenfor nevnte sd vel som andre formdl ﬁed foreliggende
oppfinnelse skal beskrives narmere med henvisning til teg-

ningene, hvor: ;

Fig. 1 viser et perspektivriss over én anordning for
behandling og telling av ark som utgijgr prinsip-
pene ved foreliggende oppfinnelse.

Fig. 2 viser et sidesnitt av anordningen pd fig. 1 for

i

‘48 behandle og telle ark.

I

Fig. 3 viser en forenklet riss av ebergioverf¢ringen
til anordningen pd fig. 1 og 2%

s . . | . .
Fig. 4 viser detaljer ved en av akselerasjonsdriv-
rullene. ;
I
° |
Fig. 5 viser et sideriss delvis i snitt av mate- og

drivrullene pa fig. 3. i

Fig. 5a viser et perspektivriss av en del til en
materullene og en bladfjzr vist pa fig. 2.

av
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Fig. 1 viser en anordning 10 for behandling og telling av
ark som arbeider etter prinsippene ved foreliggende opp-
finnelse og innbefatter et hus 12 for & omslutte mekanis-
men for a behandle og teller ark mellom generelt trekant-
formede sidevegger 14 og 16 og bakveggen 18 og en skri-
stilt frontflate 20. Frontenden av anordningen 10 er for-
synt med et styrepanel 22 som en display 24 og styretrykk-~
knapper 26a og 26b og 28, en rekke med knapper 30 som
innbefatter et desimaltastesett 32 for desimale siffer "O"
til "9" og som dessuten innbefatter “mistenkelig" doku-
mentknapp 34, satsknapp 36 og ogsi innbefatter en start/-
enterknapp 38, stoppknapp 40 og pi/av-bryter 42.

Styrepaneldisplayet 24 er av vaskekrystalltypen ved
hvilket en akkumulerende verdi av totalantallet med talte
ark blir fremvist ved 22a, stgrrelsen pd en sats blir
fremvist ved en sats 22b (ved tilfelle av at en satsopera-
sjon er blitt foretrukket) og en displaydel 22c¢ angir
feiltypen som er oppstdtt som bevirker at anordningen skal
stoppe driften. En tetthetsdisplay 224 angir tetthetenog
‘tykkelsen pd arkene som blir talt. Tetthetsjusteringer,
dvs. stgrre eller midre tetthet blir hhv. gjort ved a
pavirke tetthetsjusteringsknappene 26a og 26b.
Desimaltastesettet 32 tillater operatgren & velge stgrrel-
sen pd satsene som skal bli akkumulert ndr det utfgres
satsoppdrift. Knappen 36 blir nedtrykket for & Dbringe
anordningen 10 i satsmodus. I tilfellet avat det er
gnskelig & utfgre en test for & detektere tilstedevarelsen
av en ‘"mistenkelig" (dvs. forfalskning) regning, blir
kappen 34 nedtrykket.

Start-enterknappen 38 tillater en manuell start av anor-
dningen 10. Stoppknappen 40, ndr trykt ned, stopper
driften av anordningen 10 uten hensyn til operasjonsmodus.

Fronten 20 til anordningen 10 er dessuten forsynt med en

innmatnings- og inngangsstablerdel 44 for a motta en ark-
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stabel som skal bli talt. Arkene beveges bjennom anord-
ningen 10 og etter & ha blitt talt blir de stablet pent i
utgangsstableren .120. ‘

Mekanismen for behandling, telling og stabling av ark skal
nd bli beskrevet nazrmere med henvisning tilffigurene 1-3.
Med spesiell henvisning til fig. 2 skal det bemerkes at
inngangsstableren 44 innbefatter en skrd pereflate 46 som
berer arkstabelen. Den bakre bzreflaten 480 ved den nedre
enden av overflaten 48a samvirker med den fremre kanten
til arkstabelen og har til formil & "sp%e i vifteform"
stabelen med ark for A& forenkle_ mateoﬁerasjonen. Den
fremre kanten til den underste gruppeh medfark beveges mot
en nipp N; definert av et par fjernenhe&er 50, 52 som
samvirker med et par materuller 54, 56 (seffig. 3) montert
pd en felles aksel 58. Materullene 54 og 56 har hver en
sentral fordypning 54a-56a i hvilken fjefnelementene 50,
52 delvis strekker seg inn, som vist narméere pd fig. 3.
Buen til hvert fjernelement er representert av en buet del
50a vist pd fig. 2 som samvirker med éens tilknyttede
materulle 54, 56 for & definere en tilspissende "munn" som
tjener som et organ for & fgre Thvert ark inn i mate-,
fjernenippelen N; dannet mellom hvert fjerﬁeelement 50, 52
og dens tilknyttede materuller 54 og 56 som definerer et
langstrakt nippomradde N;a definert av sampassende kurve-
form til fjernelementene 50, 52 og deres éamvirkende mate-
ruller 54 og 56. j
j

Ark plassert pd bareren 46 er til & bégynne med drevet
mot nippen N; ved hjelp av et par eksentriske skyveruller
60, 62 montert pa felles aksel 64. Skyverullene strekker
seq regelmessig og periodisk oppover gjénnom spalter 46a
og 46b i bareplaten 46 for & "skyve" staﬁelen med ark og
for 4 mate bunnarket i stableren mot nippen N;.
Fjernelementene 50, 52 er montert pa %n arm 61 som er
dreibart montert pd en aksel 6la innenfof anordningen 10,
Armen 61 er forsynt med en sgtift 61D, qu er frigjgrbart
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fastgjort til en ldsefj=r 65 dreibart montert i huset +til
anordningen 10 for selektiv 13sing av armen 61 i posisjo-
nen. Nar armen 61 er oppldst av rotasjonsfjzren 65 som
vist med pilen 89 kan den bli dreiet mot urviseren som

vist med pilen 67 for & forenkle vedlikeholdet og inspek-
sjonen av anordningen.

Hver arm 61 barer et fjernelement 50, 52, videre barere
den samvirkende en kurvet, langstrakt fgringsplate 66, 66°
(se ogsd fig. 3) som har en gvre del 66a anbrakt mellom
fjernelementet 50 og 52 og som er bgyd om den bakre vegg-
delen til matehjulene 54 og 56 og har en relativt rett del
66b som strekker seg under matehjulene og mot de tre
akselerasjonsdrivrullene 68, 70 og 72 (se fig. 3). Aksele-
résjonsdrivrullene 68, 70 og 72 er montert for dreiing pa
den felles akselen 74, som vil bli nzrmere beskrevet. Ak-
selerasjonsrullene 68, 70 og 72 er hver forsynt med en
enkel endelgst drivbelte 76 og 78 hhv., anbrakt om
akselerasjonsdrivrullene 68 og 72 og videre anbrakt pa
drivakselerasjonsrullene 80 og 82. Akselerasjonsdrivrullen

70 samvirker med en tredje akselerasjohsdrivrulle 84 for a

" drive drivrullen 84 via et par O-ringer 86, 88 anbrakt om

rullene 70 og 84 hhv., vist nzrmer pd fig. 3.

Akselerasjonsdrivruliene 80, 82 og 84 er montert for rota-
sjon om fellesakselen 58 og er frittdreiende montert pa
akselen 58 for sdledes & dreie uavhengig pd akselen 58 og
materullene 54 og 56 og i tillegg til & vare uavhengig
roterbar er de videre i stand til & kunne rotere ved en
hurtigere omdreiiing pr. minutt enn materullene 54 og 56.

Hver av akselerasjonsdrivrullene 68, 70 og 72 samvirker
med akselerasjonsmellomhjulene 90-96, ruller 68 og 72 som
samvirker med mellomhjulene 90 og 92 og ruller 70 som sam-
virker med mellomhjulene 94 og 96 som vist narﬁere pa fig.
3. Hver av akselerasjonsmellomhjulene er elastisk montert
ved hijelp av en L-formet bladfjar 98 fastgjort ved ene
enden til en monteringsbrakett 100 og fastgjort. ved den
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motsatte ende til en monteringsenhet, slik 'som f.eks. mon-
teringsenheten 90a for akselerasjonsmellomﬁjulet 90. Hver
av mellomhjulene 90-96 ruller i tilknyttebeckivbehgr 76,
78, 86 og 88 hhv., som vist pad fig. 3. Hveﬁ av disse sam-
virkende mellomhjulene og drivbeltene definerer en aksele-
rasjonsnipp N, gjennom hvilken et ark paéserer nar det
beveges mot utmatningsstedet, som skal bli narmere beskre-
j

§
Akselerasjonsnippen N, bevirker at arkene som gdr inn i
nippene skal bli plutselig akselerert for§§ danne et gap
mellom akselerte ark og eneste arket soﬁ skal gd& inn i
akselerasjonsnippene N,, hvis gap er nyttﬁg for tellefor-
mdl, som kjent. En lysemitterende anoréning LED og en
sensor S er f.eks. anbrakt i omriddet a& akseleras jons-
nippene N, og pd motsatte sider av banén langs hvilken
arkene beveges. Ndr et ark beveger seg mellom kilden LED
og sensoren S blir mengden av lys som nér;sensoren dempet.
sa snart gapet ©beveges over dette omradet dkes
lysintensiteten abrupt og forbilr hdy iﬁntil frontkanten
til det neste arket beveges mellom ﬂyskilden LED og
sensoren S. Forskjellen i lysintensiteten;blir anvendt for
tellingsformdlet, som er i og for seg velkjent.
Akselererte ark blir derfor fgrt langs é¢ringsplaten 110
hvor de gdr inn i gapet 116 mellom et par tilliggende
fleksible elastiske fingre 114 til stabl%rhjulenheten 112,
112’, Frontkanten til et ark , slik som'f.eks. arket 112’
vist pad fig. 2, sldr mot overflaten tilfen plate 118 som
tjener +til en fjernplate for & fjerne arket S’ fra
stablerhjulene 112, 112° og anbringe ?rket S’ inni en
utgangsstabler 120, som innbefatter enfbasisplate 122 og
en opprettstdende endeplate 124, som har' et bortkuttings-
midtomrdde 124a for & forenkle gripingen av en arkstabel
samlet ved utangsstableren. For 3 tilpasée en ¢gkende sta-
bel med ark er utgangsstabelen 120 glidbart montert og
presset med en egnet forspenningsfjar (#kke vist) mot sta-
blerhjulenhetene 112, 112°. Nir en arkstabel blir akkumu-

[
i
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lert ved utgangsstableren 120 er utgangsstabelen 120 beve-
gelig mot ovenfor nevnte forspenningskraft og kan tilslutt
oppta den prikkede iinjeposisjonen 120°. S& snart en sta-
bel med ark blir lgftet ut av utgangsstableren 120 vil ut-
gangsstableren returnere til dens posisjon 120 vist med
heltrukken linje.

Fig. 3 viser drivanordningen for anordningen 10 pd fig. 1
og 2 og innbefatter motoren M som har en remskive 134 mon-
tert p& dens utgangsaksel 132. En drivskive 136 montert pa
akselen 34 blir drevet av remskiven 134 via et par O-
ringer 135. Alltid ndr motoren M er pd dreier altsd seg
remskiven 136, akselen 74 og fglgelig remskivene 68, 70 og
72.

En remskive 138 og registerdrevet 140 er ogsd montert pa
akselen 74. Registerdrevet 140 smvirker med sensoren S,
for taktformil.

En remskive 142 montert pa akselen 144 blir drevet av rem-
skiven 138 via et par drivbelter 146. Drevet 148 er ogsa
montert pd akselen 144 og stir inngrep med drevet 150 mon-
tert pd akselen 152. Stablerhjulenhetene 112 og 112’ er

montert for dreiing,pé felles akselen 152,

En elektromagnetisk clutchenhet 154 er montert pd& akselen
74 og kopler valgvis rotasjonsdrevet til remskiven 156.
Remskiven 156 driver remskiven 158 montert pd akselen 58
via taktbeltet 160. '

En elektromagnetisk bremse 162 er montert pid motsatt ende
av akselen 58 sammen med remskiven 164 som driver remski-
ven 166 montert pa akselen 64 via taktbeltet 168.

Driften av drivmekanismen er som fglgende:

58 lenge som motoren M er slitt pd blir remskivene 68, 70
og 72 og stablerhjulenhetene 112 og 112’ konstant dreiet.
I lgpet av normal arkbehandling og telling blir clutchen
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154 pavirket for & kople drevet via akselen 74 med remski-
ven 156 for & tilveiebringe samme dreiing for; matehjulene
54 og 56. Ved dette dyeblikket er den elek;romagnetiske
remsen 162 av som muliggjgr dreiing av akselen 58 og dess-
uten tillater dreiing av eksenterskyvehjulene?GO og 62.

Det skal bemerkes at fril@gpsakselerasjonsrullene 80, 82 og
84 ikke dreies pa grunn av rotasjon av akselen 58, men

‘roterer under kontroll av akselerasjonsdrivr#llene 68, 70

og 72 hhv. som er koplet dermed via drivbelter 76, 78 og 86-
88 hhv. ‘

i

N&r det er gnskelig & plutselig stoppe dokuﬁentbehandlin—
-]

gen og tellingen blir clutchen 154 pivirket for a frakople
drivskiven 156 fra akselen 74.

Samtidig blir den elektromagnetiske bremsen 162 hovedsake-
lig aktivert, noe som bevirker dreiing av @atehjulene 54
og 56 og at skyvehjulene 60 og 62 blir plutselig stoppet.
Rotasjonen til akselerasjonsskyverullene 65; 70 og 72 og
drivrullene 80, 82 og 84 sd vel som akselerasjonsmellom-
hjulene 90-96 og stablerhjulenhetene 112 og 112° fortset-
ter for & sikre at ethvert ark som gar ihn i akselera-
sjonsnippene N, fgr den plutselige stopping%n av materul-
lene vil bli fgrt gjennom akselerasjonsnipp?ne N, og stab-
lerhjulenhetene 112, 112’ for & bli avlevert til wutgangs-

stablerenheten 120,
{

i
|

Driften av anordningen pd fig. 1-3 er som f%lgende:

Ved anbringelse av pd/av-bryteren 42 i posigjonen pad Dblir
utstyret slidtt pd. Motoren M er imidlertid ﬁkke sldtt pd
inntil 1 det minste ett ark er anbrakt i iﬁngangsstableren
44. Inngangsstableren 44 er forsynt med #vf¢lingsinnret—
ning som innbefatter en lyskilde 132 og en sensor 130 som
avfgler tilstedevarelsen av i det minste | ett ark for &
bevirke at motoren M skal bli automatisk siétt pd. I til-
legg til dette blir den elektromagnetiske élutchen 154 pa-
virket for A kople energi fra akselen 7H til remskiven

I
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156. Bremsen 162 blir slitt av ved dette tidspunktet for 3
tillate at materullene 54 og 56 og skyverullene 60 og 62
dreies.

Skyverullene 60, 62 beveger i tillegg til skyvingen eller
lgsningen av arkstabelen bunnarket mot mate- og fjernenip-
pen N;. Den relative sameffektiviteten for friksjonen til
matehjulene 54 og 56 og fjerneskoene 50 og 52 er slik at
den dominerende pavirkningen av arkene som passerer deri-
mellom blir utgvd pad arket ved hjelp av matehijulene 54 og
56 som bevirker at arkene blir matet inn i materetningen
forover og gjennom en buet bane definert av matehjulene 54
og 56 og ledeplatene 66, 66° og mot akselerasjonsdrivrul-
lene 68, 70 og 72.

I tilfelle av at der er to eller flere ark som beveges inn
i mate/fjernenippen Ny vil som velkjent bunnarket bli ma-
tet i retningen fremover mens det ¢gvrige arket eller arke-
ne vil bli fastholdt fra & bevege seq i retningen fremover

av fjernelementene 50, 52 som derved sikrer matingen av

enkle ark i retningen fremover.

Ettersom en fremre kant av arket passerer bak fjernelemen-—
tene 50, 52 blir det fgrt om materullene 54, 56 og akse-
lerasjonsdrivruller 80, 82 og 84 ved hjelp av ovenfor
nevnte par av bgyde fgringsplater 66, 66° som hver er
fastgjort til en av de svingbare armene 62. Selv om fgrin-
gen definert avdrivbelter 76, 78, 86 og 88 og de bgyde
fgringsplatene 66, 66° stgrre enn tykkelsen pd et enkelt
ark vil arkene ikke desto mindre utgve en forbindelse med
ett eller flere av drivbeltene76, 78, 86 og 88 som beveges
ved en linear hastighet styrt av akselerasjonsdrivruller
68, 70 og 72 som bevirker en gradvis gkning i Thastigheten
til arket ettersom det beveges gjennom fgringen mot akse-
lerasjonsnippen N,. '

Avhengig av lengden pd arkene som blir fgrt kan den bakre
kanten av et ark fremdeles passere gjennom mate/fjernenip-
pene N; nidr dens fremre kant gidr inn i akselerasjonsnippe-
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ne N,. Ved slike omstendigheter forekommer eniviss sluring
mellom dr ivbeltene 76, 78, 86 og 88 og til-

knyttede griperuller 90, 92, 94 og 96 pa Qrunn av den
elastiske monteringen av rullene 90-96 for & forhindre at
arkene blir gdelagt eller revet i stykker. f

| |
84 snart som den bakre delen av arket blir fri fra mate/-
fjernenippen Nyvil arket plutselig bli aks%lerert for &
beveges ved en linezr hastighet hovedsakeligflik den til
akselerasjons~drivbeltene 76, 78, 86 og 88. ;

Ark som ndr ovenfor nevnte gkning i hastigheg blir rettet

mot stablerhjulenhetene 112, 112° som kopler det siste

arket levert til utgangsstableren 120 for & hjelpe til ved

den pene og kompakte stablingen av arkene i ﬁtgangsstable—

ren 120. 5

j
Ndr den bakre kanten av hvert akselerert ark?passerer bak
posisjonen til lyskilden LED og lyssensoren S gker 1lyset
som ndr sensoren S plutselig for a tilveiebﬁinge et signal

for telleformdl. :-

i

For & forhindre at ark hvis fremre kanter néttopp har nadd
akselerasjonsnippene N, fra & bli feilakti# drevet inn i
utgangsstabelen 120, er anordnet elastiske bladfjzrer,
slik som f.eks. bladfjeren 180. Bladfjzren 180 har dens
monteringsdel 182 fastgjort til platen 66 og dens frie
endedel 184 strekker seg i det minste delvis inn i fordyp-
ningen 54a til materullen 54 pi en mite lignende den til
fjerneelementene 50, 52 vist pa fig. 3. ‘

Det antas at dreiingen av materullene 54;556 eller skyve-
rullene 60, 62 blir plutselig stoppet p& ;den maten tid-
ligere besgkrevet ved driften av den eiektromagnetiske
clutchen 154 og elektromagnetigke bremse} 162 fgr den
fremre kanten til et ark nar akselerasjon%nippene N,, og
den plutselige rotasjonen av materullene 54, 56 virker i
samvirke med bladfjazrene 180 som en bremse. for plutselig &
stoppe bevegelsen til arket som passereriderimel;om slik
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at dette arket nd vil nd akselerasjonsnippene og derved
feilaktig blir levert til utgangsstableren 120 som derved
gir en uriktig telleverdi.

For & forenkle matingen av lette, fluffede ark og/eller
ark som har en permanent krglling eller bgyning er anord-
ningen 10, som vist pd fig. 2, videre forsynt med en drei-
bart montert rulleenhet 190 innbefattende en rulle 192 som
er anbrakt umiddelbart over sentralt anordnede akselera-
sjonsruller 84. Lette, fluffede ark samvirker med rullen
190 som lett presser den fremre kanten til et slikt ark
mot drivbelter 86, 88 som gir en fremoverrettet mating til
arket rett fg¢r det gir inn i fjerne/matenippen N;, som det
klart fremgdr av fig. 2. Den lgst dreibare monteringen av
rulleenheten 190 tillater enhetene & bli drevet oppover av
stivere ark siden den kun forspennende kraften padfgrt rul-
lene er tyngdekraften.

For & vare sikker at arkene blir behandlet og matet riktig
ma ark mdlt i den fremre materetningen ha en stgrrelse som
er i det minste sd& stor som avstanden mellom akselera-
s jonsnippene N, og posisjonen hvor bladfjzrene 180 griper
den bakre enden til arket. Ved en praktisk utfgrelsesform
er den i stgrrelsesorden av 5,08 cm. Siden anordningén 10
ifdlge foreliggende oppfinnelse er heller ofte anvendt for
& behandle og telle papirpenger er denne lavere grense-
stgrrelsen ikke noe problem, siden US-penger har en stgr-
relse i stgrrelsesorden av 6,35 cm i materetningen, idet
standardstgrrelsen pd US-sedler er 6,35 cm i bredde og de
har en lengde pid 15,24 cm. Ark fra opptil 10,16 cm malt i
materetningen kan bli tilpasset anordningen som vist uten

endringer i noe av det eksisterende utstyret.

Fig. 4 viser detaljer ved en av akselerasjonsdrivrullene
68 og dens samvirkende griperulle 90. Rullene 68 er for-

synt med et halvsirkulart spor 68a for a motta O-ringen
76, idet spor 68 har en bgyningsradius stgrre enn radiusen
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i
Gripe- eller klemmerullen 90 er forsynt

til drivbeltet 76.
a4 motta en

med en hovedsakelig kvadratisk fordypning 90a for
plasthjulkrans 91 og fortrinnsvis uretankrans 91, hvis
frilagte overflate 91a samvirker med‘drivbeitet 76. Fordyp-

ningen 68a er forsynt med en storre krumningsradius for a

tilveiebringe riktig anlegg for drivbeltet i 1lgpet av

mateoperasjonen for & tilveiebringe mer jevn:mating.

|

!
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Patentkrayv

1.

Anordning for &4 adskille ark fra en arkstabel og ffemfwring
av arkene ett ' av gangen ved avstandsintervaller for a
forenkle ngyaktig telling av arkene, med en ¢gvre akselera-
sjonsrulle (80, 82, 84) montert for frihjulsmessig rotasjon
om en felles fgrste akse med minst en materulle (54, 56) med
et fjernelement (50) anordnet for 4 danne en fgrste nipp med
materullen og som samvirker med nevnte materulle for 'a
fremfere ark ett av gangen i en fremoverrettet materetning og
med minst en nedre akselerasjonsrulle (68, 70, 72) montert
for A4 rotere om en andre akse parallelt med og anbragt med
avstand fra ferste aksen i1 den fremoverrettede materetning,
karakterisert ved et drivbelte (76) anbragt
om den ¢vre og nedre akselerasjonsrullen (80, 68), slik at -
den @vre sakselerasjonsrullen (80) blir drevet av den nedre
akselerasjonsrullen (68) via drivbeltet (76) og ved en
vinkelhastighet som er sterre enn vinkelhastigheten til
materullen (54), og minst en roterbar samvirkende rulle (90,
92, 94, 96) montert tilliggende den nedre akselerasjonsrullen
og anbragt i1 rullende samvirke med drivbeltet (76, 78, 86,
88) for & danne en andre nipp for & akselerere et ark nar det
passerer gjennom den andre nippen for 34 fremfgre arkene mot
et utmatningssted, en fgringsinnretning (66, 66°’) med en
glatt kontinuerlig flate som strekker seg mellom fgrste
nippen og den andre nippen og samvirker med drivbeltet (76,
78, 86, 88) for gradvis akselerering av arkene og for a
definere en fgringsbane for Dbevegelse av arkene derlangs,
slik at arkene 1kke blir presset inn i en bueformet tverret-
ning 1 forhold til bevegelsesretningen av arkene, men forblir
1 det vesentlige flatt nar de passerer gjennom fgrste nippen
mot den andre nippen, og en elastisk innretning (98) som
monterer den samvirkende rullen med tilstrekkelig elastisitet
for a muliggjere at et ark som passerer gjennom den andre
nippen utsettes for en viss sluring inntil den bakre delen av

arket passerer utenfor den ferste nippen.
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2. :

Anordning ifelge krav 2, karakterise ﬁ t ved
at den innbefatter en elastisk fjzrinnretning (180) forbundet
med hver av materullene (54, 56), for & samvirka‘med et ark
som passerer derimellom for a forhindre at et ﬁrk som har
passert ut fra ferste nippen og som skal éntré inn 1 .den
andre nippen fra & bli fremfgrt 1 tilfelle av én plutselig
stopp av materullen og mens den nedre akselerhsjonsrullen

[
fremdeles roterer. |

3.
Anordning ifelge krav 2, karakteris e;r t ved
at materullene ér forsynt med en grunn ringformét fordypning
(54a), idet de elastiske fjzrinnretningene strekker seg 1 det
minste delvis inn 1 den rihgformedé fordypningen".

!
‘. :
Anordning ifglge krav 1, Lk ar a'k teris é rt ved
at ‘materullene hver er forsynt med en gruﬁn ringformet
fordypning (54a), idet fjernelementene (50, 52){hver strekker
seg 1 det minste delvis inn 1 en tilknyttet fordypning.

)
I

5.
Anordning ifglge krav 1, karakteri1s é r t ved

at foringsinnretningen innbefatter en feringsplate (66) som
har en ferste bgyd del (66) som omgir en delfav materullen
(54) og en andre hovedsakelig rett del (66b) sém strekker seg
bort fra materullen og mot den andre nippen og 1 det vesent-
lige parallelt med drivbeltet (76).

i
!
!

6. ;

Anordning ifglge krav 1, karakteri ske rt ved

at den innbefatter svingbart montert rulleinnretning (190)
anordnet over den ovre akselerasjonsrullen (80) og sonm
samvirker med den gvre akselerasjonsrullen ($0) for &4 danne
en tredje nibp anordnet oppstrems av den fgrste nippen for a
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forenkle matingen av lette, fnuggede eller bgyde ark inn 1
den fgrste nippen.

7. .

Anordning 1ifelge krav 1-6, karakterisert
ved en innretning (162) for selektiv fastholdelse av
materullen (54), mens den gvre og nedre akselerasjonsrullen
(80,68)og‘den samvirkende rullen (90) roteres for & forhindre
ark som har gatt inn ved den fgrste nippen fra 5 ga inn ved

den andre nippen.

8.

Anordning " ifelge krav 1-7, karakterilsert
ved anordning av drivinnretning (M), innretning (135) for
kobling av drivinnretningen med en (68) av akselerasjons-
rullene og innretningen (154,162) for selektiv kobling av
materullen (54) og drivinnretningen 1 en fgrste operasjons-
tilstand og for & dekoble materullen (54) fra drivinnretnin-
gen og abrupt holde materullen nar den er 1 en andre opera-
sjonstilstand hvorved ark som har gatt inn ved den farste

nippen blir forhindret fra a na den andre nippen.

9.

Anordning ifglge krav 8, karakterisert 'ved
at den selektive koblingsinnretningen innbefatter en clutch
(154).

10.

Anordning i1fglge krav 9, karakterisert ved
at den innbefatter en bremseinnretning (162) for a bremse
materullen.
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