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A
Zax"izgm’. svételnsd signalizace pro 2
jednosmérns rizeni provozu Je tvoreno

Jednotkou vykonovych spinaéd, rizenou
kruhovym registrem pres diodovou matici,
kterd prepind napdjeni ndvéstidlovyich

konovy spinaé, buzeny obvodem vyhodnoceni

Zdrovek podle nastaveni diodové matice, 3
wapdjeni je provedeno pres centrdlni vy-
S

zgastaveni cyklu a obvirdem vyhodnrceni

koliznich stavi. X vystupin napdjend [ H

prvai a druid Servené ndvéstidlové idrov-
zy Jjednotky vykonovych spinall Je pripo-
jen obvod prepindn{ na ndhradni cervenou
ndvégtidlovou Zédroviku,

262002




262 002
Vynalez se tykd zarizeni svételné signalizace pro

jednosmérné rizeni provozu,

Pri opravach vozovek, kde neni mozno vyloucit dopra-
vu, se obvykle uzavirda jeden jizdni pruh, pricemz ve vol-
ném jizdnim prubiu se doprava ridi pomoci svcételného signa-~

lizacéniho zarizeni,

Jsou zndma svételnd signalizaéni zarizeni, vytvore-
nd na bazi releovych obvodi, spinajicich napajeni sifo-
vého nap<eti, u nichZz sc cyklovani rozsvéceni navéstidel

dosahuje krokovym volicem, napajenym sifovym napdé tim,

Nevyhody zarizeni sv(telné signalizace podle dosad-
niho stavu techniky spodéivaji zejména v nuinosti privede-
ni sifového napoéti z nupajeciho bodu, napiiklad pomoci
vykopl nebo preveést, k signalizacénimu zarizeni, které je
nutno s postupem praci na vozovce pri:bézné premisfovat.,
Jinou nevyhodou stavajiciho stavu je velkd poruchovost
zarizeni a nedostatedn¢ jisteni provozi k zameczeni vzni-

ku koliznich stavi.

Uveden¢ nevyhody dosavadniho stavu do znalné miry
odstranuje zarizeni sviételné signalizace pro jednosmér-
n¢ rizeni provozu podie vynalezu, jehoZ podstatou je,

Zze je tvolcno kruhovym registrem spojenym svym vstupem

s vystupem casovaci jednotky a svym vystupem se vstupem
obvodu vyhodnoceni zastaveni cyklu a pres diodovou ma-
tici s fidicim vstupem jednotky vykonovych spinacdi, spo-

jené svym napdjecim vstupem pres centralni vykonovy spinad
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s prvnim polem baterie, svym prvnim vystupem s prvnim vstu-

pem obvodu vyhodnoceni koliznich stavi, s prvnim vstupem
obvodu 9 prepinani na ndhradni Cervenou naviéstidlovou Za-
rovku a pres prvni ¢&ervenou navestidlovou Zarovku se zemi,
svym druhym vystupem s druhym vstupem obvodu vyhodnoceni
koliznich stavi a pres prvni zelenou ndvistidlovou Zdrov-
ku sc¢ zemi, svym tietim vystupem s tretim vstupem obvodu
vyhodnoceni koliznich stavi, s druhym vstupem obvodu pre-
pinani na ndhradni c¢ervenou ndvestidlovou Zarovku a pres
druhou cervenou navestidlovou zarovku se zemi a svym
¢tvrtym vystuprm se c¢tvrtym vstupem obvodu vyhodnoceni
koliznich stav( a pies druhou zelenou navéstidlovou Za-
rovku se zemi, s niZz je spojen i druhy pol baterie, pri-
¢emz centralni vykonovy spinaé¢ je spojen svym prvnim §ii-
dicim vstupem s vystupem obvodu vyhodnoceni zastaveni
cyklu a svym druhym ridicim vstupem s vystupem obvodu

vyhodnoceni koliznich stavui.

Vyhody zarizeni svételné signalizace pro jednosmérné
rizeni provozu podle vynilezu spocivaji zejména v tom, Ze
neni zavislé¢ na piivodu sitového napajeni, takzZe je s po-
stupujici prac i na vozovce snadno prenosné, v jeho noé
poruchovosti a v dostatecném jisténi provozu k zamezeni

vzniku koliznich stavi.

Vyndlez bude ddle podrobn¢ji popsan podle priloZe-
ného vykresit, na némZz je znazornéno blokové schema pri-
kladného provedeni zarizeni svételné signalizace pro

jednosmérné rizeni provozu podle vynéalezu.
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Prikladn¢ provedeni zarizeni svitelné signalizace

pro jednosmérné rizeni provozu oodle.vynalezu obsahuje ca-
sovaci jednotku 1, jejiz vystup je spojen se vstupem kru-
hového registru 2, jehoz vystup je spojen se vstupem dio-
dové matice 3 a obvodu 4 vyhodnoceni zastaveni cyklu. Vys-
tup diodové matice 3 Jec spojen s ridicim vstupem jednotky
S vykonovych spinaci, zatimco vystup obvodu 4 vyhodnoceni
zastaveni cyklu jc spojen s prvnim rfidicim vstupem cen-
tralniho vykonovc¢ho spinaée 6, s jehoZz druhym ridicim
vstupem je spojen vystup obvodu 7 vyhodnoceni koliznich
stavi. K napéjecimu vstupu jednotky 5 vaonbvych spinact
je pfes'centrélni vykonovy spinac¢ 6 pripojen p;vni pol ba-
teric 8, jejiz druhy pol je uzemnén, Jednotka 5 vykonovych
spinacii je spojena svym prvnim vystupem s prvnim vstupem
obvodu 7 vyhodnoceni koliznich stavli s prvnim vstupem ob-
vodu 9 prepindni, na ndhradni cervecnou ndvéstidlovou.ié-
rovku, a pres prvni Cervenou navéstidlovou Zdrovku 10 se
zemi, svym druhym vystupem s druhym vstupem obvodu 7 vy=
hodnoceni koliznich stavii a pres prvni zelenou navéstid-
lovou Zéirovku 1l se zemi, svym tretim vystupem s tretim
vstupem onodu 1 vyhodnoceni koliznich stavi, s druhym
vstupem obvodu 9 prepindni na nahradni ¢ervenou navéstid-
lovou zarovku a pres druhou ervenou naviéstidlovou zarov-
ku 12 se zemi a svym étvrtym vystupem se &tvrtym vstupem
obvodu 7 vyhodnoceni koliznich stavii a pres druhou zele -

nou navéstidlovou Zarovku 13 se zemi.

V Cinnosti zarizeni svételné signalizace pro jedno-
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sm¢érné rizeni provozu podle vyndlezu zaléne po pripojeni

napdjeciho napéti a stisknuti nezndzornéného startovaci-
ho tlacitka pracovat kruhovy registr 2, rytmus jchoZ
krokovani je rizen Casovaci jedmotkou 2, Vystupni signal
z kruhového registru 2 prichdzi do diodové matice g, kte-
ra ridi jednotku 5 vykonovych spinadlt. Jednotka 5 vykono-
vych spinaci propojuje v nastaveném rytmu napajeci napé-
ti z baterie 8 na své jednotlivé vystupy. 5igndly z vy-
stupu kruhového registru 2 jsou pfivédény rovncZz na vstup
obvodu 4 vyhodnoceni zastaveni cyklu, ktery hlida cyklo-
vani kruhového registru 2 a v pripad¢ zastaveni cyklovani
da povel k odpojeni centralniho vykonového Spinaéc 6 a
tim k vyfqzeni zarizeni z provozu, Jednotlivé vystupy
Jjednotky 5 vykonovych snima¢(i jsou monitoroviny obvodem
71 vyhodnoceni koliznich stavu, kterf v kgidém okamziku
sleduje signalni obraz vystupi jednotky S vykonovych spi-
nacu a v pripad¢ kolizniho stavu odpoji buzeni centralni-
ho vykonového spinace 6. 2 prvniho a druhc¢ho vystupu jed-
notky 5 vykonovych spinac¢t jsou napdjeny prvni Cervené
navéstidlova Zarovka 10 a prvni zelenda navestidlovéd Za-
rovka 10, které jsou umist¢ny na prvnim navéstidle 14,
zatimco z tretiho a ¢tvrtého vystupu jednotky 5 vykono-
vych spinaéd jsou napdjeny druhd cervend naviestidlova
zarovka 12 a druha zelend ndvéstidlova Zarovka 13, kterd
Jsou umistény na druhém navestidle 15. Vystupni signaly

z prvniho a tiretiho vystupu jednotky 5 vfkonquch épi-

naCu jsou pf¥ivedeny rovniéZ na vstupy obvodu 9 prepinani
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nihradni gervené navastidlové Zéarovky, ktery v pripadé

prepdleni prvni cervené nivistidlove zarovky 10 nebo dru-
h¢ cervené néavéstidlové Zdarovky 12 pfeboji na neznazor-
nénou nahradni c¢ervenou navéstidlovou Zarovku, Pri pok-
lesu napéti baterie 8 pod stanovenou hodnotu obvod 7
vyhodnoceni kolisnich stavi odpojuje buzeni centralniho
vykonového spinace 6 a tinm vyfadi celé zarizeni z pro-
vozu,

Provozni cyklus zarizeni je pritom rozdclen do ¢tvr
dopravinich fazi, V ﬁrvnj fazi, vvklizovaci cclodervend,
svitdi prvni i druhd Ccervend naveéstidlova zarovka 10 i 12,
V této fazi opoustéji vozidla volny jizdni prubh a uvol-
nuji jej pro druhou fazi, kterou je provoz v prvnin suid-
ru, kdy sviti druhd cervena ndvestidlova 7Zarovka 12 a
prvini zelend nivestidlovd zaérovka 1l. Ve tieti fazi,
vyklivzovaei celogervend, sviti opét prvni i druhd der-
vend navistidlova 7zdirovka 10 1 12 a vozidla, kterd vje-
la do regulovancho jizdniho pruhu v predchazejici fazi,
jej opoufitiji a uvolnuji pro étvrtou bazi, kKterou je
provoz v opacném smicru, kdy sviti prvni fervend ndvés-
tidlova zdrovka 10 a druhbd zelend niavestidlova Zarovka
13. Vzhledem Kk bezpecnosti provozu je doba trvini vy-
klizovaci cclolerven¢ fdze u prikladncéiio provedeni aue-
tomaticky nastavena s ohledem na délku provozovaného
pritahu, typicky 2O m aZ 1 km, pri prijezdni rychlosti
20 km/hod, Doby trvani druhé a ¢tvrté fize jsou u pri-

kladného provedeni libovoln{ a na sob¢ nezdvisle nasta-




- O -

262 002
vitelné od 1 sekundy do 99 sckund, co# umoZnujc upied-

nostnit v dopravnich spickach kterykoliv smér provozu.
Vynalez lze s vyhodou vyuzit k jednosmirnému rize-

ni provozu, zejmcéna piti rychlych rekonstrukecich vozovek.
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Zarizeni sv¢ételné signalizace pro jednosmérné rize-

ni provozu, vyznacujici se tim, Ze je tvoreno kruhovym
registrem (2), spojenym svym vétupem s vystupem Casova-
ci jednotky (1) a svym vystupem sc¢ vstupem obvodu (4)
vyhodnoceni zastuveni cyklu a pres diodovou matici (3)

s I'idicim vstupem jednotky (5) vykonovych spinacl, spo=-
Jjené svym napéjccim vstupem pies centrilni vykonovy spi-
naé (6) s prvnim polem batcrie (8), svym prvnim vystupem
s prvnim vstupem obvodu (7) vyhodnoveni koliznich stavi,
S pfvnim vstupem obvodu (9) picpinéni na ndahradni cerve-
nou navéstidlovou zdrovku a pies prvni cervenou navéa-
tidlovou zarovku (10) se¢ zemi, svym druhym vystupem s
druhym vstupem obvodu (7) vyhodnoeeni koliznich stavd

a pfes prvni zclenou naviéstidlovou Zarovku (11) se zemi,
svym tretim vystupem s tretim vstupem obvodu (7) vyhod-
noceni koliznich stavi, s druhym vstupem obvodu (9) pre-
pindni na nahradni c¢crvenou navestidlovou zdrovku a pres
druhou cervenou ndavéstidlovou zdarovku (12) se zemi a
svym Ctvrtym vystupem sc ¢tvrtym vstupem obvodu (7) vy~
hodnoceni’ koliznich stavi a pres druhou zelenou ndvestid-
lovou zarovku (13) se zemi, s niZ je spojen i druhy pol
baterie (8), pricemz centralni vykonovy spinad (6) je
spojen svym prvnim ridicim vstupem s vystupem obvodu

(4) vyhodnoceni zastaveni cyklu a svym druhym fidicim
vstupem s vystupem obvodu (7) vyhodnoceni koliznich

stavt.
1 vykres
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