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(54) Zapojeni pro elektronicky Ffzené odmd¥ovdni a ovl4ddni uytku na tkacim stroji

Vyndlez se t¥kd zapojeni pro elektronicky f{zené odm¥fovdn{ a ovldddn{ dtku na - -
tkacim stroji. : ‘

Neortodoxn{ tkac{ stroje jsow vybaveny odm&Fovacim zarfzenim, kferé‘ipigiiéié sa-
hrauje odméfbvaé klektd, vytahovaé dtku a niizky., P¥i tkanf je dtek pfipraven k pro— -
hozu v odm&fovali, na zaéétku prohozu se rozeviou ramena kleéti ¥tn% se uvolni ﬁtek .

a prphozni tryska zainé odtshovat dtek z odmé&rovade a zandZet jej do konfuzoru. Na J
konci prohozu ae‘kloété uzaviou a niZky utek preetrihnou. Vytahoval aviun raménem na-
pne utek, takfe se jeho &dst prednfvajici po prestiiZenf z trysky stdhne zp&t do
trysky, %{mZ je dtek p¥ipraven k dalsfmu prohozu.

V soudasné dobd je Zinnost kle#tf, vytahovale a nifek #{zena pomoc{ vafek, kte-
ré tato zal{zeni rovn¥% pohéndji. Hﬁtdel, na ktoré Jsou tyto val¥ky umietény Je pohé-
néna aynchronné 8 hlavnim hi*{delem, p¥{padné Jaou valky uloZeny p¥imo na hlavnim’
hi*{deli. Valky pohén&jief pohyblivé ‘¥48ti Peldenych zarfzenf p¥{mo, nebo proetrednict-
vim mechanickych &lend, '

Nevyhodou téohto mechanickych ayetémn Je zdlouhavost & pracnost jejich seX{zen{,
nebof jejich seffzent zpravidla vyladuje éésteénou demontd2 tkaciho stroje, Daléi
nevyhodou téchto systémi Je jeJich pomérnﬁ velké aloZitoat a hluénost.
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Tyto nevjhody do zna&né miry odstranuje zapojenf -pro élektronicky F{zené odm&¥o-
véni a ovléddn{ tku na tkacim stroji podle vyndlezu jehoZ podstatou je, %Ze vystup sni-
made polohy hlavniho hf{dele tkaciho'stroje je pPipojen na vatupvtv;rovaée impulzﬁ a
vystup tvarova¥e impulzld je pPipojen na vstup alespon jedné vétve obsshujfcf v sério-
vém zapojeni prvni monostabilnf klopny obvod, druhy monostabiln{ klopny obvod, vyko-
novy zesilova® a elektromagnet je v silové vazbd s jemu piFfsludnym pohyblivim &lenem
F{zeného zatfzeni.

Dal3{ podstatou zapojeni podle vyndlezu je, %e alespon ¥4st pohyblivého pracove
niho &lenu ¥{zeného zaf{zeni je souddst{ magnetického obvedu elektromagnetu,

Vyhoda zapojeni podle vyndlezu spodfvd v tom, %Ze umoZriuje jednoduché nastavenf
optiméln{- Einnosti Fi{zenych zaffzent tkactho stroje a to i pfi chodu stroje. Dalst
vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, %e snifuje hluéhost stroje, prifem? je pom&rné
Jjednoduché.

P¥{kladné zapojen{ podle vyndlezu je blokov& zndzorndno na vykrese. Tkaci gtroj
Je 6pat§en.odméfovgéem 1 a daldimi Ffzenymi zaf{zenimi 2, 2!, 2°' majfcimi pohybli-
vé &leny J, 3', 3'', napifklad kle3tdmi, vytahovalem utku a niZkami. Vystup enimaZe
4 polohy hlavniho h¥idele 5 tkactho stroje je pripojen na vstup tvarovale 6 impulsy
a vystup tvarovale § impulsd je pfipojen na vatup alespon jedné vitve 1, obsshujfel
v sériovém zapojenf prvn{ monostabilni klopny obvod 8, druhy monostabilni klopny
obvod 2,‘vykonovy zesilova® 10 a elektromagnet 1), uspoiddané v tomto poradf, Blektro-
magnety 1l Jjsou v.silové vazbd 8 jim p¥fsludnymi pohyblivymi Zleny 3 3, 3 fize-
nych zaffzenf 2, 2%, 2'', Silovd vazba mezi elektromagnety 11 a jim prfsluinymi po-
hyblivjmi &leny 3, 3!, 3'?, je s vyhodou realizovéna tak, %e alespofi nezndzorn&nd
¥dast pohyblivého ¥lenu 3, 3', 3’ je souldsti nezndzornéného magnetického obvodu
elektromagnetu ll., Polet vétvi 7 je moZno podle podtu Ffzenych zarfzent 2 stavu upra-

vit prakticky na libovolné mno¥stvi,

PFi chodu tkacfho stroje se otd¥f hlavnf h¥fdel 5 a jeho poloha je sniména sn{-
maZem 4 polohy. Na v¥stupu snimale 4 polohy se objevujf impulsy, & vyhodou na jednu
ot4dku hiavniho h¥{dele 5 jeden impuls, Tyto impulsy jsou tvarovédny tvarovalem 6
impulsy a vgdeﬁy'na vatup, resp. na vstupy vitvi 7. Ve v&tvi 7 se tyto impulsy privé-
" df na vstup prvqiho monostabilniho klopného obvgdu 8, ve kterém jsou zpo¥d3ny o dobu
uréenou éasbvpu konstantou prvniho monostabilniho klopného obvodu 8., Tento zpoZdény
impuls je pak veden na vstup druhého monostabilnfho klopného obvedu 9, ve kterém je
upraven na délku urdenou velikostf Zasové konstanty druhého monostabilniho klopného
obvodu 9. Takto tvarovany impuls je veden na vstup vykonového zesilovade 10, ve kte-
rém je vykonovéd zéé;len a po zesilenl je pifiveden nébvetup élektromagnetu 11, ktery
-vybud{. Elékiromagnet il svym magnetickjh polem pritdhne pohyblivy &len 2, 3, 3

F{zeného zaff{zenf 2, 2*', 2!, resp. jeho nezndzorndnou ¥dst, je miZe byt 8 vyhodou
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soulést{ nezndsorninéhe magnetickéhe obvodu elektromsgnetu ll. Po skondent impulsu"
se pohybiivj Slen 3, 3!, 32! vrét{ sp¥t do plvednf polohy neznésorninymi prostiedky,
nepftklad piscbenfm direktivnt sfly prufiny. Polétek Zinnosti F{seného zafizent

2, 2?, 2 vyvolany vybuzenim elekiromagnetu 1l je ‘urden Zasovou konstantou prvnthe
monostabilnihe klopnéhe obvedu 8, doba Zinnesti Mzeného seifsent 2, 27, 2!¢ je urde-
na Zasovou konstanteu druhéhe ionontabilniho‘klopndho obvodu 9, prilemZ ob& Zasové
konstanty jsou nastavitelné, Serizovéni éiﬁiiggiﬁtizanyeh saf{zen{ 2, 22, 2% se d&je
_nastavovdnim ¥ssovfch konstant Fedengch kIODQVéhxgbvpdﬁ'g, 3. '

pREDMET V!N‘LJZU

1. Zapojeni pro elektronicky ¥riszené odn&fovini a ovldddni dtku na tkncin stroji, ob-{ :
sahujfcim *{zend saffsent opatiend pohyblivymi &leny, jako je odm!iovaé kleﬁié
ndiky a vytahoved, vysnaené tim, Ze vjstup enimate (4) polohy hlavniho hridclov
(5) tkacfho stroje je pbipojch na vatup tverovele (6) iﬁpulsﬁ a vystup tvarovade i 1:\
(6) impulsd je pripojen na vatup alospdi Jodné v&tve (7) obsshujfcf v sériovém .

- _sapojeni prvnf monostabiln{ klopnj ebvod (8), druhj monostabiln{ klopny obvod (9),
vfkonovy zoailovaé (10) a elektromagnet (11) uspofddané v tomto poXadf, prifem?
elektromagnet (11) Jo v silové vazbé s jemu prisludnym pohyblivym &lenem (3, 3?,
3*v) FL{zeného zatizoni (2, 20, 227),

2, Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze alespon ést pohyblivého &lenu (3, 37,
3??) ¥F{zeného satizeni (2, .27, 2?) je souldsts magnetického obvodu olektromag—
netu (11). o
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