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TwardoSciomierz zwlaszcza dla blach
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Przedmiotem wynalazku jest twardosciomierz do
pomiaru twardosci zwlaszcza blach o réinych gru-
bosciach.

Znany jest twardosciomierz na przyklad firmy
Reicherter w ktéorym glowica robocza jest osa-
dzona na kolumnie w postaci sruby. Zmiana polo-
zenie glowicy roboczej odbywa sie przez pokreca-
nie nakretkg, ktéra gbérng powierzchnig opiera sig
o glowice robocza, osadzong suwliwie na $rubie.
Tak wykonany twardosciomierz wymaga ucigzliwej
i dilugotrwalej pracy operatora przy dokonywaniu
zmiany polozenia glowicy roboczej.

W twardosciomierzu wedlug wynalazku glowica
robocza jest osadzona na stole, ktéry ma z dolu
prowadnik zamocowany na czopach dwoéch prosto-
wodowych ramion. Jedno z tych ramion drugim
koncem jest osadzone na osi, a drugie ramie¢ dru-
gim koncem osadzone jest na diwigniowej osi,
ponadto na osi jest osadzony wycinek kola zebatego
wsp‘blpracujacy z identycznym wycinkiem osadzo-
nym na osi posredniej stanowigcej zarazem oS
obrotu ramienia z przeciwciezarem ustawianym
sruba nastawczg. Na diwigniowej osi jest osa-
dzona hamulcowa tarcza hamulca, ktérego sila ha-
mowania jest regulowana korbg poprzez sprezyne,
ponadto na dzwigniowej osi jest osadzona poza
korpusem reczna dzwignia.

W ten sposéb wykonany twardosciomierz jest
prostej budowy i prosty w obstudze, zapewnia
pionowe prowadzenie stolu, na ktérym osadzona
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jest glowica robocza, a tym samym poprawia w
znacznym stopniu dokladnosé uzyskiwanych wyni-
kéw pomiaru twardosci blachy.

Wynalazek jest blizej przedstawiony w przykta-
dzie wykonania pokazanym na rysunku na kt6-
rym fig. 1 przedstawia twardosciomierz w widoku
z boku, a fig. 2 przedstawia przekr6j osiowy me-
chanizmu podnoszenia i opuszczania stolu..

Glowica robocza 1 twardosciomierza jest osa-
dzona na stole 3, ktéry prowadnikiem 4 jest zamo-
cowany na czopach 13 dwéch prostowodowych
ramion 5. Jedno z tych ramion 5 drugim koncem
jest osadzone na osi 9, a drugie ramie 5 drugim
konicem jest osadzone na diwigniowej osi 8. Na
osi 9 osadzony jest réwniez wycinek kola zeba-
tego 11 wspélpracujacy z identycznym wycin-
kiem 11 osadzonym na osi posredniej 10, ktéra to
posrednia o§ 10 stanowi os obrotu ramienia 6
z przeciwcigzarem 15 ustawionym $rubg nastawczg
16. Na diwigniowej osi 8 jest osadzona hamulcowa
tarcza 19 hamulca 12, ktérego sila hamowania jest
regulowana korba 14 poprzez sprezyne 20, ponadto
na dzwigniowej osi. 8, jest osadzona poza korpu-
sem 2 reczna diwignia 7.

Twardosciomierz dziala w nastepujacy sposéb:
przesuwajac przeciwciezar 15 na ramieniu 6 ré6wno-
wazy sie roboczg glowice 1 ze stolem 3, z kolei
pokrecajac korba 14, poprzez sprezyne 20, hamu-
lec 12 wywiera nacisk na hamulcows tarcze 19,
osadzong na osi dZzwigniowej 8, moment hamulca 13
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pokonywany jest przez obstugujacego dzialajacego
na ramie 7. Obracajac diwignie 7 wokét osi dzwig-
niowej 8 powoduje si¢ poprzez prostowodowe ra-
miona 5 podnoszenie lub opuszczanie roboczej glo-
wicy 1 osadzonej na stole 3 z prowadnikiem 4.
Hamulec 12 utrzymuje robocza glowice 1 w pozycji
nastawionej diwigniag 7. Mierzona blacha 18 spo-
czywa na stole 17 i wprowadzona jest pomiedzy
wglebnik 21 i $rube 22, nastepnie przez obroét
diwigni 7 obniza si¢ roboczg glowice 1 do mo-
mentu zetknigcia sie wglebnika 21 z gérng po-
wierzchnia blachy 18, a $rube 22 wykreca si¢ do
momentu zetkniecia sie z dolna powierzchnia
blachy 18 i z kolei dokonuje sie pomiaru twardosci
blachy 18.
Zastrzezenie patentowe

Twardoéciomierz zwlaszcza do blach majacy

roboczg glowice z regulowana wysokoscia polo-
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zenia, znamienny tym, Ze glowica robocza (1) osa-
dzona jest na stole (3), ktéry ma z dolu prowadnik
(4) zamocowany na czopach (13) dwé6ch prostowo-
dowych ramion (5), z ktérych jedno ramie (5) dru-
gim koncem jest osadzone na osi (9), a drugie
ramig (5) drugim koncem osadzone jest na diwig-
niowej osi (8), ponadto na osi (9) jest osadzony wy-
cinek kota zebatego (11) wsp6lpracujacy- z iden-
tycznym wycinkiem (11) osadzonym na osi posred-
niej (10) stanowigcej zarazem o$ obrotu ramienia (6)

z przeciwciezarem (15) ustawianym srubg nastaw-
czg (16), a na dzwigniowej osi (8) jest osadzona
hamulcowa tarcza (19) hamulca (12), ktérego sila
hamowania jest regulowana korba (14) poprzez
sprezyne (20) oraz na tej ze osi (8) jest osadzona
poza korpusem (2) diwignia (7).
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