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(54) Dérovaci stolice s kalibraci vélca pfizpasobenou vélcovéni nad osou stolice

Vyndlez se tykd kalibrace pracovnich
véled dvouvdlcové dérovaci stolice s rov-
nob&%nymi vdlei ve vodorovné roviné a
8 osou vdlcovéni nad osou stolice. Re&1 pro-
blém zajistént souososti trnu @ trnové tyde
s vdlcovanym provalkem. UZelu je dosaZeno .
zajisténim symetrickych vzddlenosti osy
vélcovéni k povrchu levého i pravého vdlce
pomoci rozdilnych polomérd pracovnich vél-
c& v prislusnych Fezech. Vyhodou pouziti
je sniZenf vibraci a dynamického namdhdni
stolice a zlepSeni riznosténnosti vdlco-
vanych trub.

Pracovni vélce s kalibrac{ podle vynd-
lezu lze pou#it p¥i vdlcovdni trub na tre-
tich s poutnickou stolici, kde se vdlcuje
na dvouvélcovych dérovacich stolicich
s osou vdlcovéni nad osou stolice.

23303%




233035 2

Vynéleé Pedf kalibraci vdlecld d&rovaci stolice s osou vdlcovéni nad osou stolice talk,
%e se kalibrace provede pri symetrické vzddlenosti osy vdlcovdni od povrchu levého a pra-
vého védlce pii rovnobé&Znych osédch vélcd ve vodorovné roviné, &im¥ se dosdhne souososti
vdlcovaného provalku s trnem a trnovou ty&i.

D&rovaci stolice na védlcovacich tratich s poutnickou stolici pracuji prevd%n& s osou
védlcovéni nad osou stolice. ZvySenf osy vdlcovéni u dvouvdlcovych d&rovacich stolic
je déno jejich konstrukci. Vélce dérovacich stolic.se zhotovuji v&tBinou s kuZelovitymi
pracovnimi plochsmi. Vstupni &dst vdlcd byvé rozd&lena na st¥edic{ a dérovac{ kuZel, vystup-
ni ¥dst vdlcd pak ns ku¥el p#if¥ného rozvdlcovéni, kalibrovacf kufel a hladici Zdst. Ka-
librace vdlcd se pou¥ivd stejné pro levy i pravy pracovni vdlec stolice.

Nevyhodou vélcovéni na stolicich s osou vélcovéni nad osou stolice je to, %e p¥i
tomto zpisobu jsou vzddlenosti osy védlcovéni k povrchu pravého & levého vdlce nesymetric-
ké. Tato nesymetrie vede k naruleni souososti provalku & trnu s trnovou ty&l. Nesouosost
vyvoldvd rozkmitdni trnu s traovou ty¥f pii vdlcovdni, &imZ dochdzi ke zv&teni ridzno-
st¥nnosti pfedvalkd & timto i védlcovanych trub & ke zvy3eni dynsmického namdhdni stolic.

) Uvedené nedostatky odstranuje ddrovaci stolice s kalibraci vélcd podle vynilezu, kte-
réd zljié{uje'symetrické vzddlenosti osy vdlcovédni od povrchu pravého a levého pracovniho
védlce. Podstatou vyndlezu je v&ts{ polbmér ¢dsti vdlce, jehoZ osa sméfuje pod osu vdélco-
véni ne%li polom¥r &dsti védlce, jehoX osa smdfuje nad osu védlcovéni. Rozdfl polom&rd
védled Arx v pfislusnych fezech je s provozné zanedbatelnou nepfesnosti urZen vztahem:

A.rx=vg+b§_‘{;§+b§ ()
kde znad{
cL(P) - vzddlenost osy levého (pravého) vdlce od svislé roviny prochdzejici osou
vélcovéni .
bp(N) - vzddlenost osy &dsti vdlce, jeho% osa sméfuje pod osu vdlcovéni (nad osu vdlco-
véni) od vodorovné roviny prochdzejici osou vdlcovéni v uvaZovaném rezu. Hodno-
ty bp a bN vypodteme z rovnic: -
bp=tgd.x-Ae+q (2)
bN=t.gd.x-Ae-q (3)
kde znadi

a. dhel sklonu os vdlcd
x = vzddlenost uvaZovaného ¥fezu od roviny prichodu
q - zvyseni osy védlcovéni
Ae - posunut{ st¥edu elipsy od st¥edu védlce. Hodnota Ae se vypo¥te ze vztahu:

Ae =% .Rx.sind. tg (g+d) + tg ¢-) (4)

kde znadi
Rx - polomér pracovaiho vdlce v uvaZovaném rezu
Y - thel sklonu povrchové p¥imky prisluBného kuZele valce.

Zmé&nou kalibrace vdlcd se docili stejné vzddlenosti osy vdlcovdni k povrchu pravého
a levého vélce, &im} se zajisti souosost vélcovaného provalku s trmem a trnovou ty&i.
Sni¥i se vibrace systému provalek - trn - trnovd ty¢ a takto se snizi i dynamické naméhdni
stolice a dosdhne se zlep3eni rdznosténnosti vdlcovanych trubek.

Podstata vyndlezu a odvozeni vztshu (1) je bliZe objasnéno na obr. ! 8 2. Na obr. !
je schematicky v ndérysu zndzornén pohled na pracovni vdlce 1, 2 d¥rovaci stolice,
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vdlcovany provalek 3, vodici vdlec 4 a ddrovaci trn s trnovou ty&i 5. Pracovni vdlce Jsou
sklondny vii¥i ose stolice ve svislé rovin& a dhel g (ve vodorovné roviné jsou vdlce
rovnob&3né) a osa vdlcovdni je zvySend vzhledem k ose stolice a hodnotu g. Na obr. 2
je zndzornén piiény tez A~A pasmem deformace d&rovaci stolice ve vzddlenosti x od roviny
prichodu a jsou z n&ho zfejmé geometrické vztahy pro vypodet kalibrace valch. Pridny
¥ez pracovanich vdlch 1, 2 vedeny kolmo na osu vdlcovéni se vzhledem ke sklonu os vdled
o thel @ jevi jako elipsa s poloosami a a b. Stred elipsy se neshoduje s prisedikem osy
vdlce s rovinou fezu a je od tohoto prisediku posunut o hodnotu Ae, kterd se vypodte
2z rovnice (4). Kalibrace vdlcd 1, 2 je stanovena na zdéklad® podminky rovnosti ne jkratsi
vzddlenosti osy valcovéni k povrchu levého vdlce 1 a pravého vdlce 2 p¥i r; = rp.
Symetrie se dosshne rozdilnymi polom&ry pracovnich vdled 1, 2 v prisludnych rezech
Rxp > Rxy, jejichZ rozdil Ar_ Je dén vztahem {1).

Prakticky vypoget se provede pro hodnoty polom&rd vdlch Rx v pFisludnych rezech, tj.
v mistech pPechodu jednotlivych kuZelovitych ¥dsti vdlce. Hodnota 4r v uvaZovaném Pezu
se vypo&te pro znémé hodnoty sefizeni dérovaci stolice ¢y, ¢cp, &, & g 2 vzddlenost x
uvafovsného Yezu od roviny prichodu. Ze zatim pouZivanych provozn& osvédZenych poloméra

véled v p¥fsludném Ffezu Rx se stanovi poloméry pracovnich vdlch dle vyndlezu takto:

Rxp = Rx + arx ’ RXN = Rx - 4%
kde znadi
" Rx, - polomér vélce v p¥{slusném Fezu, jehoZ osa sméruje pod osu vdlcovdni

P
Rxy = polomér vdlce v prislugném Fezu, jeho%Z osa sm&Fuje nad osu vélcovani.

Ppi vetsim rozmdrovém rozsahu vdlcovanych provalkd 3 na jedné kalibraci valel 1, 2
se vypolet provede pro stfedn{ rozmér vélcovaného sortimentu.

Dérovaci stolici s kalibraci vdlcd 1, 2 podle vyndlezu je moino s uvedenymi vghoda-

mi pou?ft pri vdlcovdni dutych predvalkG na tratich, kde se pouZivaji dvouvélcové stoli-
ce kosého vdlcovéni se zvySenou osou védlcovéni.

PREDMET VINLLEZU

Déroveci stolice s kalibraci vdlcd pPizplsobenou vdlcovéni nad osou stolice pri
rovnob&inych osdch védled ve vodorované rovin& vyznadujici se tim, Ze vzddlenosti osy
vélcovéni od povrchu levého vélce (1) a pravého védlce (2) jsou symetrické, provalek (3)
2 trn s trnovou tydf (5) jsou souosé, prilem poloméry pracovnich vdled (1, 2) jsou roz-
dflné a jejich rozdil v pFisluiném fezu je uréen vztahem

Arx = V;i + b% - cg + bﬁ
kde znali
cL(P) - vzddlenost osy levého nebo pravého védlce (1, 2) od svislé roviny prochdzejici
osou védlcovéni
bP(N) - vzddlenost osy &4sti vdlce (1, 2), jeho% osa sm&fuje pod osu vdlcovéni nad osu
vélcovdni od vodorovné roviny prochézejici osou vdlcovédni v uvaZovaném Fezu a

je dén vztahem

o
|

= tga . x - e + q

by, = tga. x - e - g
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kde znadi

@ - jhel sklonu os vdled (1, 2)

x = vzddlenost uvazovaného Fezu od roviny prichodu
q =~ zvyXeni osy vdlcovénl

Ae - posunuti stifedu elipsy od stiedu vélce (1, 2), je ddn rovnici
Ae = % . Rx . sina . tg (@+0) + tg (9-0o)
kde znadi

Rx - polomé&r pracovniho vdlce v uvaiovaném Fezu
® - Ghel sklonu povrchové p¥imky prislu3ného kuZele vdlce.
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