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Przedmiotem wynalazku jest dZwigniowy mecha-
nizm napedowy do 1gcznikéw elektrycznych przy-
stosowanych do wspéipracy, na przyklad z elek-
tromagnesem obrotowym, przeksztatcajacy ruch
obrotowy napedu na ruch postepowy stykéw lacz-
nika, W znanych rozwigzaniach tego rodzaju me-
chanizméw sila pochodzgca od elementu napedo-
wege, na przyklad elektromagnesu, przenoszona
jest na styki ruchome lgcznika bezpo$rednio, badz
za pomocg mechanizmu dZwigniowego o stalym
przeltozeniu.

Analiza dynamiczna ukladéw stykowych wyka-
zuje, ze istotny wplyw na trwalo$¢ Igczeniowg
i mechaniczng styk6w majg wtasciwie dobrane: do-
cisk wstepny i koncowy stykéw, sztywnos$é spre-
zyn stykowych oraz predkos§¢ zderzenia styku ru-
chomego 2z nieruchomym.

Istniejace mechanizmy napedowe nie sg w stanie
zapewni¢ wymaganego rozkladu sil i predkosci,
gdyz na przyklad zwiekszonej sile docisku wstep-
nego stykéw musi odpowiadaé¢ zwiekszenie sily na-
pedowej elektromagnesu co przy niezmienionych
warto$ciach sit oporowych spowoduje niekorzystny
wzrost predko$ci catego ukladu ruchomego. Zwick-
szonej sztywno$ci sprezyn odpowiada zmniejszenie
dociské6w wstepnych it.d.

Wyzej opisane wady eliminuje dZwigniowy me-
chanizm napedowy rozwigzany wedlug wynalazku,
ktéry sile i predkosé elementu napedowego prze-
nosi ze zmiennym przelozeniem podczas ruchu
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styk6éw, az do uzyskania przez nie pelnego prze-
chytu.

Uklad ten zmniejsza predko$é stykéw w chwili
ich zderzenia oraz pozwala na zwiekszenie sity do-
cisku wstepnego i konéowego stykéw, czyli na
zwiekszenie sztywnos$ci sprezyny dociskowej.

Ponadto dzieki temu, ze sprezyny dociskowe
styk6w umieszczone sg w mechaniZmie napedo-
wym lgcznika docisk stykow uzyskuje sie po-
przez uklad dzZwigni co pozwala w spos6éb sku-
teczny tlumié drgania sprezyn bez stosowania do-
datkowych elementéw tlumigcych.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekrdj podluzny przez uklad diwig-
ni oraz styki lgcznika, fig. 2 i fig. 3 dwie odmia-
ny schematu dzialania dzwigni napedzajacej i na-
pedzanej.

Jak uwidoczniono na fig. 1 mechanizm bedacy
przedmiotem wynalazku sklada sie z nastepujgcych
czeSci: napedzajgcej dzwigni 1, ktérej jeden ko-
niec ulozyskowany jest na stale w korpusie igcz-
nika, drugi za$ zaopatrzony w rolke 2 za pomocg
ktérej przekazuje ruch napedzanej dzwigni 3, osa-
dzonej na walku 4, utozyskowanym na state w kor-
pusie lgcznika. Na walku 4 osadzona jest w spos6b
obrotowy dzwignia 5, ktoéra 1gcznie z trawersg 6
stanowi element dzialajgcy bezposrednio na rucho-
me styki 7. Pomiedzy ramieniem 8 polgczonym na
stale z waltkiem 4, a dZwignig 5 umocowana jest
sprezyna 9 dociskowa stykéw.
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Dzialanie mechanizmu- przedstawionego w przy-
kladzie wykonania jest nastepujgce: napedzajgca
diwignia 1 pod wptywem dzialajscego ria’ nig na-
pedu wykanuje ruch obrotowy naciskajgc oraz jed-
nocze$nie przesuwajgc sie po biezni napedzanej
dzwigni 3, ktéra pod wplywem tak zlozonego dzia-
tania wykonuje ruch obrotowy o zmiennej pred-
ko$ci. Wraz z dZwignig 3 obraca sie walek 4 z umo-

] cowanym na stale ramieniem 8, ktére poprzez spre-

"Lgyne 9 obraca dzwignie 5 pociggajgca trawerse 6
"z ruchomymi stykami 7 w dé! powodujgc zamknie-
cie stykéw 1gcznika.

Dalszy obr6t walka 4 wraz z ramieniem 8 powo-
duje nacigg sprezyny 9 a wiec wzrost sily dziata-
jacej na dzwignie 5 i trawerse 6, czyli zwiekszenie
docisku stykéw ruchomych.

Z chwilg usuniecia dzialania napedu obracajgcego
napedzajacag dfwignie 1 znika jej nmacisk na diwig-
nie¢ 3 a spredyny 9 dociskowe stykéw i sprezyna
10 zwrotna dzialajgce ma napedzang diwignie 4
powoduja powr6t ukladu do polozenia poczatko-
wego. ’ '

Zastrzezenia patentowe

1. Dawigniowy - mechanizin napedowy do laezni-
koéw elektrycznych przystosowany do wspélpra-
cy z dowolnym napedem obrotowym, a zwlasz-
cza elektromagnesem obrotowym, zmamienny
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tym, ze jest wyposazony w napedzajacg diwig-
nie (1), ktérej wolny koniec zaopatrzony jest
w rolke (2) oraz obrotowo osadzonj napedzang
diwignie (3) . o. odpowiednio uksztaltowanej
biezni, ro ktérej pod wplywem obrotu diwigni
(1) przesuwa sie rolka, (2) wywierajgca nacisk
na diwignie (3) powodujgc obrét diwigni (3)
oraz ugiecie sprezyny (9) dociskowej stykow.
Mechanizm napedowy wedlug zastrz. 1 zna-
mienny tym, ze zarys biezni napedzanej diwig-
ni (3) stanowi linia prosta, luk lub dowolna
inna krzywa zapewniajgca nieréwnomjerny roz-
klad predkosci katowej diwigni (3):
Mechanizm napedowy wedlug. zastrz. 1—2 zna-
mienny tym, ze napedzajgca diwignia (1) za-
opatrzona jest w popychacz (11), ktéry podczas
obrotu diwigni (1) naciska na sprezyne (10)
zwrotng powodujgc jej ugiecie.
Mechanizm wedlug zastrz. 1—3 znamienny tym,
ze sprezyna (9) dociskowa stykéw umieszczona
jest w mechaniZmie ‘dZwigniowym w ten spo-
s@b, ze sila wywierana przez nig przekazywa-
na jest na styki poprzez uklad co najmniej
2 dfwigni.
Mechanizm wedlug zastrz 1—4 znamienny tym,
ze sprezyna (9) dociskowa stykéw moze byé
wykonana w kilku odmianach jako naciggowa,
naciskowa lub skretowa.
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