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KIVONAT

A taldlmény targya jarmidvev kétirdnya adatatvitelre
szolgdl6, passziv transzpondereljaras szerinti jelado-
ként kialakitott, helyhez kotott allomashoz, amelynek
vev@antenndja, adéantenndja, valamint vezérlkapcso-
lasa és adattaroloja van.

A taldlmany szerinti jArmlivev6nél a vevSantenna
(1a) és az adoantenna (1b) kozott két szabalyozhaté,
egymassal sorba kotott erésit6fokozat (7, 8) van elren-
dezve, ahol az els§ erdsitéfokozat (7) a kimendjele és

Jarmiivevé automatikus erdsitésszabélyozassal

egy eldirt érték Osszehasonlitdsa alapjén szabalyozott
erdsit6fokozatként van kialakitva, és az erGsitést szaba-
lyoz6 vezérlGjel a méasodik erésitéfokozat (8) vezérlgbe-
menetére (10) is ra van vezetve.

Ezzel a szabalyozassal példaul gépjarmiivek uthasz-
nélati dijanak automatikus konyvelésekor lehet csak
egyetlen nyomsévot észlelni. Ki vannak kiiszobolve a
szomszédos nyomsavon 1évé mas gépjarmiivek okozta
hatasok.

]

A leiras terjedelme 6 oldal (ezen beliil 2 lap dbra)

HU 219 086 B



1 HU 219 086 B 2

A taldlmany targya jarmivevé automatikus erdsitéssza-
bélyozéssal. A jarmiivevé féként kétiranyu adatatvitel-
re szolgal jeladoként (bake) kialakitott helyhez kétott 4l-
lomashoz, a passziv transzpondereljaras szerint. A jar-
mivevd tartalmaz egy vevBantennit és egy addanten-
nat, valamint egy vezérl6kapcsoldst és egy adattarolét.
A Proceedings of the DRIVE Konference, 1991. feb-
rudr 4-6., ,Advanced telematics in road transport

(page 248-268.)” cimii kozleménybdl mér ismeretes

egy gépjarmii és egy helyhez kotott llomas (jeladd —

bake) kozotti kétiranyd adatatvitelre szolgéld jarmiive-
v8, amely a félpassziv transzpondereljaras szerint m-
kodik. Itt az probléma jelentkezik, hogy a jelad6 vételi

tartomény4t példdul nem lehet elég pontosan egyetlen

nyomsavra korlatozni, ezért automatikus dijmeghatéro-
zésra torténd alkalmazds esetén el6fordulhat, hogy a

szomszédos nyomsavon haladé jarmd a fedélzeti egysé-
gével (OBU, on board unit) az antenna alatt haladé jar-
mii dsszekottetését annyira zavarja, hogy a dijat nem le-
het rendesen elkonyvelni.

Taldlméanyunk célja a bevezetésben leirt jellegii jar-
mivevd olyan kialakitdsa, hogy ki legyen zarva a szom-
szédos nyomsavban lév fedélzeti egységek altal oko-
Zott zavaras.

Ezt a feladatot a talilmény értelmében tigy oldjuk
meg, hogy a jarmiivev) automatikus erdsitésszabalyo-
z6val rendelkezik a helyhez kotott dllomastol (bake)
vett jel szintjének automatikus szabalyozésara.

A taldlmény szerinti jarmivevdnél a vevGantenna
és az adéantenna kozott két szabilyozhatd, egymadssal
sorba kotott erGsit6fokozat van elrendezve, ahol az
elsé erdsitéfokozat a kimendjele és egy eldirt érték
oOsszehasonlitdsa alapjan szabdlyozott erdsitéfokozat-
ként van kialakitva, és az erGsitést szabalyoz6 vezérl6-
jel a mésodik er8sit6fokozat vezérldbemenetére is ra
van vezetve.

A taldlmény szerinti jarmiivevének az az el6nye,
hogy a helyhez ko6tott allomdasra (bake) vissza leadott
jel automatikus szabalyozésa Gtjan a jel csillapitdsa agy
van beéllitva, hogy a helyhez kottt 4lloméashoz (bake)
érkez6 jelszint egy szorosan hatérolt tartomanyon beliil
marad. A csillapitds Ugy van szabalyozva, hogy ki-
egyenlitédik mind a helyhez kétott alloméstdl (bake) a
jarmiihoz men6, mind a forditott irdny jel csillapitisa,
és ez kizérja a szomszédos nyomsavrészekrdl eredd za-
varasi lehetGségeket. A szomszédos nyomsavokon 1évd
fedélzeti egységekhez (OBU) tartozd antenndbél érke-
z0 jelek nagyobb hasznos jelszintjiik alapjan leszabalyo-
z6dnak, és igy nem zavarhatnak.

Kiilénosen eldnyos, hogy a lefelé irdnyulé jelet
(downlink) egy elsé automatikusan szabalyozhat6 erdsi-
téfokozat szabalyozza. Eziltal megy végbe a vett szint
els6 mérése. A szint példul kiilonboz6 lehet az iiveg
beszennyez3dése és mas hatdsok miatt. A mért szint és
egy eldirt érték osszehasonlitdsival egy szabalyozobjel-
lemz6t kapunk, amelyet alapul vesziink az automatikus
szabalyozéshoz.

Elényds tovabba, hogy az elsé mérésben kapott
mennyiséget egy tovabbi ergsit6fokozat vezérlésére hasz-
naljuk, amely a felfelé iranyulé jelet (uplink) ugyanazzal
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a tényezGvel erdsiti vagy csillapitja, majd leadja vissza a
helyhez kotott dllomasra (bake).

A gyakorlatban egy helyhez kotott allomas (bake)
vételi tartomanyanak hozzarendelése egy nyomsavhoz
azzal az elénnyel jar, hogy a helyhez kétott 4llomas
(bake) mindig csak egy jarmivet észlel. Ily modon
— ha a jarmdvevd egy gépjarmiivon van elhelyezve —
észlethetd egyetlen gépjarmd. Ez kiilonésen elényos ut-
hasznélati dijak automatikus konyveléséhez vagy behaj-
tasi jogosultsag vizsgalatdhoz.

Taldlményunkat annak példaképpeni kiviteli alakja
kapcsan ismertetjiik részletesebben 4brdink segitségé-
vel, amelyek koziil az

1. 4bra a lefelé iranyuld atvitel (DOWNLINK) vaz-

lata, a
2.4bra a felfelé iranyuld étvitel (UPLINK) vazla-
ta, a

3. &bra egy kapcsolasi tdmbvazlat, a

4. abra egy elrendezés a nyomséavokon.

Az 1. 4bran lathato egy 2 gépjdrmii, amely egy
4 helyhez kotott dlloméssal (bake) valé digitélis adatat-
vitelhez 1 antenndval ellatott fedélzeti egységgel
(OBU) rendelkezik. A fedélzeti egység 3 jarmivevs-
ként mikodik, és a lefelé iranyulé 4tvitel (DOWN-
LINK) soran veszi az ASK amplitidémodulalt jeleket a
4 helyhez kotott allomastol. Mind a 3 jarmiivevs, mind
a 4 helyhez kotott allomas ismeretes a fentebb idézett
kozleménybbl, és ezért ezeket itt nem kell részleteseb-
ben ismertetni. Az adatjelek vételéhez vagy adasahoz a
3 jarm(ivevé egy vevGantennaval és addshoz egy adéan-
tennaval van ellitva. A vevGantenna és az adéantenna
mikrohullamok alkalmazasakor a jairmiivevd részét ké-
pezi.

A 2. 4brén lathaté a digitélis adatétvitel felfelé ira-
nyul6é (UPLINK) atviteli izemmédja. Ekkor a 3 jarmd-
vevl a 4 helyhez kotott llomas modulélatlan jelébgl
elGszor sajat tapfesziiltséget képez, majd atviendd ada-
tait FSK-moduldciéval (frequency shift keying, frek-
venciabillentyiizés) atviszi a 4 helyhez kotott allomas-
ra. Az dnmagdban ismert passziv transzpondereljaras-
ndl az a hatrany jelentkezik, hogy a felfelé iranyd
(UPLINK) adési energia az atviteli Giton bekovetkez
csillapitastol fiigg. Ezt részletesebben a 4. dbra kapcsan
taglaljuk. A 4. dbran lathato két, 20 és 21 nyomsav,
amelyeken egy elsd 2 gépjarmii és egy masodik 2 gép-
jarmi halad. A 20, 21 nyomsavok felett keresztben egy
tablahidon 22, 23 antennaval ell4tott 4 helyhez kotott 4l-
lomés van elhelyezve. A 22, 23 antennak ugy vannak el-
helyezve, hogy a teljes 20, illetSleg 21 nyomsavot ész-
lelni tudjak, mégpedig tgy, hogy ugyan jéval kisebb an-
tennanyereséggel, de a 22 antenna a 21 nyomsivot is,
és forditva, a 23 antenna a 20 nyomsévot is észleli. To-
vabbi nehézséget jelent, hogy a 4 helyhez kotott allo-
mds és a 3 jarmiivevd kozotti szakaszesillapitas kiilon-
boz6 tényez6ktdl fiigg. Példaul az elsd 2 gépjarmi a
22 antennahoz kozel, és a masodik 2 gépjarmi a 23 an-
tennatdl tavol van. El6fordulhat, hogy az elsG 2 gépjér-
mil magas épitésd tehergépkocsi, a masodik 2 gépjéar-
mi alacsony épitésii személygépkocsi. Az elsd 2 gépjar-
mi ablaka lehet tiszta, mig a mdsodik 2 gépjarmié pisz-
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kos. Ezekbdl a tényezokbdl ered, hogy a 4 helyhez ko-
tott dllomas és az elsd 2 gépjarmii kozotti szakaszcsilla-
pitas joval kisebb, mint a mésodik jarmiinél. Az elsG
2 gépjarmii kis szakaszcsillapitdsa miatt a 23 antenna is
veheti ennek jeleit.

Ezeknek a hidnyossigoknak a kikiiszobolése végett
a taldlmany értelmében a 3. 4dbra szerint az 1a vevan-
tenna és az 1b ad6antenna kozé 12 ersitésszabalyozo
(automatic gain control, AGC) van beiktatva. A szaba-
lyozas elsd javitasat mér azzal elérjiik, hogy a 3 jarmi-
vevd kimenGjelét egy els6 7 er8sit6fokozattal 4llandd
értéken tartjuk. Ezt az el6re meghatérozott kimeneti
szinttel allando értéken tartott jelet azutan vissza lehet
adni a 4 helyhez kotétt 4llomésra.

A kimendjel szabidlyozasa még jobb lesz, ha a
3. 4bra szerint az els6 7 erSsitéfokozat utan egy méso-
dik 8 erdsit6fokozatot kapcsolunk, és ennek kimenetét
Osszekotjiik az 1b adoantenndval. A 12 ersitésszabé-
lyozéban ebbél a célbol van egy 5 detektor, amely az
elsd 7 erdsitéfokozat amplitidojat észleli. Ezt a jelet a
6 szabalyozoerdsitGre adja, amely a referenciaértéket
az eldirt értékeket szolgaltaté 11 jeladétol kapja. Az eld-
irt értékeket szolgéltaté 11 jeladod taroloként van kiala-
kitva. A 6 szabalyozoerGsitd az elére meghatarozott el6-
irt értékek és az 5 detektor jele alapjan kimenGerGsité-
sét automatikusan szabalyozza, és megfeleld szabalyo-
zott értéket ad az elsG és masodik 7 és 8 erdsit6fokozat
megfelel6 9, 10 vezérlébemenetére.

Ennek a szabélyozési eljarasnak az az elénye, hogy
csak az els6 7 ersit6fokozatnal van szikség erdsités-
mérésre, amit az 5 detektorral konnyen el lehet végez-
ni. Az 5 detektorként megfelels diédakapcsolas alkal-
mas. A 6 szabalyozéerdsit6ként a kereskedelmi forga-
lomban szokvanyos félvezetds szabalyozokat lehet
hasznélni. Az els§ 7 erSsitéfokozatnak és a mésodik
8 erdsitéfokozatnak minél jobban megegyez6 szabalyo-
zasi jelleggorbével kell rendelkeznie. Ezzel a kett6s erd-
sitésszabalyozassal elérjiik, hogy a 3 jormivevé 4 hely-
hez kotétt dllomasra mend kimenGjele a felfelé irdnyd
atvitel (UPLINK) csillapitasingadozasait is kiegyenliti.
Ezéltal a 7, 8 erGsit6fokozatok csillapitdsa tigy szaba-
lyozhat6, hogy a 3 jarmivevé kimendjelének szakasz-
csillapitdsa az els6 7 er8sitGfokozat bemendjel-ampliti-
doja fiiggvényében négyzetesen nd. A 3 jarmiivevs ket-
t8s erbsitésszabalyozasa révén igy a lefelé és felfelé ira-
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nyt adatétvitel (DOWN- és UPLINK) szakaszcsillapita-
sait is kiegyenlitjiik. Ez végiil azt eredményezi, hogy a
sajit nyomsavnal tdvolabb 1év5, szomszédos nyomsa-
von lév4 jarmii nem tud mar zavarni. Az Gthasznélati di-
Jat a kivant nyomsévon igy zavar nélkiil és ezéltal meg-
bizhatéan lehet konyvelni.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Jarmivevd automatikus erdsitésszabilyozassal
kétiranyl adatatvitelre szolgald, passziv transzponder-
eljaras szerinti jeladoként kialakitott helyhez kétott allo-
mashoz, amelynek vevéantenndja, adéantennsja, vala-
mint vezérlSkapcsolasa és adattaroloja van, azzal jelle-
mezve, hogy a vevGantenna (1a) és az adéantenna (1b)
kozott két szabalyozhatd, egymaéssal sorba kotott erGsi-
téfokozat (7, 8) van elrendezve, ahol az elsd erdsitéfo-
kozat (7) a kimenGjele és egy elGirt érték sszehasonlita-
sa alapjan szabalyozott erGsit6fokozatként van kialakit-
va, €s az erfsitést szabalyozo vezérljel a masodik erGsi-
téfokozat (8) vezérl6bemenetére (10) is ra van vezetve.

2. Az 1. igénypont szerinti jarmlvevd, azzal jelle-
mezve, hogy az els§ és masodik erdsit6fokozat (7, 8)
szabalyozasi jelleggdrbéje lényegében egyforma.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti jarmévevs, azzal
Jellemezve, hogy a két erésit6fokozat (7, 8) a vezérlGbe-
menetén (9, 10) at egy elirt érték jeladorol (11) vezé-
relhetd, ahol az el6irt értékek egy tiroléban vannak elt4-
rolva.

4. Az 1-3. igénypontok barmelyike szerinti jarmii-
vevl, azzal jellemezve, hogy az ersitéfokozatok (7, 8)
a jarmiivevé (3) kimenGjelének szakaszcsillapitasat az
elsé erdsit6fokozat (7) bemenGjel-amplitudéja fiiggvé-
nyében elényds médon négyzetesen néveld, szabalyoz-
hato csillapitast er8sit6fokozatok (7, 8).

5. Az 1-4. igénypontok birmelyike szerinti jarmii-
vevl, azzal jellemezve, hogy a jarmiivevd (3) egy gép-
jarmiivon (2) van elhelyezve.

6. Az 1-5. igénypontok barmelyike szerinti jarmd-
vevd, azzal jellemezve, hogy a jarmivevé (3) dijelsza-
mold rendszer részét képezi.

7. Az 1-8. igénypontok barmelyike szerinti jarmd-
vevl, azzal jellemezve, hogy a jarmiivevé (3) a forga-
lomiranyitasi rendszer részét képezi.
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