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(54) ZaFizeni pro &i$téni a ukladani obrobkd

Ze¥izeni sestdvd z regédlového zdsobniku,
integrovené ¥istfc{ stanice obrokd, me-
nipulétoru a dopravniku t¥{sek. Podstats
ze¥{zeni spodiva v tom, Ze jeho ¥isticl
stenice je zabudovéns do zdsobniku, pFi-
emZ menipuldtor ze¥fzen{ spojuje pracov-
ni prostor zdsobniku, ¥fsticf stenice &
pracovniho stroje & dopravnlk ti#{sek spo-
Juje precovni prostor Zistfci stenice,
protgtor odvozu ti{sek e pracovaniho siro-
je. Cisticf stanice Je tvo¥ene rdmenm,
uloZenym na dvou Zepech, pri¥emi vn¥jsi
dep tvo#{ soulasnd vystupni h¥idel na-
kldpdci jednotky umisténé mimo zdsobnik

a urdené pro sklopeni &istici stanice
kolem osy X. Do rému Je ddle vloZfeno kru-
hové loZisko, do %ehoi vnit¥ntho kroui-
ku je ulofen vnit¥nf prstenec s upinacim
zékladem pro peletu s obrobkem, otofenym
kolem osy Z a spojenym prevodem s druhou
neklépdel jednotkou, pevnd spojenou s ré-
mem &istici stenice. Osy X ® Z Jsou ne se=.
be vzdjemnd kolmé,
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Vyndles se tfké se¥iseni pro 8i¥t¥ni e uklédénf obrobkd, sestévajicf s regélového
sésobniku, integrované istici stemice obrobkd, menipuldétoru a doprevniku tiisek.

Dosud sndmé se¥iseni pro &istin{ obrobkl sestiéveji se suchfch ¥isticich stenic,
kterd se instaluji jeko samostatny box umistiny mimo stroj = sésobnf{k technologickych
pelet, kde ebrobek po mevedeni do boxu se pFeklopl & t¥isky spadnou do spodni Zdsti bo-
xu, odkud jsou tresnsportovény ns urSend misto.

Obrobek se obvykle pFeklépl pouse v jedné rovind, tekie nelse provést vyprésdnini
viech wnit¥nich dutin od t¥isek, protole t¥isky se pohybuj{ pouse v rovind kolmé ns osu
otéden{ m neni-1i v této rovind etvor ve stind obrobku, nemohou tuto dutinu opustit.

Nevyhodou tohoto provedeni Jje fudi velky sestaevinf prostor, vlestn{ obsluha, vliastnt
doprava t¥{sek & nedokonalé vyZliltini wvnit¥anich dutin ebrobkil,

Uvedené nedostatky odstrenuje saf{seni podle vynélesu, jehok podstate spokivé v tom,
e Jeho Eistici stanice Je sabudovéne do sdsodniku, p¥ilemi manipulétor, umisting p¥ed
sdsobnikem, spojuje pracovni prostor sdsobniku, ¥ist{c{ stanice s nejmén¥ jednocho stro- -
Je o doprewnik t¥fsek, umisting ss sdsobnikem spojuje precovai prostor Eistici staenice,
. odvosu t¥isek s nejméné jednoho stireje.

Bistic! stenice, sebudovené do sésobniku, je tvoFens rémem. ulodengm ve dvou Zepech.
VndJjél Sep tvo¥{ soulesnd vystupni h¥fdel nekléplci jJednotky pro sklopenfi 2istic{ ste-
nice kolem esy X. Tato nakldpic{ jednotke je umist¥na mimc sdsobnik e Jje s nim pewvn¥
apojena,

Do rému Zistici stenice Je ddle vlodeno kruhové lofisko, do jehoi vnit¥niho krouZku je
ulefen wvnitinf pratenec s upinecim sékledem pro paletu s obrobkem, otolnfa kolem osy Z a
spojenym pfevodem s druhou nakldépdci jednotkou spojenou s rémem Sisticf stanice. Osy X e
Z jsou ne gedbe vidjemnd kelmé.

V#hody vyndlesu spefivejl v tom, Ee ¥istici stanice je zabudovéna do regélového sdsob-
ntku techneleogickfch palet bes nérekd na.dell{ sastavinou plochu kolem stroje, vyuifivd
dopravnik t¥{sek s precevniho prestoru stroje a manipuldtor regélového sdsobniku obslu-
huje 4 2istfct stanici. mekldpén{ obrobku v ¥istic{ stenici kolem dvou os ne sebe kolmych
umofnuje psk dokonslé vyprésdn¥ni vnit¥nich dutin obrobku.

Ze sa¥iseni poedle vyndlesu je ne obr. | snézorndn regélovy sdsobnik s obrobky upnu-
tyui ne technolegickych peletéch o sebudovenou &distici stenici e ne obr. 2 je snézorni-
na tdst sdsobnfku s doprevnikem t¥{sek a manipuldtorem.

8istici stanice 3 sabudované do regélového sésobniku }, se sklédd s rému 9 s vlo-
Zenym loliskem ]}, do Jehod wvnit¥niho kroyfku je uloZen vnit¥n{ prstenec 10 s upinacim
sdkladem pro technologické palety. Sklopenfi kolem oasy X se prevédf nekldp¥ci jednotkou
13 pevn¥ uchycenou ba boku sésodniku | e sklopenf kolem osy Z neklép¥ci jednotkou 12.
ktord je pevnd spojend » rémem 9 ¥istici stebice 3.

Nateleni kolem esy Z je volitelné v rosmes{ 0 - 360° nebo Je kontinudin¥ rote¥ni,
Kombinace tdchto devu pehybd umoliuje pFesunutf t¥fsek ve vnit¥nich dutindch ebrobku 2
semoti%i do etvoru ve stind ebrobku 2 a odtud na sklus 5. Menipulaci obrodkd 2 mesi zé-
sobnikem ) 8 Zistfci stenici } ® strojem 7 provdd{ menipulétor §. T¥isky z Eistici ste-
nice ] pedej{ na sklus 5 & edtud ne doprevnik § t¥{sek, ktery spojuje pracovni prostor
stroje 7 a prestor @ edvesu t¥fsek.

Vyuit{ navrieného se¥iseni je moEné u viech obrébicich strojd s regélovimi zésob-
niky pelet @ p¥edpokldds se sejméne u desobslulngch obrdbicich strojd.
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1. Za¥i{zeni pro ¥i¥t¥n{ a ukldddnf obrobkld, sestévajici s regélového sésobniku
integrovené &istic{ stenice obrobkd. menipulétoru e dopravniku t¥fsek, vysnalené tim,
fe jeho integrovend &istici stenice /3/ je zabudovéne do sdésobniku /1/, pFilemk meni-
pulétor /4/, umistdny pied zdsobnikem /1/ spojuje pracovni prostor sésobniku /1/, pro-
stor &istici stenice /3/ & prostor nejmén® jednoho stroje /7/ e doprevntk /6/ t#isek,
umistdny sa zésobnikem /1/, spojuje pracovni prostor &istic{ stanice /3/, prostor /8/
odvozu t¥isek @ prostor nejménd jednoho stroje /7/. ,

2, Za¥{zenf podle bodu ! vyndélezu , vyznelené tim, ¥e Zistic{ stenice /3/ je tvo~
fene rdmem /9/, ktery je uloZen na dvou Zepech /14/, s nichi vnd3jS{ &ep /14/ tvo¥l sou-
%asnd vystupni h¥idel neklépdci Jednotky /13/, pro sklopenfi ¥istfc{ stenice /3/ kolem
osy X, piisemi tpto neklépdci jJednotke /13/ je pevn¥ spojena se szésobnikem /1/ & kde do
rénu /9/ &istf{ci stanice /3/ je ddle ¥wloieno kruhové loZisko /11/, do Jehoi vnit¥niho
kroufku Je ulofen vnit¥ni prstenec /10/ s upinecim sékledem pro pesletu s obrobkem /2/,
otoinym kolem osy Z a spojenfm p¥evodem s druhou neklép8ci jednotkou /12/, pevn¥ spojenou
s rémem /9/ %istici stenice /3/, pFilemZ osy X & Z jsou ne sebe vidjemn¥ kolmé.

2 vikresy
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