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Podstata vynédlezu mechanického upinaca
tenkostennych rotaénych stciastok napri-
klad loZiskovych kriZkov spo&iva v tom, Ze
upinacie d&eluste sa prispdsobuji pomocou
vyrovnavacieho mechanizmu geometrickej 3 S b -4 3
nepresnosti upinaného povrchu obrobku. —ﬁ\
Tymto sa dosiahne rovnomerné posobenie 7 SRR
upinacich sil na obrobok, ¢im sa znaéne zni- -
71 deformdcia obrobku pri upinani. 8 7 0 1
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Vynélez sa tyka zariadenia na upinanie
tenkostennych rota&nych suéiastok pri sa-
struZeni.

Doteraz st zndme a v praxi pouZivané upi-
nacie zariadenia na sustruZenie tenkosten-
nych rotaénych sudiastok napriklad vykov-
kov loZiskovych kruZkov sa pouZivaju troj-
telustové univerzdlne sklufovadla s rozsi-
renymi alebo vykyvnymi &elustami alebo
Specidlne viacucelové upinale tieto zaria-
denia vzhladom na svoju konStrukciu me-
chanicky viazanym pohybom d&elusti syme-
tricky k ose upinafa deformuji obrobok s
nespravnym povrchom podla tvaru &elusti.
Zariadenie s vykyvnymi €elustami len ¢ias-
toéne vyrovnavaji odchylky nerovného upi-
naného povrchu obrobku.

Upinanie vykovkov s nadmernou neokrih-
lostou upinacieho priemeru nie je moZné
takto upinat. Z toho dévodu je potrebné za-
vddzat ndhradnu technoldgiu na odstrane-
nie geometrickych nepresnosti brisenim u-
pinacieho priemeru obrobku. Dalej je znamy
hydraulicky upinaé AO 220 911, ktory tplne
rie§i uvedené nedostatky upinania vykov-
kov, ale je zaloZeny na inom principe.

Uvedené nedostatky odstratiuje mechanic-
ky upina€ podla vynédlezu, ktorého podstata
spoCiva v tom, Ze vykyvne Celuste uloZené
otodne prostrednictvom &apu na Celustiach,
ktoré su spojené s postivaémi a dvojramen-
nymi pédkami, ktoré sa otdfaji na dapoch
a su vloZené do otvorov gulového 16Zka u-
loZeného v puzdre a telese, puzdro je spoje-
né pomocou matice s tiahlom ovlddacieho
systému obrébacieho stroja.

Vyhoda zariadenia podla vyndlezu spoti-
va v tom, Ze upinacia sila pdsobi prostred-
nictvom gulového 16Zka na dvojramenné pé-
ky, ktoré prendSaji pohyb na posivade a
Celuste, ktoré sa Ciastofne prispfsobia po-
vrchu upinanej plochy obrobku, daldie pri-
spdsobenie sa celej sustavy zabezpefi gulo-
vé 16Zko, ktoré umoZni vystredenie polohy
¢elusti podla nepresnosti upinanej plochy
obrobku voti osi vretena stroja, ¢im sa do-
siahne zmiernenie deformécie upinaného ob-
robku.
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Dalsou vyhodou vynéalezu je moZnost vy-
uZitia maximélnych reznych parametrov pri
dodrZani optimélnych pridavkov pre brise-
nie obrobku na hotovo, dalej vyuZitie zdru-
Zenych ndstrojov, zniZenie poftu operéacii a
odstrdnenie ndhradnej technolégie na Gpra-
vu povrchu obrobku brasenim, o umoZni
zvySenie produktivity prace a zniZenie in-
vestiénych nédkladov odstrdnenim nghradnej
technolégie brasenim.

Upinad je moZné vyuZit pre upinanie za
povrch ako aj za dieru obrobkov, pri€om v
obidvoch pripadoch upinaé sa nezanéSa tri-
eskami a inymi nefistotami.

Priklad rieSenia mechanického upinada
podla vyndlezu je vyobrazeny na pripojenych
vykresoch. Obr. 1 zndzoriiuje nérys upina-
éa.

Obr. 2 znézoriiuje bokorys upinafa pre u-
pinanie za otvor, vykyviné segmenty 4 ulo-
Zené prostrednictvom &apov 2, na ¢elustiach
3, ktoré sii spojené s postvadmi 4 a dvojra-
mennymi pdkami 5, ktoré sa otd€aji na ¢a-
poch 6 a st vioZené do otvorov gulového
l16Zka 7 uloZeného v puzdre 8 v telese 13 a
spojené pomocou matice 9 s tiahlom 10 ovla-
daného hydraulicky alebo mechanickym po-
hybovym systémom obrébacieho stroja, pri-
tom obrobok 11 pri uloZeni do upinada je
polohovany pruZnymi kuZelovymi apmi 12.

Zariadenie pracuje takto: Vykyvné Celuste
so segmenty 1 si v zédkladnej polohe stiah-
nuté k osi upinaca 13. Po nasunuti obrobku
11 na vykyvné &eluste so segmenty 1 s do-
razenim na c¢eluste 3 zadnii sa postvat vy-
kyvné Celuste so segmenty 1 nédsledkom po-
hybu tiahla 10 smerom do predu, postupnym
dorazenim vykyvnych &elusti a segmentu 1
na nerovny povrch obrobku ot4fanim sa o-
kolo dapu 2 a otofenim sa gulového 16Zka 7
prispdsobi sa systém nerovnému povrchu u-
pinaného obrobku. Tymto je upnutie skonte-
né, upinacia sila takto pdsobi na vietky sty-
kové plochy medzi obrobkom a upinadom ne-
rovnomerne minimélnou deforméaciou obrob-
ku,

PREDMET VYNALEZU

Mechanicky upina¢ tenkostennych rotag-
nych sicCiastok vyznaduje sa tym, Ze pozo-
stdva zo segmentov (1) uloZenych prostred-
nictvom ¢apov (2) do &elusti {3) spojenych
s posuvami (4] a dvojramennymi pakami
(5), ktoré st upevnené na &apoch (6) a si

vloZené do otvorov gulového 16Zka (7) ulo-
Zeného v puzdre (8) v telese (13) a spojené
pomocou matice (9) s tiahlom (10}, priom
obrobok (11) je vloZeny medzi kuZelové
dapy (12].

2 listy vykresov







243773

Severografia, n. p., zdvod 7, Most Cena 2,40 K&s



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

