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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest kosiarka rotacyjna wyposazona w trzy segmentowg rame gtéwna
oraz gérny naped zespotow tngcych przektadniami pasowymi, przeznaczona do koszenia traw z runi
takowej, traw z przemiennych uzytkéw zielonych itp.

W europejskim opisie wynalazku EP0777958A ujawniono kosiarke z co najmniej dwoma promie-
niowymi ostrzami na obwodzie. Kazdy z nozy jest przegubowo zamocowany do tarczy osadzonej na
gornej czesci watu. Na dolnej czesci watu osadzone jest koto zebate napedzajgce tarcze z nozami.

W patencie PL3143865T3 opisany jest przyrzad tngcy z co najmniej jedng belkg tngcg, przy czym
dana lub kazda belka tngca ma kilka elementéw tngcych tozyskowanych na elemencie nosnym utwo-
rzonym jako pokrywa belki tngcej, przy czym kazdy element tngcy obejmuje tarcze tngcg i co najmniej
jeden néz, ktéry jest umieszczony bezposrednio lub poprzez no$nik nozy na tarczy tngcej, przy czym
na tarczy tngcej danego elementu tngcego zamocowanych jest kilka zgarniaczy zwréconych ku pokry-
wie belki thacej, charakteryzujgcy sie tym, ze co najmniej jeden pierwszy zgarniacz ma mniejszy odstep
od pokrywy belki tngcej niz co najmniej jeden drugi zgarniacz.

W polskim patencie PL176361B1 opisany jest naped talerza roboczego w kosiarkach rotacyjnych
goérnonapedowych, posiadajgcy watek napedowy, talerz roboczy z elementami roboczymi, talerz $li-
zgowy i beben, charakteryzujgcy sie tym, ze piasta bebna i piasta talerza slizgowego sg utozyskowane
bezposrednio na wale napedowym, ktéry ma usytuowang ponizej utozyskowania piasty bebna, tarcze
potaczong z talerzem roboczym. Piasta bebna i piasta talerza Slizgowego sg na czesci fozyskowe;j
o ksztalcie tulei, za$ talerz Slizgowy na catym obwodzie ma przetioczenia dla umieszczenia, w wykona-
nych tam otworach, Srub fgczacych go z piastg. Ponadto watek napedowy pionowy otrzymuje naped od
przektadni zebatej katowej umieszczonej w ramie gtéwnej kosiarki.

W patencie PL 231830 B1 opisana jest kosiarka rotacyjna zawieszana, w szczeg6lnosci do cig-
gnika rolniczego. Kosiarka ma belke no$ng jednym koricem mocowang do ciggnika a drugim, poprzez
0$ wahliwg, do belki wahliwej. W belce wahliwej zamocowane sg dwie osie obrotowych talerzy z beb-
nami ochronnymi i ostrzami tngcymi. Na bebnach ochronnych zamocowane sg nieroztgcznie kota pa-
sowe. Obrotowe talerze z kofami pasowymi otrzymujg naped poprzez koto pasowe zamocowane na osi
wahliwej, ustawione prostopadte do nich. Uktad napedowy wyposazony jest w napinacz pasa klinowego,
ktérego koto, lezy w ptaszczyznie odchylonej w stosunku do ptaszczyzny kofa pasowego.

W polskim patencie PL235851B1 opisana jest kosiarka rotacyjna z gérnym napedem pasem kli-
nowym dwustronnym. Kosiarka rotacyjna zaopatrzona w rame z wysiegnikiem, potgczonym przegu-
bowo z wygietg ramg gtéwna, w ktérej utozyskowane sg dwa bebny z talerzami i nozami tngcymi. Naped
z watu ciggnika przekazywany jest przekfadnig pasowg do katowej przekfadni zebatej, gdzie na wale
wyj$ciowym osadzone jest koto pasowe potgczone pasem klinowym dwustronnego dziatania z kotem
pasowym osadzonym na bebnie lewym oraz z kotem pasowym osadzonym na bebnie prawym, a takze
z kotem napinajgcym.

W zgtoszeniu patentowym P.435976A1 opisany jest zespét napedowo-tngcy kosiarki rotacyjnej
dwubebnowej, ktdry stanowi rama oraz bebny lewy i prawy z talerzami wyposazonymi w noze zamoco-
wane przegubowo, ktéry charakteryzuje sie tym, ze w kazdym z bebnéw osadzony jest wat zakonczony
u gory kotem pasowym, przy czym kazdy z bebnéw utozyskowany w obejmie stanowi odrebny zespoét
roboczy przykrecany do ramy. Z lewej strony ramy zamocowana jest przektadnia z dwoma kotami ze-
batymi stozkowymi, na ktérej osadzone jest koto pasowe przejmujace naped od watu odbioru mocy
kosiarki i przekfadni pasowej posredniej oraz koto pasowe osadzone na wale wyjsciowym przekazujgce
naped na bebny z elementami tngcymi.

Dotychczasowe rozwigzania kosiarek rotacyjnych réznig sie miedzy sobg w szczegétach doty-
czgcych rozwigzania konstrukcyjnego najwazniejszego zespotu roboczego, czyli thgcego, oraz sposobu
przeniesienia napedu od ciggnika poprzez elementy posrednie na zespoty tnagce kosiarki. W praktyce
do koszenia traw i zielonek niskotodygowych uzywane sg kosiarki z dolnym napedem tzw. tarczowe
i zgérnym napedem — zwane potocznie bebnowymi.

Kosiarki rotacyjne z dolnym napedem wyposazone sg w tarcze najczesciej z dwoma nozami na
obwodzie napedzane uktadem przekfadni zebatych zamocowanych w podtrzymujgcej je obudowie sta-
nowigc jako cato$¢ belke tngcg. Ten spos6b napedu znajduje zastosowanie w praktyce w kosiarkach
0 znacznym zakresie wartosci szerokosci roboczych od 1,6 m do ok. 5,0 m. Jednakze jest on skompli-
kowany konstrukcyjnie, co powoduje okreslone trudnos$ci w procesie produkcyjnym, co sprawia, ze ko-
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siarki z tego typu zespotem tngcym sg znacznie drozsze niz bebnowe. Dlatego tez w przedziale szero-
kosci roboczych od 1,0 m do 2,0 m przewazajg kosiarki z gérnym napedem znajdujgce powszechne
zastosowanie do koszenia traw z przemiennych i trwatych uzytkédw zielonych z przeznaczeniem na
siano lub do zakiszania w gospodarstwach o mniejszym areale.

W typowym rozwigzaniu kosiarki z gérnym napedem charakterystyczne jest to, ze wyposazone
sg one w wat poziomy utozyskowany w ramie gtéwnej tej maszyny, na ktérym zamocowane sg kota
zebate stozkowe wspétpracujgce z kotami stozkowymi osadzonymi na kohAcach watéw pionowych,
umieszczonych wewnatrz bebnéw roboczych, ktére podtrzymujg i napedzajg podczas pracy elementy
tngce kosiarki.

W przypadku znanych rozwigzan przenoszenia napedu do zespotéw roboczych tych maszyn
Z udziatem przektadni stozkowych jest szereg probleméw dotyczgcych zaréwno potrzeby precyzyjnego
wykonania két zebatych jak tez montazu zapewniajgcego wtasciwg ich wspotprace. Ponadto duza liczba
elementéw napedu talerza roboczego z nozami o zréznicowanych i skomplikowanych ksztaitach i ich
masa powodujg, ze tak skonstruowana maszyna narazona jest na zwiekszong awaryjnosc.

Dlatego czynione sg proby rozwigzania tego problemu poprzez zastosowanie napedu przekfad-
niami pasowymi, w ktérych bebny utozyskowane sg na nieruchomych osiach osadzonych w ramie gtow-
nej kosiarki, a naped odbywa sie pojedynczym pasem z udziatem ko6t pasowych zamontowanych na
bebnach. Jednakze w tym przypadku pojawia sie problem dotyczacy zapewnienia wtasciwej wspotpracy
pasa z kilkoma kotami umieszczonymi niejednokrotnie w réznych ptaszczyznach. W konsekwenciji pro-
wadzi to do wystepowania poslizgéw pasa i w efekcie zmniejszenia predkosci obwodowej nozykow,
niezbednej dla wiasciwego ciecia roslin. Ponadto brak zapewnienia prawidtowej wspotpracy pasa z ko-
tami, prowadzi do deformacji jego ksztattu i w konsekwencji do zmniejszenia trwatosci.

Dlatego tez z tych wzgleddéw korzystniejsze jest proponowane rozwigzanie z zastosowaniem od-
rebnych przektadni pasowych na kazdy z dwdch pionowych watéw napedzajgcych elementy tngce ko-
siarki dodatkowo z udziatem przektadni z kotami zebatymi stozkowymi.

Jednakze zaréwno w tym przypadku jak i w typowych rozwigzaniach z napedem klasycznym
zebatym stosowanych w praktyce kosiarek gérnonapedowych zawieszanych z tytu ciggnika charakte-
rystyczne jest to, ze rama gtéwna podtrzymujgca zespoty tngce jest krétka, nieznacznie przekraczajgca
odlegto$é miedzy osiami zespotéw tngcych jednak mniejsza niz szeroko$¢ koszenia. Wobec usytuowa-
nia zespotu tngcego z tytu, a jednoczesnie z boku ciggnika doprowadzenie napedu z watu odbioru mocy
(WOM) ciggnika na zespoty tngce kosiarki wymaga zastosowania ztozonego napedu posredniczgcego
— zazwyczaj z wykorzystaniem specjalnych przystawek i przektadni pasowo-klinowych.

Eliminacje tych wad stanowi proponowana kosiarka rotacyjna wyposazona w segmentowg rame
gtéwng z zamocowanymi od dotu zespotami tngcymi oraz przektadnie zebatg katowg osadzong na prze-
suwnym segmencie tejze ramy usytuowang w osi wzdtuznej ciggnika przekazujgca naped na zespoty
tngce z zastosowaniem oddzielnych paséw klinowych i zawieszona na ciggniku z wykorzystaniem spe-
cjalnego ukfadu czworobocznego z wmontowanym bezpiecznikiem, przy tym naped z przektadni kato-
wej przekazany jest bezposrednio na koto pierwszego zespotu tngcego (lewego) a z niego odrebnym
pasem na kotfo zespotu sgsiadujgcego (prawego). Kosiarka rotacyjna, bedgca przedmiotem wynalazku,
z gérnym napedem pasami klinowymi zespotéw tngcych jest zaopatrzona w rame zawieszenia na trzy-
punktowym ukfadzie zawieszenia ciggnika (TUZ), rame posrednig w postaci réwnolegtoboku przegubo-
wego, zawierajgca wysiegnik, z ktérym jest potgczona przegubowo rama gtéwna, i rama gtéwna czesci
roboczej podtrzymuje zespoty tngce lewy i prawy, w ktérych najistotniejsze elementy stanowig piasty
(lewa i prawa) oraz utozyskowane w nich waty (lewy i prawy) z zamocowanymi u dotu talerzami gérnymi
i nozami $cinajgcymi oraz utozyskowanymi u dotu talerzami $lizgowymi charakteryzuje sie tym, ze rama
gtbwna ma konstrukcje segmentowg i skfada sie z segmentu statego, z ktérym roztgcznie potgczony
jest segment przesuwny, zamocowany prostopadle wzgledem segmentu statego oraz segmentu wy-
suwnego wzdtuz segmentu statego.

Z takiego rozwigzania wynika szereg korzysci, a w szczegolnosci gtbwng zaletg rozwigzania jest
zastosowanie ramy gtéwnej segmentowej o dlugosci wykraczajacej poza zarys zespotdéw koszacych az
do osi symetrii ramy zawieszenia kosiarki, co pozwolito na znaczne uproszczenie napedu jej zespotow
tngcych z zastosowaniem przektadni kgtowej i osadzonym na niej kole pasowym a z niego przeniesienie
napedu na pierwszy zespdét tnagcy kosiarki, a nastepnie na drugi, tj. przektadni pasowych pracujgcych
w ptaszczyznach poziomych.

Korzystnym jest tez, ze pozioma rama gtéwna segmentowa z zespotami tngcymi zawieszona
centralnie, ma mozliwo$é poprzecznego wychylania, a tym samym kopiowania nieréwnosci powierzchni
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taki zapewniajgc tym w miare jednakowg wysoko$¢ pozostawionego $cierniska po skoszeniu ros$lin, przy
czym zakres wychylen jest ograniczony, dzieki zainstalowanej listwie z otworem podtuznym (szczelino-
wym).

Korzystnym jest to, ze do przegubu ramy posredniej tgczgcego go belkg tgczacg pierwszg zamo-
cowana jest listwa zabezpieczenia ramy posredniej.

Korzystnym jest rowniez to, ze do wysiegnika ramy posredniej zamocowana jest listwa z otwo-
rem szczelinowym do ograniczania wychylenia segmentu ramy z zespotami tngcymi podczas nawro-
téw. Korzystne jest takze zamocowanie do ramy gtéwnej segmentowe;j listwy zabezpieczenia trans-
portowego.

Korzystnym jest osadzenie catego ukfadu przeniesienia napedu na ramie gtéwnej segmentowej
z mozliwoscig wysuwu elementéw mocujgcych zespoty robocze, co pozwala na odpowiednig regulacje
napiecia paséw klinowych uktadu przeniesienia napedu.

Korzystnym jest zastosowanie mechanizmu réwnolegtoboku przegubowego (rama posrednia),
ktéry umozliwia sktadanie kosiarki na czas transportu oraz roztozenia jej na czas pracy zapewniajac
przy tym bliskie potozenie maszyny wzgledem uktadu zawieszenia w pozycji transportowej co zapewnia
lepsze parametry w postaci wiekszego tzw. wskaznika rownowagi podtuznej agregatu niz w rozwigza-
niach klasycznych ustawienia transportowego stosowanych powszechnie w praktyce. Rama posrednia
skfada sie z belki wychylnej, zamocowanej przegubowo do pierwszych kohcdéw belek tgczacych pierw-
szej i drugiej, ktére zamocowane sg koricami drugimi do wysiegnika, przy czym belka zabezpieczajaca
zamocowana jest roztgcznie z ramg zawieszenia za pomoca sruby. Ponadto, korzystnie belka wychylna
ramy posredniej potgczona jest roztgcznie z ramg zawieszenia za pomocg sworznia blokady wychytu.
Réwniez korzystne jest potgcznie belki wychylnej z ramg zawieszenia roztgcznym potgczeniem obroto-
wym za pomocg $ruby osiowej.

Korzystnym jest, ze w ten mechanizm wmontowany zostat bezpiecznik zabezpieczajgcy kosiarke
przed uszkodzeniem podczas natrafienia na niewidoczng przeszkode w trakcie koszenia.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji kosiarki rotacyjnej gérnonapedowej, wyposazonej
w trzy segmentowg rame gtéwng oraz gérny naped zespotdéw tngcych odrebnymi przektadniami paso-
wymi.

Korzystnym jest wahliwe pofgczenie ramy zawieszenia na trzypunktowym uktadzie zawieszenia
(TUZ) z ramg no$ng w postaci réwnolegtoboku przegubowego, co zwieksza zakres kopiowania terenu
ograniczony na zawieszeniu centralnym ramy gtéwne;.

Korzystnym jest tez osadzenie catego uktadu przeniesienia napedu na ramie gtéwnej segmento-
wej z mozliwoscig wysuwu elementéw mocujgcych zespoty robocze, co pozwala na odpowiednig regu-
lacje napiecia pasoéw klinowych uktadu przeniesienia napedu.

W szczegdlnosci korzystnym jest rozwigzanie z osadzeniem zespotu tngcego prawego na prze-
suwnym segmencie poprzecznie do segmentu wzdtuznego, co umozliwia okresowg regulacje napiecia
pasa napedzajgcego eliminujgc w ten sposéb koniecznos$¢ zastosowania dodatkowego tarczowego me-
chanizmu napinajgcego.

Ponadto korzystnym jest rozwigzanie z osadzeniem przektadni zebatej kgtowej na segmencie
ramy gtéwnej kosiarki z mozliwoscig jego wzdiuznego okresowego przemieszczenia dla zapewnienia
wiasciwego napiecia pasa napedzajgcego, bez potrzeby stosowania dodatkowego napinacza.

Korzystnym jest réwniez, ze ten uproszczony sposéb przeniesienia napedu zmniejsza koszty pro-
dukcji, konserwacji jak tez napraw maszyny, jako tatwiejszy i tanszy niz stosowanych powszechnie roz-
wigzan konstrukcyjnych kosiarek z bardziej rozbudowanym napedem z zastosowaniem znacznie droz-
szych przekfadni zebatych.

W gérnej czesci watbw osadzone sg kota pasowe (koto pasowe gtéwne, koto pasowe lewe, koto
pasowe prawe) przekazujgce naped na zespoty robocze kosiarki z przekfadni stozkowej zamocowanej
na koncu przesuwnego segmentu ramy usytuowanej w osi symetrii ramy zawieszenia, a tym samym
ciagnika, z ktérym jest zagregatowana. Koto pasowe osadzone na wale wyjsciowym tejze przektadni
otrzymuje naped z watu przekaznikowego mocy ciggnika potgczonego z watem wejsciowym przektadni.
Z kolei z kota osadzonego na wale wyjsciowym przekfadni zebatej naped przekazany jest pasem klino-
wym na koto pasowe zamontowane na lewym zespole thgcym, a z niego naped przechodzi na koto
osadzone na zespole tngcym prawym, przy czym zespét tngcy prawy jest osadzony na przesuwnym
segmencie na koncu ramy gtéwnej. Zastosowanie segmentowej konstrukcji ramy pozwala na wtasciwg
regulacje napiecia paséw bez potrzeby stosowania dodatkowych typowych elementéw napinajgcych.
Noze osadzone na talerzach gérnych bebna lewego i bebna prawego w czasie ruchu roboczego kosiarki
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znajdujg sie w mozliwie bliskiej odlegtosci, zapewniajgc bezkolizyjny ich ruch podczas pracy, jednocze-
$nie $cinajgc wszystkie rosliny bez powstawania tzw. omijakéw pozostawiajgc przy tym réwne Scierni-
sko.

Kosiarka rotacyjna z gérnym napedem pasami klinowymi jest blizej przedstawiona w przyktadzie
wykonania na zatgczonym rysunku na ktérym: Fig. 1 przedstawia kosiarke w rzucie aksonometrycznym,
Fig. 2 przedstawia rame sekcyjng w rzucie aksonometrycznym, Fig. 3 przedstawia kosiarke w widoku
od tytu, a Fig. 4 przedstawia kosiarke w widoku z gory.

Przyktad wykonania

Kosiarka rotacyjna z gérnym napedem pasami klinowymi ma rame zawieszenia 1 mocowang na
TUZ ciggnika, rame posrednig w postaci rownolegtoboku przegubowego 2. Rama posrednia 2
sktada sie z belki wychylnej 28, potgczonej przegubowo z pierwszymi koricami belek tgczgcych
pierwszej 31a i drugiej 31b, gdzie do ich drugich koncéw zamocowany jest przegubowo wysiegnik
4, przy czym belka fgczaca druga 31b wyposazona jest w bezpiecznik 3. Belka wychylna 28 potg-
czona jest za pomocg Sruby osiowej 29, spetniajgcej funkcje osi obrotu, z ramg zawieszenia 1 i po
odblokowaniu, na czas pracy kosiarki, sworznia blokady wychytu 30 pozwala na wychylenia belki
28 w stosunku do statej ramy zawieszenia 1. Z wysiegnikiem 4 przegubowo jest potgczona rama
gtéwna 5, sktadajgca sie z trzech segmentdédw, a mianowicie segmentu statego 5a, czyli bazy,
z ktérym roztgcznie potgczony jest przesuwny segment 5b, zamocowany prostopadle wzgledem
gtéwnego segmentu 5a oraz segmentu 5¢ wysuwanego wzdtuz segmentu 5a. Na gtbwnym segmen-
cie 5a ramy gtéwnej 5 osadzony jest zesp6t tngcy lewy 7, a na segmencie 5b zamocowany jest
zespbt tnacy prawy 8, zas na segmencie 5¢ umieszczona jest przektadnia zebata katowa 6. Z seg-
mentem statym 5a ramy gtéwnej 5 bezposrednio potgczona jest piasta lewa 9 zespotu tngcego
lewego 7, do segmentu przesuwnego 5b zamocowana jest piasta prawa 10 zespotu tngcego pra-
wego 8. W piascie 9 zespotu tngcego lewego 7 utozyskowany jest wat napedowy lewy 11,
a w piascie prawej 10 zespotu tngcego prawego 8 utozyskowany jest wat napedowy prawy 12. Waty
napedowe lewy 11 i prawy 12 majg u dotu zamocowane talerze gérne 13 z wahliwie zamontowanymi
nozami 14. Pod talerzami gérnymi 13 na watach 11 i 12 zamocowane sg obrotowo, niezaleznie
wzgledem talerzy gérnych 13, talerze Slizgowe 15. Na wale lewym 11 zespotu tngcego lewego 7
u gory zamocowane jest koto pasowe lewe 16, a na wale prawym 12 zespotu tngcego prawego 8
zamocowane jest koto pasowe prawe 17. Osadzona na koncu sekcji wysuwanej wzdtuznie 5¢ prze-
ktadnia zebata katowa 6 ma wat przyjecia mocy zakonczony wielowypustem 18 oraz wat wyj$ciowy
19, na ktérym zamocowane jest koto pasowe giéwne 20. Koto pasowe gtéwne 20 na wale wyjscio-
wym 19 przekfadni zebatej 6 jest potgczone pasem klinowym réwnoleglym 21 z kotem pasowym
lewym 16 osadzonym na wale napedowym lewym 11 zespotu tngcego lewego 7, oraz ma Srubowy
mechanizm regulacyjny 22. Z kolei koto pasowe lewe 16 potgczone jest pasem klinowym krzyzo-
wym 23 z kotem pasowym prawym 17 osadzonym na wale prawym 12 bebna prawego zespotu
tngcego 8 i posiada Srubowy mechanizm regulacyjny 24. Ponadto kosiarka wyposazona jest w ele-
menty pomocnicze istotne w réznych fazach pracy agregatu, ktoéry stanowi ciggnik z kosiarka,
a mianowicie w: listwe z otworem szczelinowym 25 i listwe 26 zabezpieczenia transportowego,
ktére sg mocowane obrotowo do segmentu gtébwnego 5a oraz listwe zabezpieczenia ramy posred-
niej 27. Listwa 27 zamocowana jest do drugiego konca belki tgczacej pierwszej 31a na potgczeniu
przegubowym z wysiegnikiem 4.

Kosiarka rotacyjna jest zawieszana na ciggniku na ramie zawieszenia 1. Naped od WOM ciggnika
przekazany jest za posrednictwem uniwersalnego watu przegubowo-teleskopowego na wat wejSciowy
zakonczony wielowypustem 18 przekfadni zebatej kagtowej 6 a nastepnie z kota pasowego gtéwnego 20
osadzonego na wale wyjsciowym 19 naped przekazany jest pasem klinowym réwnolegtym 21 na koto
pasowe lewe 16 osadzone na wale lewym 11 zespotu tngcego lewego 7. Do regulacji napiecia pasa
klinowego réwnolegtego 21 wykorzystywany jest mechanizm $rubowy 22. Z kota pasowego lewego 16
osadzonego na wale napedowym lewym 11 naped przekazany jest na koto pasowe prawe 17 watu
napedowego prawego 12 zespotu tngcego prawego 8 pasem klinowym krzyzowym 23 z udziatem me-
chanizmu $rubowego napinajacego 24. Scinanie traw kosiarkg nastepuje w wyniku obracania sie z duzg
predkoscig talerzy gérnych 13 z nozami $cinajgcymi 14. Wzajemne potozenie zespotéw tngcych lewego
7 osadzonego na statej sekcji ramy 5a oraz zespotu prawego 8 osadzonego na przesuwnej sekcji ramy
5b zostato dobrane w ten sposob, aby podczas pracy nie nastepowato wzajemne zaczepianie nozy 14
a jednoczes$nie wszystkie rosliny zostaty $ciete bez pozostawiania tzw. omijakéw. Istotng role podczas
pracy kosiarki spetnia bezpiecznik 3, ktéry podczas natrafienia na niewidoczng przeszkode zabezpiecza
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zespoty kosiarki przed uszkodzeniem. Listwa z otworem szczelinowym 25 ogranicza wychylenia ramy
gtébwnej 5 z zespotami tngcymi podczas nawrotéw. Natomiast zamontowanie listwy zabezpieczenia
transportowego 26 nie pozwala na wychylenia ramy gtéwnej 5, a listwa zabezpieczenia ramy posredniej
27 ustala state potozenie rownolegtoboku przegubowego 2 w trakcie transportu maszyny.

Oznaczenia:
1 — rama zawieszenia,
2 — rama posrednia — réwnolegtobok przegubowy,
3 —  bezpiecznik,
4 — wysiegnik,
5 — rama gtébwna segmentowa
5a — segment gtéwny — baza,
5b — segment przesuwny zamocowany prostopadle wzgledem segmentu gtéwnego,
5c — segment wysuwny zamocowany wzdtuznie wzgledem segmentu gtéwnego,
6 —  przektadnia zebata katowa,
7 —  zespbttnagcy lewy,
8 —  zespbt tngcy prawy,
9 —  piasta zespotu tngcego lewego,
10 —  piasta zespotu tngcego prawego,
11 — wat napedowy lewy utozyskowany w piascie lewej 9,
12 — wat prawy utozyskowany w piascie prawej 10,
13 — talerz gorny,
14 -  nobz,
15 —  talerz Slizgowy,
16 —  koto pasowe bebna lewego,
17 —  koto pasowe bebna prawego,
18 —  wat wejsciowy w przektadni zebatej katowe;j 6,
19 —  wat wyjSciowy w przektadni katowej zebatej 6,
20 —  koto pasowe gtéwne na wale wyjsciowym 19,
21 —  pas klinowy réwnolegty taczacy kota pasowe 20 z kotem pasowym 16,
22 — mechanizm $rubowy regulacji napiecia pasa 21,
23 —  pas klinowy krzyzowy fgczacy kota pasowe 16 z kotem pasowym 17,
24 — mechanizm $rubowy regulacji napiecia pasa klinowego krzyzowego 23,
25 — listwa z otworem szczelinowym,
26 — listwa zabezpieczenia transportowego,
27 — listwa zabezpieczenia ramy pos$redniej,
28 —  belka wychylna,
29 —  $ruba osiowa,
30 —  sworzen blokady wychyiu,
31a —  belka tgczgca pierwsza,
31b —  belka tgczgca druga.

1.

Zastrzezenia patentowe

Kosiarka rotacyjna z gérnym napedem na dwa zespoly tngce ma rame do zawieszania na
trzypunktowym uktadzie zawieszenia ciggnika potgczong z ramg posrednig w postaci réwno-
legtoboku przegubowego, zawierajgca wysiegnik, z ktérym przegubowo jest potgczona rama
gtébwna, do ktérej zamocowane sg zespoly tngce lewy i prawy wyposazone w talerze gérne
z nozami i talerze $lizgowe, znamienna tym, ze rama gtéwna (5) ma budowe segmentowg
i sktada sie z segmentu statego (5a), z ktérym roztgcznie potaczony jest segment przesuwny
(5b), zamocowany prostopadle wzgledem segmentu statego (5a) oraz segmentu wysuwnego
(5¢) wzdtuz segmentu statego (5a).

Kosiarka wedtug zastrzezenia 1, znamienna tym, ze na segmencie statym (5a) ramy gtéw-
nej (5) osadzony jest zesp6t tnacy lewy (7), a na przesuwnym segmencie (5b) zamocowany
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jest zespot tngcy prawy (8), zas na segmencie (5¢) umieszczona jest przektadnia zebata
kagtowa (6).

Kosiarka wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienna tym, ze przektadnia kgtowa (6) ma wat przyjecia
mocy zakonczony wielowypustem (18) oraz wat wyj$ciowy (19), na ktérym zamocowane jest
koto pasowe gtéwne (20), ktore jest potgczone pasem klinowym réwnolegtym (21) z kotem
pasowym lewym (16) osadzonym na wale napedowym lewym (11) do napedzania zespotu
tngcego lewego (7), posiada Srubowy mechanizm regulacji (22) napiecia pasa klinowego réw-
nolegtego (21).

Kosiarka wedtug zastrz. 1, 2 albo 3, znamienna tym, ze koto pasowe lewe (16) osadzone na
wale napedowym lewym (11) zespotu tnacego lewego (7) potgczone jest pasem klinowym
skrzyzowanym (23) z kotem pasowym prawym (17) osadzonym na wale napedowym prawym
(12) zespotu tngcego prawego (8), i posiada Srubowy mechanizm regulacji (24) napiecia pasa
klinowego krzyzowego (23).

Kosiarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze rama pos$rednia (2) ma posta¢ réwnolegtoboku
przegubowego i wyposazona jest w bezpiecznik (3) do zabezpieczania przed uszkodzeniem
w przypadku natrafienia na niespodziewang przeszkode.

Kosiarka wedtug zastrz. 1, 2 albo 3, znamienna tym, ze do wysiegnika (4) ramy posredniej
(2) zamocowana jest listwa z otworem szczelinowym (25) do ograniczania wychylenia seg-
mentu ramy (5a) z zespotami tngcymi (7 i 8) podczas nawrotéw oraz do ramy gtéwnej seg-
mentowej (5) jest zamocowana listwa zabezpieczenia transportowego (26) i listwa zabezpie-
czenia ramy posredniej zawieszenia (27).

Kosiarka wedtug zastrz. 1, 2 albo 3, znamienna tym, ze rama posrednia (2), zawierajgca
bezpiecznik (3) oraz wysiegnik (4), jest potgczona wahliwie z ramg zawieszenia (1) mocowang
na trzypunktowym uktadzie zawieszenia ciggnika.

Kosiarka wedtug 1, 6 albo 7, znamienna tym, ze rama posrednia (2) sktada sie z belki wy-
chylnej (28), zamocowanej przegubowo do pierwszych koncéw belek tgczgcych pierwszej
(31a) i drugiej (31b), ktére zamocowane sg koncami drugimi do wysiegnika (4).

Kosiarka wedtug zastrz. 6, znamienna tym, ze listwa zabezpieczenia ramy posredniej (27)
zamocowana jest do przegubu mocowania belki tgczgcej pierwszej (31a).

Kosiarka wedtug zastrz. 1 albo 8, znamienna tym, ze belka wychylna (28) zamocowana jest
obrotowo i roztgcznie z ramg zawieszenia (1) za pomocg $ruby osiowej (29).

Kosiarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze belka wychylna (28) ramy pos$redniej (2) pota-
czona jest roztgcznie z ramg zawieszenia (1) za pomocg sworznia blokady wychytu (30).
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