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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest ciag do kota wdzka inwalidzkiego z mechanizmami jednokierunko-
wymi.

W stanie techniki znany jest ciag do kota wézka inwalidzkiego montowany do kota napedowego.
Rozwigzanie takie zostato opisane w opisach patentowych US7497456B2, US5927739A. W rozwiaza-
niach tych do napedzania wézka inwalidzkiego wykorzystuje sie ciag zbudowany z nieruchomego
uchwytu bez mechanizméw, przymocowany nieruchomo do obreczy kota. Taki rodzaj ciagu rowniez jest
stosowany w wozkach inwalidzkich ktérych piasta i kota sa bezszprychowe taj jak w zgtoszeniu paten-
towym KR20190008774. Dostepne sg réwniez w stanie techniki rozwigzania patentowe
US2016242976, US7040642, US5927739A, wskazujace mozliwos¢ montazu na ciagu elementow
z tworzyw sztucznych poprawiajacych kontakt ciagu z dtonia. Rozwiazania poprawiajace kontakt dtoni
z ciagiem poprzez zwiekszenie powierzchni kontaktu przedstawia zgtoszenie patentowe US6276705B1.
Inna forme zwiekszenia ergonomii ciagu jest ciag zbudowany z wielu zakrzywionych powierzchni tak
jak w zgtoszeniu patentowym JP2014176551 A. W stanie techniki znane sg rowniez obrecz utrzymujace
temperature poréwnywalna z temperatura wewnatrz dtoni rozwigzanie takie przedstawia zgtoszenie pa-
tentowe US200100073 89A1.

Rozwiazania te podczas dotaczenia reki do ciagu w celu kolejnego odepchniecia napedowego,
w chwili kontaktu dtoni z kotem wyposazonym w ciag charakteryzuja sie impulsem sity prowadzacym do
opdznienia ruchu napedzanego wézka inwalidzkiego.

Rozwiazanie wedtug wynalazku pozwala na napedzanie wézka inwalidzkiego konczynami gér-
nymi bez impulsu sity opdéZniajacego ruch, poprzez zastosowane ciagu napedowego z mechanizmami
jednokierunkowymi.

Urzadzenie umozliwia realizacje ruchu wézka inwalidzkiego w dowolnym kierunku, gtéwnie
w przdd i w tyt, tak jak podczas eksploatacji z klasycznymi ciagami. Zmniejsza ono wysitek operatorska
podczas napedzania, ograniczajac dziatanie impulsu sity wyhamowujacej wézek w chwili kontaktu dtoni
Z ciagiem.

Istota wynalazku jest ciag do kota wézka inwalidzkiego charakteryzujacy sie tym, ze nieruchoma
bieznia przykrecona jest do kota wozka inwalidzkiego przy pomocy $rub. Odlegto$¢ ciagu od kota regu-
luja tuleje dystansowe. Na nieruchomej biezni osadzona jest zewnetrzna bieZznia napedowa wraz z ele-
mentami tocznymi poruszajacymi sie po zewnetrznej czesci nieruchomej biezni. Jest to zespdt nape-
dowy umozliwiajacy poruszanie wézka w przdd. Na nieruchomej biezni osadzona jest réwniez we-
wnetrzna bieznia napedowa wraz z elementami tocznymi poruszajacymi sie po wewnetrznej czesci nie-
ruchomej biezni. Jest to zespot napedowy umozliwiajacy poruszanie woézka w tyt. Bieznie napedowe
zewnetrzna oraz wewnetrza od strony elementdw tocznych charakteryzuja sie geometria powierzchni
zapewniajaca blokade w jednym kierunku, a swobodne toczenie w drugim.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie realizacji przedstawiono na rysunkach na ktérych:

fig. 1 przedstawia wynalazek w ujeciu cato$ciowym zamontowany do kota wézka inwalidzkiego;
fig. 2 przedstawia ciag do wozka inwalidzkiego roztozony; fig. 3 przedstawia dton i obszary wykorzysty-
wane podczas napedzania wézka iwaniskiego w zaleznosci od kierunku jazdy wézka z ciagami z me-
chanizmami jednokierunkowymi.

Ciag do kota wdzka inwalidzkiego zamontowany do kota wézka inwalidzkiego przedstawia fig. 1.
Ciag zbudowany jest z dwoch mechanizmdw jednokierunkowych. Nieruchoma bieznia (2) przykrecona
jest trwale do kota wozka inwalidzkiego (1) przy pomocy szesciu srub (8). Odlegto$¢ nieruchomej biezni
(2) reguluja tuleje dystansowe (7). Ewentualnie koto wozka inwalidzkiego (1) i nieruchoma bieznia (2)
moga stanowi¢ monolit. Na nieruchoma bieznie (2) osadzana jest zewnetrza bieznia napedowa (3) wraz
z elementami tocznymi (4). Wewnetrzna powierzchnia zewnetrza biezni napedowe;j (3) jest tak uksztat-
towana Ze podczas napedzania elementy toczne (4) blokuja jej ruch (poprzez potaczenie tarciowe),
umozliwiaja przekazanie sity napedowej na nieruchoma bieznie (2) potaczona z kotem wézka inwalidz-
kiego (1). Podczas blokowania zewnetrznej biezni napedowej (3) lub w chwili dotaczenia rak w celu
napedzenia wézka inwalidzkiego, elementy toczne (4) uniemozliwiaja odziatywanie na kota napedowe.
Odziatywanie sita na zewnetrzng bieznie napedowa (3) w kierunku przeciwnym do poruszania wézkiem
inwalidzkim w przéd, poprzez zastosowany mechanizm jednokierunkowy, uniemozliwi odziatywanie na
wozek inwalidzki. Obszar dtoni wykorzystywany do napedzania wézka inwalidzkiego w przéd (9) przed-
stawia fig. 3. Zapewnienie kierowalno$ci wozka inwalidzkiego wymagato zastosowania identycznego
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rozwiazania w dolnej czesci ciagu z réznica ze zastosowany mechanizm jednokierunkowy dziata w prze-
ciwnym kierunku w stosunku do mechanizm w gornej czesci. Na nieruchoma bieznie (2) osadzana jest
wewnetrzna bieznia napedowa (5) wraz z elementami tocznymi (6). Zewnetrzna powierzchnia we-
wnetrznej biezni napedowej (5) jest tak uksztattowana ze podczas napedzania wozka inwalidzkiego
w tyt elementy toczne (6) blokuja jej ruch, umozliwiaja przekazanie sity napedowej na nieruchoma biez-
nie (2) potaczona z kotem wdzka inwalidzkiego (1). Podczas blokowania wewnetrznej biezni napedowe;j
(5) lub w chwili dotaczenia rak w celu napedzenia wozka inwalidzkiego, elementy toczne (6) uniemozli-
wiaja odziatywanie na kota napedowe. Odziatywanie sita na wewnetrzna bieznie napedowa (5) w kie-
runku do poruszania wozkiem inwalidzkim w przéd, poprzez zastosowany mechanizm jednokierunkowy,
uniemozliwia odziatywanie na wozek inwalidzki. Obszar dtoni wykorzystywany do napedzania wozka
inwalidzkiego w tyt (10) przedstawia fig. 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Ciag do kota wdzka inwalidzkiego znamienny tym, ze stanowi go nieruchoma bieznia (2)
trwale mocowana do kota wézka inwalidzkiego (1), na ktéra osadzona jest zewnetrzna bieznia
napedowa (3) wraz z elementami tocznymi (4) oraz wewnetrzna bieznia napedowa (5) wraz
Z elementami tocznymi (6), stanowiace potaczenia cierne w kierunku napedzania oraz jatowe
w kierunku przeciwnym.

2. Ciag w do kota wozka inwalidzkiego wg zastrzezenia 1 znamienny tym, ze nieruchoma biez-
nia (2), mocowana jest trwale do kota wézka inwalidzkiego (1) przy pomocy $rub (8) i tulei
dystansowej (7).
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Rysunki
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