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Dispositif pour le contrdle de 1la force d'amortissement
d'amortisseurs d'oscillations

L'invention se rapporte 3 un dispositif pour le contrdle de la force
d'amortissement d'amortisseurs d'oscillations, constitué par un cadre,
par un entrainement, par un dispositif de serrage servant a recevoir les
amortisseurs d'oscillations, une partie du dispositif de serrage étant
agencée de fagon fixe et l'autre partie étant axialement mobile.

On connait déja des dispositifs pour le contrdle de la force
d'amortissement d'amortisseurs d'oscillations a base servohydraulique,
qui présentent des avantages vis-a-vis du réglage d'une vitesse variable
ainsi que du réglage d'une course variable et également d'une capacité
d'automatisation. De tels bancs d'essai exigent cependant des moyens
d'investissement élevés, des soins constants et beaucoup de travail
d'entretien. Un autre inconvénient est le grand besoin en place ainsi
que les mesures nécessaires vis-d-vis de la protection de
I'environnement, comme les cuves de collecte pour I'huile hydraulique.

De plus, on connait des dispositifs pour le contrdle de la force
d'amortissement d'amortisseurs d'oscillations, qui sont réalisés sous
forme de bancs d'essai 2 entrainement par manivelle. De tels bancs
d'essai ne sont pas flexibles vis-a-vis du réglage de la course et de la
vitesse. Un autre inconvénient est que l'on n'a guére de possibilité de
montage économique en tant que station automatique dans une
installation de transfert.

L'objectif sous-jacent i l'invention est de réaliser un dispositif pour le
contrdle de la force d'amortissement d'amortisseurs d'oscillations, qui
présente une structure simple, tout en mettant I'accent sur un faible
besoin en place et/ou en investissement, avec une intégration sans
probléme dans une chaine de transfert automatique.

Pour atteindre cet objectif on prévoit conformément a I'invention que
la partie axialement mobile du dispositif de serrage soit reliée a
l'entrainement par l'intermédiaire d'au moins un capteur de force et
d'au moins un élément d'entrainement, I'entrainement étant sollicité par
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une commande.

Avantageusement, on prévoit en tant qu’élément d’entrainement un
entrainement a recirculation de billes. Un tel entrainement a recirculation
de billes se distingue par un réglage variable et en continu de la course de
contrdle a Uintérieur d’une largeur de bande donnée. On peut également
régler en continu et de maniére variable la vitesse de contréle a I’intérieur
d’une largeur de bande donnée.

Selon un mode de réalisation simple a fabriquer sur le plan technique, on
prévoit que la broche filetée de I’entrainement a recirculation de billes soit
reliée a I’entrainement. Dans ce cas, la broche filetée est directement
reliée a ’entrainement, sans interposition d’un autre élément,
Pentrainement pouvant étre constitué par un moteur électrique qui peut
tourner vers la gauche ou vers la droite selon le pilotage.

Selon un autre mode de réalisation, la commande est commandée par un
calculateur. Dans ce cas, on prévoit avantageusement que grice i la
commande, les paramétres que sont le nombre de courses, le trajet de
contrfle et la vitesse soient variables. Au moyen d’un entrainement
électrique, ces paramétres peuvent étre définis sans probléme par le
calculateur, car la broche filetée agit directement sur [’élément
d’entrainement et entraine un déplacement axial du dispositif de serrage
supérieur par une rotation de la broche filetée vers la gauche ou vers la
droite.

Pour détecter la force a contrdler, on prévoit, entre le dispositif de serrage
supérieur et I’élément d’entrainement de I’entralnement a recirculation de
billes, un capteur de force qui, selon un mode de réalisation
particuliérement avantageux, est pourvu d’un détecteur de



10

15

20

25

30

35

09800480

pression et d'un détecteur de traction. Dans ce cas, il s'est avéré
particulierement avantageux que le capteur de force soit pourvu de
jauges de contrainte.

Au cas ou le dispositif de controle de la force d'amortissement
d'amortisseurs d'oscillations est intégré dans une chaine de transfert
automatique, on peut prévoir selon un mode de réalisation avantageux
que le dispositif de serrage soit équipé d'un moins un aimant. Les
objets soumis au controle, c'est-a-dire les amortisseurs d'oscillations,
peuvent alors étre posés automatiquement dans le dispositif de serrage,
et ils sont ensuite retenus par la sollicitation de l'amortisseur
d'oscillation par une force magnétique, de préférence jusqu'a ce que le
dispositif de serrage ait fixé I'amortisseur d'oscillations.

Des exemples de réalisation avantageux de l'invention sont illustrés
schématiquement dans les dessins. Les figures montrent :

figures 1a et 1b des vues d'ensemble d'un dispositif de contrble de la
force d'amortissement d'amortisseurs d'oscillations, respectivement de
coté et de face ; et

figure 2 un entrainement a recirculation de billes en détail.

Le dispositif, ou "banc", illustré dans les figures 1a et 1b pour le contrdle
de la force d'amortissement d'amortisseurs d'oscillation est constitué
sensiblement par un cadre 2 agencé sur un socle et comportant une
console supérieure 9a et une console inférieure 9b, le dispositif de
serrage inférieur 4b d'une part et le dispositif de serrage supérieur 4a
d'autre part étant agencés entre les consoles 9. Le dispositif de serrage
4 saisit I'amortisseur d'oscillations 1, la tige de piston 10 de
I'amortisseur d'oscillations 1 étant recue dans un capteur de force 5. Le
capteur de force 5 est relié directement & un élément d'entrainement 6,
1'élément d'entrainement faisant partie de l'entrainement a recirculation
de billes 7. L'entrainement a recirculation de billes 7 s'étend a travers
la console supérieure 9a directement vers un entrainement 3 qui
déplace la broche filetée 8 de l'entrainement & recirculation de billes 7
vers la gauche ou vers la droite, de sorte que I'élément d'entrainement 6
est déplacé axialement.
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L'entrainement 3 est piloté par I'intermédiaire d'une commande, et on
peut parcourir un certain cycle de contrble 4 l'aide d'un calculateur. Ce
cycle de contrdle correspond au pilotage respectif et il fait varier selon
les besoins les paramétres que sont le nombre de courses, le trajet de
controle et la vitesse, lesquels sont enregistrés en correspondance 3 la
suite. La force d'amortissement atteinte en correspondance dans
I'amortisseur d'oscillations 1 est détectée par l'intermédiaire du capteur
de force 5 et elle est également amenée 4 un calculateur. Selon la plage
de dispersion permise, on peut alors classer les amortisseurs
d'oscillations 1 comme "utilisables" et "non utilisables".

Dans la figure 2, on voit en détail un entrainement a recirculation de
billes 7 dans lequel la broche filetée 8 est pourvue d'une partie filetée
obtenue par galetage. Un écrou A recirculation de billes 11 regoit les
billes 12 dans des voies correspondantes ainsi que dans la broche
filetée 8. Lors d'une rotation de la broche filetée 8, l'écrou a
recirculation de billes 11 est déplacé axialement par rapport  la broche
filetée 8. On agence sur cet écrou 3 recirculation de billes 11 I'élément
d'entrainement 6 et le capteur de force 5.
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amortisseur d'oscillations
cadre

entrainement

dispositif de serrage

capteur de force

é¢lément d'entrainement
entrainement a recirculation de billes
broche filetée

console

10 tige de piston

11 écrou a recirculation de billes
12 billes
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Revendications

1. Dispositif pour le contrdle de la force d’amortissement
d’amortisseurs d’oscillations, constitué par un cadre (2), par un
entrainement (3), par un dispositif de serrage (4) servant a recevoir les
amortisseurs d’oscillations, une partie du dispositif de serrage étant
agencée de fagon fixe et I'autre partie étant axialement mobile,
caractérisé en ce que la partie axialement mobile du dispositif de
serrage (4) est reliée a ’entrainement (3) par ’intermédiaire d’au
moins un capteur de force (5) et d’au moins un élément
d’entrainement (6) sous la forme d’un entrainement 2 recirculation de
billes (7), 'entrainement (3) étant sollicité par une commande.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la broche
filetée (8) de I’entrainement 2 recirculation de billes (7) est reliée a
I’entrainement (3).

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
commande est commandée par un calculateur.

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que les
parameétres que sont le nombre de courses, le trajet de contrble et la
vitesse sont variables grice a la commande.

5. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que le capteur

de force (5) est pourvu d’un détecteur de pression et d’un détecteur de
traction.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que le capteur
de force (5) est pourvu de jauges de contrainte.

7. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que le
dispositif de serrage (4a, 4b) est pourvu d’au moins un aimant.
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