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( 57) Anotace:
Vynalez se tyka pohan&ciho zafizeni pro jednotku k ohybéni ]
okrajové pfiruby dovnitf proti obrobku (3). Ohybaci jednotka \ p
obsahuje stojan (1) nesouci pohan&ci zafizeni, nosnou ploSinu v

(2) pro obrobek (3) a lankovy spojovaci systém pro pohyb
ohybaciho nastroje podél pfedem stanovené drahy pohybu. Na
stojanu (1) je upevnén motor (14) a je pFipojen ke klikové
h¥ideli (23), upevnéné ve stojanu (1). Klikova hfidel (23) nese
na kloubovém &epu (25) jedno zakongeni spojovaci ty&e (26),
jejiz druhé zakongeni je pfipojeno kloubem k &lanku (8) v
¢lankovém spojovacim systému. Spojovaci ty¢ (26) je
pohybliva prostfednictvim otaceni klikové hfidele (23) mezi
klidovou polohou, v niZ udrZuje €lankovy spojovaci systém a
ohybaci nastroj (5) v deaktivované poloze, a provozni
polohou, v niZ udrzuje &lankovy spojovaci systém a nastroj
(5) v koncové poloze, kde je dokonéeno ohybani okrajové
pfiruby (4).

CZ 291044 B6



w

10

20

25

30

35

40

a5

50

55

CZ 291044 B6

Pohanéci zaFizeni pro ohybaci jednotku

Oblast techniky

Tento vynalez se tyka pohanéciho zafizeni pro ohybaci jednotku k ohybani dovnitf vy¢nivajici
okrajové priruby proti plose obrobku, tato ohybaci jednotka obsahuje stojan, jenz nese jak
pohanéci zafizeni, tak nosnou plo3inu pro obrobek, stejné jako systém spojovacich ¢léank, jenz
zase podporuje ohybaci néstroj takovym zpisobem, Ze tento nastroj je pohyblivy ve vztahu
k danému obrubku umisténému na nosné plo§iné podél pfedem stanovené drahy pohybu.

Dosavadni stav techniky

Ohybaci jednotky vySe uvedeného typu jsou dobfe zndmé v mnozstvi riznych designd
a pouzivaji se k ohybani dovnitf, naptiklad, okrajové pfiruby na néjakém plechovém kusu okolo
okraje daliho plechového kusu k vytvofeni pfeloZeného $vu pro vzijemné spojovéni dvou
kovovych kusti. Operace tohoto typu jsou b&zné, napfiklad v automobilovém priimyslu k vyrobé
dvefi, krytd motord a podobnych &asti karosérie.Bézny typ pohan&ciho zafizeni pro takovou
ohybaci jednotku obsahuje hydraulicky vélec, jenZz je spfazen mezi rdmem a Clankovym
spojovacim systémem. Protahovéani a zatahovéni pistové tyée hydraulického valce pusobi na
systém spojovacich &lankd za UCelem dodani nastroji Zadouci drdhy pohybu a dosaZeni
pozadované sily, aby mohl tento nastroj provést potfebnou ohybaci operaci. Navic, k pohanécimu
zafizeni samotnému je potieba hydraulické jednotky k zajiiténi potfebného hydraulického tlaku,
stejné jako kapalinového potrubi a ovladaciho vybaveni.

Podstata vynalezu

Cilem tohoto vynalezu je ziskat novy druh pohané&ciho zafizeni pro ohybaci jednotku v dvodu
popsaného typu, toto pohénéci zafizeni méa jednoduchou konstrukei a spolehlivy provoz, stejné
jako vyZzaduje velmi maly prostor. Toho je dosazeno podle vynélezu na zakladé skutenosti, Ze na
stojanu je upevnén motor a pripojen ke klikové hfideli upevnéné ve stojanu, klikova hfidel nese
na kloubovém &epu jedno zakon&eni spojovaci tyCe, jejiz druhé zakonéeni je skloubeno s jednim
¢lankem v ¢lankovém spojovacim systému, tato spojovaci ty¢ je pohyblivd pomoci otdceni
klikové htidele mezi klidovou polohou, ve které udrzuje systém spojovaciho €linku a tim
ohybaci néstroj v deaktivované poloze, a provozni polohou, ve které udrzuje €lankovy spojovaci
systém a nastroj v koncové poloze, kde je dokonéeno ohybani dovnitt okrajové pfiruby.

Piehled obrazkit na vyvkresech

Tento vynalez bude dale popsan pomoci odkazi na pfisluiné doprovodné vykresy, jeZ zobrazuji
jedno ztvarnéni tohoto vynélezu, a v nichz:

Obr. 1 — znazorfiuje bo¢ni pohled na ohybaci jednotku s pohanécim zafizenim podle tohoto
vynalezu.

Obr. 2 — znazoriiuje schematicky pohled na zafizeni podle obr. 1, jak je spatfovano ve sméru
Sipky 2 na obr. 1, se zobrazenou jen malou ¢asti ohybaci jednotky.

Obr. 3 — znazoriiuje &elni pohled, &astetné sefiznuty, zobrazujici &4st pohénéciho zafizeni podle
obr. 2.

Obr. 4 — znazoriiuje fez podél linie IV — IV na obr. 3.
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Ptiklady provedeni vynalezu

Obr. 1 znézortiuje ohybaci jednotku sestavenou ze stojanu (rdmu) 1, na némZ je usporadana
nosna ploSina 2 pro obrobek 3 s okrajovou pfirubou 4, jez ma byt ohnuta dovnitf smérem k hlavni
¢asti daného obrobku 3 pomoci ohybaciho nastroje 5. Néstroj 5 je udrZovéan v drziku nastroje 6,
jenZ je zase nesen pomoci &lankového spojovaciho systému se dvémi &lanky 7 a 8. Clanek 7 je
kloubové spojeny pres dva &epové body 9 a 10, v uvedeném potadi, se stojanem 1 a drzékem
nastroje 6, vuvedeném pofadi. Clanek 8 je kloubové spojen v &epovych bodech 11 a 12,
v uvedeném poradi, s ramem | a drzakem néstroje 6, v uvedeném poradi. Clanek 8 ma rovnéz
&epovy bod 13 pro spojeni pohéanéci jednotky, coz bude popsano podrobnéji nize. Clanek 7 a 8
formuji dohromady s rimem 1 a drzakem nastroje 6 &lankovy spojovaci systém, jenz umoZiiuje
pohybovat drzdkem nastroje 6 ve vztahu k rimu 1 a nosné plosin& 2 tak, aby se nastroj 5
pohyboval smérem k a od p¥isluiného obrobku 3.

Ohybaci zafizeni vySe popsané a schematicky znizornéné na Obr. 1, je typu jako takového
zndmého a zamysli se pouze poskytnout ptiklad typu ohybaci jednotky, kde miZe byt pouzita
pohanéci jednotka podle tohoto vynélezu. Je zndmo mnoZstvi jinych druhti ohybacich zafizeni, ve
kterych miize byt pouzito pohdné&ciho zafizeni podle tohoto vynilezu, ale tyto zde nejsou
zobrazeny anebo podrobné&ji popisovany.

Pohanéci zafizeni podle tohoto vynalezu je na Obr. 1 znizornéno jen schematicky, ale je z toho
evidentni, Ze obsahuje elektricky motor 14, jenZ je upevnén pres prevodovku 15 ve stojanu 1.

Na Obr. 2 je vidét, ze pfevodovka 15 je upevnéna s pomoci pfiruby 16 k loziskové montazi 17,
jez je upevnéna v ramu 1. LoZisko 18, jimZ je v daném ztvarnéni valetkové loZisko, je upevnéno
v loziskové montazi 17. Vzdalena od loZiskové montaZe 17 a souose s nim, je druha loZiskova
montaz 19, jez je také umisténa v ramu 1 a nese loZisko 20, jimZ je v zndzorn&ném ztvarnéni
vale€kové lozisko.

Loziska 18 a 20 jsou uspofddana koaxialné vzijemné a se zakonéenim 21 vystupniho hfidele -
z prevodovky 15. Zakonéeni htidele 21 se protahuje do pouzdra 22 na jednom zakon&eni klikové
hridele 23 a je pfipojeno ke klikové hfideli 23 pomoci klinového spoje 24.

Klikova hfidel 23 je upevnéna v lozZiscich 18 a 20 a je otacitelna pomoci elektrického motoru 14,
prevodovky 15, zakonceni hfidele 21 a klinového spoje 24.

Klikové hiidel 23 je vyrobena s kloubovym ¢epem 25, na némz je na jednom zakonéeni otoéné
upevnéna spojovaci ty¢ 26. Druhy konec spojovaci tye 26 je pfipojen k bodu ¢epu 13 ¢lanku 8
v €lankovém systému. Bod &epu 13 je tudiz osou loZiskového Eepu 27, protahujiciho se mezi
dvémi paralelnimi ¢astmi ¢lanku 8.

Kdyz je otocena klikova hridel 23, spojujici ty¢ 26 zhoupne &lanek 8 okolo bodu &epu 11, takZze
drzak nastroje 6 a nastroj 5, b&hem rotace klikové hiidele 23, dokongi pohyb z deaktivované
polohy, kde je nastroj 5 vzdalen od obrobku 3, do koncové polohy, kde nastroj 5 provedl| ohnuti
dovnitf okrajové pfiruby 4, po némz se navraci do klikové polohy.

Aby bylo mozno vyhnout se pietizeni riznych ¢asti zafizeni disledkem rizné tloustky danych
obrobki 3, ¢i vysledkem cizich pfedméti mezi nastrojem 5 a nosnou plosinou 2, je v draze sily
mezi loziskem klikové hiidele 23 v ramu 1 a néstrojem 5, uspofadano silu omezujici zatizeni 28.
Ve ztvarnéni na vykresech je silu omezujici zafizeni 28 zabudovano do spojujici tyée 26 a tvofi
jeji soudast. Je viak také mozné uspofadat odpovidajici silu omezujici zafizeni v jiném umist&ni
s odpovidajici funkci.

Silu omezujici zafizeni 28 obsahuje, v podobé uvedené na vykresech, plynovou pruzinu 29,
tj. pruzinu, jejiz pruzinové sily se dosahuje pomoci plynu zapouzdiené¢ho v tlakovém valci
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a pisobiciho na pist. Plynova pruZina je uspofddana mezi dvéma deskami 30 a 31, jeZ jsou
vzajemné spojeny pomoci svornikii 32 a udrzovany v pfedem stanovené vzdalenosti od sebe.
Deska 30 je opatfena prichozim otvorem 33, jimZ se protahuje ty¢ 34. Ty¢ 34 je opatfena na
svém zakond&eni obraceném k plynové pruzing 29 piirubou 35 vétsiho priméru nez otvor 33. Ty¢
34 nemizZe byt tudiZ vytaZena skrze desku 30. Na svém volném zakonceni vné desky 30 je ty€ 34
opatfena koncovym kusem 36 pro upevnéni na loZiskovém &epu 27. Ty¢ 34 je timto zplisobem
asti spojovaci tyée 26 a je obvykle tlatena smérem nahoru plynovou pruZinou 29 tak, aby
priruba 35 dosedala proti desce 30. Ty& 34 muze viak piekonanim sily plynové pruZiny 29 byt
tlatena v protilehlém sméru, &imZ se redukuje celkova délka spojovaci ty¢e 26.

Jak je vidét na Obr. 3 a 4, deska 30 nese ovladaci zatizeni 37 pro plynovou pruzinu 29. Ovladaci
zafizeni 37 je opatfeno méficim prostfedkem v podob& manometru 38 pro indukovani tlaku
v plynové pruziné 29. Manometr 38 je pfipojen k plynové pruziné 29 pomoci potrubi 39, jeZ je
jen nazna&eno &arkovou linii. Navic, ovladaci zafizeni 37 ma spojeni (pfipojku) 40, jeZ umoZiiuje
zvysovat anebo sniZovat tlak v plynové pruziné 29 k fizeni pruzinové sily. Navic je v ovlddacim
zatizeni 37 &idlo jako méFici prostfedek pro tento tlak, tento prostiedek je pripojen pres elektrické
spojeni 41 k indikujicimu prostfedku k indikaci toho, Ze se tlak v plynové pruziné 29 odchyluje
od dané stanovené hodnoty.

Kdyz ma byt pouzita ohybaci jednotka, néstroj 5 je pohybovéan do deaktivované polohy, pohénéci
zafizeni je posunuto do klidové polohy, coZz v podstaté odpovida té, jiz uvadi Obr. 2. Obrobek 3
je pak umistén na nosnou plodinu 2 a je zapnut motor 14 pomoci ovladaciho prostfedku
(nezobrazen) ohybaci jednotky. Motor 14 tudiZ otodi klikovou hiidel 23 tak, Ze je spojujici ty¢
posunuta smérem nahoru jak uvadi vykresy. TudiZ, spojujici ty¢ 26 zhoupne ¢lanek 8 okolo bodu
epu 11, jenz je fixovan ve stojanu 1. Clanek 8 takto prenese pohyb na drzak nastroje 6 a nastroj
5, takZe nastroj 5 bude pohybovin smérem dolii k ohnuti dovniti okrajové pfiruby 4. Kdyz
nastroj 5 dosahne své koncové polohy, tj., kdyZ je koncova pfiruba 4 kompletn& piehnuta dovnitf
smérem k v&t3i Casti obrobku 3, spojovaci ty¢ 26 dosahne své finalni koncové polohy, takze
nastroj 3, kdyz se klikova htidel 23 dale otagi, bude od daného obrobku 3 zvednut.

V disledku rozdilu velikosti mezi riznymi obrobky 3, a pro dosazeni bezpeiného ohybani
dovnitt okrajové priruby 4 pomoci dostate¢né sily, je geometrie pohanéciho zafizeni takova, Ze
kdyZ nastroj 5 dosahne své kone&né polohy, s okrajovou piirubou 4 kompletné ohnutou dovnitf,
spojujici ty& 26 jesté nedosahla své horni koncové polohy. Na zakladé pokratujiciho otaeni
klikové htidele 23 za horni koncovou polohu spojujici tyée 26, bude tudiz pouzito silu omezujici
zatizeni 28. Pokud je piekrodeno predem stanovené zatiZeni, plynovéa pruzina 29 bude tlalena
dohromady prostfednictvim ty&e 34, klouzajici v otvoru 33 a stladujici plynovou pruzinu 29. Toto
zabrafiuje pretizeni a podkozeni &asti komponenti pohanéciho zafizeni a ohybaci jednotky, ve
stejném momenté, kdy je zaji$téno dostate¢né ohnuti dovnitt okrajové pfiruby 4.

Prostrednictvim m&néni tlaku v plynové pruzing 29 je mozno nastavit velikost sily, kterou nastroj
5 vyviji proti koncové prirubé& 4. Timto zpisobem je mozné piizpusobit ohybaci silu sou¢asnym
podminkam.

Jak je vidét na Obr. 2 a 3, klikova hfidel 23 ma na svém zakon&eni vzdaleném od konce htidele
21 zakonéeni hiidele 42. Pomoci tohoto zakonleni hfidele 42 muze byt klikové hiidel 23
pripojena ke korespondujici klikové hiideli v prilehlé pohénéci jednotce, takze prostfednictvim
téhoz motoru a prevodové skfing je moZno pohanét dvé anebo eventuelné vice pohanécich
jednotek. Toto miZe byt vyhodné, pokud méa byt uspofadino mnozstvi pohdnécich jednotek
vzajemné pfilehle k sob& v omezenych prostorech.

Mglo by byt vzato v ivahu, Ze v ramci tohoto vynalezu je moZno provadét zmény. Napfiklad,
elektricky motor 14 m(Ze byt nahrazen jakymkoli jinym typem motoru. RovnéZ je myslitelné, Ze
dany elektricky motor, &i jakykoli jiny motor, mohou byt pfipojeny ke klikové hiideli 23 pfimo,
bez pouZziti jakékoli prevodové skiing.
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PATENTOVE NAROKY

1. Pohénéci zafizeni pro ohybaci jednotku k ohybani dovnitt vy&nivajici okrajové ptiruby (4)
proti plode obrobku (3), kde ohybaci jednotka je tvofena stojanem (1), na némz je uloZeno jak
pohénéci zafizeni s nosnou plosinou (2) pro obrobek, tak i pakovy systém (7,8), ktery je kineticky
spojen s ohybacim nastrojem (3), jenz v pfedem stanovené draze kona vratny pohyb smérem
k a od obrobku (5), uloZzeného na nosné ploging (2), pfi¢emz pohanéci zatizeni sestiva z motoru
(14), uloZeného na stojanu (1) a s nim spojené klikové htidele (23), uloZené ve stojanu (1) a kde
ke klikovému &epu (25) je pfipojen konec spojovaci ty&e (26), jejiz druhy konec je kloubové
spojen s Clankem (8) pakového systému (7,8), ktery prevadi todivy moment motoru (14) na
pfimo¢ary vratny pohyb ohybaciho nastroje (5) mezi polohou klidovou, v niZz je nastroj (5)
deaktivovan, apolohou koncovou, kdy je dokonéeno ohybani okrajové pfiruby (4),
vyznacujici se tim, Ze v pfenosné draze to€ivého momentu motoru (14) na pfimoéary
vratny pohyb ohybaciho nastroje (5) je uspofdddn zaté€Zovy omezoval (28) reagujici na
prekrogeni predem stanovené zatizeni.

2. Pohanéci zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze zit€Zovy omezoval
(28) je soutasti spojovaci tyée (26).

3. Pohénéci zafizeni podle narokil a 2, vyznadujici se tim, Ze zit€zovym
omezovatem (28) je pruZina (29).

4. Pohdnéci zafizeni podle naroku3,vyznaé&ujici se tim, Ze pruzina (29) je plynova
pruZina.

S. Pohanéci zafizeni podle niroku4, vyznadujici se tim, Ze plynova pruzina je -
opatiena fidicim zafizenim (37) pro Fizeni a sledovani zatiZeni.

6. Pohanéci zafizeni podle néroku 5, vyznadujici se tim, Ze fidici zafizeni (37) je
vybaveno zatézovym indikatorem (38) pro sledovani aktualniho zatiZeni.

7. Pohanéci zafizeni podle niroku 5 nebo 6, vyznaédujici se tim, Ze fidici zafizeni
(37) je vybaveno tlakovym snimacim prostfedkem, ktery je prostfednictvim elektrického
spojovaciho prostiedku (41) pfipojen k manometru pro indikaci rozdili mezi pfedem stanovenou
hodnotou zatiZeni a aktualni hodnotou zatiZeni.

2 vykresy
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