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Przedmiotem wynalazku jest zesp6l! przenoszgcy
do zasilania maszyn cze§ciami arkuszy do opako-
wan uformowanymi wstepnie lub wykrojonymi
czeSciami kartonu, zwlaszcza maszyny do pakowa-
nia papierosébw w pudelka z odchylng pokrywa.

Znana jest z wloskiego opisu patentowego nr
992 062 maszyna paczkujgca polgczona z urzadze-
niem do =zasilania i magazynowania, w ktérym
uformowane wstepnie czeSci sg w spos6b ciggly
doprowadzane d(/) kolumnowego zbiornika, ktérego
dolny koniec jest umieszczony ponad stanowiskiem
wlotowym pierwszego przenos$nika.

Znany jest zesp6l przenoszacy, w ktérym stano-
wisko wylotowe pierwszego przenos$nika jest poig-
czone ze stanowiskiem wlotowym -drugiego prze-
no$nika stanowigcego element wlotowy maszyny
paczkujgcej i tworzacego kat prosty z pierwszym
przenosnikiem. ’

W =zespole przenoszacym do zasilania maszyny

~ paczZkujacej o ruchu przerywanym, zawierajagcym
dwa przenoéniki tworzace kat prosty, przemieszcze-
nie uformowanych wstepnie cze§ci z pierwszego
przeno$nika na drugi przedstawia liczne problemy
techniczne. W tym wzgledzie przemieszczenie
uformowanych wstepnie czeSci z jednego przenos-
nika na drugi musi odbywaé sie z nadzwyczaj
dokladnymi tolerancjami predko$ci i polozenia. Dla
spelnienia tych warunkéw, kontakt pomiedZz¥. czes-
ciami i ostonami przeznaczonymi do ich przenosze-
nia z pierwszego przenoSnika na drugi musi byé
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zawsze doskonaly, jak réwniez potozenie przyjmo- ~
wane przez czeSci przy wejSciu na drugi przenos-
nik. Kostrukcja zespolu przenoszgcego zdolnego do
spebnienia tych warunkéw przy stosunkowo nie-
wielkich czestotliwosciach pracy nie stanowi zasad-
niczo problemu, ale problem staje sie powazny gdy
czestotliwoéci robocze sg bardzo wysokie, na przy-
ktad przy zasilaniu maszyny paczkujacej o pracy
przerywanej zdolnej do osiggniecia czestotliwosci
pracy rzedu siedmiu lub wiecej skokéw na sekun-
de. Sity bezwladnoéci oddziatujgce na uformowane
wstepnie czeSci przy takich predkosciach sg tak
duze, ze czeSci muszg nie tylko byé stale podpie-
rane -i prowadzone 'podczas przejécia z jednego
_przénoéninka na drugi, lecz r6wniez czlony rucho-
me zwigzane z tym przej$ciem muszg byé nielicz-
ne i proste, aby umozliwi¢ ich dzialanie synchro-
niczne bez skomplikowanego wyposazenia regula-
cyjnego, ktébre znacznie zmniejszyloby niezawod-
no$§é zespolu przenoszgcego.

Celem wynalazku jest zaprojektowanie zespotu
przenoszacego zawierajgcego dwa przeno$niki,
przystosowanego do pracy przy duzych czestotli-
wosciach roboczych.

Istota wynalazku polega na skonstruowaniu zes-
potu przenoszgcego, w ktérym powierzchnia pod-
porowo=§lizgowa drugiego przeno$nika jest umiesz-
czona wyzej niz powierzchnia podporowo-§lizgowa
pierwszego przeno$nika a urzadzenie przenoszace
zawiera zesp6l podnoszacy zamocowany na stano-
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wisku wylotowym i ciggnacy sie wzdiuz powierzch-
ni podporowo-§lizgowej pierwszego przeno$nika,
ruchome urzadzenie podporowe dla przenoszonych
cze$ci umieszczone ponad stanowiskiem wylotowym
i wspélliniowe z drugim przenoénikiem oraz rucho-
my zesp6l popychacza usytuowany poziomo ponad
stanowiskiem wylotowym, wspélliniowy z urzadze-
niem podporowym i stanowiskiem wlotowym.

Drugi przenoénik zawiera pionowe elementy pro-
wadzace, korzystnie w postaci nozy, usytuowane
ponad. i wzdtuz powierzchni podporowo-§lizgowe]
drugiego przenoénika, zestalajgce pionowe potoze-
nie przenoszonych czeéci i zawierajgce cze$ci kon-
cowe wystajagce na zewngtrz drugiego przenoéhika,

-- ponad-~-sterowiska wylotowe i ponad urzadzenie
" podpofotve,! stanowiac zderzak dla zespolu podno-
' szgcego.
Zespft  podposzicy zawiera co najmniej jedna
' plyte z gébrng plaska powierzchnia, podparty przez
T pioniowy préf, polaczony z nim przemienny uklad
napedowy zlozony korzystnie z korbowodu, korb
usytuowanych na watkach oraz z krzywek, oraz
pierwsza pionowa grzebieniowg plyte usytuowansg
w plaszczyZnie réwnoleglej do kierunku zasilania
bierwszego przeno$nika, majacg wiele zebow skie-
rowanych do géry oraz polgczonych od gbéry po-
‘wierzchnig lezaca w ‘tej samej plaszczyZnie co g6r-
na powierzchnia ptaskiej plyty. Pierwsza grzebie-
niowa plyta jest potaczona na state z plasks, piyta,
a ptaska ptyta ma otwér polaczony z pneumatycz-
nym zespotem podciénieniowym.

Ruchome urzadzenie podporowe zawiera dwie
szczeki w ksztalcie litery L umieszczone ponad
stanowiskiem wylotowym, po przeciwnych stro-
nach zespolu podnoszacego, ktérych osie obrotu sg
réwnolegle do kierunku zasilania drugiego przeno$-
nika.

Zesp6l popychacza zawiera druga pionows grze-
. bieniowa ptyte, réwnolegla do pierwszej grzebie-
niowej plyty, zawierajaca wiele zeb6w skierowa-
nych w d6t, usytuowanych pomiedzy zebami pierw-
szej grzebieniowej plyty w jej polozeniu roboczym.
Druga grzebieniowa ptyta wystaje czeSciowo ponad,
a czeSciowo poniZej poziomu powierzchni podpo-
rowo-§lizgowej drugiego przeno$nika.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony: w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, na ktérym: fig. 1
przedstawia zesp6l przenoszacy wedlug wynalazku
w perspektywicznym widoku z goéry, w cze§ciowym

~ przekroju z usunieciem czeSci dla uzyskania wiek-
szej jasnosci, fig. 2 — zesp6t sterujgcy i regulujgcy
ruchomych elementéw -zespoli przenoszacego
z fig. 1, schematycznie, w perspektywie, w czescio-
wym przekroju i usunieciu cze$ci dla uzyskania
wigkszej jasnofci, fig. 3 — wykres czasowy ele-
mentéw ruchomych podczas jednego cyklu ich
pracy. '

Zesp6l przenoszacy (fig. 1) jest zlozony z dwéch

“przeno$nikébw 1 i 2 tworzacych kat prosty i przy-
stosowanych do dostarczahia uformowanych wstep-
nie czeSci do maszyny o ruchu przerywanym (nie
pokazanej) do pakowania papieroséw do pudelek
z odchylanym wieczkiem. Przenoénik 1 jest pod-
party w poziomym polozeniu na podstawie 4 i sie-
ga pomiedzy stanowisko wlotowe 5 oraz stanowis-
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4
ko wylotowe 6, na ktérym uformowane wstepnie
czeSci 3 sg przenoszone do drugiego przenos$nika 2.
W punkcie polozonym obok przenoénika 1 jest u-
mieszczone stanowisko 7, do zaginania klapki, sta-
nowigcej jeden z koncéw uformowanych wstepnie
czesci 3. )

Przenoénik 1 zawiera wzdtuzny podporowy i pro-
wadzacy czlon 8, umieszczony w poziomym poloze-
niu ponad podstawa 4 i zawiera dwa bloki 9 po-
taczone z jego dwoma koficami i podpierajace dwa
watki 10 i 11 umieszczone poziomo poprzecznie do
osi wzdtuznego czltonu 8. Na obu koficach watka 10
zamocowane s3g obrotowo dwa kota zebate 12,
z ktérych kazde zazgbione jest, wspllnie z kolem
z¢batym 13 zablokowanym na watku 11, z dwoma
z€batymi pasami 14, 15 bez konca usytuowanymi
réwnolegle do osi wzdluznego czlonu 8.

Plaskie plyty boczne 16 i 17 umieszczone obok
wzdtuznego czlonu 8 sg z nim polgczone i wystaja
od niego w bok w przeciwnych poprzecznych kie-
runkach, a wzdluzna $Srodkowa belka jest polgczo-
na z czilonem 8 i ma goérng powierzchnie w tej
samej plaszczyZznie co goérna powierzchnia piyt
16 i 17 tworzac wraz z nimi podporowo-§lizgowa
powierzchnie 18 czesci 3. Kazda z czebci 3 jest do-
prowadzana do przedzialu przeno$nika, okreS§lonego
przez dwa ciegna 19, przechodzace poprzecznie po-
nad powierzchnig 18 i potaczone koficami do zeba-

. tych paséw 14 i 15 przez prowadniki 20. Kazdy pro-

wadnik 20 ma z boku powierzchnie ptaskg zetknie-
ta z boczng powierzchnig plaska belki i prostoKgt-
ny boczny wystep potaczony suwliwie z odpowied-
nim wzdluznym rowkiem 21 w belce.

Potozenie poprzeczne uformowanych wsiepnie
czeSci 3 w przedziatach przenoszacych jest regulo-
wane przez zebro lub ramie prowadzace 22 polg-
czone z goOrng powierzchnig piyty 16 oraz przez
zeébro lub ramie prowadzace 23 potgczone z gbérna
powierzchnig -ptyty 17. Ramie prowadzace 22 prze-
chodzi wzdtuz catej ptyty 16, a ramie prowadzace
23 jest przerwane co najmniej czeSciowo na sta-
nowiskach 5, 6, 7. Na stanowisku wlotowym 5 ra-
mie prowadzgce 23 jest zastgpione zestawka regu-
lujgcg 24 umieszczong obrotowo na trzpieniu 25
dzwiganym przez plyte 17.

'W celu zapobiezenia pionowemu odigczaniu sie
czeSci 3 od piyt 17 i 16 oraz powierzchni 18, jarz-
ma 26 wystajace ponad piyte 17 sg polgczone z ra-
mieniem prowadzacym 23 i podpierajg pionowy
néz prowadzacy 27, wystajacy ponad czesé przenoé-
nika 1 usytuowang pomiedzy stanowiskami 5, 7. Na
podstawie 4 (fig. 2) jest zamocowany poprzecznie
waltek napedowy 28 napedzany z zespolu napedo-
wego (nie pokazano) zawierajgcy zablokowane na
nim kolo zebate stozkowe 29 polaczone ze stozko-
wym kotem zebatym 30 zablokowanym na kofcu
watka 31. Watek 31 przechodzi wzdluz podstawy 4
i dostarcza energie do zespotu sterujgcego i regu-
lujgcego (nie pokazanego) umieszezonego na sta-
nowisku wlotowym 5.

Na watku napedowym 28 zablokowane jest wal-
cowe kolo zebate 32, przystosowane do przenosze-
nia do zespolu napedowego ruchu przerywanego
zebatych pasé6w 14 i 15, Kolo zebate 32 obraca,
poprzez kolo zebate 33 o osi réwnoleglej do wal-
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kow 28, urzadzenie 34 majace luZne rolki i wycin-
ki lukowe do przerywanego lub skokowego nape-
dzania krzyza maltanskiego 35 umieszczonego na
jednym konicu walka 36 réwnoleglego do walka 28.
Na drugim koficu waltka 36 jest zablokowane koto
zebate 37, przekazujace ten, przerywany obrét przez
kolo zebate 38 do watka 11 i k6l zebatych 13. Kolo
zebate 32 obraca réwniez koto zebate 39 umocowa-
ne na jednym koncu watka 40 réwnoleglego do
waltka 28, na ktérego drugim koncu wusytuowane
jest kolo 41 poruszane recznie na zéwnatrz podsta-
wy 4, przeznaczone do recznej regulacji calego zes-
potu sterujacego i reg@lujacego. Walek napedowy
28 napedza zebate pasy 14, 15 oraz zesp6l przeno-
szgcy umieszczony na stanowisku wylotowym 6
i przystosowany do przenoszenia cze§ci 3 z prze-
no$nika 1 na przenosnik 2. Przeno$nik 2 (fig. 1)
przechodzi do wewngtrz obudowy ~slirzyniowej

i Zawiera stanowisko wlotowe utworzone przez

dwa watlki 42 potgczone ze soba kotami zebatymi 43
i zawierajace bebny zasilajace 44 stykajace sig
promieniowo. Pomiedzy watkami 42 przechodzg
dwie pary pionowych nozy 45, 46 okre§lajacych
szczeline do przechodzenia cze$ci 3.

Dolne noze tych par wystajg ponad ramie pro-
wadzace 22 i okre§lajg powierzchnie podporowo-
-§lizgowg dla uformowanych wstepnie cze$ci 3
wzdtuz przenodnika 2, umieszczong powyzej po-
wierzchni podporowo-§lizgowej dla uformowanych
wstepnie czeéci wzdiuz przenos$nika 1. Gérne noze
siegaja do wewnatrz stanowiska wylotowego 6 po-
nad plyte 16 i belke. Zespdl przenoszacy zawiera
zespét podnoszacy 47 (fig. 2) do podnoszenia czeSci
3 ponad gbérne noze 45 i 46, gdy czeSci 3 zatrzy-
mujg sie na stanowisku wylotowym 6, u.rz'adzenie
podporowe 48 utrzymujace cze§ci 3 w polozeniu
gébrnym i tworzace boczng prowadnice wlotowa
przenoénika 2, oraz zespdt popychacza 49 przysioso-
wany do wspéipracy z czeSciami 3 w polozeniu
gérnym. W celu ich odpychania do szczeliny okre§-
lonej parami nozy 45 i 46, pomiedzy bebnami zasi-
lajacymi 44, zesp6t podnoszacy 47 zawiera pionowy
pret rurowy 50 polaczony w goérze z lgcznikiem
rurowym 51 przechodzacym przez otwér w plycie
16 i drugi pionowy pret rurowy 52, przechodzacy
przez otwér w plycie 17. Rurowy pret 50 majacy
w gérze poziomg plyte 53 z otworem oraz pret ru-
rowy 52, polaczone sg kanalami (nie pokazanymi)
z podciS$nieniowym zespolem pneumatycznym ste-
rowanym mimosrodowym trzpieniem 86 umieszczo-
nym na koncu watka 28, Rurowy lacznik 51 prze-
chodzi przez otw6r w belce z .powierzchnig pod-
porowo-§lizgows 18 i konczy sie¢ w goérze, w ssaw-
ce 54 umieszczonej w tej samej plaszczyznie, co
gorna powierzchnia plyty 53. Pret rurowy 52 za-
wiera ptyte pionowa 55 przymocowana do jego gor-
nego konca, usytuowang réwnolegle do kierunku
zasilania przeno$nika 1, majgca trzy réwnolegle
gérne zeby 56 z otworem w zebie &rodkowym.

Swobodny koniec zebéw 56 jest plaski i jest usy-
tuowany w tej samej plaszczyZnie co plyta 53
tworzac z nig plaskg powierzchni¢ podnoszaca
uformowane wstepnie czesci 3. Prety 50 i 52 prze-
chodzg do géry od poprzecznego watka 57 polgczo-
nego obrotowo do lba korbowodu 58, ktérego leb
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tlokowy jest umocowany zawiasowo do korby 59.
Korba 59 jest zablokowana na poprzecznym walku
60 podpartym obrotowo na podstawie 4 i zaopatrzo-
nym w drugaskorbe 61 podpierajacg rolke 62 obie-
gajacg po krzywce, polgczong z rowkiem 63 w
krzywee tarczowej 64 zablokowanej na walku 28.
Urzadzenie podporowe 48 zawiera dwie szczeki
65 i 66 o ksztalcie litery L skierowane do siebie na
stanowisku 6 ponad plytami 16, 17 i powierzchnig
podporowo-§lizgowa 18 polgczone z poziomymi
watkami poprzecznymi 67 i 68 podpartymi obroto-
wo na podstawie 4. Na jednym koncu watkéw 67
i 68 s zablokowane dwa wycinki kota zebatego
69 i 70, ktére s3 wzajemnie zazebione, a wycinek
69 ma mimosrodowy trzpieh Tl tworzgcy czop dla
lacznika 72. Leb korbowy tgcznika 72 jest utworzo-
ny przez widelki 73, okre§lajagce prostokgtne osio-
we wybranie, w kté6rym jest umieszczony S§lizgacz
74, podparty luzno przez obracajacy sie stale walek
28, na ktérym jest réwniez zablokowana krzywka
tarczowa 75. Luzna rclka 77 dZwigana przez lacz-
nik 72 przechodzi przez rowek 76 w krzywce tar-
czswej 75.

Zesp6t popychacza 49 zawiera poziomy wzdluzny
pret 78 suwliwy osiowo i wspétliniowy z wzdluzng
osig przenoénika 2. Plyta 79 w ksztalcie grzebienia
jest polaczona z konficem preta 78 w kierunku pro-
stopadtym do niego i jest skierowana do przenoéni-
ka 2, przy czym ma od dolu dwa zeby 80 przysto-
sowane do przejécia pomiedzy zebami 56. Drugi
koniec preta 78 jest poiaczony tacznikiem z jednym
koncem ramienia wahacza 82 osadzonege w osi
poziomej, prostopadlej do preta 78 i zaopatrzonego
na drugim kofrcu w rolke 83 wspOipracujaca z
krzywka, -potaczong z rowkiem 84 wykonanym na
obwodzie krzywki bebnowej zablokowanej na wat-
ku 28.

Wykres pracy (fig. 3) obejmuje jeden cykl robo-
czy przeno$nika 1, rozpoczynajgcy sie w chwili,
gdy jedna z luinych rolek urzadzenia 34 laczy sie
z krzyzem maltanskim 35, dla jego obrotu, to jest,
w chwili gdy zebate pasy 14 i 15 rozpoczynaja
skok do przodu w wyniku czego jedna uformowana
wstepnie cze§é 3 jest doprowadzona do stanowiska
wylotowego 6 na ptycie 53 dzieki ssawce 54 i ze-
bom 56. Dla uproszczenia operacja przenoszenia zo-
stanie opisana od chwili w ktérej zebate ipasy 14,
15 zatrzymujg sie po doprowadzeniu cze$ci 3 do
stanowiska  wylotowego 6. W chwili zatrzymania
zebatych pas6éw 14, 15, ptyta 53, ssawka 54 i plyta
55 pozostajag na poziomie powierzchni podporowo-
-§lizgowej 18 przeno$nika 1 ponizej czesci 3, ktére
sg utrzymywane przez. plyty 58, 55 oraz przez
ssawke 54 polaczong przez rozdzielacz ze Zrédiem
podci$nienia (nie pokazanym) przez mimoéroéd ste-
rujgcy 86. W tej samej chwili plyta 79 w ksztakcie
grzebienia jest umieszczona we wciggnigtej pozy-
cji spoczynkowej to znac;z.y w ‘polozeniu najdalszym
od stanowiska wlotowego przenoénika 2, a szczeki
65 i 66 s3 umieszczone w polozeniu zamknietym
ponad stanowiskiem 6.

Ciggly obr6t walka 28 powoduje podniesienie
pretéw 50 i 52 pod wplywem dziatania krzywki 64,
powodujgec umieszczenie cze§ci 3 ponad piyta 53,
ssawka 54 i plyta 55. R6wnocze$nie obrét krzywki
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tarczowej 75, obracajacej sie synchronicznie z wal-
kiem 28 powoduje ruch w d6t lacznika 72 i roz-
warcie szczek 65, 66, co umozliwia przejécie w goére
pretéw rurowych 50 i 52, ktére przenosza cze§é 3
pomiedzy szczekami 65 i 66 w zetknieciu z po-
wierzchnia zderzakowa utworzong przez g6rne no-
Ze 45, 46, a nastepnie ponownie cbnizaja sie.

Jednoczesnie rozdzielacz zamyka polaczenie ze
¢ré6dlem podciSnienia, a lacznik 72 jest popychany
w gbére przez krzywke tarczowg 75 w celu zamk-
niecia szczek 65 i 66 na uformowanej wstepnie
czeSci. 3. Dalsze opuszczanie pretéw rurowych 50
i 52 pozostawia wtedy cze$ci 3 na szczekach 65, 66
ktére ja utrzymujg w .polozeniu dokladnie wspol-
liniowym z przenoénikiem 2 na poziomie jednako-
wym z powierzchnig podporowo-flizgowg okre§lo-
ng przez dolne noze 45 i 46. Szczeki 65, 66 s3 po-
trzebne nie tylko do umieszczenia uformowanych
wstepnie czesci 3, w dckladnym polozeniu dla ich
wprowadzania do przenoénika 2, lecz réwniez dla
umozliwienia ruchu pretéw rurowych 50, 52 bezpo-
§rednio w dé6t i doprowadzenia plyty 53, ssawki 54
i ptyty 55 ponizej plaszczyzny podporowo-poslizgo-
wej-18 przeno$nika 1, tak, aby nie zachodzily one
na ciegno 19 nastepnego przedzialu przenoszacego
doprowadzonego do stanowiska 6 przez nastepny
ruch do przodu przenoénika 1.

Gdy uformowana wstepnie cze§¢ 3 jest pozosta-
wiona pomiedzy szczekami 65, 66, grzebieniowa
ptyta 79, ktéra do tej chwili byla utrzymywana
w polozeniu odciggnietym przez krzywke 68, jest
przesuwana przez te krzywke do przodu, do podnie-
sicnej czeéci 3, w celu jej popchniecia pomiedzy
bebny zasilajagce 44 przeno§nika 2. Grzebieniowa
ptyta 79 jest umieszczona na takim poziomie, Ze

wystaje czeéciowo ponad i czesciowo pomze; pod-m.

niesionej czeSci 3, dla zapewnienia przymusowego
potaczenia ze skierowang do niej boczng krawe-
dzig ‘u:fo‘rmowawnej wstepnie cze$ci 3.

Powr6t plyty 79 do jej polozenia wrciggnietego
jest zwigzany z utrzymaniem nowej uformowanej
wstepnie czeSci 3 na stanowisku 5 i rozpoczeciem
nowego cyklu pracy analogicznego do poprzed-
niego.

Zastrzezenia patentowe

1. Zesp6t przenoszacy do zasilahia maszyny cze$-
ciami arkuszy do opakowan uformowanymi wstep-
nie lub wykrojonymi czeSciami kartonu, zwlaszcza
maszyny do pakowania papieroséw w pudetka z
odchylng pokrywa, zloieny z dwéch przenoéniké6w
tworzacych kat 90°, umieszczonych pomiedzy ma-
szynj i magazynem czeSci arkusza, przy czym
kazdy z przeno$énikbw ma powierzchnie podporo-
wo-po§lizgowa dla przenoszonych cze$ci oraz urza-
dzenie do stopniowego doprowadza'nia .czesci
wzdluz tej powierzchni, za$§ stanowisko wylotowe
. pierwszego przenoSnika jest polaczone ze stano-
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wiskiem wlotowym drugiego przeno$nika za pomo-
c3 urzadzenia przenoszacego czesci z - pierwszego
do drugiego przeno$nika, znamienny tym, ze po-
wierzchnia podporowo-§lizgowa drugiego przeno$-
nika (2) jest umieszczona wyzZej miz powierzchnia
podporowo-§lizgowa pierwszego przenoénika (1), a
urzagdzenie przenoszace zawiera zesp6l podnoszg-
cy (47) zamocowany na stanowisku wylotowym (6)

" i ciagnacy sie wzdtuz podporowo-§lizgowej po-

wierzchni (18) pierwszego przeno$nika (1), ruchome
urzgdzenie podporowe (48) dla przenoszonych cze-
§ci (3) umieszczone ponad stanowiskiem wyloto-
wym (6), wspéiliniowe z drugim przeno$nikiem (2)
oraz ruchomy zesp6l popychacza (49) usytuowany
poziomo ponad stanowiskiem wylotowym (6),
wspbtliniowy z urzgdzeniem podporowym (48) i
stanowiskiem wlotowym (5).

2. Zesptt wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
drugi przeno$nik (2) zawiera pionowe elementy
prowadzace korzystnie w postaci nozy (45, 46) usy-
tuowane ponad i wzdiuz powierzchni podporowo-
-§lizgowej drugiego przeno$nika (2), ustalajgce pio-
nowe potczenie przenoszonych czeSci (3) i zawiera-
jace czeSci konicowe wystajgce na zewngtrz dru-
giego przenosnika (2), ponad stanowisko wylotowe
(6) i ponad urzgdzenie podporowe (48) stanowigc
zderzak dla zespolu podnoszgcego (47).

3. Zesp6l wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
zesp6l podnoszacy (47) zawiera co najmniej jedna
plyte (53) z gbérng plaskg powierzchnig, podparta
przez pionowy pret (50), potaczony z nim przemien-
ny uklad napedowy zlozony korzystnie z korbo-
wodu (58), korb (59 i 61) usytuowanych na walkach
(60 i 28) oraz krzywek (64 i 75) oraz pierwsza pio-
nowsg grzebxemowa plyte (55) usytuowana w plasz-
czy#nie rbwnoiegle] do klerunk"u zas1lan1a pierw-

'szego -przenoémka (1), majaca wiele zebéw (56)

skierowanych do gb6ry, oraz polaczonych od gory
powierzchnia lezaca w tej samej plaszczyznie, co
gbérna powierzchnia plaskiej plyty (53), przy czym
pierwsza grzebieniowa plyta (55) jest potaczona na
stale z plaskg piytg (53), a plaska plyta (53) ma
otwér polaczony z zespolem podci$nieniowym.

4. Zesp6t wedlug zastrz. 1, znamienny tym, zZe
ruchome urzadzenie podporowe (48) zawiera dwie
szezeki (65, 66) w ksztalcie litery L umieszczone
ponad stanowiskiem wylotowym (6), po przeciw-
nych stronach zespolu podnoszacego (47), ktérych
osie (67, 68) obrotu sg réwnolegle do kierunku zasi-
lania drugiego przenos$nika (2). . .

5. Zesp6t wedtug zastrz. 1, zmamienny tym,  ze
zesp6t popychacza (49) zawiera -drugg pionowsa
grzebieniowa plyte (79), réwnolegla do pierwszej
grzebieniowej plyty (55) zawierajgcg wiele zeboéw
skierowanych w dé! usytuowanych pomiedzy ze-
bami pierwszej grzebieniowej plyty (55), w jej po-
lozeniu roboczym, przy czym druga grzebieniowa
ptyta (79) wystaje czeSciowo ponad, a czeSciowo po-
poziomu powierzchni. podporowo-$lizgowej
drugiego przeno$nika (2). :
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