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(54) DISPOSITIF À DOIGT ESCAMOTABLE POUR L’ACTIONNEMENT D’UN MÉCANISME 
HORLOGER

(57) La présente invention concerne un dispositif à
doigt escamotable (10) pour mouvement horloger, com-
prenant un module d’actionnement (20) d’un mécanisme
horloger, notamment d’un mécanisme d’affichage à plu-
sieurs indications temporelles, et un module d’entraine-
ment (40) agencé pour entrainer le module d’actionne-
ment (20) pour que celui-ci puisse effectuer une succes-
sion de cycle de rotation de 360°. Le module d’actionne-
ment (20) comprend un doigt (22), un support de doigt
(30) sur lequel le doigt (22) est monté, une came de doigt
(28) agencée pour coopérer avec le doigt (22), un premier
organe d’entrainement (32) solidaire du support de doigt
(30) et un second organe d’entrainement (34) solidaire
de la came de doigt (22). Le module d’entrainement (40)
comporte un premier organe de transmission (50) agen-

cé pour entrainer le premier organe d’entrainement (32)
et un second organe de transmission (62, 66a, 66b)
agencé pour entrainer le second organe d’entrainement
(34) de sorte à induire un mouvement relatif entre le sup-
port de doigt (30) et la came de doigt (28). Ce mouvement
relatif permet d’amener le doigt (22) d’une configuration
déployée à une configuration escamotée et vice versa.
Le doigt (22) est agencé pour pouvoir actionner le mé-
canisme horloger au passage du doigt dans la configu-
ration déployée. Le doigt (22) est par ailleurs agencé
pour être dégagé du mécanisme horloger au passage
du doigt dans la configuration escamotée afin de ne pas
actionner ledit mécanisme à chaque cycle de rotation du
module d’actionnement (20).
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne de manière gé-
nérale un dispositif à doigt escamotable pour l’actionne-
ment d’un mécanisme horloger. Le dispositif à doigt es-
camotable est particulièrement adapté pour diminuer le
temps de saut entre deux indications successives d’une
information temporelle d’un mécanisme d’affichage. Le
mécanisme d’affichage peut notamment comporter des
indications relatives aux 31 jours du mois, aux sept jours
de la semaine ou encore aux mois de l’année.

Etat de la technique

[0002] Les mécanismes utilisés pour faire sauter une
indication, tels que les jours, les mois et les semaines,
comportent de manière conventionnelle un doigt fixé sur
une roue de 24h qui fait un tour en 24 heures. Ce doigt
est agencé pour actionner en rotation une étoile solidaire
d’un disque comportant les indications à afficher succes-
sivement. L’étoile coopère avec un sautoir de position-
nement, lequel assure une position angulaire précise de
l’étoile après chaque saut.
[0003] Cette solution est simple mais possède l’incon-
vénient d’engendrer un temps de saut lent puisque le
passage de l’affichage d’une indication à l’affichage de
l’indication suivante est tributaire de la vitesse de rotation
de la roue de 24h. Bien que le changement par exemple
de la date se fait la nuit, la lecture celle-ci à une heure
tardive n’est pas optimale.
[0004] Pour adresser ce problème, il existe des méca-
nismes de saut «trainants» dont le temps de saut pour
passer de l’affichage d’une indication à l’affichage de l’in-
dication suivante est minimisé en diminuant le temps de
prise du doigt dans l’étoile et en adaptant la forme du
sautoir de positionnement pour qu’il fasse le saut le plus
rapidement possible. Ces mécanismes ne permettent
toutefois pas de diminuer le temps de saut de manière
significative, surtout si le doigt menant est fixé sur une
roue de 24H.
[0005] On connait par ailleurs des systèmes pour dé-
clencher des sauts instantanés qui utilisent une came
agencée pour armer une bascule pendant 24 heures,
afin de lisser la prise de couple. Au moment du saut de
la came, la bascule tombe et vient enclencher la fonction,
par exemple une étoile, qui est généralement maintenue
en position par un sautoir, ce qui a le désavantage de
consommer de l’énergie supplémentaire pour effectuer
le saut.

Bref résumé de l’invention

[0006] Un but de la présente invention est par consé-
quent de proposer un dispositif d’actionnement pour l’ac-
tionnement d’un mécanisme horloger et qui est exempt
des inconvénients susvisés.

[0007] Plus particulièrement, un but de la présente in-
vention est de proposer un dispositif d’actionnement
comportant un doigt agencé pour être entraîné à une
vitesse de rotation supérieure à la vitesse de rotation
usuelle pour l’actionnement d’un mécanisme horloger
afin de diminuer le temps de saut de manière significa-
tive.
[0008] Un autre but de la présente invention est de
proposer un dispositif d’actionnement d’un mécanisme
horloger dont l’énergie nécessaire pour l’actionnement
du mécanisme est diminuée de manière significative par
rapport aux mécanismes à saut instantané connus.
[0009] Ces buts sont atteints notamment au moyen
d’un dispositif à doigt escamotable pour mouvement hor-
loger, comprenant un module d’actionnement d’un mé-
canisme horloger, notamment d’un mécanisme d’afficha-
ge à plusieurs indications temporelles, et un module d’en-
trainement agencé pour entrainer le module d’actionne-
ment pour que celui-ci puisse effectuer une succession
de cycle de rotation de 360°. Le module d’actionnement
comprend un doigt, un support de doigt sur lequel le doigt
est monté, une came de doigt agencée pour coopérer
avec le doigt, un premier organe d’entrainement solidaire
du support de doigt et un second organe d’entrainement
solidaire de la came de doigt. Le module d’entrainement
comporte quant à lui un premier organe de transmission
agencé pour entrainer le premier organe d’entrainement
et un second organe de transmission agencé pour en-
trainer le second organe d’entrainement de sorte à in-
duire un mouvement relatif entre le support de doigt et
la came de doigt afin de pouvoir amener le doigt d’une
configuration déployée à une configuration escamotée
et vice versa.
[0010] Le doigt est agencé, d’une part, pour pouvoir
actionner le mécanisme horloger au passage du doigt
dans la configuration déployée et, d’autre part, pour être
dégagé du mécanisme horloger au passage du doigt
dans la configuration escamotée, afin de ne pas action-
ner le mécanisme horloger à chaque cycle de rotation
du module d’actionnement.
[0011] Selon une forme de réalisation, le dispositif
comporte en outre un pivot et un organe de rappel qui
sont solidaires du support de doigt. Le doigt est monté
pivotant sur le pivot. L’organe de rappel est agencé pour
contraindre le doigt contre la came de doigt afin que le
doigt puisse passer de la configuration escamotée à la
configuration déployée, sous l’action de la came de doigt,
et de la configuration déployée à la configuration esca-
motée sous l’action de l’organe de rappel.
[0012] Selon une forme de réalisation, l’élément de
rappel est sous la forme d’une lame ressort 26 qui s’étend
le long d’une trajectoire courbée autour de la came de
doigt 28.
[0013] Selon une forme de réalisation, la came de doigt
est montée coaxialement à l’axe de rotation du support
de doigt.
[0014] Selon une forme de réalisation, le profil de la
came de doigt comporte un premier et un second secteur.
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Les premier est second secteurs sont éloignés du centre
de la came par respectivement une première et une se-
conde distance. La seconde distance est supérieure à la
première distance afin d’amener le doigt dans les confi-
guration déployée et escamotée respectivement.
[0015] Selon une forme de réalisation, le profil de la
came de doigt comporte un secteur circulaire, un som-
met, un secteur de transition entre la fin du secteur cir-
culaire et le sommet ainsi qu’une coupure nette entre le
sommet et le début du secteur circulaire de la came. Le
doigt se trouve dans la configuration déployée lorsqu’il
est en contact du sommet de la came et dans la confi-
guration escamotée lorsqu’il est en contact du secteur
circulaire de came.
[0016] Selon une forme de réalisation, le module d’ac-
tionnement comporte en outre un élément cylindrique,
par exemple un tube ou une tige. La came de doigt et le
second organe d’entrainement sont solidaires de l’élé-
ment cylindrique et sont par ailleurs agencés de part et
d’autre de l’ensemble comportant le support de doigt et
le premier organe d’entrainement. Ce dernier est monté
pivotant autour de l’élément cylindrique afin de permettre
le mouvement relatif entre le support de doigt et la came
de doigt.
[0017] Selon une forme de réalisation, le module d’ac-
tionnement et le module d’entrainement sont adaptés de
sorte à ce que la vitesse de rotation du support de doigt
entrainant le doigt est au moins deux fois plus importante
que la vitesse de rotation de la came de doigt. La vitesse
de rotation du support de doigt est de préférence au
moins quatre fois plus importante, voire huit fois plus im-
portante que celle de la came de doigt afin de diminuer
d’avantage le temps de saut.
[0018] Selon une forme de réalisation, les premier et
second organes d’entrainement du module d’actionne-
ment sont agencés de manière coaxiale.
[0019] Selon une forme de réalisation, les premiers et
second organes d’entrainement du module d’actionne-
ment sont respectivement une roue menée, et une croix
de malte.
[0020] Selon une forme de réalisation, le premier or-
gane de transmission du module d’entrainement est une
roue menante en prise avec la roue menée du module
d’actionnement. Le second organe de transmission du
module d’entrainement comporte un plateau solidaire en
rotation de la roue menante et au moins une goupille
solidaire du plateau et agencée pour coopérer avec la
croix de Malte du module d’actionnement afin d’imprimer
une rotation saccadée à la came de doigt. Le second
organe de transmission comporte en outre un bloqueur
solidaire du plateau afin de stabiliser la position de la
came de doigt lorsque la goupille est dégagée de la croix
de Malt.
[0021] Un autre aspect de l’invention porte sur un mé-
canisme horloger, notamment un mécanisme d’affichage
de la date, des jours de la semaine, ou encore des mois
de l’année, comportant le dispositif à doigt escamotable
ainsi que sur une pièce d’horlogerie comportant le mé-

canisme horloger.

Brève description des figures

[0022] Des exemples de mise en oeuvre de l’invention
sont indiqués dans la description illustrée par les figures
annexées dans lesquelles :

- la figure 1 illustre une vue de dessus du dispositif à
doigt escamotable comprenant un module d’action-
nement, où le support de doigt est représenté en
traitillé, et un module d’entrainement selon une for-
me de réalisation ;

- la figure 2 illustre une vue de dessus du module de
actionnement du dispositif de la figure 1 ;

- la figure 3 illustre une vue en coupe du module d’ac-
tionnement de la figure 2 selon A-A;

- la figure 4 illustre une vue en éclaté du module d’ac-
tionnement du dispositif de la figure 1,

- la figure 5 illustre une vue de dessus d’un affichage
de quantième comportant le dispositif à doigt esca-
motable agencé pour coopérer avec une étoile de
31 de l’affichage et en prise avec une roue menante
selon une forme de réalisation,

- les figures 6a à 6c illustrent des vues de dessus
d’une séquence opérationnelle du dispositif à doigt
escamotable de la figure 5, pour amener le doigt
dans une configuration escamotée afin que le doigt
soit dégagé de l’étoile à son passage, et

- les figures 7a à 7e illustrent des vues de dessus
d’une séquence opérationnelle du dispositif à doigt
escamotable de la figure 5, pour amener le doigt
dans une configuration déployée afin que le doigt
puisse actionner l’étoile d’un saut à son passage.

Exemple(s) de mode de réalisation de l’invention

[0023] En référence à la figure 1, le dispositif à doigt
escamotable 10 comporte un module d’actionnement 20
et un module d’entrainement 40 agencé pour entrainer
le module d’actionnement 20 afin que celui-ci puisse ef-
fectuer une succession de cycle de rotation de 360°. Le
module d’actionnement est destiné à déclencher ou ac-
tionner un mécanisme horloger, par exemple une étoile
70 à 31 dents pour l’affichage de la date comme illustré
à la figure 5.
[0024] En regard des figures 2 et 3, le module d’ac-
tionnement 20 comprend un doigt 22, un support de doigt
30, par exemple sous la forme d’un plateau, sur lequel
le doigt 22 est monté, une came de doigt 28 montée de
manière coaxiale à l’axe de rotation du support de doigt
30 et qui est agencée pour coopérer avec le doigt 22, un
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premier organe d’entrainement 32 solidaire du plateau
30 et un second organe d’entrainement 34 solidaire de
la came de doigt 28. Le premier organe d’entrainement
est par exemple une roue 32. Le plateau 30 et la roue
32 sont fixés ensemble afin que le plateau 30 puisse être
entrainé à l’unisson avec la roue 32.
[0025] La came de doigt 28 et le second organe d’en-
trainement 34 sont montés de part et d’autre de l’ensem-
ble comprenant le plateau 30 et la roue 32. A cette fin,
le module d’actionnement 20 comporte un tube 36. Une
extrémité du tube 36 est solidaire de la came de doigt 28
alors que l’autre extrémité du tube est solidaire du second
organe d’entrainement 34. La roue 32 est montée de
manière pivotante autour du tube 36 afin de pouvoir in-
duire un mouvement relatif entre la came de doigt 28 et
le plateau 30 supportant le doigt 22.
[0026] Dans l’exemple illustré à la figure 2, le doigt 22
est monté pivotant autour d’un pivot 24, par exemple une
goupille, solidaire du plateau 30. Le doigt 22 comporte
une partie distale 22a destinée à actionner le mécanisme
horloger, et une partie actionnable 22b agencée pour
coopérer avec un organe de rappel 26 destiné à maintenir
le doigt 22 contre la came de doigt 28. Cet organe de
rappel peut notamment être sous la forme d’une lame
ressort 26 comportant une partie de fixation 27 fixée sur
le plateau 30 par des goupilles de fixation 27a par exem-
ple, et une partie distale agissant sur la partie actionnable
22b du doigt 22 étant précisé que les parties distale et
actionnable du doigt sont agencées de part et d’autre du
pivot 24. Dans cet exemple, la lame ressort 26 s’étend
le long d’une trajectoire courbée autour de la came de
doigt 28 sur au moins 90°.
[0027] La came de doigt 28 comporte un secteur cir-
culaire 28a, un sommet 28c, un secteur de transition 28b
s’étendant depuis la fin du secteur circulaire 28a jusqu’au
sommet 28c de la came, et une coupure nette 28b s’éten-
dant par exemple selon une direction radiale du sommet
28c de la came au début du secteur circulaire 28a. Le
doigt 22 est dans une configuration escamotée lorsqu’il
se déplace le long et contre le secteur circulaire 28a de
la came. Le doigt 22 est agencé pour commencer à pi-
voter autour du pivot 24 lorsque qu’il coopère avec le
début du secteur de transition 28b et continue à pivoter
au fur et à mesure de sa progression le long de ce secteur
de transition afin d’atteindre sa configuration déployée
lorsqu’il coopère avec le sommet 28c de la came 28. Dès
que le doigt 22 dépasse la coupure nette 28, la lame
ressort 26 pivote le doigt dans un sens contraire afin de
le ramener dans sa configuration escamotée contre le
secteur circulaire 28a de la came 28.
[0028] En se référant à la figure 1, le module d’entrai-
nement 40 du dispositif à doigt escamotable 10 comporte
un premier organe de transmission 50 en prise ou agencé
pour coopérer avec le premier organe d’entrainement 32
du module d’actionnement 20 ainsi qu’un second organe
de transmission en prise ou agencé pour coopérer avec
le second organe d’entrainement 34 du module d’action-
nement 20.

[0029] Selon l’exemple illustré, la came de doigt 28 est
agencé pour être mu par une rotation saccadée grâce à
un entrainement à croix de Malte. A cet effet, le second
organe d’entrainement du module d’actionnement 20 est
une croix de Malte 34 solidaire du tube 36 et comportant
quatre rainures. Le second organe de transmission du
module d’entrainement 40 comporte quant à lui un pla-
teau 66 et deux goupilles 64a, 64b fixées sur le plateau
66 de manière diamétralement opposée et au voisinage
de la périphérie de celui-ci. Le module d’entrainement
40 comporte en outre un bloqueur 62 solidaire du plateau
66 et comportant une forme complémentaire à la croix
de Malte 34 afin de stabiliser la position angulaire de
celle-ci lorsque l’une et l’autre des deux goupilles 64a,
64b ne sont pas engagées dans une rainure de la croix
de Malte.
[0030] Le premier organe de transmission du module
d’entrainement 40 est une roue 50 en prise avec la roue
32 du module d’actionnement 20. La roue 50 est solidaire
en rotation avec le plateau 66 de l’entrainement à croix
de Malte. Dans l’exemple illustré à la figure 5, la roue 50
est en prise avec une roue menante 80 d’un mouvement
horloger. Cette roue menante comporte 48 dents et est
agencée pour être entraînée par le mouvement à raison
d’un tour en 24h. La roue 50 du module d’entrainement
40, en prise avec la roue menante 80, comporte quant à
elle 24 dents pour être entrainée à raison de deux tours
en 24h. La roue 32 du module d’actionnement 20 com-
porte 12 dents pour être entraînée à raison de quatre
tours en 24h. Cette vitesse correspond ainsi à la vitesse
du plateau 30 supportant le doigt 22 et par conséquent
à la vitesse de rotation de celui-ci.
[0031] Etant donné que le plateau 66 du module d’en-
trainement 40 comporte deux gouilles 64a, 64b, que la
croix de Malte 34 comporte quatre rainure et que la came
de doigt 28 est solidaire de la croix de Malte 34 par l’in-
termédiaire de l’axe 38, la came de doigt 28 est entraîné
à raison d’un quart de tour en 24h. La vitesse de rotation
du doigt 22 autour de la came de doigt 28 est par con-
séquent quatre fois supérieure à la vitesse de rotation
de cette dernière dans cet exemple. Il va de soi que les
rapports d’engrenage peuvent varier afin de modifier la
vitesse relative entre le doigt 22 et la came de doigt 28.
La fréquence de rotation de la roue menante 80 peut
également être augmentée en adaptant le train de roua-
ge du mouvement en prise avec celle-ci. Cela permet de
diminuer davantage le temps de saut lors de l’actionne-
ment du mécanisme horloger par le module d’actionne-
ment.
[0032] Le fonctionnement du dispositif à doigt esca-
motable va à présent être décrit en référence aux figures
6a à 7e.
[0033] Selon la figure 6a, le doigt 22 est contraint par
la lame ressort 26 contre le secteur circulaire 28a de la
came 28 dans une configuration escamotée. A cet instant
le sommet 28c de la came se trouve approximativement
à 12H. L’étoile 70 est maintenue dans une position an-
gulaire stable par un sautoir 72 coopérant avec un ressort
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74.
[0034] Le doigt 22 est progressivement entrainé par le
plateau 30, en prise avec la roue menante 50, afin d’être
amené dans sa configuration déployée où il est en con-
tact avec le sommet 28c de la came comme illustré à la
figure 6b. Par rapport à la figure 6a et au vu des rapports
d’engrenage décrit précédemment, le doigt 22 a pivoté
autour de la came 38 d’environ un troisième de tour alors
que le plateau 66 supportant les goupilles 64a, 64b a
effectué environ un sixième de tour sans que l’une des
goupilles du plateau n’actionne la croix de Malte.
[0035] Le doigt 22 continue de tourner autour de la
came 28. La lame ressort 26 contraint à nouveau le doigt
22 contre la partie circulaire 28a de la came 28 dès que
celui-ci est dégagé du sommet 28c de la came afin qu’il
soit ramené à nouveau dans sa configuration escamotée
comme représenté à la figure 6c. La partie distale 22a
du doigt 22 se trouve ainsi dégagée des dents 71 de
l’étoile 70. Celle-ci n’est donc pas actionnée par la partie
distale 22a du doigt lors de son passage en regard des
dents 71 de l’étoile.
[0036] En référence à la figure 7a, le doigt 22 a été
entraîné par le plateau 30 d’environ deux troisièmes de
tour additionnel par rapport à la figure 6c alors que, dans
l’intervalle, la croix de Malte a été actionnée par l’une
des goupilles 64a, 64b du plateau 66 d’un quart de tour
dans le sens antihoraire. Cela permet de pivoter d’un
quart de tour dans le sens antihoraire la came 68 afin
que son sommet 28c pointe désormais en regard de l’axe
de rotation de l’étoile 70. Le doigt 22 continue sa pro-
gression autour de la came afin d’être amené dans sa
configuration déployée selon les figures 7b et 7c, dans
laquelle il est en contact avec le sommet 28c de la came.
[0037] La partie distale 22a du doigt 22 peut ainsi venir
au contact d’une dent 71 de l’étoile 50 afin que celle-ci
effectue un saut occasionné par la rotation du doigt com-
me illustré par les figures 7d et 7e.
[0038] Le doigt 22 va ensuite tourner autour de la came
28 afin d’effectuer une succession de trois cycles de ro-
tation de 360° dans sa configuration escamotée puisque
selon les rapports d’engrenage entre le module d’action-
nement et le module d’entrainement, il faut que le plateau
30 supportant le doigt 22 fasse quatre tours additionnels
pour que le doigt 22 soit actionné à nouveau par la came
28 dans sa configuration déployée puisque celle-ci pivote
d’un quart de tour en 24H.
[0039] Il va de soi que l’invention n’est pas limitée à la
forme de réalisation qui vient d’être d’écrit mais qu’elle
embrasse différentes variantes d’exécution. A titre
d’exemple, le module d’actionnement du dispositif à doigt
escamotable peut être adapté afin que le doigt puisse
être actionné non pas en rotation mais en translation.
Dans ce cas, l’organe de rappel est adapté pour exercer
une force selon une direction rectiligne tendant à rame-
ner le doigt dans sa configuration escamotée.

Liste de référence

[0040]

Dispositif à doigt escamotable 10

Module d’actionnement 20

Doigt 22

Partie distale 22a
Partie actionnable 22b

Pivot 24
Organe de rappel 26

Partie de fixation 27
Goupille de fixation 27a

Came de doigt 28

Secteur circulaire 28a
Secteur de transition 28b
Sommet 28c
Coupure nette 28d

Support de doigt 30
Premier organe d’entrainement 32
Roue
Second organe d’entrainement 34
Croix de Malte
Tube 36

Module d’entrainement 40

Premier organe de transmission 50
Second organe de transmission 62, 64a,
64b, 66

Bloqueur 62
Goupilles 64a, 64b
Support 66

Etoile 70
Dents 71
Sautoir 72
Ressort 74
Roue menante 80

Revendications

1. Dispositif à doigt escamotable (10) pour mouvement
horloger, comprenant un module d’actionnement
(20) d’un mécanisme horloger, notamment d’un mé-
canisme d’affichage à plusieurs indications tempo-
relles, et un module d’entrainement (40) agencé pour
entrainer le module d’actionnement (20) pour que
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celui-ci puisse effectuer une succession de cycle de
rotation de 360°, ledit module d’actionnement (20)
comprenant un doigt (22), un support de doigt (30)
sur lequel le doigt (22) est monté, une came de doigt
(28) agencée pour coopérer avec le doigt (22), un
premier organe d’entrainement (32) solidaire du sup-
port de doigt (30) et un second organe d’entraine-
ment (34) solidaire de la came de doigt (28), le mo-
dule d’entrainement (40) comportant un premier or-
gane de transmission (50) agencé pour entrainer le
premier organe d’entrainement (32) et un second
organe de transmission (64a, 64b, 66) agencé pour
entrainer le second organe d’entrainement (34) de
sorte à induire un mouvement relatif entre le support
de doigt (30) et la came de doigt (28) afin de pouvoir
amener le doigt (22) d’une configuration déployée à
une configuration escamotée et vice versa, le doigt
(22) étant agencé, d’une part, pour pouvoir actionner
le mécanisme horloger au passage du doigt dans la
configuration déployée et, d’autre part, pour être dé-
gagé du mécanisme horloger au passage dudit doigt
dans la configuration escamotée, afin de ne pas ac-
tionner ledit mécanisme à chaque cycle de rotation
du module d’actionnement (20).

2. Dispositif (10) selon la revendication 1, comportant
en outre un pivot (24) et un organe de rappel (26)
solidaires du support de doigt (30), le doigt (22) étant
monté pivotant sur le pivot (24), l’organe de rappel
(26) étant agencé pour contraindre le doigt (22) con-
tre la came de doigt (28) afin que le doigt (22) puisse
passer de la configuration escamotée à la configu-
ration déployée, sous l’action de la came de doigt
(28), et de configuration déployée à la configuration
escamotée sous l’action de l’organe de rappel (26).

3. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
dans lequel l’élément de rappel est sous la forme
d’une lame ressort (26) qui s’étend le long d’une tra-
jectoire courbée autour de la came de doigt (28).

4. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel la came de doigt (28) est montée
coaxialement à l’axe de rotation de support de doigt
(30).

5. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel le profil de la came de doigt (28)
comporte un premier et un second secteur (28a, 28c)
éloignés du centre de ladite came (28) par respec-
tivement une première et une seconde distance, la
seconde distance étant supérieure à la première dis-
tance afin d’amener le doigt (22) dans les configu-
ration déployée et escamotée respectivement.

6. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
dans lequel le profil de la came de doigt (28) com-
porte un secteur circulaire (28a), un sommet (28c),

un secteur de transition (28b) entre le secteur circu-
laire et le sommet, ainsi qu’une coupure nette (28d)
entre le sommet et le secteur circulaire, le doigt (22)
étant dans la configuration déployée et escamotée
lorsqu’il se trouve en contact respectivement du
sommet (28c) et du secteur circulaire (28a) de ladite
came (28).

7. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel le module d’actionnement (20)
comporte en outre un élément cylindrique (36), la
came de doigt (28) et le second organe d’entraine-
ment (34) étant tous les deux solidaires de l’élément
cylindrique (36) et agencés de part et d’autre du sup-
port de doigt (30) et du premier organe d’entraine-
ment (32), le premier organe d’entrainement (32)
étant monté pivotant autour de l’élément cylindrique
(36) afin de permettre le mouvement relatif entre le
support de doigt (30) et la came de doigt (28).

8. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel le module d’actionnement (20)
et le module de transmission (40) sont adaptés de
sorte à ce que la vitesse de rotation du support de
doigt (30) entrainant le doigt (22) est au moins deux
fois plus importante, de préférence au moins quatre
fois plus importante, voire huit fois plus importante,
que la vitesse de rotation de la came de doigt (28).

9. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel les premier et second organes
d’entrainement (32, 34) du module d’actionnement
(20) sont agencés de manière coaxiale.

10. Dispositif (10) selon l’une des revendications précé-
dentes, dans lequel les premiers et second organes
d’entrainement du module d’actionnement (20) sont
respectivement une roue menée (32), et une croix
de malte (34).

11. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
dans lequel le premier organe de transmission du
module d’entrainement (40) est une roue menante
(50) en prise avec la roue menée (32) du module
d’actionnement (20), et dans lequel le second orga-
ne de transmission du module d’entrainement (40)
comporte un plateau (66) solidaire en rotation de la
roue menante (50), au moins une goupille (64a, 64b)
solidaire du plateau (66) et agencée pour coopérer
avec la croix de Malte (34) du module d’actionne-
ment (20) afin d’imprimer une rotation saccadée à
la came de doigt (28) et un bloqueur (62) solidaire
du plateau (66) afin de stabiliser la position de la
came de doigt (28) lorsque ladite au moins une gou-
pille (64a, 64b) est dégagée de la crois de Malt.

12. Mécanisme horloger, notamment un mécanisme
d’affichage de la date, des jours de la semaine, ou
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encore des mois de l’année, comportant le dispositif
(10) selon l’une des revendications précédentes.

13. Pièce d’horlogerie comportant le mécanisme horlo-
ger selon la revendication précédente.
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