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Urzadzenie do samoczynnego czyszczenia zestawéw kotowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do samoczynnego czyszczenia zimng woda pod wysokim
ci$nieniem izespolem wirujgcych szczotek zestawow kotowych wymontowanych iprzeznaczonych do
dokonania naprawy, badan defektoskopowych i pomiarow.

Znane dotychczas z patentu RFN nr 1530288 tego typu urzadzenie jest przystosowane do czyszczenia
strumieniami zimnej wody zestawow kolowych o ustalonym zakresie wielkosci srednic kot. )

Obracajacy sie na wysokosci szyn zestaw kotowy jest otoczony stalymi, przestawnymi, nastawnymi
i obrotowymi dyszami, ktére zréznych odleylosci kierujg pod wysokim cisnieniem strumienie wody na
zewnetrzne powierzchnie kot i osi zestawu kolowego, przy czym kazdy strumiert wody oczyszcza tylko czgéé
powierzchni zestawu kotowego. Dla oczyszczenia calej powierzchni zestawu kotowego, urzadzenie to wymaga
zainstalowania duzej ilosci dysz. ’

W przypadku czyszczenia zestawéw kofowych o réznych $rednicach két, zaréwno wiekszych jak tei
mniejszych od wielkosci ustalonych, o$ zestawu kolowego najbardziej wymagajgca dokfadnego oczyszczenia
zmieni swoje zasadnicze potozZenie oraz ustalong odleglo$é od dysz, przez co rzucane strumienie wody sg mato
skuteczne i 0§ zestawu kotowego nie jest nalezycie oczyszczona. _

Osadzony w przerwie toru zespét rolek podporowych i napedowych ma konstrukcje przystosowang do
przejecia z toru zestawu kolowego za obrzeza kot, wprowadzenie go w ruch obrotowy na wysokosci szyn nad
2ainstalowanym uktadem dysz, a nastgpnie wyrzucenie juz oczyszczonego zestawu na dalszy. tor, przy czym
konstrukcja ta jest pozbawiona regulacji ustawiania kazdego typu zestawu kotowego w takie potozenie wzglgdem
dysz, by o$ zestawu znalazta si¢ zawsze w jednym i tym samym potozeniu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie stosowanych w znanych urzadzeniach przestawnych, nastawnych
i obrotowych dysz, a zastapienie ich dyszami wahadtowymi i wirujacymi szczotkami, oraz skonstruowanie
urzadzenia zaopatrzonego w regulacje umozliwiajaca doktadne ustawienie zestawu kotowego wzgledem



2 94 550

zainstalowanych dysz i wirujacych szczotek w stalej i wyprobowanej odlegtosci, z rownoczesnym nastawieniem
kata wahania dysz do wielkosci srednicy kot zestawu koiowego dla .dok!adnego oczyszczenia kazdego typu
zestawu kotowego. '

Wedlug wynalazku cel ten zostat osiagniety w urzadzeniu, przez umieszczenie w gornej czeéci komory
mycia zespoiu wahadtowych dysz myjacych tarcze kot i zespotu wirujacych szczotek czyszczacych o§ zestawu,
za$ w dolnej czesci komory mycia umieszczono podporowe i napedowe rolki osadzone w urzadzeniu podtrzy-
mujacym podnoszonym hydraulicznym podnosnikiem. Urzadzenie podtrzymujace wyposazone w centrownik
samoczynnej regulacji podnoszenia i kata wahania dysz. Elementy te s3 tak skonstruowane i zsynchronizowane ze
soba, ze gwarantuja samoczynne, szybkie przejecie z toru za obrzeza k6t kazdy typ zestawu kotowego,
wprawienie w ruch obrotowy iw zaleznosci od wielkosci jego srednic k61 podniesienia, uestawienie w statej
odlegtosci wzgledem zainstalowanyzh dysz i wirujacych szczotek oraz doktadne oczyszczenie zestawu kolowego,
a po oczyszczeniu, wycofanie go do zatozonej wysokosci tuz nad szynami i fagodne wytoczenie z kabiny do
nastepnego stanowiska. '

Urzadzenie wedtug wynalazku jest blizej owjasnione na jednym z przyktadéw wykonania przedstawionego
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju pod{uznym, fig. 2 — urzadzenie w przekroju
‘poprzecznym, fig. 3 —regulacja wysokosci podnoszenia zestawu kotowego inastawianie kata wahania

- wahadtowych zespot6w dysz.

Urzadzenie \icedlug wynalazku uwidocznione na fig. 1 sktada sie z hesrmetycznej komory mycia 1
zaopatrzonej wew(n'_htrz w gornej jej czesci w zespoty wahadtowych dysz 2 i 3 do mycia powierzchni bocznych
kot 4 zestawu kotowego 5, przy czym dysze 2 i 3 skierowane sq pod katem 30°—40° (najkorzystniej 35") do
powierzchni bocznych ké+t 4. .

Migdzy zespotami wahadtowymi dysz 2 i 3 umieszczono zespot wirujgeych szczotek 6 do czyszczenia osi 7
zestawu kotowego. Na bocznych scianach komory mycia 1 umieszczono state dysze 8 do mycia czopéw 9 lub
czopdéw z maznicami 10 zestawu kotowego. W dolnej czesci komory mycia 1 przeprowadzone szyny 11
zaopatrzone w samonastawne odbojnice 12 dla zatrzymywania wtoczonego zestawu kotowego 5. ‘

Miedzy szynami 11 umieszczono hydrzuliczny podnosnik 13 zaopatrzony w gérnej czesci w urzadzenie
podtrzymujace 14 zestaw kotowy 5 za obrzeza kot. Urzadzenie podtrzymujace 14 zestaw kotowy 5 wyposazone
w dwa zespoty rolek podporowych 15 i 16 dlz podirzymania i wprawienia w ruch obrotowy zestaw kotowy 5,
przy czym rolki 15 sq rolkami podporowymi biernymi, natomiast rolki 16 sq rolkami podporowymi
napedzajacymi. )

Urzadzenie podtrzymujace 14 wyposazone jest w czujnik 17 centrownika 18, za pomocy ktérego
w zaleznosci od $rednicy két zestawu kotowego 5 poprzez odpowiednie przetozenie, centrownik 18 ustawia
wysokos$¢ podnoszenia ,,H'" urzadzenia podtrzymujgcego 14 zestaw kotowy 5 przy pomocy podnosnika 13 oraz
nastawia wielkosé kata ,,a’’ wychylenia zespotu wahadtowych dysz 2 i 3. '

Po oczyszczeniu zestawu kotowego 5 urzadzenie nndtrzymujace 14 wycofuje sie do zatozonej wysokosci
tuz nad szynami 11, przy czym w momencie osiypugcia tej wysokosci nastgpuje samoczynne przechylenie
urzadzenia podtrzymujgcego 14 zestaw kotowy 5 celem tagodnego wytoczenia zestawu kolowego 5 na dalszy
odcinek toru.

Czujnik 17 centrownika 18 sprzgzony jest z suwakiem dwukrawedziowym kopiujacym i sitownikiem
hydraulicznym oraz przek ladniy zebatq umieszczong w obudowie centrownika. Przesuw pionowy czujnika 17
powoduje nastawi_nie dzwigni 19 dziatajacej na wylgcznik kraricowy 20 ograniczajgcy wysokosé podnoszenia
zestawu kotowego 5 podnosnikiem 13, oraz powoduje jednoczesnie obrot waltka wielowypustowego 21, ktéry za
posdrednictwem przektadni zebatej 22, 23 watka 24, 25 i przegubu Cardana 26 nastawia potozenie kamienia 27
w jarzmie 28 $ruba 29 regulujacy wielkos$é kata ,,«'" wychylania wahadlowych dysz 2 i 3.

Zespoty wahadtowych dysz 2 i3 osadzone na wspolnej poziomej rurze wahadtowej 30 stanowigcej
jednoczesnie przewéd ttoczny wodg zakoriczonej jarzmem 28 ¢ ‘rzymujg naped z silnika elektrycznego 31 za
posrednictwem przek tadni slimakowej 32, korbowodu 33, d2wigni katowej 34 i popychacza 35 potaczonego
z kamieniem 27 jarzma 28, przy czym stosunek ilosci obrotéw zestawu kotowego 5 du ilosci cykli wychylert
wahadtowych zespolow zdysz 2 i 3 stanowi liczbe niewymierna, dzieki czemu drogi strumieni wodnych na
powierzchniach k6t 4 nie pokrywaja sie.

Zespoty wirujacych szczotek 6 osadzone na wysiegniku 36 napedzane s dvwoma silnikami elektrycznymi
37, przy czym caty uktad podwieszony jest suwliwie na cylindrycznej belce nosnej 38 i przy pomocy sitownika
hydraulicznego 39 wykonuje ruch posuwisto zwrotny réwnolegle do osi 7 zestawu kofowego 5.

Szczeling w sufitowej scianie komory mycia 1, przez ktorg przeprowadzone sq wysiegniki 36 z wirujgcymi
szczotkami 6 uszczelniono gumowa harmonia 40. Komora mycia 1 w $cianach czolowych posiada drzwi 41, 42
podnoszone i opuszczane {aficuchem 43 za pomocy silownika hydraulicznego 44 poprzez koto zgbate 45,
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zebatke 46 i watek 47. Zespoty wahadlowych dyu 2 i 3 oraz state dysze 8 zasilane s3 zimng wodq z obiegu
zamknigtego pod cisnieniem przewodami 48 za pomoca zespotu hydrauliki wodnej

Zesp6t hyd-auliki wodnej sktada sie zpompy wodnej 49 napedzanej silnikiem elektrycznym 50,
z przewodu ssacego 51 i zbiornikéw wodnych 52 z osadnikami 53. Przew6d 48 do zasilania dysz 2, 3, 8 posiada '
zawdr odcinajacy 54 oraz przewdd przelewowy 55 zaopatrzony w zawér_odcinajacy 56. Zespét hydrauliki ’
sitowej podnosnika 13 sktada sie¢ ze zbiornika -olejowego 57, pompy zebatej 58 napedzanej silnikiem
elektrycznym 59, oraz kompletu zawordw, rozdzielaczy i manometréw, nieuwidocznionych na rysunku
a umieszczonych w $cianie szczytowej komory mycia 1. 4

Ponadto urzadzenie wyposazone jest w szafe sterownicza 60 do automatycznego sterowania pracq
urzagdzenia wedtug z géry zatozonego programu.

‘ Szafa sterownicza 60 zawiera wytaczniki, styczniki, przekaZniki zwykte i czasowe, lampki sygnalizacyjne,
przyciski sterownicze, urzadzenia prostownicze, ktére potaczone s3 z szeregiem wy’tqczmkéw kraricowych,
rozmieszczonych w réznych punktach ruchowych urzadzenia.

Dziatanie urzadzenia przyktadowo opisanego powyzej jest nastepujace.

Przez reczne wtaczenie zasilania szafy sterowniczej 60 uruchamia sig silnik elektryczny 59 pompy zebatej
58, silnik 50 pompy wodnej 49 i silnik obrotowy rolek napedzajgcych 16.

Zestaw kotowy 5 wtoczony po szynach 11 do komory mycia 1 kabiny zostaje zatrzymany
w samonastawnych odbojnicach 12. Zatrzymany zestaw kotowy 5 obrzezem kota 4 dziata na wytacznik
kraricowy powodujac witaczenie sitownika 44 zamykania drzwi 41 42 atakze uruchomienie silnikéw
elektrycznych 37 napedu wirujacych szczotek 6 oraz uruchomienie podno$nika 13, po czym nastepuje
podnoszenie urzadzenia podtrzymujacego 14 wraz z rolkami 15 16.

Na krotko przed zetknieciem sie rolek 15 i 16 z obrzezami két 4 zestawu kotowego 5 czujnik 17
" centrownika 18 styka sie z obrzezem kota 4. Centrownik 18 w zaleznosci od wielkosci srednic k6t 4 zestawu
kotowego 5 nastuwia wysokos$¢ podnoszenia ,H” urzadzenia podtrzymujacego 14 zestaw kotowy 5 oraz
nastawia wielkos¢ kata ,,a”’ wychylania zespotdw wahadtowych dysz 2 i 3. W chwili zetknigcia sig rolek 15i 16
zobrzezami két 4, nastepuje podnoszenie zestawi: kolowego 5 z jednoczesnym wprowadzeniem go w ruch
obrotowy przez rolki napedowe 16. '

Przy dalszym podnoszeniu nastepuje miekkie zetknigcie osi 7 zestawu kotowego 5 z wirujgcymi
i Jednoczesnie przesuwajacymi si¢ wzdtuz osi 7 szczotkami 6 do momentu zadziatania dzwigni 19 na wytacznik
kraricowy 20, ktéry powoduje odciecie zasilania podnosnika 13, wiaczenie przekaZznika czasowego
utrzymujacego zestaw kotowy 5 w statej i wyprébowanej odlegtoseci wzgledem dysz 2, 3, 8 i wirujacych szczotek
6. ‘ . ’

Przekaznik czasowy wtacza doptyw wody pod cisnieniem do dysz 2, 3, 8 przez przestawienie potozerd
zaworéw 54 i 56 i nastepuje proces czyszczenia zestawu kolowego. Przez sciste zsynchronizowanie kata ,.a”
wychylenia wahadtowych zespotow dysz 2 i3 z wielkoscia $rednic kél zestawu kotowego 5, wyplywajace
strumienie wody pod cisnieniem z zespotow dysz 2 i 3 obejmujy i myja swym zasiegiem ze statych odlegtosci
cate powierzchnie boczne kot 4, zas 0§ 7 zestawu kotowego 5 jesl czyszczona zespotem wirujgcych szczotek 8.
Posuw szczotek 6 wzdiuz osi 7 w punktach zwiotnych zostaje przemywany wy'tacznikpmi kraricowymi
i przekaznikami czasowymi na okreslony czas w celu doktadnego duczyszezenia osi 7 zestawu i podpiascia na . -
catym obwodzie. ,

Po zakoriczeniu procesu czyszczenia przekaZznik czasowy powoduje wylaczenie silnika 31 napgdu wahania
dysz 2 i 3, skierowanie wody na przelew zaworami, przerwanie zasilania wodg dysz 2, 3, 8, otwarcie wyptywu
oleju z podnosnika 13 dla opuszczenia (wycofania) oczyszczonego zestawu kotowego b do zatozonej wysokosci
wytaczania tuz nad szynami 11. Opuszczenie (wycotanie) zestawu kolowego 5 nastgpuje sita grawitacji
urzgdzenia podtrzymujacego 14 izestawu kolowego 5. Po osiggnieciu zalozonej wysokosci wytaczania,
wytgacznik kraricowy nieuwidoczniony na rysunku po zadziataniu, wylgcza silnik 37 napedu wirujgcego szczotek
6, wlaczajac silownik 44 otwierania drzwi oraz powoduje samoczynne przechylenie urzadzenia pod trzymujacego
14 zestaw kotowy 5 dla tagodnego wytoczenia z rolek 15 i 16 zestawu kotowego 5 na dalszy odcinck szyn 11.

Wytaczajgcy sie z rolek 15 16 na szyny 11 zestaw kotowy 5 bedacy w ruchu obrotowym tatwo pokonuje
droge do rnastepnego stanowiska. Urzadzenie podtrzymujace 14 w maksymalnym przechyleniu dziata na
wytgcznik kraricowy powodujacy powrdt urzadzenia podtrzymujacego 14 przy dalszym opadaniu podnosnika do
potozenia zasadniczego przystosowanego do przejgcia nastepnego zestawu kotowego 5.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego czyszczenia zestawow kolowych iawie(aiqce komore mycia, zespét
hydrauliki wodnej, zespdt hydrauliki sitowej, odbojnice, wytgczniki kraricowe, przekazniki czasowe,
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hydrauliczny podno$nik oraz szafe sterownicza, znamienne tym, ze komora mycia (1) w gérnej czesci
zaopatrzona jest w zespoty wahadlowych dysz (2 i 3) zasilanych zimnq wodg pod wysokim cisnieniem do mycia
powierzchni bocznvrh kélt (4) zestawu kotowego (5), w zespdt wirujacych szczotek (6) do czyszczenia osi (7)
zestawu kotowego (5), za$ zestaw kotowy (5) w ruchu obrotowym na urzadzeniu podtrzymujgcym (14) jest
podnoszony i ustawiany hydraulicznym podnosnikiem (13) miedzy zespotami wahadtowymi dysz (2, 3) oraz
pod wirujagcymi szczotkami (6), przy czym wahadtowe dysze (2 i3) skierowane sa pod katem 30--40°
(najkorzystniej 35°) do powierzchni k6t (4), za$ stosunek ilosci obrotéw zestawu kotowego (5) do ilosci cykli
wychylert wahadtowych zespotow dysz (2 i 3) stanowi liczbe niewymierna, dzigki czemu drogi strumieni
wodnych na powierzchniach két (4) nie nakrywaijaq sie. '

2. Urc.qdzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, 2e urzadzenie podtrzymujgce (14) wyposazone
jest wcetrownik (18), ktory w zaleznosci od wielkosci érednic kot (4) zestawu kotowego (5) powoduje
samoczynne nastawienie diwigni (19) dziatajacej na wytacznik kraricowy (20) ograniczajgcej wysokos$é
podnoszenia ,,H’* podnosnika (13) zestawu kotowego (5), oraz obr6t watka wielowypustowego (21), ktéry za
posrednictwem przekiadni zebatej (22, 23), watka (24, 25), przegubu Cardana (26) iséruby (29) nastawia
potozenie kamienia (27) w jarzmie (28) dajace wielkos$¢ kata ,,a”” wychylenia wahadtowych zespotéw dysz (2
i3).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze zespoty wirujacych szczotek (6) osadzone sq na
wysiegniku (36) zawieszonych suwliwie na cylindrycznej belce nosnej (38) iprzy pomocy sitownika
hydraulicznego (39) wykonuja ruch posuwisto zwrotny wzdtuz osi (7) zestawu kotowego (5), przy czym
wysiegniki (36) w punktach zwrotnych zatrzymujg si¢ w celu doczyszczenia na catym obwodzie podpiascia osi
(7). '
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