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(54) Zariadenie na snimanie velkosti sil poas redukovania na tahovych stoliciach

Utelom vynilezu je presné zistenie tahovej sily
pri redukovani na tahovych stoliciach za ucelom
stanovenia optimalneho postupu spracovania pro-

Uvedeného tuéelu sa dosiahne zariadenim na
snimanie velkosti sil, ktoré pozostiva z telesa
1 ktorého Iavy koniec je opatreny dolnou priloz-
kou 2 a hornou priloZkou 3, ktoré shiZia k upnutiu

telesa 1 je uloZeny v spodnej pohyblivej Casti S,
v ktorej je medzi favou ustavujticou podloZkou

6 a pravou ustavujicou podloZkou 7 umiestneny-

merny element 8 a na spodnej pohyblivej Casti 5ie
zhora umiestnend a skrutkami 14 upevnend horna
pohybliva &ast 9 priom medzi teleso 1 a spojené
pohyblivé &asti je uloZend pruZina 4.
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Vyndlez riefi zariadenie na snimanie velkosti sil
podas redukovania na tahovych stoliciach.

Pri vypracovavani technologickych postupov
zhotovovanim rirok z profilov z ocele z farebnych
kovov redukovanim, sa % redukcie stanovuje
vypoétom empirickymi vzorcami s rutinérskou
praxou. Vypocet velkosti sily potrebnej na reduk-
ciu je zdvisly na druhu materidlu, stave materidlu,
druhu spracovavania redukovanim, funk&nych uh-
loch néastrojov a trecich podmienkach medzi na-
strojmi a materidlom. Vypocitan4 sila potrebnd na
redukovanie materidlu sa pri vlastnom spracovava-
ni tahanim cez prievlak overuje meranim zataZenia

" pohonnych eléktromotorov tahovych stolic. Na-
merané hodnoty po prepodéte uddvaji tahovi silu.
Tato metdda je hrubd a nepresna. Novsi a presnejii

; spdsob merania fahovych sil podas procesu fahania

rarok z profilov cez prievlaky je tenzometrické

* meranie sil pomocou mernych elementov. Doteraz

pouZivany spésob umiestnenia merného elementu

v priestore hdku rurkovozika nie je v osi tahu &o

spbsobuje, Ze mernd sila je iba zloZkou tahovej
sily. : '
Uvedené nedostatky odstranuje zariadenie na
snimanie tahovej sily podla vynalezu, ktorého
podstata spofiva v tom, Ze pozostiva z telesa,
ktorého lavy koniec je opatreny dolnou priloZkou
a hornou prilozkou, ktoré sliZia k upnutiu zariade-
nia do tahového vozika a pravy koniec telesa je
uloZeny v spodnej pohyblivej &asti, v ktorej je
medzi lavou ustavujicou podloZkou a pravou
ustavujicou podlozkou umiestneny merny ele-

ment a na spodnej pohyblivej asti je zhora®

umiestnend a skrutkami upevnena hornd pohybliva
¢ast priCom medzi teleso a spojené pohyblivé &asti
je uloZena pruZina. »

Vyhody zariadenia podfa vyndlezu spodivajii
v tom, Ze-umoZfiuje na ziklade zistenej velkosti
tahovych sil, stanovit optimélny postup spracova-
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nia profilov a riir ng tahovych stoliciach. Nameran4 |
sila je rovna skutpénej tahove;j sile, pretoZe merny [
element je umiestneny v osi tahu. Dalej umoZiuje -
zistenie tahovej sily stanovit optimélny tvar a uhly
tahovych nastrojov.
- Priklad rieSenia zariadenia podla vyndlezu je na
pripojenom vykrese, kde obr. 1 predstavuje po-
zdiZny rez a obr. 2 predstavuje podorys v iastod-
nom osQvVom reze.

Zdakladné teleso 1 sa vloZi do priestoru vozika
rurok, v ktorom sa predtym nachddzali pracovné
Eeluste a totoZnost osi tahania a tenzometrického
merného elementu sa zabezpecuje vymedzovacimi
prilozkami 2 a 3. Naciachovany tenzometricky
merny element 8 s prilepenym tenzometrom sa|
vloZi do spodnej pohyblivej Casti 5 medzi [avi]
ustavujicu podlozku 6 a pravii ustavujicu podloz-|
ku 7. PruZina 4 drZi merny tenzometricky elementi
8 medzi podloZzkami miernym tlakom v zékladnejg
polohe. Po vloZeni Celusti 10 a 11 sa priskrutkuje
hornd pohybliva &ast 9 k dolnej pohyblivej dasti
5 skrutkami 14. Po zapojeni tenzometru, ktory je
ndlepeny na tenzometrickom mernom elemente
8ina zdznamovi aparatiru je meradlo pripravené
k:snimaniu a zdznamu tahovych sil. Skta$ana rirka |
sa nasunie na tahovy tffi alebo ty¢ a zahrotovany
koniec rirky sa presunie cez tahovy krazok v pr-:
siach stredného stojanu tahovej stolice. Zaslapnu- |
tim noZnej paky ovladania rirkovozika sa vozik
vidti do vychodzej polohy k prsiam stredného
stojanu. Ked je pripravend snimacia a zdznamovi
aparatira, obsluhujici pracovnik zatladi ruéni
packu 13 okolo capu 12 do zadnej polohy,, &m |
pritladi samosvorné &eluste 10 a 11 na hrot |
skiiSanej rirky. Po ruénom zasunuti haku vozika %
dd taZnej retaze &eluste svojou samosvornostou
drzia hrot redukovanej rirky a aZ po pretiahnuti
celej dlzky rarky cez tahovy kriZok uvolnia -
rurku. ‘ :

PREDMET VYNALEZU

‘Zariadenie na snimanie velkosti sil podas redu-
kovania na tahovych stoliciach opatrené samosvor-
nymi Celustami k upnutiu €ahového predmetu
vyznalené tym, Ze pozostiva z telesa (1), ktorého
Tavy koniec je opatreny dolnou prilozkou (2)
a+hornou prilozkou (3), ktoré slazia k upnutiu
zariadenia do tahového vozika a pravy koniec

telesa (1) je uloZeny v spodnej pohyblivej &asti (5), |
v ktorej je medzi favou ustavujticou podloZkou (6)
a pravou ustavujicou podlozkou (7) umiestneny
merny element (8) a na spodnej pohyblivej asti |
() je zhora umiestnend a skrutkami (14) upevnen4 |
Hornd pohyblivé &ast (9) pricom medzi teleso (1) |
a spojené pohyblivé Casti je uloZend pruzina (4).
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