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(54) Za¥{zen{ pro ovlddédn{ vodidd nit{

(57) HReSeni se tyk4 za¥izen{ pro ovléd-
déni vodidd nit{ pletaciho systému ok~ 1
rouhlého pletactho stroje pro vyrobu
undochového a ponoZkového zbozi, Za-

rizen{ obsalje elektromagnety ovlé-

dané od programového zaf{zeni stroje.

KaZdy elektromagnet Je prifazen k od-

prufenému vodi&i nité a zdpadka pro

blokovdn{ vodie v poloze kam je zmfi-

nénym elektromagnetem vykfvaut, Zdpad- 2

ky Jeou centrdlnd kinematicky spojeny

g dalsi{m elektromagnetem,
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Vyndlez se tykd zaFff{zeni pro ovldddn{ vodi¥d nit{ v pletecim systém okrouhleho
pletacfho stroje pro vyrobu pundochového a podobného zboZif, které obsahuje elektromag=-
nety, ovlddené od progran.xového zu¥{zen{ stroje, piFifem%f ka%dy vodil Je odpruien,

Je znémo, napi{klad z USA pat. 3 232 079, %e okrouhlé pletacf stroje jsou vybave-
ny elektromagnety, ktexré ovliddaj{ vodi¥e nit{, Vodile nit{ jJsou zpravidla v jedné po-
loze drieny ka%dy plsobenfm elektromagnetu a v druhé poloze pisobenim prufiny, Pfi del-
tim drieni vodide plsobenim elektromagnetu dochézf k jeho zahf{vdn{ a vznikaj{ potiZe
g odvddénim tepla a v disledku toho i k provoznim poruchém, Dald{ nevyhodou je to, Ze

v

stroj mé vy3s8i spotfebu energle,

Ukolem vynilezu je odstranit uvedené nevyhody, co% je v podstat® splnéno tim, Ze
ke koZdému vodi&l je pP¥ifazen jeden elektromagnet, pisobfci proti prufin& vodile a dé-
le jedna zdpedka, blokujfci vodi¥ v poloze, kam Je zmindnym elektromagnetem vylkyvout,
pfidem? vBechny zdpadky jsou centrdlnd kinematicky spojeny s daldiim elekiromagnetem.

V#hoda vyndlezu spod{vd prévd v odstranin{ zah¥{vén{ elektromagnetld a ve snifen{
spotfeby energie. _

Za¥{zen{ podle vyndlezu je v p¥fkladném provedenf zndzorn&no na pfipojenych vykre-~
sech, kde na obr. 1 jsou ovlddacf prostFedky vodils nitd v poloze, kdy vodil je v pra- .

covn{ poloze, na obr., 2 je toté% co na obr, 1, ale vodi& nit¥ je v nepracovn{ poloze
a na obr. 3 je postaven{ ovlddacich prostfedkd vodiZe nité t8snd pied zablokovénim

" v pracovni poloze,

Znémy§ jednovdlcovy okrouhly pletacf stroj pro vyrobu pundochového zboZ{ je opat=-
Yen v ka%fdém pletacim systému dridkem ), ve ktexrém jJsou vykyvan uloieny vodiSe 2 nitd,
K rameni 21 vodiSe 2, které nepoddvé nit, je uchycena taind prufina 3, jejif druhf ko-
nec je uchycen k dridku )., Ke zmfndném rameni 2) je ddle pFfifazena kotva elektromag-
netu 4 pro zdvih vodile 3 proti pisobeni, taZné pruiiny 3. Elektromagnet 4 Je upevnén
pa dridku )., Ddle je k rameni 21 vodile g piifazena vykyvnd zdpadka 5, kterd zapadd
svym svislym ramenem do jeho zéFezu, K druhému vodorovném rameni zdpadky 5 je uchyce-
na tafnd pruZina §, jeji% druhy koneo je upevnin také k dridku .

Kolmo ke viem vodorovnym ramenim zé{padek 5 Jednotlivych vodidd 2 nit{ Je pFifaze-
na do pravého uhlu zahnutd ¥dst pdky Z. Pdka T Je také vikyvn® uloZena pa driéku 1,
pridem? je k ni pF¥iFfazena kotva elektromagnetu 8, za udelem jejfho zdvilm oproti pi-
soben{ tafné pruiiny 9. ‘

Funkce vySe popsaného zafizen{ je nésledujfcf, V pracovni poleze Je vodid 2 drien
pisobenfm zdpadky 5, jeji% svislé rameno je pisobenim teiné pruiiny § drieno v zé¥ezu
vodi%e 2. Do elektromagnetd 4 a 8 nem{ zaveden proud, Péka 7 je taZfnou pruZinou g dr-
7ena ve spodni poloze. Jestli¥e m4 byt zminény vodil zvednut do nepracovni polohy, tak
je do elektromagnetu 8 povelem od F{dictho za¥f{zen{ zaveden proud, Kotva elekiromagne-
tu 8 se vysune a nadzvedne pélu I proti pisoben{ teZné prufiny 9, Zahnutd Edst pdky 7
vykjvne zdpadku 5 smérem g & jeJ{ svislé remeno vyjde ze zdbéru se z4Fezem ramene 21
vodi%e 2., Tain{ prufina 3 potom vykfvne vodid 2 do nepracoval polohy, jak je vidét na
obr. 2, Vlivem pisoben{ elektromagnetu 8 Jsou vSechny zdpadky 5 mimo kontakt s konci
ramen 21 vSech vodidh 2 pletacfho systému. Nyn{ jJe podle programu zaveden proud do
jednoho z elektromagnetl 4, kteryf proti pisoben{ ta¥né pruiiny 3 vykyjvne pF¥isludny vo-
418 2 do pracovnl polohy. Vz4pdt{ Je pRerufien p¥ivod proudu do elektromagnetu 8, Z4-
padka 5 nélefejfcf vodi¥i 2 v pracovni poloze zapadne do jeho zé¥ezu, ostatni =dpad-~
ky 5 se potom opfou o konoce ramen 21 vodiZd 2.

Rameno 21 vodie 2 je oproti konci svislého ramens zépadky § zvednuto o vzdéle-
nost X, coZ umoifuje perfektn{ zaveden{ nitd do jehel, Po pieruSeni doddvky proudu do
elektromagnetu 4 klesne rameno 21 vodi¥e 2 tehem pruZiny 3 o vzddlenost X a vodi¥ 2
je nyn{ v pracovni poloze, pFiem¥ nezndzorndni nit je uf bezpen¥ zavedend do jehel,
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pﬁznuﬁrvynxLEzu

Zarizeni pro ov14ddni vodi¥d nit{ v pletacim systému okrouhlého pletacfho stroje
pro vyrobu punochového a podobného zboi{, které obsalmje elektromagnety ovldda-
né od programového zafizeni stroje, piiemi kafdy vodi¥ je odpruien, vyznafujfc{
se tim, e ke kaidému vodi¥i (2) je p¥ifazen jeden elektromagnet (4) pisobfof pro-
ti pruZind (3) vodi¥e (2) a ddle jedna zdpadka (5) dlokujfef vodid (2) v poloze,
kam Je zminénym elektrdmagnetem (4) vykyvnut, pFifem? v¥echny zdpadky (5) jsou
centrdlné kinematicky spojeny s daldim elektromagnetem (8).

Zat{zen{ podle bodu 1, vyzna¥ujici se tfm, %e svisld ramena zépadek (5) jsou pFi-
Tazena k zdfezim na koncich ramen (21) vodi¥t (2), pfi¥emi vodorovnym ramenim zd-
padek (5) je pFifazena do pravého whlu ohnutd Eést péky (7), ke které je prifazen
dals{ elektromagnet (8),

2 vykresy
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