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1.

Vynélez se tfk4 stroje pro zdsobovéani stti-
hdrenské linky, kterym je FeSena mechani-
zace nakladéni néballi ldtek na naklddaci
stroj, nebo na rudni nakladaci vozik st¥i-
hérenské linky, " o

UvaZovand stiihdrenskd linka textilniho
provozu je tvofena z n#kolika na sebe na-
vazujicich pracovnich mist, obvykle ze dvou
aZ tfi stoldt’ vybavenych napf. pohybliv§mi
pasy nebo vzduchovym polstd¥em a z péso-
vé pily, pfipadn& z klasifikadniho praco-
viste, o . o
- Pro vrstven{ latek na prvnf stiil slouZi na-
klddaci stroje rfizného provedeni a vybave-
ni, pohybujici se nad stolem ve sm&ru jeho
podélného rozmé&ru: V n¥kterych p¥ipadech
se -jest& pouZivd ruénich naklddacich vozi-

~kb. - ' '

Latky, uréené ke zpracovani na stiihdren-
ské lince, se dopravuji do jeji blizkosti na
tzv. zdsobovaci pracovi§t¥ budto ve tvaru
vrstev ‘o stejné délce sklddanych na. sobd,
anebo &ast&ji ve tvaru nédbalu navinutého
na papirové nebo jiné dutince. . )

Ze zdsobovaciho pracovists se podéavaji
nébaly 14tek do naklddaciho stroje, pFipad-
né na ruéni naklddaci vozik rutng, anebo
jednoduchym, pop¥ipadd specidlnim zdviha-
cim zaFizenim. )

PFi rufnim poddvani n4balu latek se zve-
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daji jednotlivé ndbaly v&tSinou pomoci tyde
provléknuté papirovou &i jinou dutinkouy, a
to uchopenim tyfe za oba konce a uloZenim
nébalu do ukladacich vidlic nakladactho
stroje, nebo ru&nfho naklddaciho voziku.

Dosud zndmd mechanickd zdvihaci za¥i-
zeni jsou vyrobena v&t3ihou dodatednd vlast-
nimi silami uZivatele, jako doplnék ke stii-
hdrenské lince a jsou zaloZena na dopravé’

- jednotlivych nébaldl 14tek v dosah nakl4dda-

ctho stroje nebo runiho naklddaciho vozi-
Ku z pFistavené palety uloZené bud na po-
dlaze, anebo.na podvozku p¥epravniho vo-
ziku. A S

' Vedle t&chto dodaten& vyrobenych po-
mocnych zdvihadel jsou nabizena speciélni
zdvihaci zafizeni, konstruovdna s ohledem
na jejich funkci ve stfihdrenské lince.

V  nejjednodus$$im  provedeni zdvihact
zalizeni tohoto druhu je vyuZito pojizdnych
jetdbt, pohybujicich se po pevn& zabudova-
nych kolejnicich na strop& vyrobni haly v
prostordch nad zésobovacim pracovistdm a
nad naklddacim vozikem. Pojizdné jetdby
jsou vybaveny &asto elektrickym Fet&zovym
kladkostrojem, ktery se pohybuje po pevns
zabudovaném nebo otofném nosném rameni,

Specidlng prizplisobend zdvihaci zafizent,.
tvorici souldst. st¥ihdrenské linky, jsou za-
budovdna trvale v prostoru zdsobovaciho
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pracovist®, napftiklad tfm zptlisobem, Ze se
ve svislém vybrdni otofného nosného slou-
pu pohybuje veSdkové rameno se zavdieny-
mi héky pro uchopeni nédbalu latky za kon-
- ce provlefené tyfe, pritemZ se otofny nos-
ny sloup. otd®i kolem.své osy a <dopravuje
latku z palety.v dosah uklidacich vidlic na
vrcholu naklddactho stroje.

Daldi znaméd zdvihaci zafizeni jsou zalo-

Zena na principu dopravy jednotlivfch né-

baldl l4tek na naklddaci stroj prostfednic-
tvim Fet&zového zdvihaciho transportéru. V
tomto p¥ipad® se pohybuje dvojice nekoned-
nych fetézll jako spfaZend jednotka po zvo-
lené dréze, napiiklad po vedeni stojanu tva-
ru obrdceného pismene L a nédbal latky je
prltom zav&3en za dva dopravni héky spo-
jené otofné& s Fetdzy.

Spoletnou nevghodou popsanych  zné-
mych, veSmés dodatetn® vyrobenych nebo
specidlnich,
cich zafizeni je moZnost dopravy pouze jed-
noho nébalu latek, coZ predstavuje Zasové
nirofnou operaci ve stfihdrng vzhledem k
tasté potfebd dopliiovédni ‘naklddactho stro-
je a vzhledem k ndrokiim na potFebné pra-
covni sily. Castou manipulaci s ndbaly 14-
tek je omezena vykonnost st¥ihdrenské lin-
ky.

StaV&]lCI zpﬁsoby z&sobovénI sti‘iharen-

skych linek jsou také ndro¥né na potiebny
mianipulaéni a skladovaci prostor, nebot né-
baly l4tek se zvedaji jednotlivé budto z pev-
n& usazené palety na podlaze, anebo v p¥i-
pad& pojizdné palety na podvozku do jeji-
ho vyprédzdnéni, coZ se projevuje zvlg§té
vyrazné pii pouZitI jefdbu s nosnym otot-
nym ramenemn. '

Speciédlng prlzpusobené zdvihaci zafizeni
popsam]ch typlt jsou pom&rnd drahd a zvy-
Suji pofFizovaci nédklady stfihdrenské linky,
zejména pii dovozu t8chto zafizeni za devi-
zové prostiedky. .

Ruéni- zvedani nédbalu létek e spojeno se
zna&nou . fyzickou némahou obsluhujictho
personélu, zv145t8 Zen, a nedovoluje zv§Seni
stdvajici hmotnosti ndbald na velkondbaly,
které viak jsou vyhodn&j$! z hlediska eko-
nomie provozu-stfihirny. :

V¢%e uvedené nedostatky a. nevyhody jsou
odstran#gny strojem pro zédsobovéni st¥ih&-
renské linky, ktery je sestaven v podstats
zg. dvou .nosnych. podpé&r, opati¥enych pojis-
fovacimi oky a umist&nych symetricky s po-
délnou osou st¥ihaci linky na vzdélenost od-
povidajici 8f¥ce pouZité palety, ve které jsou
uskladn&ny nébaly ldtek, uréené k naloZeni
na odklddaci stfil stroje. Nosné popdéry jsou
. spojeny vykyvn& pomoc! spojovacich tghel

na odklddaci stiil stroje. Nosné podpéry jsou
zoléch na rdmu stroje, pfifemZ je dvojice
kladek volné& oto¥nd kolem svfch &epl a

spojena pevn& s nosnymi podp&rami a do-

. 18h4 k definovanému mistu segmentové dré-
hy,. tvo¥ené dvojicemi hornich vodicich 1i3t
a spodnich vodicich li¥t. Definované misto
segmentované drdhy odpovid4 okamZité po-

2035586 °

sériové vyrdb&nyeh zdviha- -

4
loze pouZité palety p¥i jejim pohybu k na-

~ klddacimu stroji & rufnimu naklddacimu

voziku nebo zpét. Dvojice spodnich lidt, ulo-
Zend vykyvné kolem dvojice epl je pfFitla-

"tena v pracovni poloze na doraz k dvojict

hornich vodicich list, a to pomoci dvojice
excentrll a prostfednictvim dvojice ovléda-
cich pék.

Navadsni jednotlivfch nébalil latek z od-
klddactho stolu na naklddaci stroj, p¥ipad-
né& na ruéni naklddaci vozik, umoZiiuje pé-
kovy mechanismus stroje, sestdvajici’ z dvo-

~ jice svislych drZakd, €epd pdkového mecha-

nismu, zvedacich ramen, spojovacich tghel
a otoényrch pék.

Stroj pro zédsobovéni je vybaven samo-
statnym pohonem, vychézejicim od elektro-
motoru ve spodni &&sti rdmu's pfevodem do
pomala pres predlohu na dvojici velkych
ozubenych kol s pfipevn&nymi spojovacimi

-t4hly- spojenymi s nosnymi-podp&rami.

PouZiti stroje pro zasobovani podle vyné-
lezu na zatdtku stfihérenské linky odstra-
Huje namé&havou préci obsluhujictho perso-
nélu, zvlastd v piipadé ruéniho zveddni né-
balu l4tek. Dopravou n#&kolika nébald 14tek
nardz, jejich postupnym ukldddnim na od-
kl4dac stfil a jejich snadnym navédénim na
nakladaci stroj nebo ruéni naklddaci vozik
se ‘zvy$uje produktivita stfihdrenské linky
ve srovndn{ s dosud pouZivanou technolo-
gii,

Stroj podle vynélezu zabiré menst prostor
na zatatku stF¥ihérenské linky neZ sériové
vyrab&nd specidlni zdvihaci zafizeni, zejmé-
na pro pfipad, Ze pracuji s otofnym jefa-
bovym ramenem nebo s Fet8zovym zdviha-
cim transportérem. K tomu p¥istupuje fak-
tor bezpeCnosti, ktery pi¥i automatickém
zveddni palety s nébaly latek sniZuje ne-
bezpetl trazu.

Dalsi.- podrobnosti uspofddéni vynélezu
jsou znézorn&ny na piipojenych vykresech,.
kde pFedstavuji:

obr. 1 stroj pro zasobovéni st¥ih4renské
linky v celkové sestavs,

obr. 2 sti‘lhérenskou linku vﬁetné stroje
pro zésobovéni,

obr. 3 aZ 6 postaveni funké&nich elementfi
stroje v né&kterych f&zich dopravy palety s,
nébaly.

Podle obr. 1 sestévé stroj pro zésobovéni

| st¥ihdrenské linky ze zékladového rédmu 1

trubkové - konstrukce, v jehoZ spodni &ésti
je uloZen stavitelnd p¥evodovy elektromotor
2, ktery pohdni p¥es ozubené kolo 3 pfed-
lohovou hffdel 4, na jejichZ obou krajich
jsou pFipevn&na ozuben4 kola 5, 5, pohdn¥&-
jfef dvojici ozubenych kol 8, 6, uloZenych
v konzolach 7, 7° v horni &ésti zakladového
rdmu 1. S ozubenymi koly 8, 8 jsou pevn&
spojena spojovaci téhla 8, 8', propojend vy-
kyvné s nosnymi podpérami 9, 9, v jejichZ
hornich &&stech jsou .otofn# upevnéna po-.
jistovac! oka 10, 10‘ a jejichZ spodni &ésti’
jsou vytvofeny jako néstavce pro usazeni
palety A. Dvojice odvalovacich kladek 11,
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11° otagejicich se kolem Sept kladek 12, 12¢
pevn& spojenych s nosnymi podpérami 9, 9°
se odvaluje po funké&nich plochédch dslenych
vodicich ii§t, z nichZ horni vodici listy 13,

13’ jsou spojeny se zdkladov§m rdmem 1 .

Devng, zatimco spodni listy 14, 14° jsou ulo-
Zeny vykyvng - kolem &ephl 15, 15°, V pracov-

ni:poloze je dvojice spodnich list 14, 14"

dotlatena na doraz k dvojici hornich vodi-
cich li8t 13, 13, a to prostrednictvim dvoji-
ce ovlddacich pak 16, 168‘ a excentrd 17, 17°,
Na 'horn{ &4sti zdkladového rdmu 1 je ulo-
Zen odklddaci ¥ikmy stfil 18, jehoZ spodni
zakonfen! nese dvojici svislych drZdkd 19,
19, jimiZ prochazejf epy 20, 20° pdkového
mechanismu, kolem kterych se otéaceji zve-
daci ramena 21, 21‘ spojend svislymi spo-
jovacimi téhly 22, 22° s dvojict otoénych
noZnich pédk 23, 23°. S e '

Na obr. 2 je schematicky znédzorn&na stii-
hérenskd linka textilniho zdvodu s jednot-
lHvymi dil&imi pracovisti, tj. zleva' se stro-
jem pro z4sobovani, ke kterému je pFistave-
na paleta A," usazend na transportnim vo-
ziku ‘B. Linka pokraduje smdrem doprava
dv&ma pracovnfmi stoly s pohyblivfmi pésy.
Nad prvnim, levym pracovnim stolem se pré-
v& nachézi nakladact stroj, kterym' byla slo-
Zena l4tka z nébalu, uloZeného v uklida-
cich vidlicich do vrstveného ttvaru C. Stii-
hérensk4 linka je zakon&ena na pravé stra-
né& elektrickou pasovou pilou.

* Obr. 3 ukazuje -stroj podle vynalezu ve

fazi pripravy pred zahdjenim zdvihu pale-
ty ze zdkladni . polohy do vyklopné polohy.
Pfed pfistavenim transportniho voziku s na-
sazenou paletou do tésného sousedstvi ‘stro-
je byly vyklopeny nosné podpéry 8,8 véet-
- né dvojice poji§tovacich ok 18, 18° a odva-
lovacich kladek 11, 11, tak, aby né4stavce
t&chto nosnych podpsr 8, 8 nebrénily v p¥i-

staveni transportnifho voziku s paletou. Za
tim téelem se vysunuji podle obr. 3 spodnf

vodici 1isty 14, 14' smérem doprava kolem
gepll 15, 15 a to prostrednictvim ovlédda-
cich pék 18, 16' a excentri 17, 17', zatimco
dvojice hornich vodicich list 13, 13° ziistav4
na svém plivodnim mists. .

Obr. 4 zndzorifiuje situaci po piistavent
transportniho voziku B s usazenou paletou
A v zdkladni poloze se zasunutymi nédstav-
i nosnych podp&r 9, § pod zékladni des-
kou palety A. P¥itom jsou uchycena pojisto-
vaci oka 10, 10° za dvd krajni svislé stojany
palety A a odvalovact kladky 11, 11° dolé-
haji na funkéni plochy spodnich vodicich
list 14, 14', které jsou dotlagdeny na doraz
k dvojici hornich vodicich list 13, 13 a to
plisobenim dvojice oviddacich pdk 18, 18°
a excentrl 17, 17°. Zndzorn&né zakladni po-
loha palety A odpovidd pFipravenosti pale-
. ty ke zdvihu do vyklopné polohy.

Podle obr. 5 se nach&zi paleta A ve zdvi-
-Zené poloze mezi zakladni polohou a vyklop-
nou polohou, kdy nosné podpéry 9, 9° viet-
né poji¥tovacich ok 10, 16° jsou mirn& na-
klon&ny o thel, ktery je dén dotykem odva-
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lovacich kladek 11, 11° s funkdni plochou
hornich vodicich 1i&t 13, 13°. Dvojice spod-
nich vodicich 1ist 14, 14* je pFitom dotlatena
na doraz k horni dvojici 1i&t 13, 13, se kte-
rou tvoff v tomto postaveni souvisloy ne- -

pre-ru§omnou vodici drdhu, zajisténou dvo-
jiel ovladacich pak 18, 16 a excentrd 17,
17-. : :

Obr. 6 ukazuje paletu A ve ‘vyklopné pd-

loze, ve které je uloZena na. nosnych: podps-

" rdch 9, 8' a zajisténa nastavci t&chto. pod-

Pér a poji¥tovacimi oky 10, 1. Tato poloha
odpovidd postaveni odvalovacich. kladek 11,
11° na funk&nich plochdch segmentovych
obloukfi hornich vodicich list 13, 13°. Uspo-
fadani dvojice spodnich vodicich 1i3t 14, 14¢,

- ovlddacich pak 16, 18° a excentrt 17, 17

je shodné s popisem obr. 4 a 5.
. Popis funkce stroje pro zasobovani sti#ih4- .
renské linky: Transportnf vozik B S nasaze-
nou paletou A, v niZ jé uloZeno nékolik n4-
balll latek 24, se pristavi na pfesn& vyzna-
Cené stanovistd' do t¥sného sousedstvi stro-
je, ‘ktery byl pripraven k zahéjen! zdviha-
ciho cyklu ze zakladni polohy do vyklopné
bolohy pFi ukongent pfedchézejictho cyklu.
'Po zav&Seni pojistovacich ok 10, 19 za

‘oba krajn{ svislé stojany palety A pFivrace-

né ke stroji, uvedou se do ¢inné polohy
0b% nosné podpéry 9, 8* tak, aby jejich spod-
DI néstavee pridr¥ely’ paletu A v zakladni
poloze. Za tim tfelem se poototi. :ovlddact
pédky 18, 16° a tim i"excentry 17, 17, které
dotla&uji spodni vodici lity 14, 14 k hop-
nim vodicim- li§tdm ‘13, 13°, ¢imy je zéroveii
vytvorena souvisld nepferudena dréha pro
odvalovani kladek 11, 11% Stroj je pFipra:-
ven ke zvedani palety A v zdkladni poloze.

Stisknutim tla¢itka , Start 1“ se rozbshne
pfevodovy motor 2, ktery pfes ozubené ko-
lo 3, pfedlohovou h¥idel 4 a oZuben4 - kola

-5, 5' pohdan! velkd ozubena kola 6, 8° s pfi-

pevnénymi spojovacimi t4hly 8, 8, propoje-
nymi vykyvng s nosnymi podp&rami 9, 9°
a tim 1 s odvalovacimi kladkami 11, 11,
které se odvalujt PO souvislé drdze zadina-
jict na konci spodnich vodicich list 14, 14°
a pokra€ujict po obloucich hornich vodicich
list 13, 13' do vyklopné polohy palety. A,
jejiz pFesnd poloha je zajiSténa dv&ma ne-
Zndzorndnymi koncovymi spinadi. V posled-
ni f4zi zvedani palety A vyjiZd&ji horni na-
baly ldtek 24 na odvalovaci stal 18 a postup-
né nasleduji dals{ nabaly. Po. Gplném vy-
prdzdnéni palety A je tato pfipravena ke
spusténi do zdkladni polohy.

Stisknutim tladitka , Start 11 se uvede do
chodu prevodovy motor 2 a tim se rozb&h-
nou opét vSechny navazujici mechanismy,

- avdak v opa&ném smyslu neZ p¥ zvedéni pa-

lety A. Tato se vraci z vyklopné polohy do
zékladni polohy, ktera je rovn&Z zajidtsna
dvéma neznézorndnymi koncovymi spinadi.
Po dosednut! prazdné palety A na &tyii
trany v rozich transportniho voziku B se nej-
prve odpoji pojistovaci oka 18, 10 ze dvou
krajnich svislych stojanti palety, nafeZ se
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oviddacimi pékami 16, 16° prostfednict\}im )

excentrii 17, 17° vyklop! spodni vodici listy
14, 14* mimo dosah palety, resp. transport-
niho voziku. Soufiasnd se vyklopi dvojice
nosnych. podp&r 9, 8 s pripevnénymi odva-
lovacimi kladkami 11, 11‘. Préav& .popsany
cyklus kon&i odtaZenim tramsportniho vo-
z{ku B s nasazenou prézdnou paletou A
do skladu latek. : , e T

. Vedle -tla&itek ,Start I“ a ,Start 11" je
umisténo ‘v jedné Fadd tlatitko ,,Stop*, ur-
gené pro piipad nutnosti zastaven zdvihu
nebo spustdn{ palety v nepfedvidané situaci
pfi porude apod. . , ;

Preprava jednotlivfch ndball létek 24
z odklddaciho stolu 18 na naklddaci stroj
st¥ihdrenské linky je zmechanizovéna tim
zplsobem, Ze se seldpne dvojice otodnych

-noZnich pék 23, 23‘, kterd prevodem pies

svisld spojovaci tédhla 22, 22' nat4él zvedaci
ramena 21, 21° do spadu. smérem k- nakla-
dacfmu stroji. Dutinkou jednotlivfch nébald
latek 24 je provletena ty€, jejiZ oba konce
se pohybuji po zvedacich ramenech 21, 21°,
kterd zajistuji bezpetnou "dopravu ndbalu
do uklédacich vidlic naklddactho stroje.

PREDMET VYNALEZU

. 1. Stroj pro zésobovani- stfihdrenské lin-
Ky, ureny k pfepravé ndbald latek z palety
na naklddaci stroj nebo na ruéni naklddact
vozik, vyznatujici se tim, Fe sestdvé ze dvou
nosnych podpér (9, 9°) s poji§tovacimi oky
(10, 10) umisténych symetricky s podélnou
osou stfihaci linky-na -vzdélenost odpovida-
jici Sifce palety (A) a spojenych vikyvng
pomoci spojovacich tdhel (8, 8‘) se dvéma
ozubenymi koly (6, 6‘), uloZenymi v konzo-
lach (7, 7') na zdkladovém rdmu (1) stroje,
prigemZ dvojice odvalovacich kladek (11,
11‘), ot&dejfci se voln& kolem Cepid (12, 124)
a spojena pevn& s nosnymi podpérami (9,
9‘) doléhd k definovanému -mistu segmen-
tové drédhy, vytvofené dvojicemi hornich
vodicich li§t (13, 13‘) a spodnich vodicich
li§t (14, 14‘), p¥ifem# definované misto od-
povidd okamZité poloze palety {A) pFi jejim
pohybu k naklddacimu stroji, ¢i ruénimu na-
klddacimu voziku nebo zpét. '

2. Stroj pro zésobovéni stfihérenské lin-
ky podle bodu 1, vyzna&ujici se tim, Ze dvo-

-
jice spodnich vodicich list (14, 14%) je ulo-
¥ena. yykyvné kolem &ept (15, 15°).
3. Stroj pro zdsobovéni st¥ihdrenskeé linky
podle bodd 1 nebo 2, vyznadujici se tim,
%e dvojice spodnich vodicich list (14, 14)

- je pritlatena na doraz ke dvojict ~hornich

vodicich 18t (13, 13‘) pomoci excentrt (17,
17°) prostfednictvim ovlddacich pék (186,
16'). ; ' '

4. Stroj pro zésobovén{ stF¥ihérenské:linky
podle bodu -1, vyznagujici se tim, Ze nad
dvojici ozubenych kol (B, 6') uloZenych v
konzoldch (7, 7°) je umist&n odklddaci- stiil
(18) pro navédsni jednotlivfch néball 1&-
tek na naklddaci stroj, p¥ipadng ruZni na-
kl4daci vozik, pfitem# odklddaci stdil (18)
je spojen s pékov§m mechanismem, sesté-
vajicim z dvojice svislgch drZdkid’ (19, 19)
s &epy (20, 20%), ddle zvedacich ramen (21,
21‘) spojenych prostfednictvim spojovacich
tahel (22, 22‘) s otonymi noZnimi pékami

(23, 23°). :

6-listl vykrest

Saverogralia, n. p., zdvod 7, Most -
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Obr. 3
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Obr. 6
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