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Die Erfindung bezieht sich auf eine Wiedergabevorrichtung mit einem Motor zum Antrieb eines drehbaren
Aufzeichnungstréigers, einem Abtastelement zur Wiedergabe eines vom drehbaren Aufzeichnungstriiger
abgenommenen aufgezeichneten Signales, einem Signalgenerator zur Erzeugung eines von der Drehzahl des
drehbaren Aufzeichnungstréigers abhiingigen Steuersignales, einem Bezugssignalgenerator zur Erzeugung eines
Bezugssignales und mit einer Vergleichseinrichtung zum Vergleichen der Phasen des Steuersignales sowie des
Bezugssignales und zur Steuerung des Motors bzw. der Drehzahl des drehbaren Aufzeichnungstriigers, wobei der
drehbare Aufzeichnungstriiger eines von zwei Aufzeichnungsformaten aufweist und auf dem das erste
Aufzeichnungsformat aufweisenden Aufzeichnungstriger bei einer ersten Drehzahl ein erstes Videosignal mit
einer ersten horizontalen Abtastfrequenz fyyy aufgezeichnet ist, die m Vollbilder des ersten Videosignales mit

einer ersten Anzahl Bildzeilen je Spurwindung des ersten Aufzeichnungstrigers ergibt, wobei m eine ganze Zahl
ist, und wobei auf dem das zweite Aufzeichnungsformat aufweisenden Aufzeichnungstriiger bei einer zweiten
Drehzahl ein zweites Videosignal mit einer zweiten horizonztalen Abtastfrequenz fy;, aufgezeichnet ist, die n

Vollbilder des zweiten Videosignales mit einer zweiten Anzah! Bildzeilen je Spurwindung des zweiten
Aufzeichnungstréigers ergibt, wobei n eine ganze Zahl ist, wobei bei Betrieb des Motors mit der ersten Drehzahl
die erste horizontale Abtastfrequenz fi17 vom Abtastelement ungeéindert wiedergegeben ist und bei Betrieb mit der

zweiten Drehzahl das zweite Videosignal vom Abtastelement mit einer der ersten horizontalen Abtastfrequenz fm

gleichen horizontalen Abtastfrequenz wiedergegeben ist.

Derzeit gibt es zwei grundlegende Fernsehsignalsysteme. Das erste, in den USA, Japan und anderen Landern
verwendete System beruht auf einer Halbbildfrequenz von 60 Hz (genau 59,94 Hz im Falle eines
Farbvideosignales) mit einer Anzahl von 262,5 horizontalen Zeilen je Halbbild. Das zweite, in Europa und
anderen Gebieten verwendete System beruht auf einer Halbbildfrequenz von 50 Hz und 312,5 horizontalen Zeilen
je Halbbild. Es gibt auch noch verschiedene andere Systeme, wie solche mit einer Halbbildfrequenz von 50 Hz
und 202,5 Zeilen je Halbbild oder einer Halbbildfrequenz von 50 Hz bei 409,5 Zeilen je Halbbild. Allerdings
gehen immer mehr Lander mit der fortschreitenden Verbreitung des Farbfernsehens zu dem einen oder dem anderen
der oben genannten beiden Systeme iiber.

Bekanntlich werden Videosignalsysteme nach der Art der Ubertragung des Chrominanzsignales in das NTSC-
System, das PAL-System und das SECAM-System eingeteilt. Obwohl hier Unterschiede bestehen, kann mit
Hilfe elektronischer Signalverarbeitung ein Ubergang vom einen System ins andere relativ einfach durchgefiihrt
werden.

Allerdings erfordert der Systemiibergang, wobei die Halbbildfrequenz und die Zeilenanzahl unterschiedlich
sind, komplizierte und ausgefeilte Gerite. Insbesondere stellt die Notwendigkeit des Systemiiberganges, wobei die
Halbbildfrequenz und die Zeilenanzahl zu #ndern sind, ein Problem der Fernsehanstalten bei internationalem
Programmaustausch dar, z. B. zwischen Europa und den USA. Dabei ist es notwendig, den Systemiibergang in
solcher Weise durchzufishren, daB die verschiedenen Regeln und Normen genauest eingehalten werden. Aus diesem
Grunde muBten umfangreiche und komplizierte Geréite zum Systemiibergang angewendet werden.

Bei einer elektronischen Umsetzungseinrichtung, wie sie heutzutage verwendet wird, wird ein Videosignal
zundchst in ein Digitalsignal umgesetzt, das sodann in einem digitalen GroBspeicher gespeichert wird,
anschlieBend in erwiinschter Abfolge ausgelesen und zu dem urspriinglichen Videosignal wieder zusammengesetzt
wird. Durch Veréndern des Zeitverhltnisses zwischen Einspeichern und Auslesen des Signales wird die
Umsetzung der Bildfrequenz und der horizontalen Zeilen erreicht. Diese Einrichtung ist jedoch in nachteiliger
Weise sehr aufwendig und teuer.

Weiters gibt es bereits Wiedergabegeriite, die zur Wiedergabe eines auf einem drehbaren Aufzeichnungstriger,
einer sogenannten Bildplatte, aufgezeichneten Videosignales ausgebildet sind, die auf elektrostatischen oder
optischen Effekten beruhen. Diese Wiedergabegerite konnen aber nur auf der Bildplatte aufgezeichnete
Videosignale wiedergeben. Daher ist es fiir die Modulationsart des Chrominanzsignales nicht erforderlich, daf
diese mit dem NTSC-, PAL- oder SECAM-System iibereinstimmt. Es reicht vielmehr aus, das
Chrominanzsignal in eine vorbestimmte Modulationsform umzusetzen, die mit dem System des
Fernsehempféngers iibereinstimmt, wenn das Bildplatten-Wiedergabegeriit ein herkdmmliches Farbvideosignal an
den Farbfernsehempfiinger abgeben soll. Durch Eingliederung der Umsetzeinrichtung zur Erzeugung eines
gewissen Trigerchrominanzsignales im NTSC-System, PAL-System oder SECAM-System in das Bildplatten-
Wiedergabegerit kann dieses mit anderen Wiedergabegeriten mit unterschiedlicher Chrominanzsignal-
Ubertragungsart kompatibel gemacht werden,

Die Kompatibilitit des Bildplatten-Wiedergabegerites kann aber im Hinblick auf den Unterschied in der
Ubertragungsart des Chrominanzsignales erzielt werden. Da die Differenz zwischen den horizontalen
Abtastfrequenzen bei verschiedenen Fernsehsystemen 0,7 % betréigt, was andeutet, daB die horizontalen
Abtastfrequenzen angenhert gleich sind, kann die horizontale Abtastfequenz bei dem Bildplatten-Wiedergabegeriit
dadurch gleich der urspriinglichen Abtastfrequenz gemacht werden, daBl die Drehzahl der Bildplatte gesteuert wird.
Die Drehzahl der Bildplatte wird in herkémmlicher Weise mittels einer Servoeinrichtung derart gesteuert, daB die
Frequenzen des Bezugssignales in einer Plattenspieler-Servoschaltung und das wiedergegebene
Horizontalsynchronisiersignal zusammenfallen. Allerdings kann bei diesen Geriten eine vorbestimmie
Servofunktion nicht durchgefiihrt werden, wenn die Drehzahl der Bildplatte nicht nahe der normalen Drehzahl
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liegt.

So ist z. B. aus der DE-OS 2 529 327 (US-PS 3 934 262) ein Videoplatten-Playbacksystem bekannt, das
zum Abspielen von Bildplatten im NTSC-System dient und bei dem zur Kompensation von Jitterstérungen
infolge von Exzentrizititen und Deformationen der Bildplatte ein von einem Kristalloszillator erzeugtes Signal
im Verein mit einem von der Bildplatte abgenommenen Chrominanz-Hilfstréigers zur Stenerung der Drehzahl
eines Motors verwendet wird. Dieses System ist aber zum Abspielen von Bildplatten mit zwei unterschiedlichen
Formaten nicht geeignet.

Desgleichen beinhaltet die DE-OS 2 407 402 (US-PS 3 959 819) bloB die Steuerung eines Motors mit Hilfe
eines Bezugssignalgenerators.

Der US-PS 4 018 987 zeigt ein Aufzeichnungsgert fiir Bildplatten mit einer iiblichen Servoschaltung zur
Drehzahlsteuerung und weiters ein Wiedegabegerét mit einem Synchronmotor, der zum Antrieb des Plattentellers
von einer Wechselstromquelle gespeist wird. -

In der DE-OS 2 403 235 (US-PS 3 814 844) ist ein Magnetplatten-Videorecorder mit phasenstarrer Steuerung
fiir den Plattenantrieb beschrieben.

Ferner ist in der DE-OS 2 636 772 (US-PS 4 148 077) eine Vorrichtung der eingangs angegebenen Art
beschrieben, die nachstehend unter Bezug auf Fig. 1 eingehend erortert ist.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Wiedergabevorrichtung fiir einen drehbaren
Aufzeichnungstréiger zu schaffen, bei der die erwihnten Nachteile beseitigt sind.

Insbesondere liegt die Aufgabe der Erfindung darin, ein einziges Gerit zu schaffen, mit dem zwei verschiedene
Arten Platten abgespielt werden konnen, die mit unterschiedlichen Aufzeichnungsformaten bespielt sind. Dies
soll selbst dann moglich sein, wenn die Drehzahl des Aufzeichnungstrégers nicht nahe der normalen Drehzahl
liegt. Die Wiedergabe soll also ohne Abanderung eines vorhandenen Fernsehempfangers moglich sein, und die
erfindungsgemiBe Wiedergabevorrichtung soll mit anderen Wiedergabegeriten kompatibel sein, sodaB es im
praktischen Gebrauch weder zu Schwierigkeiten noch zu Unannehmlichkeiten kommt.

Die gestellte Aufgabe wird mit einer Wiedergabevorrichtung der eingangs dargelegten Art dadurch geldst, dal
erfindungsgemiB der Steuersignalgenerator eine Einrichtung zur Erzeugung einer Anzahl von Drehzahlimpulsen
unmittelbar aus der Frequenz eines auf dem drehbaren Aufzeichnungstriger aufgezeichneten Farbtrégers ohne
dessen Demodulation bei jeder Umdrehung des drehbaren Aufzeichnungstrigers aufweist, welche Anzahl gleich
einem gemeinsamen Teiler der ersten und zweiten Anzahl der horizontalen Bildzeilen ist, und daB der
Bezugssignalgenerator eine Einrichtung zur Erzeugung eines Bezugssignales aufweist, dessen Frequenz sich durch
Dividieren der ersten horizontalen Abtastfrequenz fyy; durch die erste Anzahl Bildzeilen je Spurwindung oder

alternativ durch die zweite Anzahl Bildzeilen je Spurwindung und anschlieBendes Multiplizieren des Quotienten
mit dem gemeinsamen Teiler ergibt.

Der Effekt dieser Merkmale liegt darin, da8 bei der Erfindung weder ein Filter noch ein BandpaBverstéirker
erforderlich ist, um das Zeilensynchronisiersignal abzutrennen, wie noch erldutert wird. Demzufolge bietet die
Erfindung den Vorteil, daB die Drehzahl des Aufzeichnungstréigers bzw. der Bildplatte selbst dann gesteuert werden
kann, wenn sie von der Normaldrehzahl erheblich abweicht.

Im Gegensatz zu dem aus der DE-OS 2 636 772 bekannten Geriit weist also die erfindungsgemife
Wiedergabevorrichtung eine Einrichtung zur Erzeugung einer Anzahl Drehzahlimpulse, die bei jeder Umdrehung
des Aufzeichnungstriigers unmittelbar aus der Frequenz des aufgezeichneten Farbiréigers ohne dessen Demodulation
abgeleitet werden, und eine Einrichtung zur Erzeugung des Bezugssignales auf, dessen Frequenz durch Dividieren
der horizontalen Abtastfrequenz durch die jeweilige Anzahl Bildzeilen je Spurwindung und anschlieBendes
Multiplizieren des Quotienten mit der Anzahl der Drehzahlimpulse erhalten wird. Die Erfindung basiert also auf
der Einstellung eines besonderen Verhéltnisses zwischen der Abstimmfrequenz des Fernsehempfangers und den
Trigerfrequenzen des PAL-Systems und des SECAM-Systems und beseitigt die ansonsten in dieser Hinsicht bei
Fernsehempfingem auftretenden Probleme der unterschiedlichen Aufzeichnungsformate.

Die Erfindung wird im folgenden anhand bevorzugter Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung niher erldutert, die
in der Zeichnung schematisch dargestellt sind; es zeigen Fig. 1 ein Blockschalibild eines Ausfiihrungsbeispieles
eines herkommlichen Wiedergabegerites, Fig. 2 ein Blockschaltbild einer ersten Ausfiihrungsform der Erfindung,
Fig. 3 ein Blockschaltbild einer zweiten Ausfiihrungsform der Erfindung, Fig. 4 eine Darstellung der Anordnung
der auf der Bildplatte aufgezeichneten Signale, Fig. 5 ein Blockschaltbild einer dritten Ausfiihrungsform der
Erfindung und Fig. 6 ein Blockschaltbild einer vierten Ausfiihrungsform der Erfindung. Zum besseren
Verstindnis der Erfindung werden zunichst das NTSC-Farbfernsehsystem (im folgenden als N-System bezeichnet,
dem der Index n zugeordnet ist) mit einer Halbbildfrequenz von 59,94 Hz (angenéhert 60 Hz) und 525 Zeilen je
Bild sowie das PAL-Farbfernsehsystem und das SECAM-Farbfernsehsystem (im folgenden als P-System
bezeichnet, dem der Index p zugeordnet ist) mit einer Halbbildfrequenz von 50 Hz und 625 Zeilen je Bild kurz
erldutert. Die Bildplatte und das Wiedergabegerit unterscheiden sich je nach dem verwendeten System. Eine
Bildplatte mit einer Farbvideosignal-Aufzeichnung nach dem N-System ist mit Dy, und eine Bildplatte mit einer

Farbvideosignal-Aufzeichnung gemé8 dem P-System ist mit D, bezeichnet. Wie bereits erwihnt, ist es nicht

erforderlich, das Trédgerchrominanzsignal des Farbvideosignales im N- oder P-System aufzuzeichnen. Im folgenden
wird ein zur Wiedergabe einer D -Bildplatte zur Erzeungung eines N-Videosignales ausgebildetes Wiedergabegerit
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mit R und ein zur Wiedergabe einer Dp-Bildplatte zur Erzeugung eines P-Videosignales ausgebildetes
Wiedergabegerit mit Rp bezeichnet,

Bei dem N-Farbvideosignal ist die horizontale Abtastperiode H = 63,5 ps, die von derjenigen des
P-Farbvideosignales, H = 64 s, bloB um 0,7 % abweicht. Dies bedeutet, daB bei Verwendung eines
Wiedergabegeriites R}, zur Wiedergabe der Bildplatte Dp deren Drehzahl um 0,7 % hoher als die Solldrehzahl sein

muB, um das Videosignal mit der gleichen Abtastfrequenz wie im N-System wiederzugeben. Diese héhere
Drehzahl fiihrt aber bei einer Bildplatte Dp mit einstiindiger Spieldauer lediglich zu einer um etwa 25 s kiirzeren

Spieldauer. Wenn die horizontale Abtastfrequenz fyy die des N-Systems ist, so arbeitet die elektrische Schaltung
des Wiedergabegerites R,, ungeachtet des auf der Bildplatte Dp befindlichen Programminhaltes im Normalbetrieb,
so daB es keine Unannehmlichkeiten gibt.

Bei dem auf diese Weise wiedergegebenen Videosignal ist die Zeilenzahl je Vollbild 625 und entspricht somit
der des auf der Bildplatte Dp aufgezeichneten P-Videosignales, wobei die Halbbildfrequenz um 0,7 % grofer als

50 Hz ist. Unter der Annahme, daB ein handelsiiblicher N-System-Farbfernsehempfinger als Kontrollgerit zum
Empfang und zur Uberwachung dieses Videosignales verwendet wird, so ist der Empfinger im allgemeinen auf die
Frequenz von 60 Hz eingestellt, kann jedoch auf die Frequenz von 50 Hz umgeschaltet werden. Der auf diese
Weise umgestellte Empfiinger empfingt das vom Wiedergabegerit R, kommende Videosignal und gibt ein Bild

wieder, das vertikal geringfiigig auseinandergezogen, jedoch sowohl horizontal als auch vertikal synchronisiert
ist. Durch Steuerung der Drehzahl der Bildplatte Dp ist also die Kombination des N-System-Wiedergabegerites

R, mit dem N-System-Empfinger in der Lage, eine Wiedergabe durchzufiihren, die zwar nicht perfekt, aber
nichtsdestoweniger zufriedenstellend praktisch anwendbar ist.
In dhnlicher Weise ist bei Drehung der Bildplatte D, mit einer um 0,7 % geringeren Geschwindigkeit als der

Sollgeschwindigkeit zur Wiedergabe eines Videosignales mit der horizontalen Abtastfrequenz gemiB dem
P-System die zur Wiedergabe eines einstiindigen Programmes der Bildplatte D, um etwa 25 s lénger, wobei das

wiedergegebene Bild im Vergleich zum Normalfall in Vertikalrichtung leicht zusammengedriickt ist. Jedenfalls ist
die Kombination des Wiedergabegerites Rp und des P-System-Empfiingers in der Lage, ein fiir den praktischen
Gebrauch annehmbares Bild wiederzugeben.

In Fig. 1 ist ein herkommliches Wiedergabegerit gezeigt, das zur Drehzahlsteuerung der Bildplatte D

(oder D) ausgebildet ist, um das aufgezeichnete Horizontalsynchronisiersignal bei der dem Wiedergabegeriit R,
(oder Rp) zugeordneten horizontalen Abtastfrequenz frip (oder pr) wiederzugeben, GemaB Fig. 1 wird das

Videosignal von einer Bildplatte (11) mittels eines Abtastelementes (12) abgenommen und wiedergegeben, in
einem Kopfverstiirker (13) verstirkt und einem BandpaBverstirker (14) zugeleitet, in dem eine vorbestimmte
Frequenzkomponente des Signales ausgefiltert und verstirkt wird. Das verstirkte Signal wird sodann in einem
Demodulator (15) demoduliert und danach einerseits einer Ausgangsklemme (16) und anderseits einer
Abtrennstufe (17) fiir das Horizontalsynchronisiersignal zugefiihrt. Das am Ausgang der Abtrennstufe (17)
auftretende Horizontalsynchronisiersignal wird einem Komparator (18) zugeleitet, in dem ein Phasenvergleich
mit einem Bezugssignal durchgefiihrt wird, das von einem Bezugssignalgenerator (19) abgegeben wird. Das
Bezugssignal hat eine Frequenz gleich der jeweiligen horizontalen Abtastfrequenz fiin (oder pr) des jeweiligen

Wiedergabegerites R, (oder Rp). Der Komparator (18) erzeugt somit ein auf den Phasenunterschied bezogenes
Fehlersignal.

Das vom Komparator (18) abgegebene Fehlersignal wird dem Motor (20) des Plattentellers zugefiihrt, Auf
diese Weise wird die Drehzahl der Bildplatte (11) gesteuert, wobei die Frequenz fy; des wiedergegebenen

Horizontalsynchronisiersignales mit der Frequenz Ty, (oder pr) des Bezugssignales iibereinstimmt.

Hier ist das auf der Bildplatte aufgezeichnete Farb-Videosignal ein Trégersignal, das frequenzmoduliert,
phasenmoduliert oder amplitudenmoduliert ist. Zur Abtrennung bzw. Filterung im BandpaBverstirker (14) muf
die Bildplatte (11) mit einer Drehzahl rotieren, die nahe der Normaldrehzahl liegt. Infolgedessen kann das
vorstehend beschriebene Gerdt, bei dem die Servosteuerung nur dann funktioniert, wenn die Drehzahl der
Bildplatte nahe der Normaldrehzahl liegt, in der Praxis kaum verwendet werden.

Fig. 2 zeigt in einem Blockschaltbild ein erstes Ausfithrungsbeispiel der Erfindung. In Fig. 2 sind diejenigen
Bauelemente, die mit denen der Fig. 1 iibereinstimmen, mit denselben Bezugszeichen versehen und nicht
nochmals beschrieben. Eine Bildplatte (21) gemiB dem N-System (oder P-System) ist mit einem
frequenzgeteilten und gemultiplexten Signal bespielt, das aus einem mit dem Videosignal modulierten
Trégersignal und einem mit einer Frequenz von 1/M-fachen der horizontalen Abtastfrequenz fry, (oder pr, wobei
M eine ganze Zahl ist) modulierten Trigersignal gebildet ist. Eine Abtastschaltung (22) fiir ein
Drehzahlsteuersignal ist in einem vom Signalweg des demodulierten Videosignales abweichenden Signalweg
angeordnet und dient zur Erfassung eines Drehzahlsignales im wiedergegebenen Signal. Das Drehzahlsteuersignal
ist ein Trégersignal, das mit einer Frequenz moduliert ist, die dem 1/M-fachen der horizontalen Abtastfrequenz

-4-



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Nr. 390 538

frpy, (oder pr) entspricht und einen burstartigen Verlauf besitzt. Die Abtastschaltung (22) ist zur Erfassung der

Hiillkurve des Drehzahlsteuersignales ausgebildet, was bedeutet, daB das Drehzahlsteuersignal iiber einen groBen
Bereich der Drehzahl der P- (oder N-) System-Bildplatte (21) erfassen kann, d. h. das Drehzahlsteuersignal kann
erfaBt werden, bevor sich die Drehzahl der Bildplatte (21) der Nenndrehzahl annzhert.

Das vom Bezugssignalgenerator (19) abgegebene Bezugssignal wird in einem Frequenzieiler (23) einer 1/M-
Frequenzteilung unterworfen und dann dem Komparator (18) zugeleitet, in dem das frequenzgeteilte Signal in der
Phase mit dem von der Abtastschaltung (22) erfaSten Drehzahlsteuersignal verglichen wird. Die Drehzahl des
Motors (20) wird in Abhzingigkeit von der auf diese Weise festgestellten Phasendifferenz gesteuert. Demzufolge
kann die Bildplatte (21) auf eine vorbestimmte Drehzahl eingeregelt werden, bei der die Bildplatte (21) mit der
horizontalen Abtastfrequenz des N- (oder P-) Systems wiedergegeben wird, selbst wenn die Bildplatte (21) dem
P- (bzw. N-) System zugeordnet ist.

Bei der vorstehend beschriebenen Ausfiihrungsform der Erfindung ist vorausgesetzt, daB die ganze Zahl M
denselben Wert im P- wie im N-System aufweist. AuBerdem wird das Drehzahlsteuersignal als Kehrwert eines
ganzzahligen Vielfachen der horizontalen Abtastfrequenz fyy, (bzw. pr) genommen, weil im Hinblick auf

mechanische EinfluBgréBen der Drehzahl-Servoeinrichtung niedere Frequenzen vorteilhaft sind.

Im folgenden wird eine Variante dieser Ausfiihrungsform der Erfindung anhand der Fig. 2 beschrieben. Dabei
wird eine in gleicher Weise wie beim ersten Ausfiihrungsbeispiel bespielte Bildplatte in solcher Weise
wiedergegeben, daB das Drehzahlstenersignal periodisch innerhalb einer Vollbildperiode 5 oder 25 Mal
wiedergegeben wird. Diese Zahl, d. h. 5 bzw. 25, beruht auf der Beriicksichtigung eines gemeinsamen Teilers,
sodaB das Frequenzteilungsverhiltnis dem Kehrwert einer ganzen Zahl entspricht, weil im N-System 525 Zeilen
und im P-System 625 Zeilen vorgesehen sind. Bei 5-maliger Erfassung des Drehzahlsteuersignales innerhalb
einer Vollbildperiode wird alle 105 (= 525/5) Zeilen im N-System und alle 125 (= 625/5) Zeilen im P-System
ein einzelnes Drehzahlsteuersignal aufgezeichnet. Im Falle, daB das Drehzahlsteuersignal 25 Mal innerhalb einer
Vollbildperiode erfaBt wird, wird alle 21 Zeilen im N-System und alle 25 Zeilen im P-System ein einzelnes
Drehzahlsteuersignal aufgezeichnet.

Bei der vorliegenden Variante sind anstelle des Frequenzteilers (23) zwei Frequenzteiler (24), (25) und ein
Umschalter (26) vorgesehen, wie aus Fig. 2 ersichtlich. Bei Wiedergabe einer Bildplatte Dp mit 5 (oder 25)

periodisch innerhalb einer Vollbildperiode aufgezeichneten Drehzahlstenersignalen wird das
Frequenzteilungsverhiltnis 1/MP des Frequenzteilers (24) auf 1/125 (oder 1/25) eingestellt, wobei das

Ausgangssignal mittels des Umschalters (26) an den Komparator (18) angelegt wird, bei der Bildplatte D, wird
das Frequenzteilungsverhiltnis 1/M| des Frequenzteilers 25 auf 1/105 (oder 1/21) eingestellt und das

Ausgangssignal mittels des Umschalters (26) dem Komparator (18) zugefiihrt. Auf diese Weise konnen
wahlweise Dp- oder D - Bildplatten wiedergegeben werden.

Fig. 3 zeigt ein drittes Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung, wobei solche Bauteile, die denen der Fig. 2
entsprechen, mit denselben Bezugszeichen versehen und nicht mehr eigens erliutert sind.

Dieses Ausfiihrungsbeispiel ist besonders fiir eine Bildplatte eines Systems mit konstanter
Winkelgeschwindigkeit geeignet (CAV-System).

Die CAV-Bildplatte unterscheidet sich von einer Bildplatte nach dem System mit konstanter
Lineargeschwindigkeit (CLV-System), wobei die Synchronisiersignale zur Bildplattenmitte ausgerichtet sind.
Z. B. sind bei einer CAV-Bildplatte mit vier Halbbildern je Umdrehung die aufgezeichneten
Vertikalsynchronisiersignale zur Mitte der Bildplatte an den in Fig. 4 mit (331) bis (334) bezeichneten Stellen

ausgerichtet. Durch Steuerung der Drehzahl der Motorwelle ist es daher moglich, die wiedergegebene horizontale
Abtastfrequenz auf einen vorbestimmten Wert genau einzustellen.

GemiB Fig. 3 sind die Bildplatte (27) und eine gezahnte Scheibe (28) aus Magnetwerkstoff gemeinsam
drehbar auf der Welle des Motors (20) gelagert. Ein magnetischer Fiihler (29) liegt der Scheibe (28) gegeniiber
und wirkt mit dieser zur Erfassung der Motordrehzahl zusammen. Die Scheibe (28) ist mit in gleichen
Winkelabstinden angeordneten Zahnen versehen. Jedes Mal, wenn ein Zahn der Scheibe (28) am Fiihler (29)
vorbeigeht, erzeugt dieser einen Impuls. Als Drehzahlfiihler fiir den Motor (20) kann anstelle der Scheibe (28)
und des Fiihlers (29) auch irgend eine andere Einrichtung vorgesehen sein, z. B. eine am Umfang geschlitzte
Scheibe, deren Drehzahl auf optischem Wege durch Abtastung der Frequenz eines Lichtstrahles, der durch die
Schlitze intermittierend strahlt.

In dem Fall, daB die Bildplatte (27) mit vier Halbbildern je einer vollstandigen Umdrehung geméf Fig. 4
versehen ist, wird die Drehzahl des Motors (20) bei einer Dn-Bildplatte auf 900 U/min und bei einer

D_-Bildplatte auf 750 U/min eingestellt. Bei einer D_-Bildplatte ist die einer vollstindigen Umdrehung
entsprechende Zeilenzahl 1050, bei einer D -Bildplatte 1250. Gemeinsame Teiler von 1050 und 1250 sind 2, 5,

10, 25 und 50. Wenn die Anzahl der Zzhne der Scheibe (28) zu einer dieser fiinf Zahlen gewihlt ist, so ergibt
sich ein Zusammenhang zwischen der Anzahl der vom Fiihler (29) abgegebenen Impulse je 1 Umdrehung der
Motorwelle und der Anzahl der Abtastzeilen je Impuls sowie ein Zusammenhang zwischen dem Wiedergabegerét
und der Art der Bildplatte, wie in folgender Tabelle angegeben:
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Wiedergabegeriit Bildplatte Anzahl der Ausgangsimpulse
des Fiihlers (29) je 1 U der
Scheibe (28)
2 5 10 | 25 ] 50
R, D, 525 |1 210 | 105 § 42 | 21 | Anzahlder
DE 625 | 250 | 125 | 50 | 25 | Abtastzeilen
je 1 Ausgangs-
Rp D, 525 1210 J 105 | 42 | 21 impuls
D, 625 1 250 | 125 | 50 | 25

Wie aus dieser Tabelle hervorgeht, bestimmt sich die Anzahl der Abtastzeilen je 1 Ausgangsimpuls des
Fiihlers (29) daraus, ob die Bildplatte dem N- oder dem P-System zugeordnet ist, ohne Riicksicht auf das System
des Wiedergabegerites. Daher sind gemiB Fig. 3 zwei Frequenzteiler (30) und (31) parallel an den Ausgang des
Bezugssignalgenerators (19) angeschlossen. Das Frequenzverhiltnis 1/M;, des Frequenzteilers (30) ist auf einen

Wert eingestellt, der gleich der Frequenz der Ausgangsimpulse des Fiihlers (29) bei Wiedergabe einer Bildplatte
D, ist. Wenn die Zzihnezahl der Scheibe (28) z. B. 50 betrégt, so wird das Frequenzverhaltis des Frequenzteilers

(30) auf 1/21 eingestellt. Das Frequenzverhélmis 1/Mp des Frequenzteilers (31) wird auf einen Wert eingestellt,
der gleich der Frequenz der Ausgangsimpulse des Fiihlers (29) bei Wiedergabe einer Bildplatte Dp ist. Wenn
z. B. die Zahnezahl der Scheibe (28) gleich 50 ist, so wird das Frequenzverhiltnis auf 1/25 eingestellt. Der

- Umschalter (32) wird manuell oder automatisch derart umgeschaltet, daB der Ausgang des Frequenzteilers (30)

mit dem Komparator (18) verbunden ist, wenn eine Bildplatte D,, wiedergegeben wird, und der Ausgang des
Frequenzteilers (31) mit dem Komparator (18) verbunden ist, wenn eine Bildplatte D_ abgespielt wird.

Infolgedessen wird die Drehzahl des Motors (20) derart gesteuert, daB die von der Bildplatte (27) wiedergegebene
horizontale Abtastfrequenz mit der vorbestimmten horizontalen Abtastfrequenz iibereinstimmt. Daher kann das
‘Wiedergabegeriit R, (oder Rp) die Bildplatte Dp (oder D) wiedergeben.

“Wenn die Zahnezahl der Scheibe (28) gro8 ist, so wird im allgemeinen die Drehzahlsteuerung verbessert, aber
die Herstellung der Scheibe (28) schwieriger. Die Zahnezahl 50 ist sowoh! im Hinblick auf die Funktion des
Gerdiites als auch auf die Herstellung vorzuziehen und fiir die erfindungsgemiBen Gerite optimal.

Wenn eine Bildplatte nach dem CAV-System mit zwei Halbbildern eines Farbvideosignales je Umdrehung
bespielt ist, so ist eine Scheibe (28) mit 5 oder 25 vorgesehen. Weiters werden die Frequenzverhiltnisse der
Frequenzteiler (30), (31) auf 1/105 bzw. 1/125 fiir die 5-Zshnescheibe und auf 1/21 bzw. 1/25 fiir die
25-Zahnescheibe eingestellt.

Da bei dieser Ausfiihrungsform der Erfindung die Drehzahl der Bildplatte durch Erfassen der Drehzahl des
Motors (20) festgestellt wird, ergibt sich der Vorteil, daB die Drehzahl der Bildplatte kurzzeitig auf die
vorbestimmte Drehzahl gebracht werden kann, ohne die Bildplatte (27) selbst mit Hilfe des Abtastelementes
abzutasten. Diese Ausfithrungsform der Erfindung kann in dhnlicher Weise wie die erste Ausfithrungsform
abgewandelt werden, indem zwei Arten Oszillatoren zur Erzeugung der Jjeweiligen Frequenzen den Schaltkreis des
Bezugssignalgenerators (19) und die Frequenzteiler (30), (31) ersetzen.

Nachstehend wird ein drittes Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung beschrieben. Hier wird eine Bildplatten-
Aufzeichnungs- und Wiedergabeanlage verwendet, bei der das Leuchtdichtesignal und das Trdgerchrominanzsignal
gemultiplext werden und das auf diese Weise gebildete Signal zum Modulieren des auf der Bildplatte
aufzuzeichnenden bzw. von dieser wiedergegebenen Tréigers dient, um einen Zusammenhang zu schaffen,
demgemaB das Leuchtdichtesignal und das Trigerchrominanzsignal miteinander frequenzverkimmt sind, ferner
eine Farbhilfstréigerfrequenz f. des Trigerchrominanzsignales mit einer Frequenz gewihlt wird, die ein ungerades

Vielfaches der halben horizontalen Abtastfrequenz ist und weiters ein ungerades Vielfaches der halben horizontalen
Abtastfrequenz sowohl fiir das P-System als auch das N-System denselben Wert hat. Insbesondere wird die
Farbhilfstrigerfrequenz fcp des Tragerchrominanzsignales einer Bildplatte Dp zu (2n - 1)/2 . pr und die

Farbhilfstragerfrequenz f.p, des Trégerchrominanzsignales einer Bildplatte Dy zu 2n - 1)/2 . fyy, gewihlt, wobei

(2n - 1)/2 beispielsweise 162,5 ist.
In solchen Fallen, in denen die auf diese Weise bespielte Bildplatte D_ mit Hilfe des Wiedergabegeriites Rp

und die Bildplatte D, mittels des Wiedergabegerites R, wiedergegeben wird, ist sowohl die wiedergegebene

horizontale Abtastfrequenz als auch die Farbhilstrigerfrequenz je nach dem Fall voneinander verschieden. Daher
haben die Wiedergabegeriite Rp und R, unterschiedliche Wiedergabeschaltkreise. In dem Fall, daB das

-6-



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Nr. 390 538

Wiedergabegerit R, eine Bildplatte Dp wiedergibt, wird ihre Drehzahl derart gesteuert, daB das aufgezeichnete
Horizontalsynchronisiersignal nicht mit der Frequenz pr, sondern mit der Frequenz fygy wiedergegeben wird.

Infolgedessen hat das wiedergegebene Trégerchrominanzsignal eine Farbhilfstrigerfrequenz von (2n -1)/2 . fHn
und nicht (2n - 1)/2 . pr, und entspricht folglich dem Trégerchrominanzsignal im N-System, sodaBf die

Bildplatte Dp mit dem Wiedergabegerdt R wiedergegeben werden kann. D. h. das Wiedergabegerit R | gibt das

Trigerchrominanzsignal mit einer Frequenz gleich der des Triigerchrominanzsignales im N-System wieder, was
bedeutet, daB es nicht notwendig ist, die Verarbeitungsstufe fiir das Chrominanzsignal im Wiedergabegerdt Ry

abzuzéindern. Das Ergebnis ist auch in dem Fall das gleiche, in dem das Wiedergabegerat Rp eine Bildplatte Dy,
wiedergibt. D. h. das Wiedergabegerit Rp gibt das Trigerchrominanzsignal mit einer Frequenz gleich der des

Trigerchrominanzsignales im P-System wieder.

Fig. 5 zeigt das Blockschaltbild des dritten Ausfiihrungsbeispieles der Erfindung. In Fig. 5 sind diejenigen
Bauteile, die mit denen der Fig. 1 iibereinstimmen oder diesen &hnlich sind, mit denselben Bezugszeichen
versehen und nicht mehr eigens beschrieben. ’

GemiB Fig. 5 wird eine Bildplatte (34) mit einem Signal bespielt, bei dem das Trigerchrominanzsignal mit
einer Farbhilfstrigerfrequenz von (2n - 1)/2 . pr (oder (2n - 1)/2 . fyy,) mit dem Leuchtdichtesignal gemultiplext

wird und der Triger z. B. einer Frequenzmodulation mit diesem Signal unterworfen wird. Die Bildplatte (34) wird
von dem Motor (20) unter Steuerung eines Drehzahlsteuersignales in Drehung versetzt, welches von einer
Klemme (43) abgenommen wird. Ein Frequenzdemodulator (35) gibt ein demoduliertes Signal ab, das durch
Multiplexen des Leuchtdichte- und des Trigerchrominanzsignales gebildet ist, die miteinander beziiglich der
horizontalen Abtastfrequenz verkimmt sind. AuBerdem ist sowohl die horizontale Abtastfrequenz als auch die
Farbhilfstrigerfrequenz des demodulierten Signales jeweils gleich der entsprechenden Frequenz desjenigen
Fernsehsystems, das dem Wiedergabegerit zugeordnet ist. Demzufolge kann in beiden Fillen, d. h. fiir D - und

D, -Bildplatten eine Verzégerungsleitung (37) mit 1H gemeinsam verwendet werden, die als Abtrennstufe dient.

Die 1H-Verzogerungsleitung (37) ist im allgemeinen von hochster Genauigkeit und kann deshaib fiir das
N- und P-System nicht gemeinsam benutzt werden, obwohl der Unterschied der horizontalen Abtastfrequenzen
dieser Systeme bloB etwa 0,7 % betragt. Im Gegensatz dazu ermdglicht diese Variante der Erfindung die
gemeinsame Verwendung der 1H-Verzogerungsleitung aus den oben dargelegten Griinden.

Die der Verzogerungsleitung (37) zugefiihrten und wieder abgegebenen Signale werden in einem Addierer
(38) addiert, um das Leuchtdichtesignal zu erzeugen. Anderseits werden diese Signale in einem Subtrahierer 39)
voneinander subtrahiert, um das Trigerchrominanzsignal zu erzeugen. Dieses Tragerchrominanzsignal ist nicht
ein mit einer dem NTSC-, PAL- oder SECAM-System eigenen Modulationsart moduliertes Signal, sondern ein
Signal, bei dem die Farbhilfstrigerfrequenz einer 90°-Zweiphasenmodulation mit Trigerunterdriickung
unterworfen wird, z. B. mit Hilfe zweier Farbdifferenzsignale. Das vom Subtrahierer (39) abgegebene
Trigerchrominanzsignal wird einem Fernsehsystemumsetzer (40) zugefiihrt, in dem es zu demjenigen
Tragerchrominanzsignal umgesetzt wird, das dem jeweiligen Fernsehsystem entspricht, und anschlieBend einem
Addierer (41) zugeleitet, in dem es mit dem vom Addierer (38) abgegebenen Leuchtdichtesignal zur Erzeugung
eines genormten Farbvideosignales fiir das jeweilige Fernsehsystem gemultiplext wird. Dieses Farbvideosignal
wird an eine Ausgangsklemme (42) angelegt und dem Fernsehempfinger zugefiihrt. B

Mit dieser Ausfiihrungsform werden drei Arten Wiedergabegerite je nach der Ubertragungsart des
Chrominanzsignales geschaffen, d. h. je nach dem NTSC-, dem PAL- und dem SECAM-System, um zwei Arten
Bildplatten, u. zw. gemaB dem N- und dem P-System wiedergeben zu konnen. Wenn die Bildplatte Dp mit dem

SECAM-System-Wiedergabegerit wiedergegeben wird, so entspricht die Wiedergabe dem mit dem SECAM-
System genormten normalen Farbvideosignal. Im Falle der Wiedergabe der Bildplatte D, mit dem SECAM-Gerit

ist die wiedergegebene horizontale Abtastfrequenz genau die gleiche wie im SECAM-System. Lediglich die
Halbbildfrequenz wird 59,5 Hz und liegt somit um etwa 20 % tiber der Normalfrequenz von 50 Hz, doch sind die
handelsiiblichen SECAM-Farbfernsehempfinger im allgemeinen zur Synchronisation mit der oben genannten
Halbbildfrequenz von 59,5 Hz ausgebildet. Ferner ist das wiedergegebene Trégerchrominanzsignal genau das
gleiche wie im SECAM-System. Folglich kann der SECAM-Empfénger das wiedergegebene Signal ohne
Schwierigkeiten empfangen. In gleicher Weise sind die PAL- und NTSC-Wiedergabegerite zur Wiedergabe beider
Arten Bildplatten ansgebildet.

In der Zwischenzeit ist auch eine Bildplatte entwickelt worden, bei der ein Spursteuersignal auf jeder Spur oder
zwischen nebeneinanderliegenden Spuren aufgezeichnet ist, wobei der Frequenzbereich dieses Signales auBerhalb
desjenigen des Trigers des Videosignales liegt. Dieses Spursteuersignal steuert bei der Wiedergabe mittels des
Wiedergabegeriites das Abtastelement derart, daB es der Spur getreulich folgt und diese genau erfaft. Es ist z. B.
eine Bildplatte vorgeschlagen worden, bei der zwei Bezugssignale f1 und fo zur Spursteuerung (im folgenden

als Spursignale bezeichnet) mit Frequenzen, die unterhalb des Frequenzbereiches des Trigers des Videosignales
liegen und gegenseitig verschieden sind, aufgezeichnet werden, wobei diese Spursignale bei jeder vollstindigen
Umdrehung der Bildplatte umgeschaltet werden. An einer Zwischenstelle zwischen nebeneinanderliegenden
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Aufzeichnungsspuren wird eine burstartige Hilfsspur gebildet und auBerdem ein drittes Spursignal f13 zum

Umschalten der Polarititen der Abtast-Servoschaltung aufgezeichnet, wobei die Signalpegel unter einem
vorbestimmten Pegel liegen, so daB keine Beeintrachtigung des wiedergegebenen Videosignales auftritt, und das
dritte Spursignal auf einer mit dem Videosignal bespielten Spur neben derjenigen Stellen aufgezeichnet wird, wo
fpq und fo umgeschaltet werden (diese Stellen werden aus vier Stellen der vertikalen Austastperiode ausgewihlt,

wenn vier Halbbilder je einer vollstindigen Umdrehung der Bildplatte aufgezeichnet sind).
Bei dem erfindungsgemsBen Wiedergabegerit werden die Frequenzen der Spursignale fr1, fo bzw. fr3 aus

Werten ausgewihlt, die reale Vielfache der horizontalen Abtastfrequenz pr oder fyy, sind. Hier ist allerdings

nicht erforderlich, daB diese Vielfache ganzzahlig oder ungeradzahlige Vielfache von 1/2 sind, weil ein zur
gegenseitigen Abtrennung der Spursignale fr1> fro und f13 entsprechender BandpaB vorgesehen werden kann. Da

aber die Schaltungsanordnung des Bildplatten-Wiedergabegerites unter Umstinden infolge Eindringens der
Spursteuersignale in das Videosignal Schwebungsstorungen nach sich ziehen kann, ist vorzuzichen, die
Frequenzen der Spursignale als ungeradezahliges Vielfaches der Frequenz fyy oder fH/2 zu wihlen,

Durch Auswahl der Frequenzen der Spursteuersignale auf die vorstehend erléuterte Weise werden bei
Wiedergabe entweder der Bildplatte D,, oder der Bildplatte D, mit horizontalen Abtastfrequenzen des

Wiedergabegeriites R}, oder Rp die Spursignale ebenfalls mit Frequenzen wiedergegeben, die dem jeweiligen
Wiedergabegerit R}, oder Rp zugeordnet sind. Demzufolge ist es nicht notwendig, den Spursignaldiskriminator
entsprechend der Art der wiederzugebenden Bildplatte umzuschalten,

Bei dem erfindungsgems#Ben Wiedergabegerit wird ferner die Drehzahl der Bildplatte derart gesteuert, daB
ungeachtet der Art der wiedergegebenen Bildplatte D, oder Dp immer diejenige horizontale Abtastfrequenz fHn

oder pr wiedergegeben wird, die vom Wiedergabegeriit bestimmt ist. Wenn auf der Jjeweiligen Bildplatte eine von

einem Videosignal abweichende Information aufgezeichnet wird, so erfolgt die Aufzeichnung dieser Information
mit einer Frequenz, die ein reales Vielfaches (zwar ein beliebiger Wert, aber in jedem Fall derselbe) der
horizontalen Abtastfrequenz fygp, oder pr fiir die Bildplatte D, oder Dp ist. Dementsprechend kann in jedem Fall,

ob nun die Bildplatte D,, oder Dp mittels ein und desselben Wiedergabegerites wiedergegeben wird, ein

gemeinsamer Schaltkreis zur Frequenzwahl fiir die Information verwendet werden,

Als Beispiel fiir die oben erwihnte Information seien andere als die Spursignale genannte. Erstens gibt es ein
PCM-Signal, wobei die Spurnummer, die Programmnummer, die Zeit od. dgl. pulscodemoduliert und innerhalb
der vertikalen Austastperiode des normalen Videosignales zum Zweck der Anzeige z. B. der Spurnummer oder
zum Aufsuchen eines erwiinschten Programmes aufgezeichnet werden.

Zweitens gibt es beim normalen Videosignal ein dieses begleitendes Tonsignal.

Durch Wahl der Taktfrequenz des PCM-Signales mit einem Wert, der demselben realen Vielfachen der
Frequenz der auf der Bildplatte aufzuzeichnenden horizontalen Abtastfrequenz entspricht, wird das PCM-Signal
unabhéingig davon, welche der Bildplatten D_. oder D, wiedergegeben wird, mit derselben Taktfrequenz

wiedergegeben, wobei der PCM-Verarbeitungsschaltkreis gemeinsam verwendet werden kann. Im Hinblick auf die
Wiedergabe des Taktsignales ist ein ganzzahliges Vielfaches dem realen Vielfachen vorzuziehen. Im Falle die
PCM mit einer Eigenerzeugung des Taktsignales erfolgt, etwa bei Zweiphasen-Abstand-Codemodulation
(bi-phase space code modulation) kann jedes beliebige Vielfache ohne Schwierigkeiten genommen werden.

Als Tonsignal kommt entweder ein monaurales oder ein stereophones Signal in Frage. Dabei werden entweder
ein oder zwei Hilfstréiger einer Frequenz-, Amplituden- oder Phasenmodulation mit dem Tonsignal unterworfen,
worauf das modulierte Signal mit dem iiblichen (genormten) Videosignal gemultiplext wird, wihrend ein weiterer
Tréiger mit dem Multiplexsignal moduliert und auf der Bildplatte aufgezeichnet wird.

In diesem Zusammenhang wird die Frequenz jedes Hilfstragers fiir das Tonsignal mit einem Wert gewdhlt, der
das gleiche reale Vielfache der Frequenz firp, oder pr der horizontalen Abtastfrequenz ist, die auf der Bildplatte

aufzuzeichnen ist. Ein ungeradzahliges Vielfaches von fHn /2 oder pr/Z ist vorzuziehen, wenn

Schwebungsstérungen od. dgl. zu befiirchten sind.
Auch in diesem Fall werden die Bildplatten D,, und Dp mit derselben Frequenz wiedergegeben, wobei ein

Filter zur Diskrimination des Ton-Hilfstragers gemeinsam verwendet werden kann. AuBerdem ist es méglich, ein
Signal aufzuzeichnen, bei dem der Ton-Hilfstriger mit dem mit dem genormten Videosignal modulierten Triger
gemultiplext wird. In diesem Fall kann der Ton-Hilfstréiger zu demselben Wert des realen Vielfachen der Frequenz
£y, oder pr gewihlt werden,

Bei der Aufzeichnung der mit dem genormten Videosignal modulierten Trigerfrequenz auf der Bildplatte,
werden eine Trégerfrequenz entsprechend dem Austastwert des Videosignales und/oder eine andere Trigerfrequenz
entsprechend dem Spitzenpegel des Synchronisiersignales zu einem Wert gewihlt, der ein reales Vielfaches der
horizontalen Abtastfrequenz fggy oder pr des genormten Videosignales ist, wobei dieses Vielfache fiir beide

Bildplatten D, und Dp dasselbe ist. Daher konnen auf shnliche Weise wie vorhin die Bildplatten-



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Nr. 390 538

Wiedergabegerdte R, und Rp jeweils Bildplatten Dp und D, verschiedener Systeme mit einer Frequenz

wiedergeben, die dem Wiedergabegerit im Betrieb eigentiimlich ist. Wenn die horizontale Abtastfrequenz des
Videosignales nicht auf die vorstehende Weise gewihlt wird, so erfahren der Austastwert und der Spitzenpegel des
Synchronisiersignales in Abhzngigkeit von der jeweiligen Bildplatte Veranderungen, die zu Schwierigkeiten bei
der Wiedergabe des Gleichstromanteiles des Videosignales fiihren konnen. Der Austastwert und der Spitzenpegel
des Synchronisiersignales konnen ein reales Vielfaches der Frequenz fyy;, oder pr sein, doch ist vorzuzichen, sie

auf ein ungeradzahliges Vielfaches der Frequenz fpy, bzw. pr /2 einzustellen, weil das frequenzmodulierte

Signal einen relativ hoheren Leistungspegel als der Austastwert und der Spitzenwert des Synchronisiersignales
aufweist.

Die vorstehend beschriebenen Ausfiihrungsformen der Erfindung sind alle auf die Bildplatte gerichtet. Im
folgenden wird eine Variante erlzutert, die zur Wiedergabe eines drehbaren Aufzeichnungstrigers ausgebildet ist,
auf dem ein pulscodemoduliertes Tonsignal als Variationen der riumlichen Gestalt zusétzlich auf der Bildplatte
aufgezeichnet ist (im folgenden Audioplatte genannt).

Wie bereits erwahnt, soll das erfindungsgem#Be CAV-System-Wiedergabegerdt derart angeordnet sein, daf der
Motor mit Drehzahlen je nach der Bildplatte D, oder D innerhalb eines vorbestimmten Bereiches arbeitet,

wodurch sichergestellt ist, daB die wiedergegebene horizontale Abtastfrequenz mit der dem Wiedergabegerit im
Betrieb eigentiimlichen horizontalen Abtastfrequenz iibereinstimmt. Um dieser Bedingung zu geniigen, ist das
folgende Ausfithrungsbeispiel derart ausgebildet, daB - beruhend auf entweder der PCM-Taktfrequenz der
Audioplatte oder einer Oszillatorfrequenz zur Schaffung des Taktsignales - ein Signal gebildet wird, dessen
Frequenz nahe der Frequenz fyy, oder pr liegt. Dieses Signal wird anstatt des Ausgangssignales des in Fig. 3

gezeigten Bezugssignalgenerators (19) verwendet. Ahnlich der in Fig. 3 dargestellten Variante kann der Motor
derart gesteuert werden, daB er mit vorbestimmter Drehzahl lauft, solange die Drehzahl der Audioplatte in den
oben genannten Bereich fillt und das auf diese Weise wiedergegebene PCM-Signal mit einer vorbestimmten
Taktfrequenz erzeugt wird. Deshalb kann das Wiedergabegerét in ein solches zur Wiedergabe einer Audioplatte
umgewandelt werden, wozu lediglich ein einfacher Adapter notwendig ist.

Durch Auswahl der Taktfrequenz des auf der Audioplatte aufgezeichneten PCM-Signales zum K/M-fachen
(K und M sind ganze Zahlen) der Frequenz fpy,, oder pr oder zu einer in deren Nihe liegenden Frequenz wird

ermoglicht, daB das PCM-Signal eine vorbestimmte Taktfrequenz erhélt. Durch Verwendung des oben erwihnten
Adapters kann bei beiden Wiedergabegeriten Ry, und Rp dieselbe Drehzahl erzielt werden.

Der Adapter kann entweder ein eigenes Bauelement oder aber auch in das Wiedergabegerat eingebaut sein.
Fig. 6 zeigt das Blockschaltbild eines vierten Ausfiihrungsbeispicles, das auch zur Wiedergabe solcher
Audioplatten ausgebildet ist. In Fig. 6 sind diejenigen Bauteile, die denen der Fig. 2 entsprechen, mit denselben
Bezugszeichen versehen und nicht mehr eigens beschrieben. Mit dem Bezugszeichen (44) ist entweder eine
Audioplatte oder eine Bildplatte versehen, die mit dem Drehzahlsteuersignal bespielt ist. Wenn eine Audioplatte
wiedergegeben werden soll, werden Umschalter (45) und (53) mit einem Adapter (52) verbunden. Die
Audioplatte ist mit einem zeitgeteilten und gemultiplexten Signal bespielt worden, welches das PCM-Signal und
ein Synchronisiersignal aufweist, das in jeder Periode von pr oder fyy, oder einem Vielfachen oder dem Kehrwert

eines ganzzahligen Vielfachen hievon der Pulscodemodulation unterworfen worden ist (wobei die gesamte
Taktfrequenz des PCM-Signales ein ganzzahliges Vielfaches des Kehrwertes eines ganzzahligen Vielfachen von
fyyp oder pr ist). Das wiedergegebene Signal der Audioplatte wird einem Detektor (46) fiir das

Synchronisiersignal, einer Takt-Wiedergabeschaltung (49) und einer Verarbeitungsstufe (50) innerhalb des
Adapters (52) zugefiihrt.

Der Detektor (46) erfaBt das vorstehend beschriebene PCM-Synchronisiersignal. Dieses wird sodann iiber den
Umschalter (45) dem Komparator (18) eingespeist, in dém es mit einem Signal verglichen wird, das dadurch
erhalten wird, daB das Ausgangssignal eines Oszillators (47) durch einen Frequenzteiler (48) mit einem
Teilungsverhiltis von 1/K geleitet wird und dadurch eine Frequenz gleich derjenigen des Synchronisiersignales
erhilt. Der Motor (20) wird mit dem Ausgangssignal des Komparators (18) derart gesteuert, daB das PCM-
Signal mit der vorbestimmten Taktfrequenz von der Audioplatte wiedergegeben wird.

Das auf diese Weise wiedergegebene PCM-Signal wird auf bekannte Art mit Hilfe der Takt-
Wiedergabeschaltung (49) demoduliert, der sowohl das Ausgangssignal des Detektors (46) und das
Ausgangssignal des Oszillators (47) zugefiihrt werden, wobei die Verarbeitungsstufe (50) ein normales
Tonsignal an eine Ausgangsklemme (51) abgibt.
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PATENTANSPRUCH

Wiedergabevorrichtung mit einem Motor zum Antrieb eines drehbaren Aufzeichnungstriigers, einem
Abtastelement zur Wiedergabe eines vom drehbaren Aufzeichnungstriger abgenommenen aufgezeichneten
Signales, einem Signalgenerator zur Erzeugung eines von der Drehzahl des drehbaren Aufzeichnungstrigers
abhéingigen Steuersignales, einem Bezugssignalgenerator zur Erzeugung eines Bezugssignales und mit einer
Vergleichseinrichtung zum Vergleichen der Phasen des Steuersignales sowie des Bezugssignales und zur
Steuerung des Motors bzw. der Drehzahl des drehbaren Aufzeichnungstriigers, wobei der drehbare
Aufzeichnungstriiger eines von zwei Aufzeichnungsformaten aufweist und wobei auf dem das erste
Aufzeichnungsformat aufweisenden Aufzeichnungstriger bei einer ersten Drehzahl ein erstes Videosignal mit
einer ersten horizontalen Abtastfrequenz fyy aufgezeichnet ist, die m Vollbilder des ersten Videosignales mit

einer ersten Anzahl Bildzeilen je Spurwindung des ersten Aufzeichnungstriigers ergibt, wobei m eine ganze Zahl
ist, und wobei auf dem das zweite Aufzeichnungsformat aufweisenden Aufzeichnungstriger bei einer zweiten
Drehzahl ein zweites Videosignal mit einer zweiten horizontalen Abtastfrequenz fpy, aufgezeichnet ist, die n

Vollbilder des zweiten Videosignales mit einer zweiten Anzahl Bildzeilen je Spurwindung des zweiten
Aufzeichnungstriigers ergibt, wobei n eine ganze Zahl ist, wobei bei Betrieb des Motors mit der ersten Drehzahl
die erste horizontale Abtastfrequenz ff71 vom Abtastelement ungeandert wiedergegeben ist und bei Betrieb mit der

zweiten Drehzahl das zweite Videosignal vom Abtastelement mit einer der ersten horizontalen Abtastfrequenz fiy;

gleichen horizontalen Abtastfrequenz wiedergegeben ist, dadurch gekennzeichnet, daf der
Steuersignalgenerator eine Einrichtung (22) zur Erzeugung einer Anzahl von Drehzahlimpulsen unmittelbar aus
der Frequenz eines auf dem drehbaren Aufzeichnungstriger aufgezeichneten Farbtriigers ohne dessen Demodulation
bei jeder Umdrehung des drehbaren Aufzeichnungstrégers aufweist, welche Anzahl gleich einem gemeinsamen
Teiler der ersten und zweiten Anzahl der horizontalen Bildzeilen ist, und daB der Bezugssignalgenerator eine
Einrichtung (19, 23, 24, 25, 26) zur Erzeugung eines Bezugssignales aufweist, dessen Frequenz sich durch
Dividieren der ersten horizontalen Abtastfrequenz fpyq durch die erste Anzahl Bildzeilen je Spurwindung oder
alternativ durch die zweite Anzahl Bildzeilen je Spurwindung und anschlieBendes Multiplizieren des Quotienten
mit dem gemeinsamen Teiler ergibt.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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