CS 274 208 B

e POPIS VYNALEZU

274 208

REPUBLIKA . ( )
19 - ' 11
(19) | K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(13) Bi
_(21) PV 5387-88. N (51) Int. CL?Z
(22) Ptihlaseno
G 05 B 19/18
G 05 B 19/19
FEDERALNI URAD (40) Zverejnéno
PRO VYNALEZY (45) Vydano
(75) Autor vynilezu CTVERAK JAROSIAV ing., TIZNOV,
SEK JOSEF,
i  BLESIK KABEL, ERNO, .

HALOUSKA JAROSIAV, KURIM
(54) Zapojen{ pro ¥fzen{ automatického

nepXetriitého cyklu technologického

souboru pruZnych vfrobnich linek
(57) Doposud pouZivané zapojen{ pro ¥{zenf r r )
obréb&cich linek neumoZnujf, aby technolo- : '
gicky§ soubor sestaveny z pruinjch vyrob- !
nich linek a mezioperainich zésobnfky ob- " N
robkl byl #{zen jako jeden celek, ale sou- |
tasng, sby kaZdd z linek souboru byla |
schopna automaticky pracovat i v p¥{pad¥, _1

Ze by kterdkoliv jind linka souboru byla
b¢hem automatického cyklu vyrazens z pro-
vozu. Zapojeni sestdva z bloki (2) pro ¥{-
zen{ cyklu linky, k nim¥ jsou p¥ipojeny
zdroje (1) napét{ linky a p¥{sludnfch blo-
ki pro komunikaci a z blokd (6) ¥fzenf
cyklu zdsobniku, k nim% jsou p¥ipojeny
zdroje (7) napét{ zdsobnfku. Déle zapojent
obsahuje kromé& blokd (3) ¥fzen{ manipulace
8 obrobky je3t& dloky (4, 9) pro komunika-
c¢i linky se zésobnfky na jejim vstupnim

i vy¥stupnim konci a dbloky (5, 8) pro komu-
nikaci zdsobnflu s linkemi na vstupnfm

i vystupnim konci zdsobnfku. Zapojeni podle
vynélezu umoZnuje kaZdou z linek souboru
#{dit samostat ¥{dicim systémem s vlast-
n{m zdrojem napét{ a ka¥dy mezioperalni zd-
sobn{k obrobkd ¥{dit také samostatnym ¥{-
dicim systémem s vlastnim zdrojem napét{,
prilemZ ze zdroje nap¥t{ ka%dé linky Jjsou
napédjeny také p*fslulné bloky pro komuni-
kaci, které jsou sou¥dstf ¥fdicich systémd
mezioperafnich zdsobnikd obrobkd jak na
vmgnim, tak na vfstupnim konei ka%dé této
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Vynélez se tykéd zapojen{ pro ¥{zen{ automatického mep¥etrZitého cyklu technologické-
ho souboru pru¥fnych vyrobnich linek vzdjemn¥ propojenych meziopera¥nimi szdsobniky.

K obréb3nl souldst{ ve strojirenstvi se poufivd automatickfch obrébécich linek. V1i-
vem zrychlujfcfho se inovainiho procesu jsou postupn¥, zejména v automobilovém primyslu,
nahrazovény- tzv. tvrdé technologické linky pruinymi vfrobnfmi linkami. Vivojové tendence
v poslednf dob¥ sm¥¥uj{ k tomu, %e nZkolik pru¥nych vjrobnich linek s automaticigmi meni-
pulétory obrobkd je vzdjemn¥ propojeno mezioperanimi dopravnikovymi zdsobniky obrobki,
i{m¥ je vytvoren integrovany soubor pruZnfch vjirobnfch linek. Dosud pou¥ivand zapojeni pro
¥{zen{ obrdbZcich linek nejsou pro ¥{zen{ takto vzniklého souboru linek vhodnd, protoZe
z provoznich divodl je nutné, adby cely soubor linek byl ¥{zen jako jeden celek, asle sou-
¢asn&, aby kaXdd z linek souboru byla schopna automaticky pracovat i v p¥{pad¥, Ze by kte-
rékoliv jiné linka ze souboru byla b&hem automatického cyklu vyiazena z provozu. To dosud
pou¥fvend zapojen{, bez dodateiného ru¥nfho zésahu kvalifikovanfch se¥izovaly, neumoZnuji.

V#%e uvedené nevyhody jsou odstran¥ny zapojenim pro r{zen{ sutomatického nepfetriité-
ho cyklu technologického souboru prufnych virobnich linek vzdjemn¥ propojenych mezioperal-
nini z4sobnfky podle vyndlezu, jehoZ podstata spo¥ivé v tom, %e kaZdf zdroj nap&t{ linky
je p¥ipojen svym prvnim vystupem k prvafmu vstupu bloku ¥{zen{ eyklu linky, gp&tnovazebng
spojenému s blokem ¥{zen{ menipulace s obrobkem, svim druhym vystupem k prvni{mu vstupu blo-
ku pro komunikaci lixlxky s ndsledujic{m zésobnikem, zpEtnovagebn® spojenému s blokem F{zen{
cyklu linky a svym tPetim vystupem k prvafmu vstupu bloku pro komunikaci zdsobniku s pred-
chdzejfc{ linkou a ka%dy zdroj nap¥t{ zdsobnfku je svim vfstupem pfipojen k prvnimu vstu-
pu bloku ¥{zen{ cyklu zdsobnfku, zpdtnovazebn® spojenému s blokem pro komunikaci zdsobn{ku
s p¥edchdézejic{ linkou a s blokem pro komunikaci zésobniku s nésledujici linkou, p¥itemZ
ka%dy zdroJ nep¥ti druhé a% poslednf linky je p¥ipojen svym Etvrtym vfstupem k prvnfmu vstu-
pu bloku pro komunikaci zdsobnfku s nésledujfc{ linkou a svym pdtym vfstupem k prvnimu vstu-
pu bloku pro komunikaci linky s predchdzejicim zésobnikem, zp&tnovazebn& spojenéim jednak
s blokem ¥{zen{ cyklu linky, jednek 8 blokem pro komunikaci zdsobniku s nésledujfc{ linkou,
zatimco ka¥dy blok pro komunikaci linky s nédsledujicim zdsobnikem je gp&tnovezebn& spojen
s blokem pro komunikaci zdsobniku s piedchézejfci linkou.

Zapojenf pro ¥fzeni sutomatického nepretriitého cyklu technologického souboru pruZ-
nyeh vyrobnfch linek vzdjemn¥ propojenfch meziopera&nimi zésobniky umoZnuje kafdou z linek
souboru ¥{dit samostatnym ¥{dicim systémem s vlastnim zdrojem napiti a ka¥dy mezioperalni
zésobnik obrobkd ¥{dit teké samostatnym ¥{dicim systémem s vlastnim zdrojem napéti. KaZdy
¥fdic{ systém souboru je vybaven bloky pro komunikaci 8 kooperujfc{ &dst{ souboru, pFilemZ
ze zdroje nap&ti ka¥dé linky jsou napdjeny také p¥{sludné bloky pro komunikaci, které jsou
sou¥dst{ P{dicfch systémd meziopera¥nich zdsobnikl obrobkid uspofddanych jak p¥i vstupnim,
tak p¥i v¥stupnim konci kafdé této linky. Zapojeni umo¥nuje, aby cely soubor prufnych vy-
robnfch linek pracoval v uzavieném automatickém cyklu tak, Ze ka¥dd z linek souboru se au-
tomaticky zastav{, je-1i vyprdzdnén zdsobnik pfi jejim vstupnim konci, nebo je-li zapln&n
zédsobnik p¥i jejim vystupnim konci. Jakmile se obnov{ p¥{sun obrobkd v zdsobniku p#i vstup-
nim konci linky, respektive odb¥r obrobkd v zdsobnfku p¥i v¥stupnim konci linky, ¥innost
této linky se amutomaticky obnovi{., Tim je umo%néno, aby soubor pruZnych vfrobnich linek pra-
coval s minimdln{i obsluhou, kterd se mife soust¥edit jen na kvalifikovany dozor.

P¥{klad zapojeni pro ¥{zen{ automatického nepfetriitého cyklu technologického souboru
&ty¥ pru¥nych vyrobnich linek vzéjemnZ propojenfch meziopera¥n{mi zdsobniky podle vyndlezu
je schematicky zndzorn&n na p¥ipojeném vykrese.

KaZdd z prufnych vyrobnich linek A, B, C, D mé zdroj 1 nepéti linky, ktery je souZasn¥
zdrojem nap&t{ pif{slusnych blokd pro komunikaci této linky se zdsobniky p¥i jejim vstupnim
a vistupnim konci. ILinky 4, B, C, D jsou technologicky propojeny mezioperalnimi zésobniky
E, F a G, pfi¥em¥ linka D je napojena na v¥stupn{ zdsobnik V souboru. Ka¥dy zdroj ! nap&ti
linky je p¥ipojen svym prvnfm vystupem 11 k prvaf{mu vstupu 21 dbloku 2 tvo¥enému logickymi
obvody pro ¥fzenf cyklu linky, ktery je zp&tnovazebn spojen svym druhym vstupem 22 a prvaim
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v¥stupem 25 s prvaim vstupem 31 a prvaim vystupem 32 bloku 3 #{zen{ manipulace obrobku.
Zdroj 1| nep¥t{ linky je svym druhym vystupem 12 pFipojen k prvni{mu vstupu 41 bloku 4 pro
komunikaci linky s ndsledujfcim zdsobnikem, tj. se sdsobnfkem uspoiddanym p¥i vystupnim
konei linky. Blok 4 je zp¥tnovazebn® spojen svym druhym vstupem 42 a prvnim vjstupem 44
se tretim vstupem 23 a druhym vystupem 26 bloku 2 ¥{zen{ cyklu linky. Zdroj | nap¥ti
linky je déle svym t¥etim vystupem 13 pripojen k prvnimu vstupu 51 bloku 5 pro komunikaci
zdsobniku s piedchédzejic{ linkou, tj. s linkou usporddanou p¥i vstupnim konci zésobnfiku.
KaZdy zdroj 7 nap¥tf zdsobniku je svym vystupem 71 pFipojen k prvaimu vstupu 6! bloku 6
tvotenému logickymi obvody pro ¥fzenf cyklu sdsobnfku, ktery je zp¥tnovazedbn¥ spojen
Jednak svym druhym vstupem 62 a prvnim vystupem 64 s druhym vstupem 52 a prvnim vystupem
54 dloku 5 pro komunikaci zdsobnfku s pFedchézejfcf linkou, jednsk svym tretim vstupem 63
a druhym vystupem 65 s druhym vstupem 82 a prvnim v¥stupem 84 bloku 8 pro komunikaci zé-
sobnfku s ndsledujfc{ linkou, tj. s linkou uspo¥ddanou p¥i vystupnim konci zdsobniku,
KaZdy zdroj ! nap&t{ linek B, C, D je dédle p¥ipojen svym ¥tvrtym vystupem 14 k prvnfmu
vstupu 81 bloku 8 pro komunikaci predchézejicfho zdsobniku s linkou a svym pdtym vistupem
1% k prvnfmu vstupu 91 bloku 9 pro komunikasci linky s predchdzejicim zésobnikem, tj. zd-
sobnfkem uspofddanym p¥i vstupnim konci linky. Blok 9 je zp&tnovazebn& spojen jednak svym
druhym vstupem 92 a prvnim vystupem 94 se Stvrtym vstupem 24 a tFetim vfstupem 27 dloku 2
F{zen{ cyklu linky, jednak svym t¥etim vstupem 93 a druhym vystupem 35 s tietim vstupem 83
a druhym vystupem 85 bloku 8 pro komunikaci predchdzejfciho zfisobnfku s nédsledujicf lin-
kou. Ka¥dy blok 4 pro komunikaci linky A, B, C, D s ndsledujicim zésobnfkem je zp&tnova-
zebn& spojen svym tretim vstupem 43 a druhym vystupem 45 se t¥etim vstupem 53 a druhym vy-
stupem 55 bloku 5 pro komunikaci zdsobniku s predchdzejic{ linkou.

Zapnut{m nezakreslenych hlavnich vypf{nadl um{sténych ve zdrojich 1 A g IG, 1y napé-
t{ linek a ve zdrojfch Tg, Tps T nap&t{ zdsobnikd jsou linky A, B, C,”D a"mezIoperaini z4-
sobnfky E, F, G pFipojeiiy na elektrickou sff. Zapnutim pf{sludnfch ovlddacich prvkid v blo-
cich 2,, 2p, 25, 2; F{zenf cyklu linek a v dblocich 6, 6y, 6; Fizenf cyklu zdsobnikd jsou
viechny 1Inky a zAsobnfky souboru uvedeny do pohotoV¥osthiho stavu. Jakmile se do upinaci
stanice linky A vloZ{ obrobek, automatiéky se upne a pracovni jednotky linky A vyjedou do
fezu. Jejich cyiktlus je ¥izen blokem 2A *izen{ cyklu linky A. Po skon&en{ pracovaich operaci
pracovnich jednotek linky A a jejich™¥rdcen{ do zékladnf polohy se spust{ krokovy dopravnfk
linky A a posune obrobek do dal¥{ pracovni polohy linky a% se postupné linka A zapln{. BZ-
hen cyklu linky A jsou z bloku 2 A F{zen{ cyklu linky A prib&Zn& vys{ldny elektrické signé-
ly jako informace o okamfitém s¥avu jednotlivfch uzld linky A prost¥ednictvim bloku 4, pro
komunikaci linky A se zdsobnikem E a bloku 5g pro komunikaci zdsobniku E s linkou A do blo-
ku 6E ¥{zen{ cyklu zdsobniku E. Soulasn® jsou zp&t z bloku 6E ¥{zen{ cyklu zdsobanflku E
prostrednictvim bloku 5g pro komunikeci zdsobnfku E s linkoli A a bloku 4, pro komunikaci
linky A se zd&sobnfikem E vys{ldny elektrické signdly do bloku 2 , Flzen{ ¢yklu linky A o okam-
Zitém stavu zésobniku E. Blok 2, a bloky 4, 8 5g Jsou napdjeny ze zdroje Ty napét{ linky A,
zatimco blok 6; Je napdjen ze samostatného zdToje Ty nap¥ti zdsobnfku E.”V okemZiku, kdy
Je obrobeny obTobek dopraven do vyjimac{ polohy 1linky A, je vyslén elektricky signél z blo-
ku 2 A F¥{zen{ cyklu linky A prostiednictvim blokd 4A a 55 do bloku 6E #{zen{ cyklu zdsobni-
ku Ea 24sobnik E je uveden do ¥innosti. Z dloku &y je " Op&t prost¥édnictvim blokd 5 a 4,
vyslén elektricky signdl zpét do bloku 2, jako inTormace o tom, %e vstupn{ adresa Z&sobiilku
E Je prdzdnd. Potom nésleduje elektricky signdl z bloku 2, ¥{zen{ cyklu linky A do bloku 3 "
¥{zen{ menipulace s obrobkem a obrobek je z vyjimaci{ polohy linky A pPenesen na vstupni =~
adresu zdsobnfku E. Informace o dokonlenf manipulace s obrobkem je vysléna z bloku 3 s 9o
bloku 2, a z n¥ho prost¥ednictvim blokt 4, a 5; do bloku 6y F{zen{ cyklu zésobnlku E"a z4-
sobn{k™E posune obrobek ze vstupn{ adresj o jéden krok. CeIy cyklus linky A a zdsobniku E
se opakuje talk dlouho, a¥ je dopraven obrobeny obrobek na vystupni adresu zésobniku E.
V tomto okam¥iku Jje vysldn elektricky signdl z bloku 6E ¥{zeni cyklu zdsobniku E prost¥ed-
nictvim bloku 8; pro komunikeci zésobnfku E s linkou B a bloku 9p pro komunikaci linky B
se zdsobnikem E"do bloku 2g Ffzenf cyklu linky B. Soulasn& je z Eohoto bloku prostiednictvim
blokd 9p a 8 vyslén elektricky signdl zp¥t do bloku 6 F{zenf cyklu zédsobnfku E jako infor-
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mace o tom, %e vstupni adresa linky B je prdzdnd a linka B je p¥ipravena k obréb&ni. Ob-
robek je presunut na vstupn{ adresu linky B a po upnuti je linka B spuitina. Jej{ cyklus

Je ¥{zen blokem '23, ktery je spolu s blokem 8, pro komunikaci zdsobniku E s linkou B,

s blokem 9y pro Komunikaci linky B se zdsobnIEem E, a blokem 4 pro komunikaci linky B

se zdsobnlken F a s blokem 5 pro komunikaci zésobnfku F s lifikou B napéjen ze zdroje 1Y
nap¥t{ linky B. V tomto okeiiZiku pracuje v automatickém cyklu linka A, zdsobnik E a linke
B. Jskmile se linka B zaplnf a obrobek je i na jejf vystupnf adrese, je vysldn elektricky
signdl z bloku 2 prostiednictvim blokd 45 pro komunikaci linky B se zésobnikem F a bloku
5p Pro komunikacl zésobnfku F 8 linkou B"do bloku 6F ¥{zenf cyklu zésobniku ¥. Potom ndsle-
duje elektricky signdl z bloku 6y prostiednictvim Blokd S5p 8 4g zp¥t do bloku 2p jako in-
formace o tom, %e vstupn{ adresd zésobnfku F je prézdné.”Po vEdjemné vym¥n¥ inTormac{ mezi
bloky 2p & 61? Je vyslén z bloku 2 ¥{zenf cyklu linky B elektricky signdl do bloku 33 b O
zen{ manipuldce s obrobkem a obrdbek je pfesunut z vystupn{ adresy linky B na vstupii
adresu zésobniku F. Informace o skonden{ manipulace s obrobkem je vysléna z bloku 313 do
bloku 25 & déle prostiednictvim dlokd 45 a 5 do bloku 61,. *{zenf cyklu zdsobnfku F. Podéva-
¢f zarIzen{ zdsobniku F posune obrobek™ o Jednu polohu a z bloku 6p nésleduje prostfed-
nictvim blokd 5; a 44 elektrickf signél do bloku 2. Cely cyklus se opekuje aZ do zaplnén{
zésobniku F. Jakmil€ je obrobek na vjstupni adresd zdsobnfku F, je vyslén elektricky

signél z bloku 6F ¥{zenf cyklu zdsobnfku ¥ prostfednictvim bloku BF pro komunikaci zdsobni-
ku F s linkou C"a bloku 9; pro komunikeci linky C se zésobnfkem F~do bloku 2, ¥{zen{ cyklu
linky C. Je-1i vstupni adresa linky C prézdnd, je na ni pYesunut obrobek z V§stupni adresy
zésobnfku F, obrobek se upne a linka C je spuit¥na do Fezu. Soudasn¥ jsou obrobky v zé-
sobnfku F posunuty o jednu polohu. V tomto okem¥iku jsou v &innosti vfrobni linky A, B, C
a mezioperanf zésobnfky E, F. Jakmile se zapln{ linka C a obrobek se nachéz{ i na jeji
vistupni adrese, je vyslén elektricky signdl z bloku 2 ¥{zenf cyklu linky C prost¥ednictvim
bloku 4C pro komunikaci linky C' se zdsobnikem G a bloku 5 pro komunikaci zdsobnflu G 8 ‘1in-
kou C T bloku 6; F{zenf cyklu sdsodniku § a zdsobnik & J% uveden do ¥innosti. Z dloku 6,
Je vyslédn elektFicky signdl prostfednictvim blokd 5; a 45 zp¥t do bloku 2, jeko informace&

o tom, %e vstupn{ adresa zdsobnfku G je prdzdnd. PG vzdJemné vym¥n& infoTiac{ mezi bloky 2,
a 6G Je vyslén z dloku 2, ¥{zen{ cyklu linky C elektricky signél do bloku 3, ¥{zenf manipl-=
1aCé s obrobkem a obrob8k je presunut z vystupni adresy linky C na vstupn{ adresu zdsobnf{-
ku G. Cyklus linky C pokraluje a obrobky na nf obrobené jsou postupnd pFesouvény do zésob-
nfku G. AZ ge zésobnfk G zaplnf a obrobek se nachdz{ i na jeho vystupn{ adrese, je vyslén
elektricky signél z dloku 6 F{zenf cyklu zésobnfku G prost¥ednictvim dbloku 8, pro kqmuni-
xaci zdsobnfku G s linkou D"a bloku 9p pro komunikaci 1linky D se zdsobnfkem G~do bloku 2,
¥{zen{ cyklu linky D. Z bloku 2, Je Vysldn elektricky signdl do bloku 3, ¥{zen{ manipulace
s obrobkem a obrobek je presuniif z vystupn{ adresy zdsobniku G na vstuphl adresu linky D.
Po skonleni manipulace je obrobek upnut a linka D je spulténa do Fezu. Po obrobeni obe
robku provede cyklus krokovy dopravnfk linky D a posune obrobek do dal¥f pracovni polohy.
Po uvoln¥n{ vstupnf airesy linky D je z dloku 2D ¥{zenf cyklu linky D vyslén prost¥ednictvim
bloku 9y a 8; elektricky signdl do bloku 6, ¥Izeni cyklu zésobniku G, obrobky v zdsobniku
se posfiiou 5 jednu polohu a cyklus linky D pokra¥uje, p¥iZemZ obrobené obrobky jsou pre-
misfovény do vystupntho zdsobnflku V souboru. Fyn{ je v automatickém provozu cely soubor
pru¥nych vyrobnich linek A, B, C, D v&etn¥ meziopera¥nich zdsobn{kd E, ¥, G. Blok 2, ¥{zenf
cyklu linky C je spolu s blokem BF pro komunikaci zésobnfku F s linkou C, s blokem'gc pro
komunikaci linky C se zésobnfkem F, s blokem 4, pro komunikaci linky D se zésobnfkei G

a s blokem 5, pro komunikaci zdsobnilu G s 1ifkou C napdjen ze ziroje 1, nap&t{ linky C, za-
timco blok '66 ¥{zen{ cyklu zdésobniku G je napéjen ze zdroje T, nap&ti zdsobniku G. Obdobn¥
Je blok 2 Flzen{ cyklu linky D spolu s blokem 8, pro komunikaci zésobnilm G 8 linkou D,

8 bloken™J pro komunikaci linky D se zdsobnfkell G a 8 blokem 4, pro komunikaci linky D

s vystupnim z4sobnikem V napdjen ze zdroje 1 nap¥t{ linky D. Jestlife nastane situace, Ze
z jakychkoliv divodd je n&kterd z linek A, By C, D souboru mimo provoz, ostatnf linky sou-
boru pokraiujf v automatickém cyklu a¥ do vylerpdni zdsob obrobkd v pi{sludném zésobniku.
Po odstran¥nf zdvady, nebo po dopln¥nf zésoby obrobkd se ¥innost pffslusné linky souboru
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automaticky obnovi.

Vyndlez lze déle vyui{t p¥i konstrukci pruinych vyrobnich systémi, automatizovanych
technologickych pracovist a bezobsluZnych dflen. '

PREDMET VYNLALEZU

Zapojeni pro ¥izeni automatického nepFetriitého cyklu technologického souboru pru-
nych vyrobnich linek vzéjemnd propojenych mezioperalnimi zdsobniky, vyznalujici se tim,
%e ka¥dy zdroj (1A, gy 1o 1D) napétf{ linky (4, B, C, D) Je pfipojen svim prvnim vystupenm
(11) k prvafmu vstupu (21) bloku (2,, 2py 20y 2p) ¥{zenf cyklu linky, zp&tnovazebn¥ spoje-
nému s blokem (3,, 3p, 3¢» 3p) ¥{zenf manipulace s obrobkem, svym druhym vystupem (12)
k prvanfmu vstupu (41) bloku (4.4.' 4B, 4C’ 4D) pro komuniksci linky s ndsledujfcim zésobni-
ken, zp&tnovazebn¥ spojenému s blokem (ZA’ 2ps 20y ?_D) ¥{zen{ cyklu linky a svym tietim
v§stupem (13) k prvafmu vstupu (51) bloku (5g, 5pr g 5y) pro komunikaci zdsobnfku s p¥ed-
chézejici linkou a ka¥dy zdroj (7g, Tes Tg) nap¥ti zdsobniku je svym vy¥stupem (71) piipo-
jen k prvnfmu vstupu (61) bloku (6E, GF, 6G) *{zen{ cyklu zdsobnfku, zp¥tnovazebn¥ spoje-
nému s blokem (EE, S5 5G) pro komunikaci zdsobnfku s pFedchézejfc{ linkou a 8 blokem (8,
8ps SG) pro komuniksci z4sobniku s nésledujfci linkou, p¥ilemZ kaZdy zdroj (IB, Tas 1D)
napdt{ linky (B, C, D) je pripojen svym &tvrtym vystupem (14) k prvaimu vstupu (81) bloku
(8E’ 8ps SG) pro komunikaci zésobnfltu s ndsledujfcf linkou a svym pdtym vystupem (15)
Xk prvafmu vstupu (91) bloku (93, %a» 9D) pro komunikeci linky s pFfedchdzejfcim zésobniken,
zpétnovazebn¥ spojenému jednak s blokem (ZB, 24, 2D) ¥{zen{ cyklu linky, jednek s blokem
(8gs 8p, 83) pro komunikaci zdsobnfku s nésledujfc{ linkou, zatimco kaZidy blok (4,, 4p, 4g»
4D) pro komunikaci linky s nésledujfcim zdsobnikem je zp¥tnovazebn& spojen s blokem (SE, Spr
5g9 5v) pro komunikaci zdsobnfku s pifedchézejic{ linkou.
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