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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie umozli-
wiajgce przenoszenie informacji z przyrzadu z od-
‘czytem cyfrowym na taSme perforowana. )

‘Dotychezas znane s3 tylko urzadzenia umozliwia-
jace przenoszenie informacji z przyrzadu z odczy-
tem cyfrowym na drukarke.

Urzadzenie takie skiada sie z zespolu wezmacnia-
k:zy informacji zawierajacych matryce diodowe do
zmiany kodu przyrzadu cyfrowego na dziesigtny,
-na ktére podawany jest sygnat odpowiadajacy infor-
macji z przyrzadu z odczytem cyfrowym i kitéry to
‘zespét przekazuje 'wazmocniony sygnal odpowiada-
‘jacy finformacji w kodzie dziesietnym na drukarke
po otrzymaniu rozkazu drukowania. Sygnal odpo-
wiadajacy rozkazowi drukowania, otwierajacy wyj-
$cia wzmacniaczy informacji podawany jest ma te
wyjécia z ukladu wejsciowego poprzez ukiad for-
'mujacy. Sygnatl ten steruje bezporednio ulktadami
elektromechanicznymi w drukarce powodujac wy-
bicie przez matryce odpowiedniej cyfry w odpo-
wiedniej kolumnie. TaSme z tak wydrukowang
- inforrnacjg mozna wprowadzi¢ do maszyny cyfro-
wej tylko poprzez maszyne do pisania.

Istota 'wynalazku polega ma tym, ze urzgdzenie
sktada sie z bloku kodujacego informacje z przy-
rzadu cyfrowego i przenoszacego te informacje ma
tasme perforowang oraz z bloku sterowania blokiem
kodujacym, przyrzadem cyfrowym i dziurkarks.
Na jedno wejscie kodera, zawartego w bloku kodu-
jacym, podawane sa sygnaly zawierajgce informacjg
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z przyrzadu cyfrowego, poprzez bramke wejsciows
a z wyj$cia kodera podawane sg zakodowane syg-
naly tej informacji poprzez bramke sumujgea ma
rejestr. Z rejestru, sygnaty te podawane sag na ukiad
sterujacy perforowaniem' tasmy, sterowany imipul-
sem z zadanej stalej czasowej z ukladu czasowego.

Blok kodujacy zawiera pomadto uklad bramkowy
generatora stéw zewnetrznych, polgczony z drugim
wejsciem bramki sumujgcej, na ktére z uktadu
bramkowego podawane sg sygnaly reprezenrtuuace
stowa z generatora slow zewnetrznych.

Blok sterowania zawiera licznik rzadkéw ta.s-my
perforowanej i licznik stéw. Z wyjécia licznika rzad-
kéw podawane s3 sygnaly wyboru informacji, po-
przez dekoder licznika rzadkéw, na drugie wejscie
kodera i drugie wejscie bramki wejéciowej. Licznik
rzadkéw zerowany jest impulsem startowym .bez-
poSrednio woprzez uklad czasowy, a sterowany fjest
impulsem o zadanej stalej czasowej. Licznik siéw
podaje sygnaly ilo§ci sléw na dekoder  licznika
rzadké6w poprzez dekoder licznika siéw. ILdcznik
stéw zerowamny jest impulsem startowym bezpoSred-
nio i sterowany {est impulsem o zadanej statej cza-
sowej z licznika rzadkéw. Ponadto blok sterowania
zawiera pierwszy uklad wspélpracy z przyrzgdem
cyfrowym, drugi uklad wspdlpracy z dzmu‘karka, .
uklad czasowy  oraz uklad formujacy. [Pierwszy
uklad wspoéipracy z przyrzadem cyfrowym wiaczony
jest migdzy przyrzgdem cyfrowym a ukladem cza-
sowym i podaje sygnal startu z przyrzgdu cyfro-



wego. Drugi uktad wspdlpracy z dziutkarka wiag-
czony fest miedzy ukladem sterowanmia dziurkarki
a ukladem czasowym i generuje oraz podaje na
uklad sterowania dziurkarka sygnaly statej i chwi-
lowej gotowosci urzadzenia do wspélpracy z dziur-
karka w odpowiedzi na podawane przez dziurkarke
sygnaly zezwolenia na wspélprace z dziurkarka
i chwilowej gotowosci na przyjecie informacji przez
dziurkarke. Uklad wspélpracy z dziurkarka pobu-
dzany jest po raz pierwszy bezpoSrednio impulsem
startowym. Na wejscie ukladu formujacego, z de-
¥kodera licznika rzadk6w, podawane s3g sygnaty kon-
ca pojedynczego slowa i konca n-tego stowa w od-
powiedzi na ktére to sygnaly uklad formujgcy gene-
' ruje impuls zerowania licznika stéw, licznika rzgd-
kéw i ukladu czasowego.
. Podstawowg zaleta urzadzenia wedlug wynalazku
. jest to, Ze sprzega ono przyrzad o odezycie cyfro-
' wym z dziyrkarks przez co umozliwia wiprowadze-
" nie informacji do maszyny cyfrowej na tasmie per-
forowanej. Dzieki temu nie ma potrzeby kazdora-
zowego przepisywania danych z taémy przy wpro-
wadzaniu ich do maszyny cyfrowej i istnieje moz-
liwos¢ wielokrotmego wprowadzania tasmy do ma-
szyny. , ,

Zastosowanie u[lnbadu bramkowego generatora
sléw zewmetrznych pozwala na wydziurkowanie do-
wolnych znakéw na tasmie, oznaczajacych w ko-
dzie zrozumiatym dla maszyny takie dane jak
np. data, migjsce i czas pomiaru lub numer stano-
wiska pomiarowego.

‘Wynalazek zostanie ponizej przykiadowo oIbuas-
niony w oparciu o rysunek, przedstawiajacy sche-
mat blakowy urzadzenia. '

Urgadzenie pokazane przykiladowo na rysunku,
wspblpracyje z woltomierzem cyfrowym i dziurkar-
ka umodliwiajac wydziurkowanie na ta$mie perfo-
rowanej wynikoéw pomiar6w wiraz ze znakiem. Blok
kodujacy jest elementem wymiennym, zamieniaja-
eym wynik z woltomierza podany w kodzie BCD
na wynik w jednym z kodéw maszyn cyfrowych.

Ukiad bramek wejSciowych 2 zbudoweny na caie-
rech aémiowejsciowych bramkach typu AND-OR-
~NOT. Na cztery wejSeia kagdej bramki podawana
jeak informacja z woltomierza cyfrowego 1. Pozo-
stale catery wejscia polaczone sa z dekoderem 7
licznika rzadkéow i podawane sa na nie sygnaly
z uickadu sterowania wybierajgce z powyzszej infor-
macji stowa wg okreslonej kolejnosci. Ponadto
uklad bramek weajSciowych zawiera obwoéd wyroz-
nignja anaku przychodzacego z woliomierza cytfiro-
wego 1, zbudowany na zasadzie zwrotnicy £ dwoch
bramek typu NAND, Wyjscia bramek polgczone sa
z koderem 8, ktary koduje otrzymanag informacje
£ kodu BCD na kod maszyny cyfrowej.

Koder 3 zlozony jest z dwu, trzy i czterowejscio-
wych bramek typu NAND tworzacych zero-jedyn-
kowg strulsture wyrazéw odpowiednia dla kodu
maszyny cyfrowej.

Wyijscie kodera 3 polaczone jest z ukladem bra-
mek sumujacych 4, zawierajacym: bramki Kypu
NAND. Wyjécia bramek sumujacych 4 polgczone 53
z rejestrem 5 do ktérego poprzez te bramki zostajg
wpisane trzy rodzaje informacji badZz zakodowany
w koderze wynik z woltomierza cyfrowego, badz
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utworzona na rozkaz z uktadu sterujgcego struktura
znak6w pomocniczych takich jak ,nowa linia”, ,,spa-
cja” badz tez struktura slowa z generatora slow
zewnetrznych, nie pokazanych ma rysumku.

Generator stéw zewnetrznych, stanowi dowolne
urzadzenie zawierajgce na swym wyjsciu oSmiobi-
towe stowo, ktére w.nie zmienionej formie zostanie
wydziurkowane na ta$mie perforowanej. Rejestr 5
sklada sie 'z oSmiu przerzutnikéw typu D, zerowa-
nych impulsem startu, a wyzwalanych impulsem
zegarowym generowanym w ukladzie czasowym
13 bloku sterowania.

Wejscia D przerzutnikdw polaczone s z wyjscia-
mi bramek sumujgcych ukladu 4, wejscia zegarowe
sg zwarte razem i polaczone z ukiadem czasowym
13. Wyjscia przerzutnikéw potaczone sg z rejestrem
wejsciowym dziurkarki, nie pokazane na rysunku.

Uktad bramkowy 6 generatora siow wewnetrz-
nych podaje sygnaly z generatora stow zewnetrz-
nych, nie pokazanego ma rysunku, na uktad bramek
sumujacych 4. Uklad ten sklada sie z o$miu bramek
dwuwejsciowych typu NAND. Polowa wejsé jest
zwarta i polgczona z przelpeznikiem blokady gene-
ratora siéw wewmetrznych a druga polowa z gene-
ratorem slow zewmetrznych. Wyjscia bramek polg-
czone sg z wejSciem ukladu bramek sumujgcych 4.

Pierwszy uklad wspélpracy 11 z weliomierzem
cyfrowym stanowi wuklad formujacy zawierajacy
cztery bramki typu NAND oraz przerzutnik typu D.
Na wejdcie ukladu wspdlpracy 11 podawany jest
sygnat konca rejestracji VL z woltomierza cyfrowe-
go 1 a wyjscie tego ukiadu potaczone jest z ukiadem
czasowym 13.

Drugi uklad wspéipracy 12 z dziurkarks zawiera;
ukiad formujacy dla sygnalu AC, oznaczajacego
chwilowa gotowos¢ mna przyjecie informacji przez
dziurkarke, zawierajagcy dwie bramki typu NAND
i przerzutnik J-K, przy czym wejscie ukiadu for-
mujacego polaczone jest z ukladem sterowania
dziurkarki a wyjscie z ukladem czasowym 13;
ukiad przerzutnika typu set-reset dla sygnatu SO,
oznaczajgcego staly gotowosé¢ urzadzenia do wsp6i-
pracy z dziurkarks, skladajacy sie z trzech bramek
typu NAND, z ktérych jedna stanowj obwéd for-
mujacy dla sygnatu 80O, ktéry to uklad poigczony
jest ma wyjsciu z ukladem sterowania dziurkarki,
a na wejscie ktérego podawany jest impuls starto-
wy; uklad iloczynu sygnatéw SO i AO oznaczaja-
cego zezwolenie na ‘wisp6iprace z dziurkarks, skia-
dajacy sie z dwoéch bramek typu NAND, przy czym
na wejscie ukladu wchodzg sygnaly SO i AO
a z wyjécia podawany jest ich ilaczyn do ukiadu
czasowego 13; oraz uidad przerzutnika monostabil-
nego, generujgcy sygnal SC bedacy rozkazem
dziurkowania dla dzjurkarki. Uklad czasowy 13 zbu-
dowany jest z bramki iloczynowej typu NAND dla
syenatéw VL, AC oraz iloczynu 80 i AQ i ukladow
formujacych impuls zegarowy dla licznika rzadkoéw
8 impulsu wipisu dla rejestru 5.

Licznik rzadkéw 8 zbudowany jest z trzech prze-
rzutnikéw typu D, polaczonych w szeregowy trojbi-
towy licznik asynchroniczny; dwéch bramek typu
NAND tworzacych ukiad swmujacy na wejsciu ze-
garowym oraz dwoch bramek typu NAND, tworzg-
cych. ukiad sumujacy na wyjsciu zerujacym liczmi-



. 5

ka. Wejécia ukladu sumujacego na wejsciu zegaro-
wym podaczone s3 z wyjiciem ukjadu czasowego 13
oraz -z delkkoderem 9 licznika stéw. Wejscia ukladu
sumy na wejsciu zerujacym z ukladem formujacym
14 oraz z ukladem czasowym 13, z ktérego poda-
wany jest impuls o zadanej statej czasowej. Wyjscia
licemika 8 polgczome sg z dekoderem 7 licznika rzad-
kéw.

Dekoder licznika rzadkéw 8 sklada sie z siedmiu
bramek typu NAND, ukiadu zwrotnicy dla dwoéch
pierwszych rzgdkéw bramki sumujacej blokady
zera. Wyjscia bramek typu NAND potaczone sg ko-
derem 3, wyjscie dekodera 7 sidédmego impulsu po-
laczone jest z ukladem formujacym 14,

Licznik stéw 10 sklada sie z czterech przerzutni-
kéw typu D potaczonych w czterobitowy licznik
asynchroniczny. Wejscie zegarowe licznika 10 pio-
Iqczome jest z wyjSciem si6dmego rzadka licznika
rzadkéw 8 a wejscie zerujace potaczone jest z ukia-
dem formujgcym 14 i z ukladem startu.

99 531

10

15

Dekoder 9 licznika stéw sklada sie z bramki typu .

NAND dekodujgcej stan ,10” licznika siéw 10, oraz
ukladu formujacego przekazujacego ten dmpuls do
dekodora licznika rzgdkéw 7. Wejscie dekodora 9
potaczone jest z licznikiem siéw 10.

Uklad formujacy. 14 zbudowany jest na oémiu
bramkach ' typw NAND. Szer¢kosé¢ formowanych
impulséw wyznaczajg stale czasowe RC:

Urzadzenie zasilane jest z sieci pradu przemien-
nego 220 V 50 Hz, zasilaczem wraz ze stabilizatorem
pradu stalego o mnapieciu stabilizowanym —+5V
+1% — 4 A,

Urzadzenie dziala w nastepujacy sposéb. Praca
urzgdzenia rozpoczyna sie W momencie wciSniecia

przycisku ,start”. Impuls startu powoduje zerowa-

nie: rejestru 5 w bloku kodujacym, licznika rzad-
kéw i licznika stéw 10 oraz pobudzenie ukladu cza-
sowego 13 i drugiego ukladu wspélpracy 12 z dziur-
karka w bloku sterowania. Pobudzenie uktadu 12
powoduje wyslanie do dziurkarki sygnatu SO ozna-
czajacego stalg gotowoéé urzgdzenia do wspélpracy
z dziurkarka. Ré6wnoczesne przestanie z dziurkarki
do urzadzenia sygnailu AO oznaczajgcego zeawole-
nie na wspélprace z dziurkarks pobudza ukiad cza-
sowy. 13 a przeslanie sygnalu AC, oznaczajacego
chwilowa gotowos¢ na przyjecie informacji przez
dziurtkarke, wygenerowanie impulsu zegarowego
w ukiadzie czasowym 13 dla licznika rzadkéw 8,
powodujac przestawienie sie tego licznika w pozycji
»1”. 'Woéwczas nastepuje zdekodowanie stanu ,,1”
licznika rzagdkéw 8 przez dekoder 7 oraz wygene-
rowanie impulsu SC, oznaczajgcego chwilowg goto-
wosé urzadzemia do wspélpracy z dziurkarka, przez
drugi uklad wspoélpracy 12 z dziurkarka. Impuls
z dekodera 7 licznika rzadkéw powoduje preepisa-
nie do rejestru 5 pierwszej informacji z przyrzadu
cyfrowego 1, poprzez bramke wejsciows 2, koder 3
i bramke sumujacy 4. Wystany do dziurkarki syg-
nat SC, zapewnia przepisanie do rejestru wejscio-
wego dziurkarki, nie pokazanego na rysunku, pierw-
szego rzadka a nastepnie wydziurkowanie go na
tasmie. Po wydziurkowaniu pierwszego rzadka
dziurkarka wysyta nastepny sygnat AC co wywo-
luje powstanie nowego impulsu rozpoczynajacego
nowy cykl pracy urzadzenia.

25
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Kolejnos¢ wyboru informacji jest z- gbry usta-
lona i niezmienna. Kolejnoscig steruje licznik mzad-
kéw 8, ktory poprzez deltoder 7 podaje do kodera 3
impulsy wybierajace odpowiednia . informacje . dla
danego miejsca w sbowie. Impuls z dekodera 7 od-
powliadajacy 7-temu rzadkowi stanowi jednoczeSnie
impuls zegarowy dla licznika stéw 10. Licznik sléw
10 zlicza 10 stéw, po czym nastepuje wydziurkowa-
nie rzadka ze znakiem ,nowa linia”. Do tego wy-
korzystuje sie pierwszy impuls zegarowy nastepne-
go stowa przychodzacy na wejscie licznika rzadkoéw
8. Jednoczesnie uformowany w ukladzie formujag-
cym 14 impuls z dekodera 7 powoduje wygenero-
wanie przez uklad 14, impulsu kofica stowa, ktéry
zeruje licznik rzgdkéw 8, licznik siéw 10 i ukiad
czasowy 13,

Zastrzezentie patentowe

Urzadzenie umozliwtiajace przenoszenie informa-
cji z przyrzadu z odczytem cyfrowym na tasme per-
forowana, poprzez kodowanie tej informacji, zna-
mienne tym, ze skladnsie z blokudodujacego infor-
macje z przyrzadu cyfrowego i przenoszacego fte
informacje na ‘tasme perforowana oraz z bloku ste-
rowania blokiem kodujacym, przyrzadem cyfrowym
i. dziurkarkg, przy czym na jedno wejScie kodera (3),
zawartego w bloku kodujacym, podawane s3 po-
przez bramke wejSciowa (2) sygnaly zawierajgce

- .. informacje z przyrzadu cy&fwwego (1), a z wyjscia

kodera (3) podawane s§ zakodqwane sygnaly tej
informadi, poprzez bramke sumujacy (4), na rejestr

_ (5), z ktérego podawane sg te sygnaly na uklad steru-

jacy perfowwamem tasmy, srberowamy impulsem
q zadanej stal?,] czasowej z ukiadu czasowego (13),
a ponadto blok kodujacy zawiera ukiad bramko-

- Wy (6) generatora stdéw zewmetrznych, polaczony

z drugim wejSciem bramki sumujacej (4), na ktore
podawane sq z ukladu bramkowego (6) sygnaty re-
prezentujace slowa z generatora siow zewmetrznych,
a blok sterowania zawiera licznik rzadkéw (8) tas-
my perforowanej, z ktérego wyjscia podawane sg
sygnaty wyboru informacji, poprzez dekoder (7) licz-
nika rzadkéw, na drugie wejscie kodera (3) i drugie
wejdcie bramki wejsciowej (2), przy czym licznik
rzadkéw (8) zerowany, jest impulsem startowym.
bezposrednio i poprzez uklad czasowy (13) oraz ste-
rowany jest impulsem o zadanej stalej czasowej
i zawiera licznik stéw (10), ktéry podaje sygnaly
ilosci stéw na dekoder (7) licznika rzagdkéw poprzez
dekoder (9) licznika siéow, ktéry to licznik stow (10)
zerowany, jest impulsem startowym bezposrednio
i sterowany jest impulsem o zadanej stalej czasowej
z licznika rzadkéw (8), a ponadto blok sterowania
zawiera pierwszy uklad wspédpracy (11) z przyrza-
dem cyfrowym (1), wigczony miedzy przyrzad (1),
i uklad czasowy (13), podajacy ha uklad czasowy
(13) sygnal startu (VL) z przyrzadu cyfrowego (1),
oraz drugi uklad wspdlpracy (12) z dziurkarkg wia-
czony miedzy ukiladem sterowania dziurkarki i ukla-
dem czasowym (13), generujacy i podajacy na uklad
sterowania dziurkarka sygnaty (SO) i (SC) stalej
i chwilowej gotowosci urzadzenia do wispélpracy
z dziurkarka, w odpowiedzi na podawane przez
dziurkarke sygnaty (AO) i (AC) statej i chwilowej
gotowosci na preyjecie informacji przez dziurkarke,
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ktéry to uklad (12) pobudzany jest po raz pierwszy
bezposrednio impulsem startowym oraz zawiera
uklad formujacy (14) na ktorego wejscie, z dekode-

ra (7) licznika rzadkéw, podawane s sygnaly kofca.
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pojedynczego stowa i kofica n-tego slowa, ktore to
uklad (14) generuje i podaje impulsy zerowania na
licznik stow (10), licznik rzadkéw (8) i uklad czaso-
wy (13). ’
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