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.Vyndlez se tykéd zapojeni pro regulaci vykonu ventildtoru

8 dvoustrannym nasdvédnim, obsshujfcfho snimsZe nato¥enf{ lope-
tek regula¥nich dstrojf, vyhodnocovact obvody, vybavovaci
vblok, logicky ¥len = povelové Jjednotky & zapojeného mezi Adv&-
me pohony regule¥nich fstrojf. Ke%dy pohon je spojen se svym
.regula¥nim dstrojim a je bpétien koncovym vypins&em.

" Pro v8tréni hlubinnych dold se v sou¥asné dobd poufivaji
i veﬂ{ilétory s dvoustrannym nasdvénfm. Tem, kde se ventilg-
tory projektuji na meximdlni vyhledové mno¥stve vétri, Jje
t¥eba provéddt regulaci mnoZstvi doddvanych vEtrd podle pot¥e-
by, Jinak dochéz{ ke zbyte¥n¥ velké spot¥ebd energie v disled-
ku nedmdrného mno¥stvi vdtrd p¥ivddénych do dlilnfch d8l. Re-
gulace vykonu ventildtord tohoto typu je moZné uskute¥novat
natéd&enim lopetek rozvédddcich kol. Dosud se prdvédéla tak, Ze
se pfes povelovou Jjednotku ddvaly povély do ovlédacich obvodd,
které nato¥ily lopatky regula¥nich dstrojf do nekontrolova-
 telné nebo koncové polohy. Cyklus natd¥eni byl omezen koncovy-
mi vypine¥i. ProtoZe visk ventildtor nemé exidlnf lo%iska,
je nutné zejistit shodné otevienf levého i pravého rozvéddci-
ho kola, aby nevznikaly axidlnf{ s{ly, co% u stévajfcich regu-
‘la¥nich prostifedkd nenf moZné.

Uvedené nedostatky odstranuje zepojenf pro regulaci vy-
‘konu ventildtoru podle vyndlezu, které obsshuje snimale na~
tofen{ lopetek regule¥nich dstrojf, vyhodnocovaci obvody,
~ vybavovac{ blok, logicky ¥len & povélové jednotky. Podstate
vynédlezu spodivd v tom, %e prvni snime¥ polohy nato¥eni lopa-
tek je vystupem spojen s prvnim vstupem prvnfho vyhodnocovacf-
ho obvodu a s prvnim vstupem t¥etfho vyhodnocovecfho obvodu.
Tfet{ vyhodnocovaci obvod je vystupem spojen s druhym vstupem
vybavovacfho bloku, jeho% prvnf vstup je spojen' s vystupem
druhého vyhodnocovactho obvodu, ktery je prvnim vstupem napo-
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jen ne vystup t¥etfho snime¥e polohy nsto¥en{ lopatek e druhym
vstupem je napojen na v¥stup ¥tvrtého snimale polohy nato¥enf
lopatek. Druhy snime& polohy nato¥eni lopatek Jje vystupem spo-
jen s druhym vstupem tPetfho vyhodnocovacfho cbvodu & s druhym
vstupem prvniho vyhodnocovacihd obvodu. Prvn{ vyhodnocovect
obvod je prvnim vystupem spojen s prvn{m vstupem logického
¢lenu a druhym vystupem je spojen s patym vstupem logického
%lenu. P4ty vystup logického &lenu je spojen se tietfm vstupem
vybavovactho bloku, opatieného vy¥stupem. Prvnf vystup logické-
ho &lenu je'qujen s druhym vstupem prvniho pohonu, jeho% tre-
t{ vstup je' spojen se ¥tvrtym vystupem logického &lenu. Druhy
vystup logického ¥lenu je spojen s prvnim vstupem druhého |
pohonu, jeho% druhy vstup je spojen se tietim v¥stupem logic-
kého ¥lenu. Druhy vstup logického &lenu je spojen s prvnim
vystupem druhé povelové jednotky a se t¥etim vystupem p#iji-
ma¥e povell. TFetf vstup logického ¥lenu Je spojen s druhym
vystupem druhé povelové jednotky a s druhym vystupem p#ijime-
&e poveld. Gtvrty vstup logického ¥lenu je spojen se t¥etim
vystupem druhé povelové jednotky e s prvnim vystupem p¥ijime- -
%e povelli, jeho% vstup je spojen s vystupem t¥et{ povelové
jednotky. Vstup t¥etf povelové jednotky je p*ipojen na vystup
druhého m&#{fcfho pri{stroje. Prvni vystup prvnfho m&ffctho
pti{stroje je pfipojen na vstup druhé povelové jednotky. Druhy
vystup prvnfho md¥*{cfho p¥istroje Je napojen na prvni vstup
prvn{ povelové jednotky. Prvnf reguls¥nf ustroj{ je prvnim
vystupem spojeno se vstupem prvniho snimeZe polohy nstoeni
lopatek a tPetim v¥stupem je spojeno se vstupem t¥etfho sni-
mae polohy natoleni lopatek. Druhé regulaZni udstroji Je
prvnim vystupem spojeno se vstupem druhého snima&e polohy
netodeni lopatek a t¥etim v¥stupem Je spojeno se vstupem &tvr-
tého snimaede polohy natoleni lopeatek.

Zapojeni pro regulaci vykonu ventildtoru podle vyndlezu
umoZnuje provdddt regulaeci bez podstetnych zdsshd do konstruk-
ce ventildtoru. Zajistuje plynulé e v nasteveném bodd shodné
natoeni lopatek obou regulsnfch dstrojfi. Skute¥nd poloha
natodenf lopetek se snimd p¥{imo z lopatek reguls¥nich udstroji
a presné sniménf{ okam%ité polohy lopatek a citlivé vyhodno-
cen{ vede k tomu, %e nedochdzf{ k pfekmitu a soustavu neni
t¥eba doregulovédvat po zastaveni obou regula¥nich dstroji.
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Tim, 2e Jje docileno presného ustaveni{ polohy p¥i prvnim zasta-
veni v %6dané poloze, neni tieba m&nit pohon p¥evodovek regu-
‘la&nich dstrojf nebo Jjejich prevod. Hlevni p¥ednosti zapojeni
- viak je, %e umoZnuje regulaci vykonu ventildtord s oboustran-
nym nesédvénim, ¥fmZ zajidtuje sniZenf{ energetické ndro¥nosti.
‘ Ne pfiloZeném vykresu je zndzorn&no blokové schema zapo-
- Jjeni pro regulaci vykonu‘ventilétoru podle vyndlezu.

Zapojeni pro regulaci vykonu ventildtoru obsshuje Zty¥i
‘snfmade 10, 30, 170 = 190 nsto¥en{ lopatek regule¥nfch tstro-
JL, které Jsou tvoreny nep¥ikled pfesnyhi potenciometry a
p¥imo spojeny s lopatkemi obou regulaénich dstrojf 50, 90,
kterd zahrnuji asynchronni.motory s mechanickymi p¥evody. -
Prvni. regula&ni Ustroji 50, opatfené druhym vstupem 34 pro
vstup poruch, je druhym vystupem 53 spojeno se vstupem 101
prvnfho koncového vypfnade 100, spojeného vystupem 102 s prvnfim
vstupem 62 prvnfho pohonu 60 regula¥nich dstrojf, opat¥eného
Stvrtym vstupem 65 pro vstup poruch a spojeného vystupem 61
s prvnim vstupem 52 prvnf{ho regule¥nfho dstrojf 50. Tretl
vstup 64 prvntho pohonu 60 je spojen se &tvrtym vjstupem 78
logického ¥lenu 70 a druhy vstup 63 prvnfho pohonu 60 Jje' spo-
jen s prvnim vystupem 72 logického ¥lenu 70. .P4ty vstup 66
prvniho pohonu 60 je spojen s vystupem 42 prvni{ povelové jed-
- notky 40 pro pohyb regula¥nich dstrojf 50, 90 e s p&tym vstu- |
pem 86 druhého pohonu 80 druhého regula¥nfho dstrojf 90, opat=-
¥feného &tvriym vstupem 95 pro vstup poruch. Druhy pohon 80
Je tfetim vstupem 83 spojen s vystupem 111 druhého koncového
vypinade 110, ktery je vstupem 112 spojen s druhym vystupem
93 druhého regula&nfho dstrojf 90, opatfeného druhym vstupem
94 pro vstup poruch & spojeného prvnim vstupem 91 s vystupem
84 druhého pohonu 80. Prvnf vstup 81 druhého pohonu 80 je
spojen s druhym vystupem 76 logického &lenu 70, jehoZ t¥etf
v¥stup 77 Jje spojen s druhym vstupem 82 druhého pohonu 80.
Prvn{ snimed 10 nato¥en{ lopatek je vstupem 13 pripojen ns
prvni v§stup 51 prvnfho regula¥nfiho Ustroji 50, na jeho% t¥etf
v¥stup 25 je nepojen i1 vstup 172 tifetfho snfmade 170 natolent
lopatek. Druhy snima¥ 30 natoleni 1opatek je vstupem 32 ne-
pojen na prvni vy¥stup 92 druhého regula&niho dstroji 990,
k JehoZ t¥etfimu vystupu 95 je vstupem 192 pfipojen Etvrty
snime® 190 nato¥enf lopetek. Prvni snimad 10 polohy natolent
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lopatek je vystupem 12 spojen s prvni{m vstupem 21 prvnfho vy-
hodnocovactho obvodu 20 rozd{lu neto¥eni prvnfho a druhého
regule&nfho dstrojf 50 a 90 a s prvnim vstupem 212 t¥etfho
vyhodnocovacihb obvodu 210 rozdflu natoleni regulafnich dstro-
3t 30, 90. T¥et{ vyhodnocovacf obvod 210 je vystupem 211 spo-
jen s druhym vstupem 202 vybevovacfho bloku 200, ktery¥ obse-
huje &asovacif, vybavoveci e pemdfové obvody, které zajistujt
vypnut{ ventildtoru a signelizeci poruchy v pripad& nesouhlasné-
ho natoZenf obou regula¥nich dstrojf 50, 90. Prvni vstup 201
vybevovecfho bloku ggg je spojen s v¥stupem 183 druhého vyhod-
nocovaciho obvodu 180 rozdflu natofeni regulas¥nich distroj{
50, 90, nepojeného prvnim vstupem 181 nS‘vysfup 171 t¥ettho
snimade 170 polohy natoZeni lopatek = druhym vstupem 182 na-
pojeného na vystup _2_ &tvrtého snimaZe 190 polohy natoden{
lopetek. Druhy snime¥ ‘30 polohy nstodeni lopatek je vystupen
33 spojen s druhym vstupem 213 t¥etiho vyhodnocovecf{ho obvodu
210 a s druhym vstupem 22 prvnfho vyhodnocoveciho obvodu 20,
ktery je prvnim vystupem 23 spojen s prvnim vstupem 71 logické-'
‘ho &lenu 70 e druhym vystupem 24 spojen s pdtym vstupem 18
.logického %lenu 70. Druhy vstup I3 logického ¥lenu 10 je -spo-
jen s prvnim vystupem 131 druhé povelové jednotky _3_, kterd
slou%{ pro mi{stn{ regulaci, a se t¥etim vystupem 121 pfijima—
te poveld 120 pro ddlkovou regulsci. Tet! vstup 74 logického
¥lenu 70 je spojen s druhym vystupem 132 druhé povelové jednot-
xy 130 a s druhym vfstupem 122 p*ijfmste poveld 120. Ctvrty
vstup 75 logického ¥lenu l_ je spojen se t¥et{m vystupem 133
druhé povelové jednotky 130 a s prvnim v¥stupem 123 piijimade
poveld 120. P4ty vystup 111 logického &lenu 70 je pripojen
ne t¥etf vstup 203 vybevovactho bloku 200. Vstup 124 p¥ijime-
_%e poveld 120 je spojen s v¥stupem 151 tietd povelové Jednotky
150 pro ddlkovou regulaci, jej1% vstup 152 je p¥ipojen na
vystup 162 druhého m&ticiho pristroje 160 pro sledovéni drovné
regulace s d4lkovym prenosem. Prvn{ vystup 141 prvnfho m&¥{-
ctho pristroje 140 pro sledovén{ drovnd regulace Je p¥ipojen
na vstup 134 druhé povelové jednotky 130 a druhy vystup 143
prvniho m¥ffctho piistroje 140 Jje pripojen na vstup 41 prvn{
povelové jednotky 40. Prvni m&¥rfc{ pristroj 140 Jje opatien
vstupem 142 s druhy m&F{ci p¥istroj 160 je opatfen vstupem
161 ze snimadd dopedu regulace na parametry ventilétoru, ne-
pfikled p¥ikon, proud, mnoZstvi vzduchu a podobné.
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Regulsce je zaloZena ne vyhodnocovéni rozd{lu nato¥ent
prvnfho a druhého regula¥nfho dstrojf 50, 90. Pomocf sniméni
skute&né polohy lopatek v prvnim'régulaénim dstrojf 50 a v dru-
hém regula¥nim dstrojf 90 prvnim snfmaem 10 a druhym snima&em
30 pélohy natodeni lopatek a vyhodnocenim reguladni{ odchylky
prvnim vyhodnocovacim obvodem 20 rozdflu neto¥eni se ptes lo-
gicky &len 1_, ktery je dstiednim prvkenm regulace a ktery
dévé povely pro chod i doregulovén{ regulagnich dstroji 30,
90, doséhne shodnosti nato¥enf{. Do logického ¥lenu 70 vstupu-
J1 signdly z prijfma¥e poveld 120 pro ddlkovou regulaci s
z druhé povelové jednotky 130 pro mistnf regulaci. P¥ijime¥
poveld 120 p¥ijimé povely'zé iietifpovelové jednotky 150 pro
- ddlkovou regulaci. Druhou povelovou ‘Jednotku 130 s tieti po-
velovou jednotku 150 ovlddd obsluhe na z4klad¥ ddajd z prvantho
m&rfctho pristroje 140 2 druhého m&¥fcfho p¥istroje 160 pro
sledovédni uYrovn& regulace. Regulaci vykonu ventildtoru je
mo%no provdd¥t mistnd nebo ddlkov&. Regulece probihd tek, Ze
po mistnim nebo ddlkovém povelu ke zm3n¥ vykonu ventildtoru
se nat4¥{ ob¥ regulaini dstrojf 50, 90 sou¥asn¥ po dobu stisk-
nut{ ovladefe. Podminkou provadsni regulece je prepnutf t¥etf
povelové jednotky 150 nebo druhé povelové jédnotky 130 tek,
aby ne vstupu J4 logického ¥lenu 70 byl signdl, ktery logicky
&len 70 uvede v ¥innost. Pokud se prov4df regulace na vy33{
ﬁroveﬁ,‘pfepnou se v druhé povelové jednotce 130 nebo v ti¥etd
: povelové Jednotce 150 ovledafe tak, aby na druhém vstupu 73
logického éienujlg byl signdl pro regulsci %4denym smirem.
Logicky ¥len 70 uvolni povel pro t¥etf vstup 64 prvniho po-
honu 60 a pro'prvni vstup 81 druhého pohonu 80 regule&nich
dstrojf 50, 90. Tyio obvody provedou netodenf lopatek prvniho
reguleéniho dstrojf 50 e druhého regula¥nfho dstrojfi 90 na
¥4danou hodnotu. Po- pfibliZeni k poZadované hodnot& regulove-
né veli¥iny se uvolni ovladad e reguladni dstroai které je
vice natoéeno, se zastavi Opozd&né regulaéni dstroj{ se
pfes prvni{ vyhodnocovac{ obvod 20 a logicky ¥len 70 natéd{
tak dlouho; a%Z nestane shodnost nato&enf obou regule&nich
dstrojf 50, 90. Chod obou reguls¥nich dstroji 50, 90 neni
v dsecich mezi krajnfmi polohemi shodny v disledku vile v pie-
vodovkdch, tet&zech a nestejné rychlosti natdédZenf, coZ je
znézorn¥no poruchemi vstupujicimi do regula¥nfho procesu ze
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%tvrtého vstupu 65 prvntho pohonu 60, ze druhého vstupu 54
prvniho regula&nfho dstrojf 50, ze ¥tvrtého vstupu 85 druhého
pohonu 80 e ze druhého vstupu 94 druhého regula®nfho dstroji
90. V p¥iped&, Ze dojde k porusde regulainiho obvodu a nastene
trvaly nesoulad obou regula¥nich dstrojf 30, 90, vyhodnoti
vyhodnocovac{ obvody 210 e 180 poruchu e ptes vybavovaci blok
200 provedou odstaveni ventildtoru. Vybevovaci blok 200 Je
blokovén b¥hem regulece vstupem 203 & jeho vystup 204 %asové
bdhem doregulovéni. Z dtvodd zvysené bezpe¥nosti je zspojeni
vybaveno . t¥etim & tvrtym snimeem 170 s 190 polohy netoen{
lopatek @ polohe nato¥eni Je sniména 2z jiného péru lopetek,
ne% pro regulaci. :
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Zapojeni pro regulaci vykonu ventildtary s dvoustrennym
'nasévénim, obsshujfet snima&e nato&ent lopatek reguiadnich
dstrojf, vyhodnocovaci obvod, vybavovact blok, logicky &len
8 povelové Jednotky a zapojené mezi dvima pohony reguleénich
ﬁstroji, z nich¥ keZdy Je spojen se svym regulaénim dstrojim
- a koncovym spina&em 8 pfipojeny ne povelovou jednotku pro. po-
hyb reguladnfch dstrojf, vyzna¥ené tim, ¥e prvn{ snime& (10)
polohy netolenf lopatek je vystupem (12) spojen s prvnim vstu-
pem (21) prvniho vyhodnocovactho obvodu (20) e s prvnfm vstu-
pem (212) t¥etftho vyhodnocovactho obvodu (210), ktery je vy-
stupem (211) spojen s druhym vstupem (202) vybavovaciho bloku
(200), jehoz prvni vstup (201) je spojen s vystupem (183)
druhého’ vyhodnocovactho obvodu (180), napojeného prvnfm vstupem
(181) ne vystup (171) t¥etfho snfmeZe (170) polohy nato&eni
lopatek a druhym vstupem (182) na vgstup (191) &tvrtého sni-
ma&er (190) polohy nato¥eni lopatek, kde¥to druhy snime¥ (30)
polohy natofeni lopatekje vystupem (33) spojen s druhym vstu-
pem (213) t¥etfho vyhodnocovactho obvodu (210) & s druhym
vstupem (22) prvnfho vyhodnocovactho obvodu (20), ktery Jje
prvnim v¥stupem (23) spojen s prvnim vstupem (71) logického
&lenu (70) a druhym vystupem (24) s pdtym vstupem (79) logické-
ho &lenu (70), jehoZ pdty vystup (711) je spojen se tretim
vstupem (203) vybevovactho bloku (200) opatfendho vystupem
(204), priZemZ prvnf vgstup (72) logického ¥lenu (70) je spo-
Jen s druhym vstupem (63) prvntho pohonu (60), jeho% tret{
vstup (64) je spojen se ¥tvrtym vystupem (78) logického &¥lenu
(70), jehoX druhy vystup (76) je spojen s prvnim vstupem (81)
druhého pohonu (80), jeho% druhy vstup (82) je spojen se t¥e-
tim vystupem (77) logického ¥lenu (70), jeho% druhy vstup
(73) Je spojen s prvnim vystupem (131) druhé povelové jednot-
ky (130) a se t¥etfm vystupem (121) p¥ijfmeZe povelt (120),
t¥etf vstup (74) logického &lenu (70) je spojen s druhym vy-
stupem (132) druhé povelové jednotky (130) a s druhym vystu-
pem (122) prijf{me¥e poveld (120) e &¥tvrtf§ vstup (75) logic-
kého &lenu (70) je pojen se t¥etf{m vystupem (133) druhé po-
velové Jednotky (130) a s prvnim vystupem (123) pFijfmade
poveld (120), Jjeho% vstup (124) je spojen s vystupem (151)
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t¥et! povelové jednotky (150), jejfZ vstup (152) je p¥ipojen
na vystup (162) druhého m¥¥fcfho p¥fstroje (160), kdeZto prvnt
vystup (141) prvniho m&F{cfho pifistroje (140) je ptipojen ne
vstup (134) druhé povelové jednotky (130) e druhy vystup (143)
prvniho m&¥fctho prfistroje (140) je nepojen na prvni vstup
(41) prvni povelové jednotky (40), p¥i¥em# prvni regula¥nf
dstrojl (50) je svym prvnim vystupem (51) spojeno se vstupem
(13) snimae (10) polohy natofeni lopetek s tietim vystupem
(55) je pripojeno ne vstup (172) t¥etfho snime¥e (170) polohy
natoen{ lopatek, kde¥to druhé reguladnf udstroji (90) je prvnim
v§stupem (92) p¥ipojeno na vstup (32) druhého snimale (30)
~ polohy nato&eni lopetek = t¥ett{m vystupem (95) je propojeno
na vstup (192) &tvrtého snimeZe (190) polohy nato¥eni lopetek.

1 vykres
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