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Vynélez se tykd sutomatickych regulétord stdlé statické vysky pruzn pneumaticky ulo-
Zenych strojd s rédzovymi a vibra¥nfmi d&inky, které mejf tZleso & téhlo kyvné ovlddsci
péky mezi pevnym & pohyblivym zdkledem stroje. Res3t za¥fzenf pro uchyceni, které je pouzi-
telné pro vSechny zndmé typy reguldtord.

Dnes se sutomstické reguldtory stdlé stetické vysky pruzns pneumaticky uloZenych
strojd s rdzovymi u¥inky zprevidlas uklédejf na pevny zéklsd stroje a tdhla kyvnych ovld-
dacich pdk na ocelovou desku tvo¥fc{ pohyblivy zdkled stroje, nebo se kyvné ovlddact péky
regulétord spojujf téhly se strojem. Je znémo, %e pevny zéklad t¥chto pruin¥ pneumeticky
uloZenych strojd tvo¥f bud rovinnd podlaha tovérni haly, nebo rovinné dno zdéklaedové beto-
nové nebo %elezobetonové Jémy, v nichZ byv4 pod strojem zalita opérné ocelovd deska.

Pf¥i tomto zpisobu uloieni je schopen sprdvné funk&ni &innosti jen reguldtor, ktery
md konec kyvné ovlddacl péky pohyblivy po kruhové dréze, jeji%¥ rovina je kolmd k upevhova-
cl plo¥e t¥lesa reguldtoru. Pro reguldtory, které mesj{ konec kyvné ovlddect péky pohyblivy
po kruhové drdze, jeji? rovina je rovnob&¥né s upevhovact plochou t¥lesa ale nevyhovuje,
nebol reguldtor nent schopen funkdni Zinnosti a p¥i kmitavém pohybu stroje ve svislém sm&-
ru by se poSkodil. Rovn¥% nevyhovuje pro oba uvedené typy reguldtors s dvoustuphovym plni-
nim, nebol tyto regulétory musi byt z ddvodu sprévné funk¥ni &innosti ve svislé poloze =
privod musi mit umfst¥n nahofe. Z prostorovych a funk&nfch ddvodd nenf:ani vidy moZné ulo-~
Zit kyvné pdky reguldtord na pohyblivé ocelové desce stroje nebo uskutednit spojeni tdhel
kyvnjch ovlddecich pdk reguldtord se strojem. Ocelovéd deska stroje je nutnd Jen v pfipa=
dech, kdy mé stroj melou zdklednu, nebol jinek zbytednd zvysuje po¥izovect nédkledy na ulo-
Zenf, Tem, kde deska odpadd, neni uloenf kyvnych pdk na ocelové desce stroje vibec moiné,

Vy8e uvedené nedostetky odstrahuje zsfizen{ pro uchycenf sutometickych reguldtory
stdlé statické vySky pruZn¥ pneumaticky uloZenych strojd s rédzovymi e vibre&nimi W&inky,
které maji t¥leso e tdhlo kyvné ovlddec! pdky podle vyndlezu, jehoZ podatate spodivéd
v tom, Ze t¥leso ka%dého reguldtoru md na pevném zékledu slespoh jeden nosi¥ se svislou
upevihovect plochou, kdeZto konec tdhls kyvné ovlddaci pdky mé uchycen na nejmén¥ jednom
dr#dku spojeném s pohyblivym zdkladem, ktery tvor{ bud Zsbota, nebo fréme stroje, pop¥ipa-
d& ocelovd, betonovd nebo Zelezobetonovd nosnd deska stroje nebo nosnd ocelovd konstrukce,
Nosi&em miZe byt slespon jedna konzols nebo svisld bo&n{ st&na hrenolovité &dsti pe¥ného
zékledu,

Ze¥izeni pro uchyceni sutomatickjych reguldtord stdlé statické vysky podle vyndlezu
Je univerzdlni. Nosi¥e v podobd slespon jedné konzoly nebo bodni stény hrenolovité &dsti
zdkledu, ktery md svislou upevhovaci plochu miZe byt pouZito nejen pro reguldtory, u nich¥
Je konec kyvné ovlddac{ pdky pohyblivy po obloukové drdze, jejf¥ rovina je rovnob&Znd
s upevhovac{ plochou t3lesa reguldtoru, ale téZ pro reguldtory, u nich? je rovins této
drdhy k upevhovec{ ploSe tZless kolmé., Uchyceni konce tdhle kyvné ovlddaci pdky na drZdku
poméhd jednoduchym zpdsobem Fe¥it problémy optimdlnfho prostorového usporddént ovlddactho
mechanismu reguldtoru. Pokud to vnit¥ni uspo¥dddni z hlediske funkce reguldtoru dovoluje,
je moZno ne nosi& upevnit reguldtor pfivodem umist¥nym nsho¥e, dole snebo i v jiné pot¥ebné
poloze.

Na pfipojeném vykresu jsou znézorndny dve p¥fkledy provedeni ze¥izen{ pro uchyceni
automatickych reguldtord podle vyndlezu, Na obr, 1 je zesPizeni pro uchyceni reguldtoru,
ktery md konec kyvné ovlddact péky pohyblivy po obloukové drdze, jejf{Z rovina je rovnob&Znd
s upeviiovac! plochou t¥lesa. Ne obr., 2 md regulétor upevhovacf plochu t¥lese kolmou k ro-
ving obloukové drdhy konce kyvné ovlddec{ pdky.

Ne obr. ! je 8abota 1 pruZn& pneumaticky uloZeného bucharu, ktery nemd pohyblivou
zékladovou desku. Stroj spo¥ivd zdkladnou ne pneumatickych pruZindch 2, které maji st¥edi-
el kolik 3 e spodnim uzavirecim vikem 4 se opirajf o pevny zdéklad 5, ktery Je zhotoven
z betonu. KaZdy sutomaticky reguldtor 6 stdlé stetické vysky mé v p¥ivodu 7,'kterym je p¥i-
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pojen ke zdroji stledeného vzduchu uzavirasci &len 8 v podob¥ kohoutu nebo ventilu., Oba vy-

" vody 9 reguldtoru § mejf pripojeny pneumatické pru¥iny 2. V p¥fvodu 7 a ve v¥vodech $ mohou
byt bud trubky, nebo ohebné hadice, pop¥ipadd jejich kombinace. T&leso 10 zde svislého regulé-
toru § mé svislou upevioveci plochu 11 patek 12 na nosi¥i 13, k némuf je pPichycen dvima Srouby
14. Reguldtor zndzorn¥ného typu miZe mit umistdn p#{vod nejen nsho¥e, ale také dole, Jeho
t&leso miZe byt ne nosi¥i téZ ve vodorovné nebo jiné zvolené poloze. Nosi& 13 mé podobu
konzoly 12 zhotovené z U-profilu, kterd je zebetonovend v pevném vodorovném zékladu 5.

Je zFejmé, Ze by mohl byt téZ pfivaefen nebo jinak upevn¥n ne op&rné ocelové desce umistdné
ne pevném zdékledu 3. Kyvnd ovlddec! péke 16 mé na konci 17 tdhlo 18, které md konec 19 ne
Zepu 20 tyZového drifdku 21, ktery je pfivefen k bo¥ni stZn¥ Saboty ! bucharu.

Na obr. 2 md 3abota 1 pruZn& pneumasticky uloZeného bucharu zdklednu na pohyblivé oce-
lové desce 22, kterd je nesena pneumatickymi pruZinemi 2, jejich¥ spodni uzaviraci vika 4
spodiveji na vodorovné zdkladn¥ hreanolovité &dsti 23 pevného zdkladu 5. KeZdy svisly auto-
aaticky reguldtor 6 nd upeviovaci plochu 11 t¥lesa 10 na nosii 13 tvo¥eném svislou bo¥n{
stdnou 24 a konzolou 15 v podob¥ ploché piivalené nebo piistielené desky, k ni% je pfipev—’
nén dvojici Zroubd 14. Reguldtor mé pr{vod I pripojeﬁ ke zdroji stladeného vzduchu, K vy-
vodu 9 je pres uzavirac{ &len p¥ipojena svou spodni ¥dstf, kterou pPedstevuje uzaviraci
viko 4, nejménd jedna pneumetické prufina 2. Kyvnd ovlddac{i pdka 16 méd ne konci 17 pryZovou
hlavu 25 s objimkou 26 pro uchycenf téhla 18. Jeho zdvitovy konec 19 prochdzi otvorem v dr-
#dku 21, ktery md podobu U nebo L-profilu & je piiveien k horn{ plode ocelové pohyblivé
zdkladové desky 22. Po obou strandch drZdku 21 jsou na zdvitovém konci 19 tédhla 18 pryZové
opdrky 27 a dvojice matic 28, které mohou byt po seff{zeni regulovené stetické vy3ky buche-
ru pojistény proti uvolndni zdseky na zévitovém konci 19 téhla 18.

V obou pifkladech provedeni zaifzeni pro uchycen{ reguldtord podle vyndlezu je rovina
obloukové drdhy pohyblivého konce 17 kyvné ovlddaci pdky 16 reguldtord & svisld. Svisly
smér mé teké kmitavy pohyb bucharu, a tim je sprdvnd funkéni &innost regulédtoru umoin¥na.

V pF*{Zném sm&ru mife byt kmitavy pohyb bucharu jen nepatrny, cof ukdzely praktické zkoudky.
Ovlédec{ mechenismus reguldtoru je v p¥i&ném sm&ru pruZné poddajny, @& proto se nepodkozuje.
Dr#éky 21 koncd 19 téhel umoznujf{ dosdhnout nejen optimélnf prostorové uspordddni ovldda-
ciho mechanismu, ale také sprdvnou funkci a vysokou citlivost regulédtoru.

Za¥fzen{ pro uchycenf{ sutomatickych reguldtordi stédlé statické vysky podle vyndlezu je
pou%itelné také pro opedny p¥fpad, kdy je nutno uchytit t¥leso reguldtoru na hmoty pohybli-
vého zdkledu 2 konec téhla ovlddacf pdky ne hmoty pevného zdkledu.

Ze¥izeni pro uchyceni asutomatickfch reguldtort stdlé statické vysky podle vyndlezu
Jje pou¥itelné té% pro pruiné pneumetické uloZenfi pohyblivych zdkledh citlivych zafizeni a
men3fch pfistrojli nebo prufn¥ pneumaticky uloZenych plodin pro obsluhu stroji s rdzovymi
a vibradnimi d¥inky. Tyto pru¥nd pneumaticky uloZené zdklady chrdni za¥fzeni a p¥istroje
pred poSkozenim e umo¥hujf jejich sprdvnou funk¥ni &innost. Pru¥n¥ pneumaticky ulofené
plodiny chréni obsluhu stroje pfed dEinky otfesd a vibraci z okolf,

PREDMET VYINALEZU

1. Za¥fzenf pro uchyceni automatickych reguldtord stdlé statické vySky pruZn¥ pneums-
ticky uloZenych strojd s rdézovymi e vibradnimi d¥inky, které meji téhlo kyvné ovlddac{ pd-
ky, vyznefujfcf se tfm, %e t&leso (10) kafdého reguldtoru (6) md na pevném zdékledu (5) ale-
spon jeden nosi¥ (13) se svislou upevnovac{ plochou (11), kdeZto konec (19) téhla (18)
kyvné ovlddac{ psky (16) méd uchycen na nejménd jednom drZdku (21) spojeném s pohyblivym
zékladem, ktery tvor{ bud Zabota (1), nebo fréme stroje, pop¥{ped¥ ocelovd, betonovd nebo
Zelezobetonovd nosnd deska (22) stroje nebo nosnd ocelovéd konstrukce.
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2. ZaFizeni pro uchyceni sutomatickych reguldtord stédlé statické vydky podle bodu 1,
vyznedujic{ se tfm, %e nosiZem (13) je slespon jedna konzola (15).

3. Zetizeni pro uchyceni autometickych reguldtord stdlé statické vysky podle bodd 1

a 2, vyzne¥ujfci se tim, Ze nosi¥ (13) tvoP{ svisld boZnf stdne (24) hrenolovité &4sti
(23) pevného zdkladu (5).
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