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DESCRIPCION

Dispositivo para mover y etiquetar recipientes.

Dispositivos para mover y etiquetar recipientes y
método para la conexién de un grupo de etiquetado a
un mecanismo de movimiento.

La invencion se refiere a un dispositivo con un me-
canismo de movimiento para el movimiento de reci-
pientes, particularmente de botellas, al que se puede
conectar al menos un grupo de etiquetado para reci-
pientes. Adicionalmente, la invencion se refiere a un
dispositivo con un grupo de etiquetado para el etique-
tado de recipientes, particularmente de botellas, que
se puede conectar a un mecanismo de movimiento pa-
ra el movimiento de recipientes. Adicionalmente, la
invencidn se refiere a un dispositivo con un mecanis-
mo de movimiento para el movimiento de recipientes,
particularmente de botellas, y un grupo de etiquetado
que se puede conectar al mismo para el etiquetado de
recipientes. Por lo demads, la invencidn se refiere a un
método para la conexién de un grupo de etiquetado
para el etiquetado de recipientes a un mecanismo de
movimiento para el movimiento de los recipientes.

A partir del documento WO 03/024861 Al y del
documento DE 197 41 476 A1 se conocen etiquetado-
ras. En estas etiquetadoras se mueven botellas sobre
un carrusel sobre una trayectoria de segmento circu-
lar. Para esto se proporciona un mecanismo de mo-
vimiento. En el lado externo del mecanismo de mo-
vimiento se pueden conectar grupos de etiquetado. A
partir del documento WO 03/024861 Al se conocen
dispositivos de acuerdo con los predmbulos de las rei-
vindicaciones 1-3 y un método de acuerdo con el pre-
dmbulo de la reivindicacién 11.

Para los diferentes métodos de etiquetado, como el
etiquetado con etiquetas autoadhesivas, el etiquetado
con cola caliente, el etiquetado con cola fria, etc., se
proporcionan en este caso respectivamente diferentes
grupos de etiquetado.

De este modo es posible aplicar con el mismo me-
canismo de movimiento central las mds diversas eti-
quetas incluso sobre diferentes tipos de botellas. Tam-
bién es posible aplicar diferentes tipos de etiquetas
sobre la misma botella, por ejemplo, una etiqueta de
lado anterior y una de cuello o similares.

Por la construccién modular de las etiquetado-
ras adicionalmente es posible proporcionar diferentes
métodos de etiquetado para diferentes productos, ya
que por sustitucion de un grupo de etiquetado se pue-
de aplicar otro tipo de etiqueta con otro método de
etiquetado.

Tanto el grupo de etiquetado como el mecanismo
de movimiento disponen respectivamente de un equi-
po de control propio para controlar los respectivos de-
sarrollos del movimiento.

En el caso de un cambio del grupo de etiquetado,
los respectivos controles se conmutan hasta el modo
de etiquetado deseado.

Es objetivo de la presente invencidn simplificar el
cambio del grupo de etiquetado.

El objetivo se resuelve por uno de los dispositivos
de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 3 'y por
un método de acuerdo con la reivindicacién 11. En
las reivindicaciones dependientes se describen reali-
zaciones preferidas. El grupo de etiquetado dispone
de datos de identificacién que identifican el grupo de
etiquetado. El mismo puede ser, a modo de ejemplo,
una denominada placa de identificacion electrénica,
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que contiene, a modo de ejemplo, el tipo de maquina,
el nimero de pedido, el nimero de version del soft-
ware o similares.

El mecanismo de movimiento y el grupo de eti-
quetado estan configurados de tal forma, que los da-
tos de identificacién del grupo de etiquetado se pue-
den transmitir desde el mismo al mecanismo de mo-
vimiento.

De este modo es posible de forma automadtica al
menos una parte de la configuracién necesaria del me-
canismo de movimiento y del grupo de etiquetado du-
rante un cambio del grupo de etiquetado.

En una realizacion ventajosa, el mecanismo de
movimiento y el grupo de etiquetado estdn configu-
rados de tal forma que desde el mecanismo de movi-
miento se puede transmitir al grupo de etiquetado una
informacién de direccién. La informacién de direc-
cion es preferiblemente una direccién IP (protocolo
de internet). Esto también puede suceder antes de la
transmisién de los datos de identificacién. En princi-
pio, en una realizacidn alternativa también es posible
introducir la informacién de direccién de forma ma-
nual en el grupo de etiquetado. Sin embargo, la trans-
misién automdtica es mas comoda.

En una realizacién preferida, el mecanismo de
movimiento tiene una memoria para varias informa-
ciones de direccién, que se pueden transmitir, de tal
forma que se pueden conectar incluso varios grupos
de etiquetado y a los que se puede dirigir con una di-
reccién propia.

En una realizacién ventajosa adicional, los datos
de identificacién y la informacién de direccién se
transmiten respectivamente por diferentes equipos de
transmision. De este modo, los datos de identificacién
se pueden transmitir, a modo de ejemplo, por una red
local, como un ethernet, intranet, internet o similares,
por el contrario, la informacién de direccién se puede
transmitir por una conexién propietaria entre el grupo
de etiquetado y el mecanismo de movimiento. La co-
nexién propietaria puede usar un protocolo de datos
especial, propio.

En una realizacion ventajosa, el grupo de etiqueta-
do tiene adicionalmente una memoria para una infor-
macién de direccién ajustable. En este caso se pue-
de almacenar la informacién de direccion transmitida
por el mecanismo de movimiento, bajo la cual des-
pués se puede realizar la comunicacién con el meca-
nismo de movimiento u otros participantes de la red.

De este modo, por ejemplo, es particularmente
ventajoso si el mecanismo de movimiento se puede
conectar a internet, de tal forma que también se pue-
de dirigir al grupo de etiquetado por internet. Esto es
particularmente ventajoso con el diagndstico remoto
y configuracién remota o, a modo de ejemplo, actuali-
zaciones de software pare el grupo de etiquetado, etc.

En el método para la conexién de un grupo de eti-
quetado a un mecanismo de movimiento se transmi-
ten al menos datos de identificacion por el grupo de
etiquetado al mecanismo de movimiento.

En una realizacién ventajosa del método, desde la
transmision de los datos de identificacion se transmi-
te una informacién de direccién desde el mecanismo
de movimiento al grupo de etiquetado. Esto tiene la
ventaja de que entonces se puede realizar con esta in-
formacién de direccién (direccién de red) la comuni-
cacion entre el mecanismo de movimiento y el grupo
de etiquetado.

En una realizacién ventajosa adicional se transmi-
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ten los datos de identificacion y la informacién de di-
reccion por diferentes equipos de conexion. Esto tiene
la ventaja de que con un equipo de transmision rela-
tivamente sencillo se puede transmitir la informacién
de direccion, de tal forma que después se puede rea-
lizar la comunicacién con esta informacién de direc-
cién por una conexién potente.

Después de la transmisién de los datos de identi-
ficacion se puede transmitir entonces en una realiza-
cion preferida cualquier tipo de datos, instrucciones,
datos de sincronizacion, informaciones con respecto
al estado de la maquina, informaciones con respecto a
la reserva de etiquetas, reserva de cola, etc., rdenes,
software, mddulos de programa o similares entre el
mecanismo de movimiento y el grupo de etiquetado
y/o en direccidn inversa.

Se explican realizaciones ventajosas de los dispo-
sitivos y del método mediante las Figuras adjuntas. Se
muestra:

En la Figura 1, una vista en alzado esquematica
sobre una etiquetadora con un mecanismo de movi-
miento dispuesto de forma central y tres grupos de
etiquetado,

En la Figura 2, una representacion esquematica de
la conexién entre el mecanismo de movimiento y los
grupos de etiquetado,

En la Figura 3, diferentes estados durante el desa-
rrollo del método.

En la Figura 1 se muestra una etiquetadora mo-
dular. La etiquetadora comprende un mecanismo de
movimiento central 2, con el que se pueden mover
botellas 1. Las botellas 1 entran desde la izquierda y
se pueden transmitir por una primera estrella 8 a un
carrusel 6. El carrusel comprende mesas contenedo-
ras que se pueden girar de forma individual con ser-
vocontroles, de tal forma que las botellas se pueden
orientar de forma aleatoria.

Alrededor del mecanismo de movimiento 2 se dis-
ponen tres grupos de etiquetado 3, 4 y 5. Los mis-
mos se representan solamente de forma esquematica.
El nimero de referencia 3 representa de forma esque-
matica un grupo de cola fria, el nimero de referencia
4, un grupo de cola caliente y el nimero de referencia
5, un grupo dispensador de etiquetas autoadhesivas.

Ya que una botella puede comprender varias eti-
quetas, en un caso dado también es necesario propor-
cionar varios grupos de etiquetado.

Las botellas etiquetadas 1 se pueden suministrar
por una estrella 9 aun transportador de salida, de tal
forma que las botellas pueden salir por la derecha.

El mecanismo de movimiento 2 estd provisto de
un control 10 y los grupos de etiquetado 3,4 y 5 estdn
provistos respectivamente de un control 11, 12y 13.

Entre el control 10 y los controles 11, 12y 13 exis-
te respectivamente una linea de conexién individual
14a, 14b, 14c que puede componerse, por ejemplo,
de un cable de varias ramas que puede estar provisto
en uno u otro extremo o en el centro de un enchu-
fe/casquillo.

Adicionalmente, el control 10 estd unido con los
demas controles 11, 12 y 13 por una linea de red 15.
El mismo puede ser, por ejemplo, un cable apantalla-
do para usos de red (redes locales).

En la Figura 2 se representa de forma esquematica
la conmutacién de los diferentes controles. El control
10 del mecanismo de movimiento estd unido con dife-
rentes equipos de control 11, 12 y 13 de grupos de eti-
quetado por las lineas 14a, 14b y 14c. Adicionalmen-
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te, el equipo de control 10 estd unido por una linea de
conexion 15 adicional con las unidades de control 11,
12 y 13. En la Figura 2 se muestra en las respectivas
lineas hacia los equipos de control de los grupos de
etiquetado de forma esquematica una combinacién de
casquillo/enchufe. Los casquillos/enchufes se pueden
asignar al control 10 o al control 11, 12 6 13.

Para la conexidn de los grupos de etiquetado con
las unidades de control 11, 12 y 13 se proporcionan
en el mecanismo de movimiento 2 varios sitios de co-
nexion para las conexiones eléctricas. Los cables con
enchufes de los equipos de control 11, 12, 13 de los
grupos de etiquetado se pueden introducir en sitios de
conexion correspondientes en el mecanismo de movi-
miento.

De este modo, en el mecanismo de movimiento se
pueden proporcionar hasta 6 sitios de conexién para
hasta 6 grupos de etiquetado. A cada sitio de conexién
se puede asignar una informacién de direccién ajusta-
da previamente, que se transmite después al corres-
pondiente grupo de etiquetado introducido en ese lu-
gar.

Las uniones de conexién dibujadas de forma se-
parada respectivamente en la Figura 2 para las lineas
14 y 15 se pueden agrupar también en un tnico en-
chufe. Cada combinacion de enchufe/casquillo puede
ser multipolar o unipolar. La combinacién de enchu-
fe/casquillo para las lineas 14a a 14d es preferible-
mente tripolar. La linea 15 puede ser un cable coaxial,
un cable de par retorcido o uno similar para usos de
red.

Las conexiones entre el control 10 y los contro-
les 11, 12 y 13 también se pueden realizar de forma
inaldmbrica, es decir, por radio u dpticamente.

El método para la conexién del grupo de etique-
tado 3 al mecanismo de movimiento 2 se explica me-
diante la Figura 3.

En la Figura 3a se muestra el estado en el que un
grupo de etiquetado 3 con un equipo de control 11
se acaba de unir con sus conexiones con el equipo de
control 10 del mecanismo de movimiento 2. El equipo
de control 11 dispone de informaciones de identidad I
que el control 10 necesita. El control 10, a su vez tiene
almacenada una direccién A, que se tiene que asignar
al equipo de control 11 del grupo de etiquetado.

Por lo tanto, en primer lugar, por la linea de co-
nexion 14a se transmite la informacion de direccién
A, como se muestra en la Figura 3 b), desde el equi-
po de control 10 del mecanismo de movimiento al
equipo de control 11 del grupo de etiquetado. Esto
puede suceder con cualquier protocolo de datos. En
ese caso solamente se tiene que transmitir muy poca
informacién, de tal forma que no se plantea ningln
requerimiento particular a la capacidad de transmi-
sion.

La direccién A recibida por el equipo de control
11 se almacena en el mismo (véase Figura 3c).

La informacién de direccién es preferiblemente
una direccion IP (protocolo de internet). Con ayuda
de esta direcciéon A a continuacién se puede realizar
la comunicacién entre el control 11 y el control 10 asi
como con cualquier parte de una red de orden supe-
rior (como, por ejemplo, red de linea de produccion,
red de empresa, internet) por la conexién 15.

Como se muestra en la Figura 3d, la informacién
de identidad I del equipo de control 11 del grupo de
etiquetado se transmite a continuacién con ayuda de
la informacién de direccién almacenada A al equipo
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de control 10 del mecanismo de movimiento. En ese
lugar se puede evaluar.

Después de que el control 10 haya obtenido la
informacién de identidad I, se puede intercambiar a
continuacién cualquier informacién I’ entre el control
10 y el control 11. La informacién I también se pue-
de realizar entre el control 11 y el resto de la red de
orden superior asi como el control 10 y el resto de la
red de orden superior (diagnéstico remoto, actualiza-
ciones remotas, etc.) (véase Figura 3e).

La informacién de direccién A se transmite por
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otra linea de conexidn que los datos de identidad I.

Los datos de identidad I por norma son general-
mente mds extensos que la informacién de direccién
A, que se compone, a modo de ejemplo, de solamente
doce nimeros (direccién de IP), por el contrario, los
datos de identidad I estdn compuestos de datos mucho
mds extensos.

El propio control 10 del mecanismo de movimien-
to presenta una direcciéon de IP con la que se puede
comunicar de forma correspondiente.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo con un mecanismo de movi-
miento para el movimiento de recipientes, particular-
mente botellas, al que se puede conectar al menos un
grupo de etiquetado para recipientes, caracterizado
porque se pueden transmitir al menos datos de identi-
ficacién (I) del grupo de etiquetado (3, 4, 5) desde el
mismo al mecanismo de movimiento (2).

2. Un dispositivo con un grupo de etiquetado para
el etiquetado de recipientes, particularmente botellas,
que se puede conectar a un mecanismo de movimiento
para el movimiento de los recipientes, caracterizado
porque se pueden transmitir al menos datos de identi-
ficacion (I) del grupo de etiquetado (3, 4, 5) desde el
mismo al mecanismo de movimiento (2).

3. Un dispositivo con un mecanismo de movi-
miento para el movimiento de recipientes, particular-
mente botellas, y un grupo de etiquetado que se puede
conectar al mismo para el etiquetado de los recipien-
tes, caracterizado porque se pueden transmitir al me-
nos datos de identificacion (I) del grupo de etiquetado
(3,4, 5) desde el mismo al mecanismo de movimiento
2).

4. El dispositivo de acuerdo con una de las rei-
vindicaciones 1 a 3, caracterizado porque se puede
transmitir al menos una informacién de direccion (A)
desde el mecanismo de movimiento (2) al grupo de
etiquetado (3, 4, 5).

5. El dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 4, caracterizado porque el mecanismo
de movimiento (2) tiene una memoria para varias in-
formaciones de direccién (A), que se pueden transmi-
tir.

6. El dispositivo de acuerdo con una de las rei-
vindicaciones 4 6 5, caracterizado porque se propor-
cionan al menos dos equipos de transmision diferen-
tes (14, 15), donde uno (14), preferiblemente de for-
ma exclusiva, estd provisto para la informacién de di-
reccion (a) y el otro se proporciona al menos para la
transmision de los datos de identificacion (I).

7. El dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 6, caracterizado porque el grupo de
etiquetado (3, 4, 5) dispone de una memoria para in-
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formacién de direccion (A) ajustable.

8. El dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 7, caracterizado porque el mecanismo
de movimiento (2) esta conectado a una red de em-
presa.

9. El dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 8, caracterizado porque el mecanismo
de movimiento (2) tiene una conexion a internet.

10. El dispositivo de acuerdo con una de las rei-
vindicaciones 1 a 9, caracterizado porque se puede
transmitir cualquier tipo de datos (I’), instrucciones,
datos de sincronizacion, informaciones con respecto
al estado de la maquina, informaciones con respecto a
la reserva de etiquetas, reserva de cola, etc., 6rdenes,
software, médulos de programa o similares entre el
mecanismo de movimiento (2) y el grupo de etiqueta-
do (3, 4, 5) y/o en direcciones inversas.

11. Un método para la conexién de un grupo de
etiquetado para el etiquetado de recipientes, particu-
larmente botellas, a un mecanismo de movimiento pa-
ra el movimiento de los recipientes, caracterizado
porque se transmiten al menos datos de identificacién
(D) desde el grupo de etiquetado (3, 4, 5) al mecanismo
de movimiento (2).

12. El método de acuerdo con la reivindicacién 11,
caracterizado porque antes de la transmision de los
datos de identificacion (I) se transmite una informa-
cién de direccidn (A) desde el mecanismo de movi-
miento (2) al grupo de etiquetado (3, 4, 5).

13. El método de acuerdo con la reivindicacién 12,
caracterizado porque los datos de identificacién (I) y
la informacidn de direccion (A) se transmiten por di-
ferentes equipos de conexién (14, 15).

14. El método de acuerdo con una de las reivindi-
caciones 11 6 13, caracterizado porque después de la
transmision de los datos de identificacién (I) se trans-
mite cualquier tipo de datos (I’), instrucciones, datos
de sincronizacién, informaciones con respecto al es-
tado de la maquina, informaciones con respecto a la
reserva de etiquetas, reserva de cola, 6rdenes, softwa-
re, médulos de programa o similares desde el meca-
nismo de movimiento al grupo de etiquetado y/o en
direccidn inversa.
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