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1

Vyndlez se tykd polohové zdpadky vyvozujici odpru¥enou uzamykeoi gilu, urdené pro

' zastaveni pFedmétu pohybujiciho se po pevné drdze ve stanovend vzddlenosti od prekdiky.

Pri prepravé pYedm&td pohybujicich se po p¥imych nebo zak¥ivenych dopravnich drd-
héch nebo pfi ustavo&éni vzdjemné polohy souddsti mechanismi a strojd je Sasto nutné,
aby v urdité fézi byl pohyb predmétu nebo souddsti ve stanovené vzddlenosti od prekédzky
nebo zardzky pYerufen a pYedmét byl v této poloze fixovdn, V této souvislosti byvd dasto
pouZivdn syetém s prestavitelnou zaxdikou, polohovym spinadem e brzdicim, popiipadd blo-
kovacim za¥fizeriim. Pokud je predmdt po drdze prepravovédn kluznS nebo valivé, nebo pbkud
vznikeji na stykové ploSe pFedmdtu a drdhy suvné vile, miZe se p¥edmdt po rdzovém styku
se zardZkou pohybovét po dréze, Stavéni polohy pFedm¥tu vidi zardice je tedy nepfesné
ba Je nedostatedné vy¥efené zejména u pfepravovan&ch pYedmétd s v8t3{ hmotnosti, kde se

.velmi obtiZné da¥{ emortizovat dynemické ddinky zpdtného rdzu,

_VySe uvedené nedostatky odstranuje polohovd zdpadke plsobici né dopraﬁqi drdze pie-
pravovaného predmétu pied koncovou zardikou a podatata vyndlezu spodivd v tom, Ze se~
stédvd ze silového vélcé s vyénivajici pistnief, p¥ipevn&ného k p¥epravovanému predmétu,
kde Celo silového vdlce je opat¥eno nidjezdovym nosem, & ze.sklopné zdpadky ve tvaru
dvojramenné pdky otodné upravené kolem epu v t¥menu desky, b%estavitelné upravené k. pod-

loZce, p¥idemZ pYedni ¥t{t sklopné zdpadky Jje 0patfenvnéjezdovou kulisou a zadni Stit

197 776



197 778

sklopné zépaedky je 6patfen opérnou kulisou.

Polohovd zépadke podle vyndlezu je vyhodnd presnosti své funkce a tim, Ze je schopna
zastavit ne dopravni dréze‘a'zajistit nepohyblivé i predmdty o velké hmotnosti a p¥itom

zabrédnit odrazu predmetu od- zarézky a nazddoucimu zp&tnému pohybu,

Vyndlez je objasnén v del&im popisu na praktickem p¥ikladu provédenl polohové 74~

padky & odvoldnim ne p¥ipojens vykresy, kde znadi

obr. 1 pohled na polohovou zépadku mimo funkel &
obr, 2 pohled na polohovou zdpadku ve funkdni poloze, kdy je predmet zdpadkou ne-

pohyblive za ji&tén,

Ne. nehybné pfekééce, pfiklad‘sténé 1, pfed niZ mé byt ve vzddlenosti D zastéven
prepravovany predmét 2, je umisténe preutavitelna zardZke Q. K piepravovanému predmétu
2 Jje prostiednictvim nosného zaveeu 4 prlpevnen gilovy vélec 5, napifkled pneumaticky
vélec s vydnivejici pistnici 17 a Celo tohoto vélce je opat¥eno ndjezdovim nosem §.

K podlo%ce I kterd Se nepohybuje nebo jejiZ pohyb neni p¥imo vézén s pohybem prepra=-
vovaného predmdtu 2 je pFestavitelnd pomoedl stavdoich éroubﬁ 8 pfipevnéna-dégka 9 se
t¥menem 10, v ndm% je na depu 1l oto¥nd uloéena:sklopné zdpadke 12, na jejimZ prednim

stitu 13 Jje vytvoYena ndjezdovéd kulisa 14; zadni Btit 15 sklopné zépadky 12 je opatien

opéitnou kulisou 16.
Funkce polohové hépadky podie vynélézu Je nésledujici'

pYedm¥t 2 je piepravovén ve sméru neznedeném ne obr, 1 Sipkou, ke sténé 1. “Pokud
ge nanezdovy nos 6 nedotkne nédjezdové kulisy _A, spodivd sklopnd zépadka 12 avym zadnim
gtitem 13 na podloZce T. Stabilite sklopné zdpadky 12 Je ddne. v této poloze tim, Ze zd~
padka 12 je Pedena jako nerovno:amenné pdka, popiipadd tim, Ze zadni 8tit 1 _2 je zati-
%en biemenem nebo je p¥ipojen k podloZce 7 tafnou pruZinou, P¥i pokradujicim pohybu
predmdtu 2 se ndjezdovy noa & silovéﬁo vélce 2.opfe o-ndjezdovou kulisu 14 predniho &ti-
tu 13, priéemi se sklopné zépadka 12 po¥ne skldpét kolem Zepu 1ll. V okem¥iku, kdy se né-
jezdovy nos 6 silového vélce 5 op¥e o zardfku 3 a opdrné kulisa 16 zadniho Stitu 15 se
dostane p¥i tomto pohybu do svislé polohy (obr. 2), uvede se v &innost’ silovy vdlec 3,
jeho¥ pistnice 17 me zap¥e o op&rnou kulisu 16, &imZ je predmet 2 fixovén ve vzdédlenosti
D od st&ny 1. Yddand vzddlenost D. dojezdu p¥edmétu 2 od stény 1 se vymezi prestavenim

zaraiky 3 nebo desky 9 nebo kombinaci obojiho.

Posledni féze dojezdu prepravoveného predmétu 2 ke sténd 1 se miZe p¥i popsaném
uspofédéni dit setrvadnymi silami, to Je bez dopravniho pohonu & pritladeni ndjezdového
nosu § silového vdlce 5 k zardice 3 Je iizen6 ginnost{ =l lového vélece 5, kdy vysunutim
pistnice 17 dojde opdt k zaji¥téni predmdtu 2 a silového védlce 3, ktery tvo¥{ jeho

dopravovanou soéésf, mezi zardikou 3 e opérnou kulisou 16 sklopné zépadky 12.

Silovy vélec 5 Je moZno uvést v Sinnost manudlni obsluhou po dotyku néjeidového
nosu 6 se zardZkou 3, nebo polohovou automatikou, nap¥iklad koncovym spinalem 18, ktexy

uvede v &innost sildvi vélec 5 p#l tluku vystupku 19 predniho §titu 13 ne koncovy spi-
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PRXEDMNET VYNALEZU

Polohovd zdpedke plsobici na dopravni drédze prepravwvanédho predmétu pied koncovou
zardZkou, vyzhaéujici se tim; Ze sestdvd ze silového vélcé (5) & vydnivajici pistnici
(17), p¥ipevnéného k prepravovanému predmétu (2), kde Gelo silového védlce (5) je opaé
t¥eno héjezdovjm nosem (6) a ze sklopné zdpadky (12)-ve tvaru dvojramenné péky, otolné
‘upravené kolem éepu (11) v t¥menu (lO)bdesky (9 pfestavitelnétubiavené k podloZce (T),
p¥ilem? pY¥edni ¥tit (13) skldpné zépadky (12) je opat¥en nédjezdovou kulisou (14) a zad-

ni 8tit (15) sklobhé zdpadky (12) je opatien opdrnou kulisou (16)..
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