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Menetelmd ja kytkentd parasta k&yttdd varten oikean, laitteen
kotelosta ulostydntyvdn harjasvalssien harjapituuden tunnetta-
vaksi tekemigeksi lattianhoitolaitteissa -~ Fdrfarande och koppling
f&r bekantgbrande av den f8r optimal drift riktiga, ur anordnings-

huset utskjutande borstlidngden hos borstvalsar i golvskdtselanordnin-

gar

Keksinndn kohteena on menetelmd ja kytkentd parasta kdyttdd
varten oikean, laitteen kotelosta ulostydntyvdn harjasvalssien har-
jaspituuden tunnettavaksi tekemiseksi lattianhoitolaitteissa, eri-
tyisesti matonlakaisukoneissa, jolloin sdhk®moottori kHdyttds har-
jasvalsseja.

Keksinndn tarkoituksena on tehdd helpommaksi esim., sdhkdmat-
toharjojen kdyttdjdlle oikean, laitteen kotelosta vnlostySntyvidn
harjasvalssien harjaspituuden s38t6.

Yleensd tunnetuissa, s&dhkdmoottorin kdyttdmilld harjasvalsseil-
la varustetuissa lattianhoitolaitteissa, kuten esim. sdhkdmatto-

harjoissa, ei ole mahdollista sddatdd parasta kdyttdd ajatellen



oikeaa, laitteen kotelosta ulostytntyvdd harjaspituutta. Laitteen
kotelosta ulostydntyvd harjaspituus on se pituus, joka harjaksil-
la on sd&hkdmattoharijan kbtelon ulkopuolella, ts.se.pituus, joka

on kdytettdvissd harjaamiseen. Oikean, laitteen kotelosta ulos-
tyontyvdn harjaspituuden tarkka sddt8 on kuitenkin erityisen tdr-
kedd, koska liian pienen harjaspituuden yhteydessd puhdistusteho
laskee huomattavasti tai menee ldhes tdysin hukkaan ja liian suu-
ren harjaspituuden yhteydessd vaddntdmomentti kohoaa huomattavasti
niin ettd sdhkOmoottoria sekd siirtoelementtejd, kuten esim. kdyt-
tbhihnoja, kuormitetaan voimakkaasti. Sitd paitsi voivat liian
paljon ulostydntyvdt harjakset tarttua puhdistettavan maton kudok-
seen.

Keksinndn tehtdvdnid on saada aikaan mahdollisuus yksinkertai-~-
sella tavalla ja yksinkertaisin teknisin keilnoin osoittaa edelléd
mainittujen laitteiden kdyttdjdlle paras kdyttd ja vastaavasti
mahdollistaa laitteen s&dt06.

Keksinnén mukaisesti tehtdvd ratkaistaan siten, ettéd parasta
kdytt&d varten oikean, laitﬁeen kotelosta ulostytntyvdn harjaspi-~
tuuden mddrddmiseksi m8Aradtddn sdhkdmoottorin vaantdmomentti siten,
ettd moottorivirrasta lisdksi moottorin virtapiiriin sovitetussa
vastuksessa saatu jdnnitteenputous syotetddn raja-arvokytkimeen ja
saatetaan jdnnitteen suuruutta vastaavasti optiseksi merkiksi.
Edullinen toimenpide on siind, ettéd faja—arvokytkimessé puolijohdin-
elementit kdyttdvdt hyvdksi rajajdnnitteitd kytkemistd varten.
Edelleen on osoitettu, ettd erilaisten puoclijohdenelementtien sar-
jakytkenndlld toteutetaan erilaisia kytkentdpisteitd.

Menetelmdd varten erityisen edullinen kytkentd saadaan aikaan
siten, ettd lis&vastuksen molemmilta puolilta johdetaan s&hk&johdot
pisteisiin, joiden vdliin on sovitettu raja-arvokytkin., T&11loin
voi ratkaisu olla sellainen, ettd raja—-arvokytkin muodostuu kah-
desta tai useammasta rinnan kytketystd, sarjaan kytkettyjen valo-
diodien ja normaalien diodien yhdistelmdstd. Erddn vaatimuksen mu-
kaisesti vol ratkaisu lisdksi olla sellainen, ettd raja-arvokytkin
muodostuu kahdesta tai useammasta rinnan kytketystd, sarjaan kytket-
tyjen valodiodien ja nk.zenerdiodien yhdistelmdstd. Edelleen kdy
selville, ettd niin monia normaaleja diodeja on kytketty sarjaan
vhdessd yhdistelmdssd yhden valodiodin kanssa, niin ettd niiden

rajajédnnitteiden yhteenlaskettu arvo méérdd raja-arvokytkimen kul-



loisenkin kytkentdpisteen.

Viimeisen ajatuksen mukaisesti kdy selville, ettd raja-arvo-
kytkin muodostuu sarjaan kytkettyjen diodien tai vastaavasti zener-
diodien ja valodiodin yhdistelmidstd ja rinnan staattorikddmin
kanssa sovitetusta virtapiiristd, jossa virtapiirissd on tasasuun-
taaja sekd tasasuuntaajan tasajdnnitepuolelle sovitettu transisto-
ri, jonka kanssa rinnan on kytketty valodiodi ja jonka kantaliitdn-
td on yhdistetty tietyn pisteen kanssa.

Siten on keksinn®ssd erityisen edullista, ettd kdyttdjdlle
tulee mahdolliseksi optisen merkin avullarparasta kdyttdda varten
oikean, laitteen kotelosta ulostydntyvdn harjaspituuden sddto.
Edelleen -on edullista, ettd yksinkertaisin s&hkdisin rakenneosin
ja ilman ylimddrdistd jdnnitteensydttdd voidaan lattianhoitolait-
teet varustaa tdlld merkilléi.

Jdljessd on kuvattu ja selitetty keksinndn kahta suoritusesi-
merkkia.

Kuvio 1 esittdd sdhkomattoharjan periaatekaaviota,

kuvio 2 esittdd kytkentdid, jossa raja—-arvokytkin on muodostet-
tu ainoastaaﬁ diodien avullé, ja

kuvio 3 esittdd kytkentdd, jossa raja—arvokytkin on muodostet-
tu diodien ja transistorilla varustetun virtapiirin avulla.

Kuvio 1 esittidd sdhkomattoharjan 15 periaatekaaviota leikka-
uksena. Téiléin on esitetty nykydidn tavanomaisten sdhkdmattoharjo=-
jen 15 periaate. SdhkOmoottori 16 kdyttdd hihnan 17 vdlitykselld
harjasvalssia 18. Harjasvalssi 18 on kehdlt&dn varustettu har-
jastupsuilla 19. Laitteen kotelosta 20 ulosty®ntyvd harjaspituus H
on ratkaiseva puhdistukselle. Kokeiden avulla voidaan saada tietdd,
ettd ainocastaan aivan maddridtty harjaspituus H aikaansaa parhaan
puhdistustehon. Td&md mddrdtty harjaspituus H voidaan todeta ja sdi-
td3 kuvioissa 2 ja 3 esitettyjen kytkentdijen avulla.

Kuviossa 2 on esitetty kytkentd, joka toimii ainoastaan puo-
lijohdindiodien avulla. Moottori M wvastaa kuvion 1 sdhkdmoottoria
l6. SdhkOmoottori 16 on esitetty staattorikddmeineen 9 ja se 1lii-
tetddn pisteissd 21 ja 22 kdyttdjdnnitteellensd. Varsinaiseen
moottorin virtapiiriin on sovitettu lisdvastus 1. Tdssd vastuksessa
1 tuotetaan sen ldpivirtaavan moottorivirran avulla jannitteen-
putous. Tdmd jénnite sydtetddn sdhkGjohtojen 2 avulla tasasuuntaus-—
diodin 23 kautta pisteisiin 3 ja 4. Rinnan lisdvastuksen 1 kanssa
on sovitettu vield sddtdvastus 24. Pisteiden 3 ja 4 vdliin on so-

vitettu raja—arvokytkin 5. Raja-arvokytkin 5 muodostuu tdssd esi-



merkissd kolmesta rinnakkaispiiristd. Piiri I muodostuu valodiodis-
ta 6. Piiri II muodostuu nk. zenerdiodin 8 ja valodiodin 6 sarja-
kytkenndstd ja piiri IIT ainoastaan yhdestd zenerdiodista 8. Tyo-
tapa on seuraava:

Jos laitteen kotelosta ulostydntyvd harjaspituus H on liian
pieni, niin sdhkdmoottori 16 pydrii likimain tyhjékéynnillé)Vﬁénté—
momentti on siis hyvin pieni ja samoin myds moottorivirta. Vastuk-
sen 1 yli laskee ainoastaan vdhédinen jdnnite, jota kulloistakin
kayttihtapausta varten voidaan vield muunnella sd&dtdvastuksella 24.
Tdmd jdnnite sdddetddn nyt siten, ettel se voi ylittdd plirissd I
olevan valodiodin 6 rajajdnnitteit8. Siten pysyvédt molemmat valo-
diodit 6 pimeind. Mik#dli laitteen kotelosta 20 ulostydntyvd harjas-—
pituus H osoittaa parasta kdyttbid varten oikeaa arvoa, kohoaa sidh-
kdmoottorin 16 vddntOSmomentti ja siten myds moottorivirta, sekd jdn-
nitteenputous vastuksessa 1. Piiriin I sovitetun valodiodin 6 raja-
Jénnite ylitetddn ja valodiodi 6 alkaa palaa. Piiriin II sovitettu
valodiodi 6 ei pala,koska se on kytketty sarjaan zenerdiodin 8 kans-
sa ja jédnnite ei vield ylit& molempien rajajdnniteiden yhteen-
laskettua arvoa. Jos harjaspituus H on nyt liian suuri, niin viéan-
témomentti kohoaa, samoin moottorivirta ja myds jénnitteenputous
vastuksessa 1 edelleen. Arvo, joka on saatu zenordiodin 8 ja piiris-
sd IT olevan valodiodin rajajdnnitteet yhteenlaékemalla, ylitetddn
ja my®s toinen valodiodi (piirissi II) palaa nyt.

Piirissd III sijaitsee vield zenerdiodi 8,.jolla on rajajdn-=-

nite, joka on jonkin verran piirin I rajajdnnitteen yldpuolella ija
siten ajateltu suojaksi piirejd I ja II varten. Piirin I valodiodi
6 voisi palaa esim, vihre&nd ja piirin II valodiodi punaisena. Siten
kayttajd saisi seuraavan kuvan:
Jos harjaspituus H on liian pieni, ei kumpikaan valodiodi pala. Pa-
rasta kayttdd varten oikean harjaspituuden H ollessa kyseessd palaa
vihred ja jos harjaspituus H on liian pitkd, silloin palavat vihreéd
ja punainen valodiodi.

Kdyttédjan kannalta vield yksinkertaisemman merkin ndyttdd ku-
vion 3 kytkentd.

MyGs tédssd on, kuten kuviossa 2, esitetty kuvion 1 sdhkdmootto-
ri 16 staattorikdlmeineen 9 ja moottorin virtapiiriin lisdksi so-

vitettuine wvastuksineen 1.



Myds tassd tapauksessa otetaan vastuksesta 1 sdhk&johtojen
2 avulla jdnnitteen putous ja Syétetéén pisteisiin 3 ja 4, joiden
vdliin on kytketty raja-arvokytkin.

Tadsmdlleen kuten kuviossa 2 ovat myds tasasuuntausdiodi 23
ja sdidtdvastus 24 sekd varauskondensaattori 25,

Raja-arvokytkin 5 muodostuu tdssd suoritusmuodossa ainocastaan
kahdesta piiristd,nimittdin piireistd Ia ja ITIa. Piirissd Ia si-
jaitsee kaksi normaalia diodia 7 ja yksi valodiodi, jolloin valodio-
di 6 on kytketty sarjaan normaalien diodien 7 kanssa. Rinnan tdmdn
kanssa on sovitettu piiri ITa, jossa kuitenkin pisteen 3 ja lisd-
johdon 26 vdliin on sovitettu siltatasasuuntaaja.Johto 26 on 1ii-
tetty staattorikddmin 9 ja sdhkdmoottorin 16 roottorin vdliin,
Siltatasasuuntaajan 11 tasajdnnitepuolelle on sovitettu transisto-
ri 12, joka on kytketty rinnan valodiodin 13 kanssa. Transistorin
12 kantaliitédntd 14 on viety virtaa rajoittavan vastuksen 27 kautta
yli pisteeseen 4.

Toimintatapa on seuraava:

Jos harjaspituus H on liian pieni, pydrii sahkémoottori 16
likimain tyhj8dkdynnilld ja ainoastaan vdhdinen moottorivirta vir-
taa. Vastuksessa 1 syntyy myds vain pieni jé&nnitteenputous. Tdmd
sdddetddn siten, ettd se ei ole suurempi kuin piirin Ia dicdien 7
ja valodiodin 6 rajajdnnitteet. Piirissd Ta oleva valodiodi 6
pPysyy siis pimednd. Kuitenkin on tdmin kdyttdtavan yhteydessd staat-
torikddmissid oleva jdnnite niin korkea, etti se silta tasasuuntaa-
jan 11 yli tasasuunnattuna antaa valodiodin 13 palaa. Mik&li haxr-
jaspituus H on oikea parasta kdyttdd varten, kohoaa j&nniteputous
vastuksessa 1 (kuten kuviossa 2 selitetddn) ja se sdddetddn vastuk-
sen 24 avulla siten, ettei se vield ylitd pilirin Ia diodien 7 ja
valodiodin 6 rajajidnnitteitd, mutta antaa kuitenkin piirissd Ila
olevan transistorin 12 tulla Jjohtavaksi pisteen 4 ja vastuksen 24
liitdnndn kautta. Transistori 12 sulkee siten valodiodin 13 pian
ja tdmd sammuu. Jos harjaspituus H tulee nyt liian suureksi, kohoaa =
samoin kuin kuviossa 2 on selitetty - jénnitteénputOus edelleen vas-
tuksessa 1 ja piirissd Ia olevien diodien 7 ja valodiodin 6 rajajan-
nitteiden yhteenlaskettu arvo ylitetddn ja piirin Ta valodiodi al-

kaa palaa.



Kayttdjd havaitsee seuraavan, kuvioon 2 ndhden poikkeavan
kuvan: Jos laitteen kotelosta 20 ulostydntyva harjaspituus H on
liian pieni parasta kdytt6d varten niin piirin TITa valodiodi 13 pa-

laa. Se voisi olla varustettu esim. lisdmerkinndlld "liian pieni™

tal sentapaisella. Jos harjaspituus H on oikea, ei kumpikaan valodio-

di 6 tai vastaavasti 13 pala. Jos harjaspituus H on liian suuri,

palaa piirin Ya valodiodi 6. Se voisi olla varustettu esim. lisd-

merkinndlld "liian suuri" tai sentapaisella.
Tamd kytkentd tuottaa siten vield yksinkertaisemman jédrjestelyn

kuin kuvion 2 mukainen kytkent&.



Patenttivaatimukset:

1. Menetelmd ja kytkentd parasta kdyttbd varten oikean, lait-
teen kotelosta ulosty®ntyvdn harjasvalssien harjaspituuden tunnet-
tavaksi tekemiseksi lattianhoitolaitteissa, erityisesti matonlakai-
sukoneissa, jolloin sdhkOmoottori kdyttdd harjasvalsseja, & u n-
nettu siitd, ettd parasta kdyttdd varten oikean, laitteen kote-
losta (20) ulosty®ntyvdn harjaspituuden (H) mddrdadmiseksi mddratddn
sdhkdmoottorin (16) vddntdmomentti siten, ettd moottorivirrasta
lisdksi moottorin virtapiiriin sovitetussa vastuksessa (1) saatu
jédnnitteenputous sy®tetddn raja-arvokytkimeen (5) ja saatetaan Jjdn=-
nitteen suuruutta vastaavasti optiseksi merkiksi.

2, Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unn e t tu
siitd, ettd raja-arvokytkimessad (5) puolijohdinelementit kdyttdvit
hyvdksi rajajdnnitteitd kytkemistd varten.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmd, t unn e t t u
siitd, ettd erilaisten puolijohdinelementtien sarjakytkenndn avul-
la toteutetaan erilaisia kytkentdpisteita.

4. Rytkentd patenttivaatimuksen 1 mukaisen menetelmdn suorit-
tamiseksi, t un ne t t u siitd, ettilisdvastuksen (1) molemmil-
ta puolilta johtavat sdhkdjohdot (2) pisteisiin (3,4), Joiden valiin
raja~arvokytkin (5) on sovitettu.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kytkentd, t unn e t t u
siitd, ettd raja-arvokytkin (5) muodostuu kahdesta ta useammasta
rinnankytketystd, sarjaan kytkettyjen valodiodien (6) Jja normaalien
diodien (7) yhdistelmdstd.

b.Patenttivaatimuksen 4 mukainen kytkentd, t unn e t t u
siitd, ettd raja-arvokytkin (5) muodostuu kahdesta taiuseammasta
rinnankytketystd, sarjaan kytkettyjen valodiodien (6) Jja nk.zener-
diodien (8) yhdistelmdstd.

7. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kytkentd, t un ne t t u
siitd, ettd niin monia normaaleja diodeja (7) on kytketty sarjaan
vhdessd yhdistelmdssd yhden valodiodin (6) kanssa, ettd niiden
rajajdnnitteiden yhteenlaskettu arvo mddrdd raja-arvokytkimen (5)

kulloisenkin kytkentédpisteen.



8. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kytkentd, t unne t t u
siitd, ettd raja-arvokytkin (5) muodostuu sarjaan kytkettyjen
diodien (7) tai vastaavasti zenerdiodien (8) ja wvalodiodin (6)
vhdistelmdstd ja rinnan staattorikddmin (9) kanssa sovitetusta
virtapiiristd, jossa virtapiirissd on tasasuuntaaja (l11) sekd tasa-
Suuntaéjan (11) tasajdnnittepuolelle sovitéttu transistori (12),
jonka kanssa rinnan on kytketty valodiodi (13) ja jonka kantalii-

tédntd (14) on yhdistetty tietyn pisteen (4) kanssa.
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AT

Patentkrav;

l. Forfarande och kOpplingsanordning for igenkdnnliggbrande
av den fdr optimal drift riktiga, ur apparathdljet utstickande
borstlingden pd borstvalsar i golvskdtselapparater, sdrskilt matt-
sopmaskiner, varvid borstvalsarna drivs av en elektromotor, k & n -
netecknat dirav, att foér bestdmning av den f&r optimal
drift riktiga, ur apparathdljet (20) utstickande borstldngden H,
bestdms vridmomentet f6r elektromotorn (16) si, att ett ur motor-
strémmen, vid ett ytterligare i motorstrdmkretsen anordnats mot-
stdnd (1), utvunnet spinningsfall tillfdrs en trdskelkopplare (5)
och bringas till optisk indikering i motvarighet till spdnnings-
hdjden, :
2. Fdrfarande enligt patentkravet 1, k & nneteck -~
n a t dirav, att i troskelkopplaren (5) utnyttjas trdskelspdnningar-
na av halvledarelement till koppling.

3. Forfarande enligt patentkravet 1 , k &nneteck -

n a t ddrav, att genom seriekoppling av olika halvledarelement
realiseras olika kopplingspunkter,

4., Kopplingsanordning for utfodrande av forfarandet enligt
patentkravet 1, k §nne tecknad didrav, &t fran vardera
sidan av det ytterligare motstandet (1) gar elektriska ledningar
(2) till punkter (3,4), mellan vilka trdskelkopplaren (5) anordnats.

5. Kopplingsanordning enligt patentkravet 4, k d n n e -

t ecknad didrav, att troskelkopplaren (5) bestiar av tvad eller
flera parallellkopplade kompinationer av seriekopplade ljusdioder
(6) och normala dioder (7).

6. Kopplingsanordning enligt patentkravet 4, k & n n e -
tecknad dirav, att trdskelkopplaren (5) bestar av tva eller
flera parallellkopplade kombinationer &av seriekopplade ljusdioder
(6) och s.k. zenerdioder (8).

7. Kopplingsanordning enligt patentkravet 5, k 4 n n e -
tecknad ddrav, att additionen av deras trdskelspdnningar
bestdémmer var och en kopplingspunkt i tr&skelkopplaren (5).

8. Kopplingsanordning enligt patentkravet 4, k 4 n n e -

t e cknad didrav, att tr6skelkopplaren (5) bestar av en kom~
bination av seriekopplade dioder (7) resp. zenerdioder (8) och
ljusdiod (6) och parallellt med en statorspole (9) anordnad strém-
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krets, vilken uppvisar en likriktare (11) och en p& likspénnings-
sidan av likriktaren anordnad transistor (12), med vilken en ljus-
diod (13) parallellkopplats och vars basanslutning (14) for-
bundits med en bestdmd punkt (4).
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