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Wynalazek odnosi si¢ do aparatu dentystycz-
nego z elementami do ‘wlgczania i wylaczania,
jak réwniez z elementami do wilgczania liczby
obrotéw i kierunku obrotu silnika napedowego
do narzedzi dentystycanych, z regulacja liczby
obrotéw za pomocg sterowanego prostownika.

Znane aparaty dentystyczne s3 przewaznie
tak zbudowane, Zze sa wyposaicne we wnetrzu

wladciwego stojaka w silnik napedowy do na-

rzedzi dentystycznych, a poza stojokiem w prze-
lacznik mnaciskany noga, polgezony z silnikiem
tylko przez kabel, za pomocg ktérego silnik na-
pedowy zostaje wiaczany z rozng liczbg obro-
tow i z obrotem w prawo lub lewo. Uruchamia-
nie nastgpuje- za pomoca dZwigni, naciskanej
noga, wahajgcej sie okolo osi piciowej obudwy
przetgeznika. noznego. Aby uzyskaé zupelng pew-
nos$é cbstugi, lekarz wywija koricem stopy okolo

*) Wlascmlel patent-u aSwiadezyls
wynalazku jest Gerd Fleischer.

ze twérca )

obcasa jako osi obrotu, przylozonej do urucha-
miania dZwigni noznej, i w ten sposéb przechy-
la te dZwignie koﬂcmmﬁtopy Przy tym nastepu-
je jednak u lekarza przeniesienie ciezaru ciata z
nogi obstugujgcej na drugg noge, przez co dru-
ga noga zostaje przeciazona, § yrroces obstugi
nuzy lekarza. Jest dostatecznie wiadome, ze to
zZjawisko jest czesto tlumaczone jako przyczyna
tak zwanych choréb zawodowych dentysty le-
karza,

Znane sj réwniez przelgezniki naciskane no-
g3, ktérych uruchamianie nastepuje za pomoca
dzwigni, wahajacej sie okolo osi poziomej. R6w-
niez tutaj wystepuje opisane, niekorzystne prze-
niesienie cigezaru ciala. To samo odnosi sie do
znanych przelgeznikéw, naciskanych kolanems.
ktérych uruchamianie wymaga réwniez odcig-
zeria nogi obslugujacej. .

Nastepnie znane jest, ze dla odma,zema ofbslu-
gujacego mastawianie pozgdanej liczby obrotéw
napedowego silnika do narzedzi dentystycznych
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wykonuje silnik sterujacy, ktéry znowu wlacza-
‘ny lub wylaczamy jest przez liczng wylaezniki

naciskage aoda, ‘Jub wylacznﬂu jdujgce sie
na wmesﬂcu“{eleménmu trzymqugo rece. Kie-

runek obrotu’ musi, byé tutaj nastawiany przez
dalszy wylaczmk. Do natychmiastowego wyla-
czenia silnika napegdowego, w przypadku niebez-
pieczenstwa, musi byé réwniez uruchamiany
specjalny wylgcznik. Sposéb obslugt w tym
ukladzie jest skomplikowany. a potrzebne wy-
czucie w sterowaniu silnika 1:apgdowego do na-
rzedzi dentystycznych idzie tutaj w zupelnosci
na marne, o

Nastepnie j(—;snt zname, ze do nastawiania liczby
obrotéw silnika napedowego do narzedzi denty-
stycznych jest um-i»eszczdny przelgcznik na apa-
racie dentystycznym lub na fotelu, przetacznik
za pomoca ktérego quczana Jest duza lub ma-
1a liczba obmtéw Wigczanie i° wylgczanie, jak
réwniez wiaéciwe regulowanie liczby obrotéw
silnjka napgdowego musi odbywaé sie w dal-
szym ciggu 'w ‘sposdb juz opisany za pomoca
wylacznika. naciskanego. nogq tak, Ze znane wa-
dy zostaja utrzymane.

Znany réwniez uktad przewiduje, Ze rezygnu-
jac w zupelnosdci z wylacznika naaclskamego no-
g3, elementy do wigczania i wylacmm:a, jak
réwniez elementy do wilgczania liczby. i kierun-
ku obrotu silnika napedowego do narzedzi den-
tystycznych sa umieszczone wspdlnie w jednej
oprawie, ktara zamocowana jest na elemencie.
trzymanym w rece przez dentysie. Ten uklad
przeszkadza lekarzovvl w wykonywaniu pracy,
poniewaz ogranicza silnie postugiwanie si¢ den-
tystycznymi mstrumemutann ‘Poza tym mozna
przaprowaldmc zm1ane kietunku obrotu, jezeli
przed tym liczba cbrotéw zostanie zredukowa-
na do minimum przez przesuniecie ' guzika
wzdluz elementu trzymanego w rece. Szybka
zmiana kierunku obrotu. jaka czesto potrzebna
jest w zabiegach dentystycznych. nie jest skut-
kiem tego mozliwa. Sposéb chstugi wymaga sta-
lej uwagi lekarza, i odwraca ja od wlasciwej

Na koniec znamy jest uklad, w ktérym ele-
menty do wlgczania i wylaczania silnika na-
pedowego do narzedzi dentystycznych sg zebra-
ne razem z elementami do wlgczania kiertnku
‘obrdtu w jednej obudowie i sg uruchamifane
'za pomccy wylaeznika maciskanego noga lub’ po-
dobnych przyrzadéws a elementy do ’wlaczhma
liczby cbrotéw urucharmame reczne w

[

- liczby obrotéw narzedzi
_kie dostosowanie sie do réznych sytuacji opera-

wybieraka itp. s3 umieszczone oddzielnie w
aparacie dentystycznym lub na fotelu. W tym

- ukladzie zasadnicza wada jest to Ze elementy

do wlgczenia liczby obrotéw muszg byé urucha-
miane w kazdym przypadku recznie i w kaz-
dym przypadku moze by¢ wybrana tylko jedna
stala liczba obrotéw z pomiedzy ich naprzod
ustalonego szeregu, Sci§le stopniowanego. Nie
ma wiec zadnej mozliwosci, aby zmieniaé licz-
be obrotéw w sposbéb ciggly. Wybrana naprzéd
recznie liczba obrotéw moze byé jedynie wilg-
czona lub wylaczona za pomcicyg wylacznika na-
ciskanego nogg, przy czym réwnocze$nie wiaczo-
ny zostaje pozadany kierunek obrotu. Kazda
pozagdana zmiana liczby obrotéw dentystycz-
nych narzedzi wymaga przerwania operatywnej
pracy. lekarza i uwolnienia reki do uruchomie-
nia elementéw do wlgczania liczby obrotow:

Tprzy” czym z powodu umieszczenia ichma apa-

racie dentystycznym lub na fotelu, potrzebne sg
krétsze lub diuzsze ruchy rak. To oznacza cze-
ste odwroécenie uwagi lekarza od jego wlasciwej
pracy, lub wymaga wzmociionej wspdlpracy

- drugliej asoby: ktéra od reki wykonuje przela-

czenia liczby obrotéw. Lekarz nie ma mozliwos-
ci, podczas wykonywania zabiegéw, zmieniania
dentystycznych. Szyb-

cyjnych nie jest przez to movliwe. Zupelne od-

- kazenje obstugiwanych recznie elementéw do

zmiany liczby ohrotéw jest w tym ukladzie mie-
pewne. Pozorna zalew ze obstuga - wylgcznika
naciskanego nogg moze odbywaé sie bez zme-
czenia, nie odpowiada rzeczywisto$ci, poniewaz
do uruchomienia wylacznika mnogg, tak samo
jak przed tym, musi. byé ona odcigzona. Aby
moée szybko przeprowadzi¢ ‘nagle hamowania,
ktére czesto okazujg sie konieczne, ciezar ciala
juz przed rczpoczeciem procesu wylgczania mu-
si by¢ przeniesiony.

Wynalazek ma zadanie wytworzenia technicz-
nego urzadzepia do napedu narzedzi dentystycz-
nych, ktére usuwa wady wszystkich znanych-
‘uruchamianych recz;mer ‘elementéw  do wlgcza-
‘nia liczby obrotéw: a poza - .,ym zabezpiecza le-
karza przed dbjawami: przemeczenia W ten spo-
s6b, ze umqzliwia ‘mu indywidualne dostosowa-
nie najlepszej zawsze techniki obstugi do naj-
bardziej ragnych sytuacji przez to, ze pozwala
‘wedlug wyboru na abshuge napedu dentystycz-
‘nych narzedzi albo przez wylacznik naciskany
noga, albg za pomocy elementu trzymanego w
rece,” mimo," ze przy wybo"ze kazdo'razowej
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moozhwosm obslugx nie Jestt potrz.ebne zadne
przelaczenie.

Zadanie to w aparacie dentystycznym, w
ktérym liczba obrotéw silnika napedowego do
dentystycznych narzedzi w znany sposéb  jest
regulowana za pomoca nastawiania mnapiecia
uzytecznego przez sterowany prostownik, jest
rozwigzane w ten spos6b, ze uprécz elementu
obstugi uksztaltowango jako dentystyczmy wy-
lacznik naciskany noga, ktérego diwignia maci-
skana réwniez mnoga, specjalnie przechylana do
kierunku obrotéw w lewo lub prawo, z samo-
czynnie dzialajacym urzadzeniem do spadku do
zera doprowadza, po przejéciu przez polozenie
zerowe, najpierw wylacznik kierunku obwotéw,
za pomocy nacidniecia kétka, lub tp. do poloze-
nia nawrotnego wlaczenia dopiero po wlacze-
niu przeciwnego kierunku obrotu, a przy dal-
szym przechylaniu uruchamia element do regu-
lowania liczby obrotéw, sprzegnigty mechanicz-
nie z osig dzwigni, naciskanej noga, uksztatto-
wany jako opér pier$cieniowy lub tp., i wlaczo-
ny do obwodu pradu sterowanego prostownika,
nastawiajgcego napiecie uzytecznes a tym sa-
mym wprawia w ruch silnik napedowy, Jjest
przewidziany drugi element obslugi, umieszczo-

ny :nau:levplea na dentystycznym eiemencie trzy-

manym w rece, ktory jest wykonany najlieprej
jako opommlk suwakowys wyposazeny w wylacz-
nik 4§lizgowy jako wylacznik operacyjny, i po
wiaczeniu wylacznika $lizgowego przez lekkie
naciéniecie palcem jest czynny: réwniez . jako
element regulujgcy liczbe ocbrotéw w obwodzie
pradu sterowanego prostownika nastawiajacego
napiecie uzyteczne.

" Uklad ten umozliwia, przeciwnie niz w zna-
ﬁych urzadzeniach, celowe nastawienie liczby
'abroft.éw z wlgczaniem i wylaczaniem, umiesz-
czonym W elemencie trzymanym w rece, — mi-
mo, ze jego poreczno$é i technika uchwytu nie
zostaje niekorzystnie zmmiejszona, — poniewaz
element sterujacy umieszczony ma elemencle
trzymanym w rece moze mieé male Wwymiary
pdyz nie sg przewidziane na nim zadme wylacz_
niki do pmelawama kierunku obrotru i nie jest
réwniez konieczne, aby przesuwaé suwak lub’
tp. elen'nemu stemuapego d.o polﬂzenﬂa zerowe-
go wzdﬂ'uz elemeritu trzymamego W rece w:plerw,
zanim h.astqué tnaZe pmelaczame kiecrvunku
abrroytu ) ) .

! Przez',uksztaltorwame wylawukg shzgovweg&
slruzagcego do nas’tarwuama hczby obrod;ow ‘Jako

wylaczmka operacymego, i przy ‘tego rodzaju

spcsobie wlaczamas ze silnik zostaje wprawmmy
w ruch tylko przez naci$niecie wylgcznika. przy
czym nastawne'me liczby obrotéw zostaje przed-
sigwzigte za pomoca poprzedniego, albo pod-
czas naciskania dokonanego przesunigcia wy-
lacznika, zostaje osiggnigte bezposrednie sprze-
gnigcie elementu wlaczajacego liczbe obrotow
z elementami wlgczania i wylaczania, ktére po-
zwala na korzystne, konstruktywne uksztaltto-
wanie elementu obstugi, umieszczonego na ele-
mencie dentystycznym trzymanym w rece.
Jednoczednie staje sie przez to mozliwe przez
przesuwanie wylacznika. umieszczonego na ele-
mencie trzymanym w rece; bez jego naciska-
nia, wybranie kazdego, dowolnego nastawienia
liczby obrotéw przed rozpoczeciem zabiegu
tak, ze podczas wlasciwego zabiegu pozostaje
do przeprowadzenia tylko wlaczanie lub wylg-
azanie za pomocy lekkiego naciska lub zwolnie-
nia wylgcznikas umieszczonego na elemencie
trzymanym w rece. Poniewaz ten sposéb wilag-
czania nie wymaga zadnej uwagi, lekarz moze
sie poswiecié W zupelnosci wlasciwej robocie.
Moze przy tym staé na obu ncgach, albo pra-
cowaé siedzac, przy czym moze obie nogi
gprze¢ mocno na podnézku. Przedwiczesne zja-
wiska zmeczenia zostajg przez to usuniete.

" Na skutek poprzedniego wyboru liczby obro-
té6w na elemencie dentystycznym, trzymanym w
rece, odpadaja dodatkowe ruchy i czeste od-
cigganie lekarza od jego wlasciwej pracys po-
niewaz, w latwy spos6b, przy wsadzaniu narze-
dzia dentystycznego do elementu trzymamego w
rece, moze byé jednocze$nie wybtana poprzed-
nio pozgdama liczba obrot6w, a przy zmianie
liczby obrotéw element trzymany w rece moze
by¢ silnie zaci$niety w rece i w bezpodrednim
poblizu pola zabiegéw mimo. ze lekarz nie mu-
si szukaé reka wylacznika, oddalonego od ele-
mentu dentystycznego, trzymanego w rece, le-
zacego - gdzie§ na aparacie dentystycznym lub
na fotelu dentystycznym. Poniewaz element
trzymany w rece jest stale odkazany. jest za-
pewniona pelna higiena w ukladzie wedlug wy
nalazku,

. Przez ~dodatkowe  zastosowanie elementu
qbslugn " wykonanego jako wylaczmk naciska-
ny noga, za pomoca ktérego moze byé przepro-
wadzarne réwniez nastawienie liczby obrotéw
précz” kaemnkju obrotu, mimo, ze nie jest po-
trzebne. zadne przelgczanie poniewaz przy
zwalmamu ‘wylgeznika, umieszczonego mna ele-

‘mencie trzymanym w rece zostaje samoczynnie
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uruchamiany wylacznik rsciskany mnoga, le-
. karz ma po ‘raz pierwszy wszechstronne moz-
liwosei obstugi, ktére pozwalajg - mu wybieraé
Jjeden lub drugi sposdb tej obstugi. To zwalnia
go od poslugiwania sie narzuconym sposobem
'obslugi', i umeczliwia mu dostosowanie sposobu
obstugi do kazdorazowej sytuacji zabiegowej
stosownie do indywidualnych sklonnosci. Przez
to zostaje w wiekszym stopniu ‘ograniczone nie-
bezpieczenstwo - przedwczesnego = zmeczenia
i zwiekszcna moznoéé lekarza po$wiecenia uwa-
gi paujentowi. Poza tym uklad ten ma te zale-
te, ze w aparacie dentystycznym wedlug wyna-
lazku, mozna postugiwaé sie, bez przelaczania
elementéw obslugi silnika napedowego do mna-
rzedzi dentystycznych, doweclnymi, dentystycz-
nymi elementami, trzymanymi w rece, — tak
z wylaczn’kiem do recznego sterowania jak
i. bez wyla;cznalka poniewaz wszystkie po-
trzebne procesy wlaczania i sterowania mogg
byé przeprowadzane za pomocag wylgcznika, na-:
ciskanego noga.

Na podstawie rysunkéw jest ponizej wyjas-

niony blizej przyklad wykonania wynalazku.
. Fig. 1 pokazuje aparat dentystyczny z silni-
kiem napedowym:- de dentystyczaych mnarzedzi
ze sterowaniem liczby obrotéw, poprzez stero-
wany prostownik i z uruchamianymi elementa-
mi obstugi, wykonanymi wedlug wynalazku
i umieszczonymi na wylgczniku naciskanym no-
#a lub na elemencie trzymanym w rece; fig. 2
— rysunek wylgcznika uruchamianego noga, w
wiekszej skali, z pokazaniem elementéw wla-
czajacych, wumieszczonych w mm, ~fig. 3 —
uklad polaczen silnika napedowego ze sterowa-
niem liczZby obrotéw z elektrycznym, naglym
hamulcem i elementami obstugi wedlug wy-
nalazku.

Silnik napedowy 1 do narzedm dentystycz-
nych jest' wmneszczomy w  stojaku 2 aparatu
dentystyczne-go, i polgczony za pomocy kabla
z zespolem 3 przyrzadéw znajdujgcym sig
réwmez w stojaku 2, zawierajagcym prostow-
nik ¢, transformatory 5 i 6, przekazniki 7 i 8,
kondensatory 9, 10, 11, prostowniki 12, 13, 14
i opory ‘15 do 21. Za pomoca drugiego kabla,
zespdl 3 przyrzadéw jest polaczony z wylgez-
nikiem 22, naciskanym noga i za pomoca bar-
dzo gigtkiego przewodu z opornikiem ‘suwako-
wym 24, umieszczonym na elemencie denty-
styczhym 23, trzymanym w.rece. Wylacznik 22
naciskany noga jest wyposazny W déwignig -
noing 25, wahajaca sie okolo pionowej $rodko-

wej osi cbudowy, na walku 26, w ktérej jest;
osadzona sztywno tuleja 27, i ktéra jest zaopa-
trzona w kolek 28, wpadajacy do ' widetek 29,

- nalezagcych do przechylonego . przela.czmika 30.

Sztywno na walku 26 jest osadzone nastepnie
ramig 31 oporu pierécieniowego 32, a mianowi-
cie tak, ze znajduje si¢ cno w $rodkowej pozy-
cji -33, jezell dZwignia nozna 25 znajduje sie w
polozeniu zerowym, ustalonym przez dwie spre-
zyny cisngce na nig, niepokazane mna rysunku.
Widetki 29 przechylnego wylacznika 30 znajdu-
ja si¢ przy tym réwniez w polozeniu $rodko-
wym. Fig. 2 rysunku odpowiada temu stanowi.
W wylaczniku 22 wumieszczone s3 na koniec
jeszcze prostownik 34, jak réwniez przelgcznik
przechylny 35, mie pckazane ma fig. 2. ‘Prze-
_chylny wylgcznik 35 jest wprawany w ruch w
znany sposéb za pomocg przechylnej dzwigni
:36 (fig. 1), naciskanej noga.

. Wedlug schematu polaczen, silnik napedowy
1 jest przylgczony do sieci pradu zmiennego
39, z uzwojeniem 37 wirnika i uzwojeniem 38
wzbudzenia, jako pewnego rodzaju jednofazo-
we prostowanie jednopoléwkowe, za pomocy
sterowanego prostownika 4, wykonanego jako
tyratron, w ten spos6b, ze uzwojenie 37 wirni-
ka jest polaczone z katods tyratronu 4 za po-
meeg przechylnego przelacznika 3¢ i uzwoje-
nia przekaznika 7. Réwniez do sieci pradu
zmiennego 39 przylgczcne jest pierwotne uzwo-
jenie 40 transformatora 5, ktérego wtérne
uzwojenie 41 stanowi napiecie zarzenia tyra-
tronu 4. W obwodzie pradu siatkowego tego ty-
ratronu znajduja sie jedno za drugim uzwoje-
nie przekaznika 7, uzwojenie 37 wirnika, kt6-
rego spadek mnapigcia jest w ukladzie wielkos-
cia, od ktérej w kazdej chwili brany jest po-
czatek, opor. 19, przez ktory spada dodatkowe,
sterowane, stale napiecie, wzbudzone we wtér-
nym uzwojeniu 42 transformatora 6 i przemie-
nione ng stale poprzez prostownik 13, na kt6-
re wplywa orornik suwakowy 24, lezacy w
obwodzie pradu pierwotnego = uzwojenia 43,
umieszczony w  dentystycznym elemencie 23,
trzymanym w rece, uklad mostkowy, utworzo-
ny z jednej strony z oporéw 16, 17, poprzez
wtérne uzwojenie 44, prostownik 12 i konden-
sator 10 i z drugiej strony z oporu pier$cienio-
wego 32 czynnego jako element sterujgcy licz-
be obrotéw, z pobieraniem w $§rcdkowej pozy-
cji 33, ktéry stanowi zmieniane, sterowane, slta-
- dbe napiecie, pomigdzy warto$ciami ujemnymi
i dodatnimi, potrzebne do nastawienia warboécx
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zamierzonej, tak przy nacisku noga diwigni 25
w prawo, jak i w lewo, mostek fazowy utwe-
rzony z oporu 15 i kondensatora 9 ' poprzez
wtérne uzwojenie 45 transformatora 5, ktory
stanowi zmieniane napiecie siaikowe ze stalg
i przesunietg o 90° mniej wiecej faza w stosun-
ku do napiecia anody, i w koncu op6r 18, stu-
gacy do ograniczenia . pradu siatkowego. Sto-
sownie. do tego: schematu. jest mozliwe znane
zasadniczo przestawienie kata opo6zniania za-
ptonu tyratronu ¢, a tym samym sterowanie
liczby obrotow silnika napedowego 1..

- Jezeli diwignia 25 naciskana noga, zostanie
przesunieta z polozenia zerowego przeciw sile
sprezyny ustalajgcej to polozenie zerowe, w le-
wo lub prawo, to widelki 29 zostaja przesunie-
te przez kolek 28 w prawo lub w lewo, przez
co przelacznik 30 wykonany jako wylacznik spre-

zyncwy, zaleznie od przed tym juz zajetego po-.

tozenia, albo pozostaje w zajetym jpotozeniu, po-
niewaz to odpowiada podozeniu, zwolnionemu
juz przez kierunek ruchu widelek 29, albo tez
przeskakuje do drugiego polozenia. Kazdorazo-
we polozenie przelacznika 30 ustala potrzebng
biegunowo§é¢ wirnika silnika 37 do biegu w le-
wo lub w prawo silnika mapedowego 1. Jak
wiadomo polgczenie jest wykonane tak, ze przy
przechyleniu dzwigni, naciskanej nogg w pra-
wo, dentystyczne narzedzia obracajg sie¢ w pra-
- wo i przeciwnie. Z przechyleniem z polozenia
" zerowego diwigni 25, maciskanej mnoga, zostaje
réwnoczeénie odsuniete ze $rodkowej pozycji 33
ramig¢ 31 tak, ze =zmniejsza si¢ odbierane do-
‘tychczas przez opér obrotowy 32 negatywne,
_ sterowane napiecie stale. Opory 16 i 17 sa
tak odmierzone, Ze po przemierzeniu drogi, po-'
trzebnej do wprawienia w ruch przelgcznika 30,
zmniejszenie sterowanego napiecia stalego po-
stapito tak daleko, ze tyratron 4 zapala pod du-
zym katem, przez co silnik napgdowy 1 zostaje
wprawiony w ruch z minimalng liczbg obrotéw.
- Przy tym przekaznik 7 otrzymuje prad a jego
elektromagnes 46 przerywa obwsd pradu wyla-
dowama kondmsatora 11, i wilaeza go do sieci
‘39 poprzez opér 20 i prostown:k 14, ‘przez co
kondensator. 11 laduje sie. Przy dalszymr prze-
chyleniu dzwigni 25, naciskanej mnogg, stale na-
Dpiecie sterowane, odbierane.za pomocg ramie-
nia 31 z oporu p1er$c1en10wego 32, moze byé w
spos6b ciagly @mieniane miedzy granicznymi
wartcéciami ujemnymi i dodatnimi, a przez to
liczba obrotéw silnika napedowego 1 nastawiana
bezstopniowo. od zera do malksymalnej liczby

obrotéw. Jezeli moment cbretowy w zakresie
dolnej hcz.by obrot6w- jest nie'wystamjacy, lub
wazrost liczby obrotéw poza zakresem przechyl-
nej dzwigni naciskanej noga, okasc sie za szyb-
ki, to wylgcznik 35 moze by¢ zamkmniety przez
uruchomienie dzwigni przechylnej 36, znajdu-
jacej ‘sl w przetgczniku 22 naciskanego nogs,
i przez to prostownik 34 uz'wojeuia'WzBudzania
38 silnika réwnolegle - zalgczony, przez co W
znany spostb stabilizuje sie liczba obrotéw,- i
réwnocze$nie géme liezby obrotéw zostajq znie-
sione tak, ze pozostaly zakres liczby: obrotéw
zostaje rozciagniéty ma caly zakres -diwigni 25,
naciskanej nogg i jest:mozliwe latwiejsze wy-
szukanie dowolnej liczby- obrotéw w pomta-
tym zakresie liczby obrotow.

Podczas opisanych przebiegsw, wyla,czmk
slizgowy 47 opommika suwakowego 24, umiesz-
czonego w elemencie 23, irzymsnym w réce;
niech nie bedne nacisniety tak, ze nie jest czymn-
ne sterowame, zmienne napiecié odbierane z u-
zwojenia wtérnego 48 uramfovrmatora 5, jako
napiecie ochronne.

Do zatrzymania silnika napedowego 1 zostaje
puszczona wolno dzwignia 25, naciskana ndgq,
przez co cofa si¢ ona pod naciskiem sprezyny
do polozenia zerowego. Sterowane, stale napie-
cie, odbierane przez opér pierscieniowy 32 osig-
ga sie z powrotem ujemne, poczatkowe wartosci
polozenia zerowege, ktére zwigkszaja kat za-
planu tyratronu 4 w ten sposéb, ze prad silni-
kowy, a tym samym liczba obrotsw silnika spa-
daja do zera, az silnik w polozeniu zerowym
dzwigni naciskanej moga zostaje zupelnie po-
zbawiony pradu. Przy tym przekaznik 7, juz po-
nizej najmniejszej wartoéci pradu silnikowego,
jest nieczymny, przerywa obwdéd pradu laduja-
cegd kondensatora 11 za pomocy elektromagne-
su 46 i wlacza do jego obwodu pradu wylado-
wujgcego przekaznik 8, ktory staje pod pradem.
1 w znany sposéb, za pomocy elek.tmmagn%u 49
wlacza konieczne, elektryczne nagle hamowania
za pomocg krétkiego spiecia uzwmenla 37 wita
nika, i jego uzwojenia Wzbudzamia 33 popm
opér 21.

Jezeli sterowame s.idmka rapedowego 1maby?
wykonywane przy pomocy elementu 23, trzyma-
nego w.rece, to w wyltaczniku noznym 22 -zosta~
Je poprzednio obramy jedynie kierunek obrotu
wirnika 37 rpi'zez jedrnorazaWe, krétkie przechy-
lenie dzwigni 25, nwskanej nogy, w kiergku
odpowiada]acym pmdanemu kierunkowi 6bro-

tu silnjka, z nalsfepumcym puszcze‘mem wolne - . -



tej dzwigni, i natychmiastowym jej powrotem
do polozenia zerowego. Nastepnie dzwignia 25,
sterowana noga, pozostaje W polozeniu zero-
Wym, przez co uJemne, sterowane, stale mapie-
cie, odbierane przez ramig 31 z pier§cieniowego
aporu 22, zostaje utrzymane w pelnej wielko$ei
i zamyka tyratron 4.
. -Jezeli teraz wylgcznik slizgowy 47 opornika
suwakowego 24, wykonany jako wylacznik ope-
racyjny zostaje naciéniety, to zostaje zamkmiety
obwéd . pradu pierwotnego transformatora od-
dzielajacego 6, przez co W jego uzwojeniu pier-
wotnym 43 otrzymuje sie mapiecie zmienne o
réinej Wnelkoém, odpowiednio do dlugosci czyn-
nej cze§c1 cpornika suwakowego 24, jako oporu
wstepnego. Odpowiednio do {ego napiecia otrzy-
muje sie w oporze 19 mniej lub wiecej wysokie
sterowane, stale nariecie wybranej biegumowo-
§ci, ktére wyréwnuje w réwnej mierze ujemne,
sterowane state nap:ecie, odbierane przez ramie
31 w pozycji Srodkowej opcru pierScieniowego
32, i ustala kat zaplonu W tyratrcnie 4. W ten
spos6b, silnik napedowy 1 po maci$nieciu guzika
47 zostaje wprawiony w ruch z liczbg obrotéw,
zalezng od polozenia tego guzika wzdiuz oporni-
ka suwakowego 24, a po zwolnieniu guzika 47
i po przerwaniu przez to obwodu pradu pier-
wotnego uzwojenia 43 transformatora 6, i po
nastepujgcym zamknieciu tyratronu 4 na sku-
tek wylgczenia pradu w przekaZniku 7, zostaje
gl:eﬂnﬁrycmme zahamowany w sposéb juz opisany,
. Mozliwe jest réwniez wykonanie urzadzenia
tylko ze sterowaniem recznym, trezygnu;a,c Z O-
poru pier§cieniowego 32, umieszczonego w wy-
taczniku noznym 22, przy czym jedynie kieru-
nek obrotu zostaje uprzednio wybrany za po-
moca, pmela,mulka 30, poza elementem 23 trzy-
ma:nym W. rece, zamccowanego na fotelu, lub
na aparame dentystycznym, lub umieszczonego
W uproszczonym wylaczniku noznym. W tym
przypadku jest r(:fwniez' mozliwe zastgpienie
przelacznika 30 przez uklad przekaimkéw, kto-
re zostaja uruchamiane za pomocyg wylgenzi-
kéw, umieszczonych na elementach trzymanych
w reoe, lusterkach ustnikowych itp.
- W koficu urzadzenie moze byé wykonane
réwniez ‘bez recznego sterowania i bez transfor-
matora 6 razem z prostownikiem 13, bez oporu
19, jak réwniez bez opornika suwakowego 24
} wiérnego uzwojenia 48 transformatora 5.

Aby mozna bylo wyposazyé starsze aparaty

demtystyczne w mowe urza,d:zeme, Jest mozliwe
umleszczeme zespol'u 3" ‘W osobnej skrzynce

obok aparatu dentystycznego, i .polaczenie jej za
pomocg kabla ze stojakiem 2,iw danym przy-
padku z wylgcznikiem noznym 22.

Zastrzeze:nla patent‘owe

1. Aparat dentystyczny z elememtaml do wia-
czania i wylgczania, jak réwniez z elemen-
tami do wiaczania liczby obrotéw i kierun-
ku obrotu silnika napedowego do narzedzi
dentystycznych, z regulacjg obroté6w za po-
mocg sterowanego prostownika, znamienny
tym, Zze w obwodzie pragdu sterowanego pro-
stownika jest przewidziany, oprécz elementu
sterujacego liczbe obrotéw, uruchamianego
za pomoca dZwigni (25), naciskanej moga,
wytacznika noznego (22), uksztaltowanego
najlepiej jako opér pierscieniowy (32), ele-
ment sterujacy liczbe obrotéw, umieszczony
najlepiej na dentystycznym elemencie (23),

. trzymanym w rece, wykonany najlepiej ja-
ko opornik suwakowy (24) z wylacznikiem
Slizgowym (47), wykonanym jako wylgcznik
operacyjny, i ze wytacznik nozny (22), wypo-
sazony jest w wylacznik (30) kierunku o-
brotu, a dZwignia (25), naciskana mnogg, w
elemeni wylaczajgcy (28), najlepiej w ros-
taci kolka, do jej wruchamiania.

2. Aparat dentystyczny wediug zastrz. 1, znma-

mienny tym, Zze opér pierscieniowy (32), znaj-

dujacy sie .jako element sterujgcy liczbe

obrotéw w wylagczniku noznym (22), wyposa-

zony jest w celu nastawiania kierunku obro-

tu w lewo lub w prawo w pozycje $rodkows,
(33), ze obie poléwki oporu sg wlgczone réw-

nolegle do siebie, i ze ramig (31) oporu -
pierscieniowego (32) w polozeniu zerowym,

dzwigni (25) maciskanej noga znajduje sie w.

polozeniu srodkcwym.

3. Aparat dentystyczny wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze opornik suwakowy (24), czyn-
ny jako element sterujacy liczbe obrotéw w
elemencie (23) trzymanym w rece, dla gal-
wanicznego oddzielenia od innych wylgczni-
kéw, jest wilgczony jako opér wstepny do ob-
wodu pierwotnego transformatora ochronne-.
g0 (6), zasilanego pradem majlepiej (2¥), kt6-
rego napiecie wiérne, poprzez prostownik (13}
wigczone jest do oporu (19), umieszczonego
W obwodzie pradu sterowanego prostownika,

. szeregowo w stosunku do innych grwp st'-\-
~ rujacych.

4. Aparat dentystyczny ~wedtug zastrz. 1 1 2,
znamienny tym, ze zamiast cZe$¢i urzadzemia



z elementami wilaczajacymi liczbe obrotow
i kierunek obrotu, wykonanej jak wylacznik
nozny, przewiduje sie cze§é tylko z elemen-
tami wlgczajgcymi kierunek obrotu.

. Aparat dentystyczny wedlug zastrz. 1, 2 i 4,
znamienny tym, ze elementy wilaczajace kie-
runek obrotu umieszczone sa na aparacie
dentystycznym lub fotelu.

. Aparat dentystyczny wedlug zastrz 1, 2, 4
i 5, znamienny tym, ze zespoly przekazZnikow:,

przewidziane sg jako elementy wlgczajace,

kierunek obrotu, ktére sg wlgczane za pomo-
cg wylacznik6w umieszczonych na elemen-
tach, trzymanych w rece lusterkach ustniko-
wych, itp.

. Aparat dentystyczny wedlug zastrz. 11 2,
znamienny tym, ze jest przewidziany jedynie

element obstugi, uksztaltowany najlepiej ja-
ko wylacznik nozny. :

. Aparat dentystyczny wedlug zastrz. 1 deo 7,

znamienny tym, ze oprocz czeSci do obstugi
urzadzenia do wilgczania sterowanej liczby,
cbrotéw, potrzebne elementy elekiryczne
wbudowane sg w stojaku aparatu denty-
stycznego, lub w osobnej skrzynce oddzielo-
nej od stojaka, ktéra jest polgczona za po-
mccg kabla ze stojakiem, i w danym przy-
padku z wylaczeniem noznym,
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