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一种扫地机器人的循环出风装置

(57)摘要

本实用新型涉及一种扫地机器人的循环出

风装置，包括设置在扫地机器人内部的尘盒、与

尘盒连接的风机装置，风机装置包括风机，与风

机联通的进风口和出风口，所述机器人内部还包

括微型热风机，所述微型热风机设置与出风口通

过连接管联通，微型热风机的出风口连接设置在

扫地机器人外壳侧边的扇形出风口上。本实用新

型的有益效果是：将吸附垃圾用的风机所产生的

强力风，在尘盒过滤并通过加热后，生产的热风

作用在地板上，一方面使扫地机器人在拖地后能

迅速干燥地面，另一方面，回南天天气，对地面干

燥有一定的作用。
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1.一种扫地机器人的循环出风装置，包括设置在扫地机器人内部的尘盒、与尘盒连接

的风机装置，风机装置包括风机，与风机联通的进风口和出风口，其特征在于，所述机器人

内部还包括微型热风机，所述微型热风机设置与出风口通过连接管联通，微型热风机的出

风口连接设置在扫地机器人外壳侧边的扇形出风口上。

2.根据权利要求1所述的循环出风装置，其特征在于，所述扇形出风口包括扁长形的风

口。

3.根据权利要求2所述的循环出风装置，其特征在于，连接扇形出风口的风口朝下，扇

形出风口的另一端伸入机器人外壳与设置外壳内部的微型热风机连接。

4.根据权利要求1所述的循环出风装置，其特征在于，所述尘盒包括滤网。
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一种扫地机器人的循环出风装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及智能家用电器领域，特别涉及一种扫地机器人的循环出风装置。

背景技术

[0002] 扫地机器人是能凭借一定的人工智能，自动在房间内完成地板清理工作。一般采

用刷扫和真空方式，将地面杂物先吸纳进入自身的垃圾收纳盒，从而完成地面清理的功能。

一般来说，将完成清扫、吸尘、擦地工作的。目前的扫地机器人有带抹布的，通过储水箱浸润

后的抹布，将清扫后的地面用抹布拖干净，而目前没有一款可以集清扫、拖地和风干的扫地

机器人。

发明内容

[0003] 为达到技术中所示的目的，本实用新型提供一种自循环的出风干燥装置，将吸附

的空气，过滤循环加热后作用于抹布拖过的地板上，实现快速干燥，是通过如下技术方案实

现的。

[0004] 一种扫地机器人的循环出风装置，包括设置在扫地机器人内部的尘盒、与尘盒连

接的风机装置，风机装置包括风机，与风机联通的进风口和出风口，所述机器人内部还包括

微型热风机，所述微型热风机设置与出风口通过连接管联通，微型热风机的出风口连接设

置在扫地机器人外壳侧边的扇形出风口上。

[0005] 进一步的，所述扇形出风口包括扁长形的风口。

[0006] 进一步的，所述尘盒包括滤网。

[0007] 进一步的，所述连接扇形出风口的风口朝下，另一端伸入机器人外壳与设置外壳

内部的微型热风机连接。

[0008] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：将吸附垃圾用的风机所产生的强力

风，在尘盒过滤并通过加热后，生产的热风作用在地板上，一方面使扫地机器人在拖地后能

迅速干燥地面，另一方面，回南天天气，对地面干燥有一定的作用。

附图说明

[0009] 图1是本实用新型的扫地机器人的剖面图。

[0010] 图2是本实用新型的除尘系统结构示意图。

[0011] 图3是本实用新型的扫地机器人的横向剖面图。

[0012] 图4是本实用新型的出风口结构示意图。

具体实施方式

[0013] 以下结合附图对本实用新型的实施例进行详细说明，但是本实用新型可以由权利

要求限定和覆盖的多种不同方式实施。

[0014] 如图1-2所示，在本实用新型的实施例中，扫地机器人1的吸尘原理主要是通过轮
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子2的转动使扫地机器人1在房间内移动，电池箱3内安装电池为电路板以及驱动轮子2的电

机以及驱动滚刷4的电机转动，使边刷旋转时，将灰尘和赃物清扫到进风口5处，滚刷4配合

进风口的吸力将灰尘和赃物从进风口处吸入，通过通道进入尘盒，扫地机器人内还包括有

尘盒6；进风口5与尘盒6的进风口连通；尘盒6的出风口(未标出)与连接管连通；尘盒6的出

风口(未标出)除设置滤网15。

[0015] 机器人底部设置抹布9，通过魔术贴粘贴在底部位置。

[0016] 如图1-4所示本实用新型的实施例中，还包括与尘盒6连接的风机装置7，风机装置

包括风机8，与风机联通的进风口13和出风口12，以及联通进风口13  和出风口12的连接管

11，风机8位于连接管11内。

[0017] 扫地机器人内部还包括微型热风机14，可设置在扫地机器人尾部的顶端，即空间

位置在底部设置的抹布上面，微型热风机设置与出风口通过连接管7联通，微型热风机的出

风口连接设置在扫地机器人外壳侧边的扇形出风口15上。

[0018] 所述扇形出风口15包括扁长形的风口16，所述连接扇形出风口的风口朝下，另一

端伸入机器人外壳与设置外壳内部的微型热风机14连接。

[0019] 在本实用新型中，微型热风机14是具有加热功能的风机。在本实用新型其他实施

例中，在一些风机8功率比较强时，可将微型热风机替换成发热片，发热片的原理与电吹风

相同，是可选购部件。

[0020] 本实用新型的原理是：将吸附垃圾用的风机所产生的强力风，通过真空吸附，空气

携带灰尘或者颗粒在尘盒中过滤，强风通过连接管到达微型热风机或者加热片，经加热后

所产生的热风吹在地板上，一方面在配合具有抹布的机器人拖地后能迅速干燥地面，另一

方面，回南天天气，使用扫地机器人拖地，对地面干燥有一定的作用。采用扇形风口的目的

是增大吹风面积。

[0021] 以上仅为本实用新型的优选实施例而已，并不用于限制本实用新型，对于本领域

的技术人员来说，本实用新型可以有各种更改和变化。凡在本实用新型的精神和原则之内，

所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本实用新型的保护范围之内。
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图1

图2
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图3
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图4
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