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Automaattinen ohjauslaite
Automatisk kontrollanordning

Tiivistelma - Sammandrag

Automaattinen ohjauslaite (1), joka kasittda ottovéalineet (21, 24) naytteiden ottamiseksi, jotka naytteet kasittavat jaksollisen jénnitteen
ja/tai virran arvoja (7); laskentavalineet (21) parametrin laskemiseksi mainittujen naytteiden perusteella, ja lasketun parametrin ver-
taamiseksi ennalta maarattyyn ehtoon; ja kdynnistysvalineet (21, 23) ohjaustoiminnon kaynnistamiseksi vasteena sille, ettéd parametri
tayttdd ennalta maaratyn ehdon. Mainitut ottovélineet (21, 24) on jarjestetty ottamaan ennalta maaratyn maaran naytteits jaksoa kohti;
ja mainitut laskentavalineet (21) on jarjestetty laskemaan parametrin diskreetilld Fourier-muunnosalgoritmilla, joka on optimoitu
vahentamalla laskutoimitusten maaraé kiinteiden kertoimien perustella, jotka vastaavat mainittua ennalta maéarattya maaraa naytteita
jaksoa kohti. Keksintd tarjoaa merkittavasti lyhyemmén vasteajan kuin aiemmat yleiset ohjeimoidut ratkaisut kasvattamatta koituvia
kustannuksia yhta paljon kuin digitaaliset signaaliprosessorit

Automatisk styranordning (1) som omfattar inmatningsmedel (21, 24) fér inmatning av uppmatta varden (7) for cyklisk spanning
och/eller strom; kalkyleringsmedel (21) for berékning av en parameter baserad pa namnda véarden for spanning och/elier strom och for
jamforelse av den berdknade parametern med ett férutbestamt villkor; och initieringsmedel (21, 23) for initiering av en styrfunktion i
gensvar pa parametern som uppfyller det forutbestamda villkoret. Styranordningens inmatningsmedel (21, 24) &r anordnade att inmata
ett forutbestamt antal sampel per en cykel; och ndmnda kalkyleringsmedel (21) &r anordnade att berdkna parametern med en optimerad
diskret Fourier-omvandiingsalgoritm baserad pé fasta koefficienter som hanfér sig tili ndmnda férutbestamda antal sampel per cykel.
Styranordningen och det motsvarande styrférfarandet tillhandahaller en avsevért snabbare svarstid an de tidigare allméant
programmerade I6sningarna utan att 6ka de relaterade kostnaderna sa mycket som de konventionella digitala signalprocessorerna.
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