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Predmetom vyndlezu je univerzélne stavebni-
cové zariadenie pre automaticki manipuldciu

pozostavajice z wertik4dlnej, rotatnej, horizon-

talnej jednotky a zdpdstia, ktoré si medzi sehou
. sSpojené pomeocou rozoberatelnych spojov, wmoiz-
Hujice v zékladnom postaveni zaujat najniZsiu
polohu viodiacej tySe a SuSasne zabezpetujice

presné centrické vedemie pri vertikdlnom a ho-

rizonitdlnom pohybe.

Doposial znadme univerzdlne stavebnicové za-
riadenia pre automatickd mianipuldciu, pozosta-
vajice z vertikalnej, rotadnej, horizontdlnej jed-
notky a zépdstia, maji peving stlp -vertikalnej
jednotky w tvare uzavretého prierezu wvcelejsvo-
jej vydke, &im dostatotne tuhé uchytenie rotad-
nej jeldnotky na vertikdlnu jednotku je mo%né
realizovat len na hornd dosku .pohyblivého
stlpu. Takymto tuhym spojenim sa dostdva o0s
voldiacej ty&e horizontdlnej fjeldnotky pri zaklad-
nom postaveni vertikdlnej jednotky do vzdiale-
nosti od zédkladu vacSej o stavebnd wvydku spoja.
P|0tom pr1 poizaid;o'va*nrom zékladnom zdvihu ver-
ja, sa doatéjv.a :v:o’d:aca tyxc htornzonxtal.ne] ]ed-
notky do vy&ky, ktora presahuje zdkladnd pra-

covnd v§dku obsluhovanych zariadeni. V tomto

pripade musi sa manipulagné zariadenie ogsadzo-
vat pod troveidi zdkladoy obsluhovanych zariade-
ni, alebo najopak. Naviac vSetky wvalivé vedenia
pohyblivého stlpu vertikdlnej jednotky a vodia-
cej tyfe horizontdlnej. jednoitky, realizované po-
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mocou ststavy kladiek sii prevedené tak, Ze tie-
to sa uchytdvaji pevine, alebo cez pruZné pod-
lozky na pevny stip, alebo teleso. Vytvorenie
spolahlivého a presného valivého vedenia pri
pevnom uchyteni vy#aduje netmerne presné ulo-
Zemie a prebnd rozmerovid a tvarowd vdAzbu me-
dzi kladkami, pevnymi a pohyblivymi elementa-
mi vo v3etkych miestach - odvalovania radove
presahujtcu poadovand presnost vedenia po-
hyblivého sitlpu a wvodiacej tyte. Naopak, pri
pruznom uloZeni kladiek dochédza k nestosému
uloZeniu pwohyblwylch el~ememorv ot pevm]m
Cialstiam.

Uvedené nedostatky si odstranemé ~u»niv-erfzé1—
nym stavebnicovym zariddenim pre automatickd
manipuléciu podla wynélezu, ktoréhp podstata
spodiva’ v tom, Ze fréma rotatnej jednotky opa-
trend spodnym a hornym ramenom je pomocou
tychto ramien pripevnend na pohyblivy stip ver-
tikdlnej jednotky. Spodné rameno je pritom pev-
ne uchytené na bok pohyblivého stlpu a wolne
zapadd do vybrania vytivoreného na jednej stra-
ne pevného stlpu vertikdlnej jednotky a horné
rameno, opatrené osadenim, je upevnené na hor-
nej doske pohyblivého stipu tak, #e toto osade-
nie s presahom zapadd do draZky vytvorenej,
na hornej doske. Naviac walivé vedenia pohybli-
vého stipu vertikdlnej jednotky a vodiacej tyle
horizontdlnej jedmotky tvori sdstava Kkladiek
upevinenych na pevinom stlpe vertikdlnej jednot-
ky a telese horizontalnej jednotky, z ktorych



- gast kladiek je pevne spojend s dvoma-prilahly-
mi stenami pevného ‘stipu a telesa a na ostatné
gteny si kladky uchytené cez pruZné podloZky.

Tym, #e¢ ramend frémy nrotatnej jednotky si
upevnéné na bok a hornd dosku pohyblivého
stipu vertikalnej jednotlky dosiahne sa tuhé spo-
jenie tychto &alstila vytviorenim vybrania v jed-
nej zo strdn pevného stipu zni#i sa celd kon-
§truk®nd vydka zariadenia a tym aj wySka osi
vodiacej tyide od zfkladu. V tomto potom tvori
stavebni vysku spoja len hribka horného ra-
mena frémy. Zosunutim osadenia horného rame-
na do dra¥ky v hornej doske s presahom sa zv§-
81 celkové tuhost spoja. Stidasne wvytvorenim va-

livého vedenia tak, Ze (Gast kladiek je pewvne

spojend len s divoma prml’ahl{rmi stenami pevného

'stlpu a telelsa & ostatné kladky s na ostdvaja-
ce steny upevnené cez pruZné podloZky, nedo-
chédza k nesfiosému ulofieniu pohyblivého stipu
a vodiacej. tyGe. To z toho ddvodu, %e presnu
rozmerovid a tvarovii vdzbu je potrebné dosiah-
nfit u dvoch prilahlych stien pevnych d&alsti a
u piohybujticich sa elemenitolv.

Na pripojenych obrazkoch je znézornené kon-
krétne prevedenie univerzdlneho stavebnicového
zariadenia pre automatickd manipuldciu podla
vynélezu. Obr. 1 zndzoriiuje v méryse zariadenie
v zékladnom postaveni. Na obr. 2 je zndzorneny
rez rovinou A — A z obr. 1 a na obr. 3 rez ro-
vinou B — B z obr. 1, ktory je ekivivalentny rezu
C—Czaobr. 1.

Univerzédlne stavebnicové zariadenie tvoria zé-
klad 24, na kbory je pripevnend lvertikdlna jed-
notka 3. Na ilu je pomlocou rozoberatelného spo-
jenia uchytend rotand jednotka 4 a tym istym
sposobom na seba*navazuji horizontdlna jednot-
ka 5 a zapdstie 6, Ka¥dd z tychto jednotiek 3,
4, 5 a zépdstie 6 zabezpetuje potrebany pohyb
v jednotlivfch osiach tak, aby chépadlom 27 sa
dalo ‘maniputovat v danom priestore a Yak spo-
lupracovai s obsluhovienymi zariadeniami, vkla-
dat wyberat iz .nich predmelty, obriobky, nastroje a
podobne. Vertikdlnu jednotku 3 tvori pevny stip
8, na ktorého stemdch 7 si upevnené kladky 21,
ktoré sa dotykaiji pohyblivého stipa 14 a tak
vyitvarajd valivé vedenie. Akny ¢len u vertik4l-
nej jednotky 3 tvorf zdvihovy valec 23 umlestine-
ny vo wvndtri pohyblivého stipu 14. Rotatnd jed-
notka 4 sa skladad z frémy 11 opatrenej hornym

- ramenom 15 a spodnym ramenom 10, v ktorej

je v spodnej dasti uchytend prejvoldovka 29 spolu
s rotatnym motorom 28, pomocou Kktorgch sa
zabezpetuje otédfanie horizontdlnej jednotky 5.

s

Horizontdlna jednotka 5 pozostdva z telesa 20,
v ktorom si tym Istym ‘spdsobom ako u pevného
stlpu 8 vertikélnej jednotky 3 uchytené vodia-
ce kladky 21 dotfkajice sa vodiacej tyCe 19.
Vysuvny valéc 26 ako akény &len horizontdlne]
jednotky § je umiestneny v osi 25 vodiacej tyde
19, a to bud v jej streéde alebo po strandch te-
lelsa 20. Na vodiacu ty¢ 19 je pripevnené zap#s-
tie 6 a chdpadlo 27. V. zdkladnom postaveni je
najnizgia vzdialenost ,a“ osi 25 na vodiacej ty&i
19 od zdkladu 24 limitovand kon#trukénou v¢s-
kou spojenia medzi vertikdlnou fjednotkou 3 a
rotatnou jednotkou 4. Toto spojenie je vyfvore-
né tak, Ze fréma 11 rota&nej jednoltky 4 je opa-
trend spodnym ramenom 10 & hornym ramenom
15. Pritom hommé rameno 15 je pripevnené na
hlorni dosku 16 pohyblivého stipu 14 a spodné
rameno 10 je pripevnené na hbok  pohyblivého
stlpu 14 a zapadd do vybrania 9 vytvoremého
v jednej zo stien 7 pevného stlpu 8. V takomto
wsporiaddani je konStrukdng vyska spojenia tych-
to jednotiek dand hribkou horného ramena 15.
Aby spojenie bolo dostatodne tuhé, je na hor-
mom ramene 15 vyfivorené . osadenie 17, ktoré
s presahom =zapad4d do dra¥ky 18 v hornej dos-
ke 16 piohyblivého stlpu 14. Presné vedenie po-
hyblivého stipu 14 a vodiacej tye 19 tvoria si-
stavy kladiek 21. Kladky 21 sG pripevnené na
pelvny stlp 8 a teleso 20 tak, Ze Sast kladiek 21
je pevne prichytend ma ich dve prilahlé steny
7. Ostatné kladky 21 'si ma zostavajice isteny
7, prichytené cez pruzné podloZky 22. Takto sta-
¢i, aby presné uloZenie kladiek 21 bolo vytvio-
rené len na dvoch- prilghlych stendch 7 a do-
siahne 'sa poZadovaného presného centrického
vedenia pri vertikdlnom alebo 'horizontilnom
pohybe zariademia. Ostatné kladky 21 potom po-
statuje cez prulné podlofky 22 pritlagit k po-

' _hyblivému stlpu 14 -alebo vodiacej ty&i 19.

Zariadenie je moZné vyuZif pre wytvaranie

pracovisk s automatizovanou obsluhou vy§rob-
~ nych zariadeni. Jeldnotlivé jednotky méZu pra-

colvat samostatne, alebo moéZu byt samostatne
vyu¥ité jpri po#adovani len jednoduchych mani-
puladnych dkonov, Spojenie rotanej a vertikal-
nej jednotky tvorené ‘pomiocou dvoch ramien
frémy rotatnej jeédnotky mé¥e mat rézny uhol
a osadenie méZe byt vytvorené v ktoromkotvek
mieste horného ramena a mé#u ho tvorit aj sa-
mostatné detaily. Pofet stien pevn§ch ¢asti, na
ktoré sa upeviiujd wiodiace kladky, mége byt tu-
bovolny a pruZné podloZky na dasti kiladiek sa
méZu naché&dzat aj z vnttornej strany pevaych
Calsiti.

PREDMET VYNALEZU

1 Univerzédlne stavebnicové zariadenie pre auto-
matickd manipuldciu pozostdvajice z verti-
kdlnej, rotatnej, horizontdlnej jednotky a z&-

. ipdistia vzdjomne medzi kebou rozoberatelne
spojenymi, vyznadujice sa tym, Ze rotatnd
jednotka (4) mé frému (11), ktord ‘je opatre-

nd spodnym ramenom (10) a hornym rame-
nom (15), pevne spojend s pohyblivym stlpom
(14) vertikdlnej jednotky (3] itak, Ze spodné
rameno (10) je uchytené na bok pohyblivého
stipu (14) a s vélou zapdda do vybramia (9),
vytvoreného v jednej stene (7) pevného stipu



(8) vertikdlngj jednotky (3) a horné rameno
(i15), uchytemé na horma dosku (16) pohybli-
vého stlpu (14), zapadd s presahom cez vy-
tvorené osadenie (17) do draZky (18) wvytvo-
renej na hornej doske (16) pohyblivého stipu
- (14). ) s

. Zariadenie podla bodu 1. vyznatujice sa tym,
%e pohyblivy stip [14) vertikdlnej jednotky
(3) a vodiaca ty® (19) horizontdlnej jednot-

~
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ky (5) maji valivé vedenia tvorené sistavou
kladiek (21), upevnenych na pevnom stlpe
(8) vertikdlnej jednotky (3) a telelse (20) ho-
rizontdlnej jednotky (5), z ktorych pevne
uchytené kladky (21) sd upravené na dwvoch,
prilahlych stendch 'pevnéhio stipu (8) a tele-

sa (20) a ostatné kladky (21} st uchytené

2

cez pru¥né podlodky (22) na ostawvajicich ste-
nach (7) pevného stipu {8) a telesa (20).
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