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(57)摘要

本发明属于医疗器械领域，具体涉及一种腹

膜置管手术用可视镜及可视性腹膜置管手术包。

可视性腹膜置管手术包包括手术刀、手术钳、手

术镊、导引丝、导引针、穿刺器、纱布以及可视镜。

本发明因其手术过程只开一个置入孔，可有效控

制感染风险，术后即可进行腹膜透析治疗，创口

少采用局部麻醉即可，相较腹腔镜腹膜透析置管

术的全身麻醉副作用小，有效减少术后并发症及

透析不充分及漂管问题。因其是在传统腹膜置管

手术或导引针引导置管手术的基础上增加的套

入手段，相较于腹腔镜腹膜透析置管术在用时、

复杂程度和成本方面大幅降低，可有效减少患者

的痛苦及所要承担的治疗费用。本发明安全可

靠，降低风险的同时简化操作，可达到良好的临

床操作效果。
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1.一种腹膜置管手术用可视镜,其特征在于，包括套管、导丝、视频线、显示终端以及设

置在所述的套管内顶部的微视镜；所述的导丝套设在所述的视频线外部；所述的视频线的

一端与所述的微视镜连接，另一端延伸至导丝的外部与显示终端连接；所述的导丝以及视

频线的前端设置在所述的套管内，所述的导丝以及视频线的后端为自由端，设置在所述套

管外部。

2.根据权利要求1所述的腹膜置管手术用可视镜,其特征在于，所述的套管的外径小于

腹膜透析管的内径。

3.根据权利要求1所述的腹膜置管手术用可视镜,其特征在于，所述的导丝为可弯曲的

螺旋结构。

4.根据权利要求1所述的腹膜置管手术用可视镜,其特征在于，所述的显示终端为手持

式可移动便携结构。

5.一种可视性腹膜置管手术包，其特征在于，包括权利要求1-4任一项所述的腹膜置管

手术用可视镜、手术刀、手术钳、手术镊、导引丝、导引针、穿刺器、以及纱布。

6.根据权利要求1所述的可视性腹膜置管手术包，其特征在于，所述的导引针包括导向

针以及连接帽；所述的导向针包括一体成型的平直段的手柄、弧形的过渡段以及针体；所述

的连接帽包括与所述的手柄的尾端连接的圆柱状连接块；所述的连接块的尾端设置有环形

凸起。

7.根据权利要求6所述可视性腹膜置管手术包,其特征在于，所述的环形凸起为等间距

设置的4个。

8.根据权利要求6所述可视性腹膜置管手术包,其特征在于，所述的圆柱状连接块的直

径小于所述的手柄的直径。

9.根据权利要求6所述可视性腹膜置管手术包,其特征在于，所述的针体头部为三角锥

形的针尖结构。
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腹膜置管手术用可视镜及可视性腹膜置管手术包

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械领域，具体涉及一种腹膜置管手术用可视镜及可视性腹膜置

管手术包。

背景技术

[0002] 腹膜是一层覆盖在腹腔内壁及脏层上的薄膜，腹膜透析是一种利用人体天然的半

透膜--腹膜，在体内进行净化的过程。进行腹膜透析前需通过腹膜置管手术将腹膜透析导

管置入腹腔内。目前国内的较先进的腹膜置管手术采用的是通过手术刀在腹直肌前鞘做纵

行小切口，局麻后钝性分离腹直肌或经腹直肌旁到达腹直肌后鞘或腹膜，提起并切开腹直

肌后鞘，暴露腹膜并用手术刀环切，而后通过切开孔进行手动方式或套管针辅助方式的腹

膜透析导管的置入，置入过程需通过腹膜置管手术将腹膜透析导管置入腹腔内，其中较为

先进的是腹腔镜腹膜透析置管术。该腹膜透析置管术是采用全麻+气管插管，患者仰卧位，

建立气腹，在脐下置入10mm  Trocar(A孔)，置入30°腹腔镜进行观察；在距耻骨联合上方8-

13cm水平、脐外侧裂内侧置入5mm  Trocar(B孔)，将腹膜透析导管从A孔直入腹腔，将腹膜透

析导管体外端从B孔拉出并将腹膜透析导管第1个涤纶袖套放置于腹膜外，保证腹膜透析导

管腹腔部末端位于膀胱/子宫直肠窝，并确保其末端位于同侧股动脉水平以下至少5cm；根

据2个涤纶袖套间距决定皮肤出口处，置入5mm  Trocar(C孔)，并使其略低于B孔；根据腹腔

镜下缝合需要置入5mm  Trocar(D孔)，通过C孔和D孔运用腹腔镜下缝合打结技术将腹膜透

析导管固定于前腹壁的腹膜上(2-3针)，使用隧道器将腹膜透析导管体外端从C孔引出并使

隧道口方向朝下，缝合关闭A孔及连接腹膜透析外管系统。

[0003] 上述传统方式属于盲穿操作，在置管时的腹腔定位方面需依靠医师经验通过腹膜

透析导管嵌入的导丝判断调整置管的准确部位至膀胱/子宫直肠窝处，不确定性较多，主观

因素较大。置管部位如未到达指定部位，会引起透析不充分、漂管的问题，影响治疗效果，如

置管部位落于肠道附近，会引起肠蠕动障碍、腹膜炎等并发症，给患者带来不必要的痛苦和

医疗费用；而上述较先进置管手术全过程需在腹壁上开4个置入孔，极大增加术中感染风险

和术后康复时间，增加患者痛苦。腹腔镜与置管手术器械分离操作，易形成组织遮挡，不利

于观察置管手术过程，不易准确判断腹膜透析导管置入腹腔的准确位置。上述置管手术因

手术过程中创伤较大，手术前需进行全身麻醉，相较于局部麻醉，存在麻醉范围大、抑制呼

吸、降低血液循环问题，对于个别麻醉药物敏感患者可能造成心脏骤停、呼吸困难等严重副

作用。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于克服上述腹膜透析置管术中可能造成的感染风险增大、术后康

复时间增长、全身麻醉副作用风险增加、不易观察手术置管位置、可能造成的透析不充分、

漂管、置入部位不准确的并发症、手术成本高的问题，提供一种腹膜置管手术用可视镜及可

视性腹膜置管手术包。
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[0005] 本发明为实现上述目的，采用以下技术方案：

[0006] 一种腹膜置管手术用可视镜,包括套管、导丝、视频线以及设置在所述的套管内顶

部的微视镜；所述的导丝套设在所述的视频线外部；所述的视频线的一端与所述的微视镜

连接，另一端延伸至导丝的外部与显示终端连接；所述的导丝以及视频线的前端设置在所

述的套管内，所述的导丝以及视频线的后端为自由端，设置在所述套管外部。

[0007] 所述的套管的外径小于腹膜透析管的内径。

[0008] 所述的导丝为可弯曲的螺旋结构。

[0009] 所述的显示终端为手持式可移动便携结构。

[0010] 一种可视性腹膜置管手术包，包括所述的腹膜置管手术用可视镜、手术刀、手术

钳、手术镊、导引丝、导引针、穿刺器、以及纱布。

[0011] 其中，所述的导引针,包括导向针以及连接帽；所述的导向针包括一体成型的平直

段的手柄、弧形的过渡段以及针体；所述的连接帽包括与所述的手柄的尾端连接的圆柱状

连接块；所述的连接块的尾端设置有环形凸起。

[0012] 所述的圆柱状连接块的直径小于所述的手柄的直径。

[0013] 所述的环形凸起为等间距设置的4个。

[0014] 所述的针体头部为三角锥形的针尖结构。

[0015] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

[0016] 本发明是国内首创的可行的临床效果良好的在可视性腹膜置管手术过程中采用

的腹腔镜与腹膜透析导管套接的一体结构，在采用传统置管手术的过程中，本发明的腹膜

置管手术用可视镜可直接套入腹膜透析导管，也可通过导向针尾部设置的连接帽的环形凸

起的防滑结构牢固连接腹膜透析导管，利用针头采用直接刺入的方式，经弧形的过渡段的

弯钩结构的合理的生理化角度将腹膜透析导管直接置入膀胱上部，腹膜置管手术用可视镜

跟随腹膜透析导管置入腹腔的同时观察置入腹腔后的位置变化情况。因其手术过程只开一

个置入孔，可有效控制感染风险，术后即可进行腹膜透析治疗，创口少采用局部麻醉即可，

相较腹腔镜腹膜透析置管术的全身麻醉副作用小，有效减少术后并发症及透析不充分及漂

管问题。因其是在传统腹膜置管手术或导引针引导置管手术的基础上增加的套入手段，相

较于腹腔镜腹膜透析置管术在用时、复杂程度和成本方面大幅降低，可有效减少患者的痛

苦及所要承担的治疗费用。本发明安全可靠，降低风险的同时简化操作，可达到良好的临床

操作效果。

附图说明

[0017] 图1为本发明腹膜置管手术用可视镜的示意图；

[0018] 图2为本发明可视性腹膜置管手术包的部件组成示意图；

[0019] 图3为本发明可视性腹膜置管手术包中导引针部件的临床操作示意图；

[0020] 图4为本发明可视性腹膜置管手术包中可视镜的临床操作示意图。

[0021] 图中：1手术刀  1-I刀片  1-II刀柄  2手术钳  2-I钳部  2-II环柄  3手术镊  3-I镊

部  3-II柄部  4导引丝  4-I头部  4-II手柄  5导引针  5-I导向针  5-II连接帽  5-III连接块 

5-IV针尖结构  6穿刺器  6-I穿刺针  6-II穿刺套管  7纱布8可视镜  8-I套管  8-II导丝  8-

III视频线  8-IV显示终端  8-V微视镜。
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具体实施方式

[0022] 为了使本技术领域的技术人员更好地理解本发明的技术方案，下面结合附图和最

佳实施例对本发明作进一步的详细说明。

[0023] 图1示出一种腹膜置管手术用可视镜,包括套管8-I、8-II、视频线8-III以及设置

在所述的套管内顶部的微视镜8-V微视镜；所述的导丝套设在所述的视频线外部；所述的视

频线的一端与所述的微视镜连接，另一端延伸至导丝的外部与显示终端8-IV显示终端连

接；所述的导丝以及视频线的前端设置在所述的套管内，所述的导丝以及视频线的后端为

自由端，设置在所述套管外部。所述的套管的外径小于腹膜透析管的内径。所述的导丝8-II

为可弯曲的螺旋结构。所述的显示终端为手持式可移动便携结构。

[0024] 图2示出一种可视性腹膜置管手术包，包括所述的腹膜置管手术用可视镜8、手术

刀1、手术钳2、手术镊3、导引丝4、导引针5、穿刺器6、以及纱布7。

[0025] 所述的手术刀1包括刀柄1-II以及与其嵌合匹配的刀片1-I；所述的手术钳2包括

环柄2-II以及与其相连的钳部2-I；所述的手术镊3包括柄部3-II以及与其相连的镊部3-I

镊部；所述的导引丝4包括手柄4-II以及与其相连的头部4-I；所述的穿刺器6包括穿刺针6-

I及与其外部套接的穿刺套管6-II；所述的穿刺针的套接外径小于穿刺套管的套接内径；所

述穿刺套管的柄部为手持式助推式手柄结构；所述柄部中部设有固定穿刺针的限位结构。

[0026] 所述的导引针5包括导向针5-I以及连接帽5-II；所述的导向针包括一体成型的平

直段的手柄、弧形的过渡段以及针体；所述的连接帽5-II包括与所述的手柄的尾端连接的

圆柱状连接块；所述的连接块的尾端设置有环形凸起。所述的圆柱状连接块的直径小于所

述的手柄的直径。所述的环形凸起为等间距设置的4个。所述的针体头部为三角锥形的针尖

结构5-IV。

[0027] 所述的手术刀、手术钳、手术镊、导引丝、导引针的材质为医用级不锈钢，所述的穿

刺器的材质为医用级粒料。所述的套管的材质为医用级粒料，所述的导丝的材质为医用级

不锈钢。所述的导引丝为可弯曲的螺旋结构。

[0028] 图3示出本发明可视性腹膜置管手术包中导引针部件的临床操作中与腹膜透析管

连接后建立皮下隧道的示意图；具体为取出本发明的导引针，经消毒灭菌处理后将其连接

帽连接于腹膜透析导管外出口处，于透析管腹直肌前鞘出口左上方向着出口处通过导向针

进行皮下隧道穿刺，导引针穿刺进入腹腔后，手持连接部位从下方反向从腹腔穿出。

[0029] 作为优选，所述连接帽与腹膜透析导管套接后，利用腹膜透析导管自身弹性以及

本发明的前端的长圆柱结构及等间距的环形凸起使腹膜透析导管牢固套接在本发明尾端，

保证在建立皮下隧道的过程中不发生因组织阻力造成的脱落，确保良好的临床操作效果。

[0030] 图4示出本发明可视性腹膜置管手术包中可视镜的临床操作示意图。临床操作中

本发明的导引针与腹膜透析管套接后穿刺至腹腔内至膀胱/子宫直肠窝处；具体为待采用

传统腹膜置管手术或导引针引导置管手术置入腹膜透析导管时，将本发明的可视镜缓慢套

入至腹膜透析导管管路内腔，待微型镜输出影像显示微型镜从管路内壁过渡到腹腔组织时

停止送入，此时微型镜头端位于腹膜透析导管末端开口处，而后通过腹膜透析管的内嵌导

丝结合本发明的显示终端即可准确将腹膜透析导管置入至膀胱/子宫直肠窝处，之后通过

导丝缓慢地将本发明向腹腔外拉动，过程中通过微型镜的显示终端的输出影像控制腹膜透

析导管防止出现移位或变形，直至从腹膜透析导管中完全拉出可视镜，即完成了可视镜临
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床操作，因创伤小，术后即可进行腹膜透析治疗。

[0031] 以上内容仅为本发明的较佳实施例，对于本领域的普通技术人员，依据本发明的

思想，在具体实施方式及应用范围上均会有改变之处，本说明书内容不应理解为对本发明

的限制。
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